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Prefacio

Gracias por elegir el variador de frecuencia (variable-frequency drive, VFD) de la serie Goodrive270.

Si no se especifica otra cosa, en el manual, VFD siempre indica la unidad VFD de la serie
Goodrive270, que es un variador optimizado especial para ventiladores y bombas. Simple y facil de
usar, la unidad VFD puede accionar ventiladores y bombas en instalaciones de tratamiento de aguas
residuales, HVAC, industrias quimicas, plantas metallrgicas, de energia eléctrica y otras.

Utilizando tecnologias avanzadas de control vectorial, la unidad VFD puede accionar tanto motores
sincronos (SM) como motores asincronos (AM) en diversas condiciones de trabajo complejas.
Ademas, la unidad VFD integra diversas macros de aplicacion para ventiladores y bombas, como
PID, control de multiples bombas, suministro de agua a presion constante, facilitando a los
ingenieros la tarea de depuracion de errores. La unidad VFD utiliza un disefio de conducto de aire
independiente y un revestimiento de placa de circuito impreso mas grueso, lo que ayuda a su
adaptacion a entornos hostiles, garantizando un funcionamiento prolongado y fiable, y reduciendo el
coste de mantenimiento. La unidad VFD también admite complementos de bus de comunicacion,
como el bus CAN y el bus PROFINET, lo que proporciona una mejor compatibilidad con el sistema de
control industrial. La densidad de potencia de la unidad VFD se ha mejorado, facilitando el disefio en
el armario y reduciendo los costes del sistema del cliente. El disefio optimizado del circuito de la
unidad VFD tiene excelentes caracteristicas de compatibilidad electromagnética para garantizar un
funcionamiento estable en entornos electromagnéticos complejos.

Este manual le indica cémo instalar, cablear, parametrizar, diagnosticar, eliminar averias y realizar el
mantenimiento de la unidad VFD, y también enumera las precauciones relacionadas. Antes de
instalar la unidad VFD, lea detenidamente este manual para asegurarse de que se instala
correctamente y de que funciona con el excelente rendimiento y las potentes funciones en pleno
funcionamiento.

Este manual esté sujeto a cambios sin previo aviso.
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1 Precauciones de seguridad

1.1 Qué contiene este capitulo

Lea atentamente este manual y siga todas las precauciones de seguridad antes de mover, instalar,
operar y realizar mantenimiento o reparaciones en el producto. De lo contrario, pueden producirse
dafos en el equipo o lesiones fisicas o la muerte.

No nos hacemos responsables de ningun dafio al equipo ni de ninguna lesiéon fisica o muerte
causada por el incumplimiento de las precauciones de seguridad en que incurran usted o sus
clientes.

1.2 Definiciones de seguridad

Peligro: Si no se siguen los requisitos indicados, pueden producirse lesiones personales o incluso la
muerte.

Advertencia: Si no se cumplen los requisitos correspondientes, se pueden producir lesiones o
dafos en el equipo.

Nota: Acciones tomadas para garantizar un funcionamiento correcto.

Profesionales formados y cualificados: Las personas que hagan funcionar el equipo deben haber
recibido formacion profesional sobre electricidad y seguridad y disponer de los certificados
correspondientes, y estar familiarizadas con todos los pasos y requisitos de la instalacién, puesta en
marcha, funcionamiento y mantenimiento del equipo, y ser capaces de evitar cualquier tipo de
emergencia.

1.3 Advertencia
Las advertencias le advierten sobre condiciones que pueden provocar lesiones graves o la muerte

ylo dafios en el equipo, asi como consejos sobre como evitar peligros. La siguiente tabla enumera
los simbolos de advertencia utilizados en este manual.

N.° Nombre Descripcion Abreviatura
Si no se siguen los requisitos
. indicados, pueden producirse
) Peligro . )
Peligro lesiones personales o incluso la
muerte.

Si no se cumplen los requisitos

. correspondientes, se pueden
Advertencia ) . B
Advertencia producir lesiones o dafios en el
equipo.
A Sensible a Si no se siguen los requisitos A

descargas indicados, la placa PCBA podria
M Prohibir g - P P M
electrostaticas | resultar dafiada.
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N.° Nombre Descripcion Abreviatura
& Lados No los toque. La base de la unidad ﬁ
. Lados calientes VFD puede calentarse.
calientes

Dado que tras el apagado sigue
habiendo alta tension en el
condensador del bus, espere al
A Descarga menos cinco minutos (o0 15 min / A
eléctrica 25 min, segun los simbolos de

advertencia de la maquina) tras el
apagado para evitar una descarga
eléctrica.

Lea el manual de operacion antes
Lea el manual o .
de utilizar el equipo.

Acciones tomadas para garantizar
Nota Nota : P 9 12 Nota

un funcionamiento correcto.

1.4 Indicaciones de seguridad

< Solo los profesionales formados y cualificados pueden llevar a cabo
operaciones relacionadas.

< No realice ninguna inspeccion, cableado o sustitucion de componentes
cuando el suministro de energia esté conectado. Compruebe que todas las
entradas de fuente de alimentacién se han desconectado antes de realizar
cableados o comprobaciones, y espere al menos el tiempo designado en la

A unidad VFD o hasta que la tensién del bus de CD sea inferior a 36 V. El tiempo

minimo de espera se indica a continuacion.

Tiempo de espera
Modelo VFD L.
minimo
380V 1,5 kW-110 kW 5 minutos
380V 132 kW-315 kW 15 minutos
380V 355 kW 25 minutos

<~ No vuelva a montar la unidad VFD sin autorizacion; de lo contrario podrian
producirse descargas eléctricas u otras lesiones.

ﬁ < La base puede calentarse cuando la maquina esta en funcionamiento. No los
A2

toque. De lo contrario, puede quemarse.

< Las piezas y componentes eléctricos dentro de la unidad VFD son sensibles a
las descargas electrostaticas. Tome medidas para evitar descargas
electrostaticas cuando realice operaciones relacionadas.
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1.4.1 Entrega e instalacion

< No instale la unidad VFD sobre materiales inflamables. Ademas, evite que
la unidad VFD entre en contacto o se adhiera a materiales inflamables.

< No haga funcionar la unidad VFD si esta dafiada o incompleta.

< No haga contacto con la unidad VFD si lleva objetos humedos ni con
partes del cuerpo. De lo contrario, podrian producirse descargas
eléctricas.

& < No empuje la unidad VFD hacia los lados durante el desplazamiento.

< Evite que la unidad VFD se incline hacia los lados.

Nota:

<&

e et

&

Seleccione las herramientas apropiadas para la entrega e instalaciéon de la unidad VFD para
garantizar un funcionamiento seguro y adecuado y evitar lesiones fisicas o la muerte. Para
garantizar la seguridad personal, tome medidas de proteccion mecanica como el uso de calzado
de seguridad y uniformes de trabajo.

Proteja la unidad VFD de golpes fisicos o vibraciones durante la entrega y la instalacion.
No transporte la unidad VFD solamente por su cubierta frontal, ya que esta podria caerse.
El sitio de instalacion debe estar alejado de nifios y otros lugares publicos.

Cuando la altitud supera los 1000 m, se reduce el 1 % por cada 100 m de aumento.

Utilice la unidad VFD en entornos adecuados. (Para obtener mas informacion, consulte la
seccion 4.2.1 Entorno de instalacion.)

Evite que los tornillos, cables y otras partes conductoras caigan dentro de la unidad VFD.

Como la corriente de fuga de la unidad VFD durante el funcionamiento puede superar los 3,5 mA,
se debe conectar correctamente a una toma de tierra, y comprobar que la resistencia de
conexion a tierra es inferior a 10 Q. La conductividad del conductor de puesta a tierra, PE, es la
misma que la del conductor de fase (con la misma area de la seccién transversal).

R, Sy T son los terminales de entrada de energia, y U, V y W son los terminales de salida del
motor. Conecte los cables de alimentacion de entrada y los cables del motor correctamente; de
lo contrario, podrian producirse dafios en la unidad VFD.

1.4.2 Puesta en marcha y funcionamiento

< Corte todas las fuentes de alimentacién conectadas a la unidad VFD antes del
cableado del terminal y espere al menos el tiempo designado en el variador

después de desconectar las fuentes de alimentacion.

A <> Hay alta tension en el interior de la unidad VFD durante el funcionamiento. No
realice ninguna operacién en la unidad VFD durante el funcionamiento
excepto la configuracién con el teclado. Los terminales de control de la unidad
VFD forman circuitos de muy baja tension (ELV). Por lo tanto, es necesario
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evitar que los terminales de control se conecten a los terminales accesibles de

otros dispositivos cuando no hay un mecanismo de proteccion de aislamiento

configurado.

<> La unidad VFD puede arrancar por si misma cuando el reinicio por apagado
esta habilitado (P01.21=1). No se acerque a la unidad VFD ni al motor.

< La unidad VFD no puede utilizarse como "dispositivo de parada de
emergencia".

<> La unidad VFD no puede actuar como freno de emergencia para el motor; es
necesario instalar un dispositivo de frenado mecanico.

<> Durante el control de un SM con iman permanente, ademas de los puntos
mencionados, se deben realizar los siguientes trabajos antes de la instalacion

y el mantenimiento:

v Todas las fuentes de alimentacién de entrada se han desconectado,
incluyendo la alimentacion principal y la de control.

v El SM con iman permanente se ha detenido y la tensién en el extremo de
salida de la unidad VFD es inferior a 36 V.

v'Una vez que el SM con iman permanente se haya detenido, espere al
menos el tiempo designado en la unidad VFD y asegurese de que la tension
entre + y- sea inferior a 36 V.

v’ Durante el funcionamiento, es imprescindible asegurarse de que el SM con
iman permanente no pueda volver a funcionar por la accién de carga
externa; se recomienda instalar un dispositivo de frenado externo eficaz o
cortar la conexién eléctrica directa entre el SM con iman permanente y la
unidad VFD.

Nota:
< No encienda ni apague la fuente de alimentacién de entrada de la unidad VFD con frecuencia.
< Sila unidad VFD ha estado almacenada sin uso durante mucho tiempo, realice la reforma de los

condensadores (descrita en el capitulo 8 Mantenimiento), la inspeccién y el funcionamiento
piloto de la unidad VFD antes de la reutilizacion.

<~ Cierre la cubierta delantera de la unidad VFD antes de iniciar el funcionamiento; de lo contrario,
podria producirse una descarga eléctrica.

1.4.3 Mantenimiento y sustitucion de componentes

< Solamente los electricistas formados y cualificados pueden realizar el
mantenimiento, inspeccion y sustitucion de componentes en la unidad VFD.

< Corte todas las fuentes de alimentacién conectadas a la unidad VFD antes del

A cableado del terminal y espere al menos el tiempo designado en el variador
después de desconectar las fuentes de alimentacion.

< Durante el mantenimiento y la sustitucion de componentes, tome medidas
para evitar que tornillos, cables y otros materiales conductores caigan en el

interior de la unidad VFD.
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Nota:
< Aplique el par de apriete adecuado cuando apriete los tornillos.
< Durante el mantenimiento y la sustitucion de componentes, mantenga la unidad VFD y sus
piezas y componentes alejados de materiales combustibles y asegurese de que no tienen
materiales combustibles adheridos.
< No realice ninguna prueba de aislamiento y soporte de tensién en la unidad VFD ni mida el
circuito de control de la unidad VFD con un multimetro.
< Durante el mantenimiento y la sustitucion de componentes, adopte las medidas antiestaticas
adecuadas en la unidad VFD y sus piezas internas.
1.4.4 Disposicion
é <> La unidad VFD contiene metales pesados. Elimine la unidad VFD desechada
L

como residuo industrial.

< Deséchela como producto residual por separado en un punto de recogida

adecuado en lugar de depositarlo en la recogida de residuos urbana.
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2 Inicio rapido

2.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo presenta las reglas basicas de instalacion y puesta en marcha que debe seguir para

realizar una instalacién y puesta en marcha rapidas.

2.2 Inspeccion durante el desembalaje

Compruebe lo siguiente después de recibir el producto.

1.

Si la caja de embalaje estd dafiada o humedecida. Si se encuentra algin problema,
pdéngase en contacto con el distribuidor o la oficina local de INVT.

Si el identificador del modelo en la superficie exterior de la caja de embalaje coincide con el
modelo adquirido. Si se encuentra algun problema, péngase en contacto con el distribuidor
o la oficina local de INVT.

Si la superficie interior de la caja de embalaje tiene anomalias, por ejemplo, si esta
himeda o si la caja de la unidad VFD esta dafiada o agrietada. Si se encuentra algin
problema, péngase en contacto con el distribuidor o la oficina local de INVT.

Si la placa de identificacion de la unidad VFD coincide con el identificador del modelo en la
superficie exterior de la caja de embalaje. Si se encuentra algin problema, péngase en
contacto con el distribuidor o la oficina local de INVT.

Si los accesorios (incluyendo el manual, el teclado y la tarjeta de expansién) dentro de la
caja de embalaje estan completos. Si se encuentra algun problema, péngase en contacto

con el distribuidor o la oficina local de INVT.

2.3 Comprobacion antes del uso

Compruebe lo siguiente antes de utilizar la unidad VFD.

1. Tipo mecanico de la carga a accionar mediante la unidad VFD para verificar si esta se
sobrecargara durante el trabajo. Si es necesario aumentar la clase de potencia de la
unidad VFD.

2. Si la corriente de funcionamiento real del motor es inferior a la corriente nominal de la
unidad VFD.

3. Sila precision de control requerida por la carga es la misma que la proporcionada por la
unidad VFD.

4. Sila tension de la red es coherente con la tension nominal de la unidad VFD.

5. Compruebe si se necesitan tarjetas de expansion para las funciones seleccionadas.

2.4 Comprobacion del entorno

Compruebe lo siguiente antes de instalar la unidad VFD:

1.

Si la temperatura ambiente real supera los 40°C. Cuando la temperatura supere los 40°C,

reduzca la potencia en un 1 % por cada aumento de 1°C. No utilice la unidad VFD cuando
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la temperatura ambiente supere los 50°C.
Nota: Cuando la unidad VFD estéa integrada en un armario, la temperatura ambiente es la
temperatura del aire en el armario.

2. Si la temperatura ambiente real es inferior a -10°C. Si la temperatura es inferior a -10°C,
utilice dispositivos de calefaccion.
Nota: Cuando la unidad VFD esta integrada en un armario, la temperatura ambiente es la
temperatura del aire en el armario.

3. Sila altitud del lugar de aplicacion supera los 1000 metros. Cuando la altitud del sitio de
instalacion supera los 1000m, se reduce el 1 % por cada 100 m de aumento.

4. Si la humedad real del ambiente supera el 90 % o se produce condensacion. En caso
afirmativo, tome medidas de proteccion adicionales.

5. Si hay luz solar directa o invasién bioldgica en el entorno donde se va a utilizar la unidad
VFD. En caso afirmativo, tome medidas de proteccién adicionales.

6. Si hay polvo o gas inflamable y explosivo en el entorno donde se va a utilizar la unidad
VFD. En caso afirmativo, tome medidas de proteccién adicionales.

2.5 Comprobacion después de la instalacion

Compruebe lo siguiente una vez finalizada la instalacion de la unidad VFD.

1. Silos cables de alimentacién de entrada y los cables del motor cumplen los requisitos de
capacidad de transporte de corriente de la carga real.

2. Si se han seleccionado accesorios correctos para la unidad VFD, si los accesorios se han
instalado correcta y adecuadamente y si los cables de instalacion cumplen con los
requisitos de capacidad de todos los componentes (incluyendo el reactor de entrada, el
filtro de entrada, el reactor de salida, el filtro de salida y el reactor de CD).

3. Si la unidad VFD esta instalada sobre materiales no inflamables y los accesorios que
irradian calor (como los reactores) estan alejados de los materiales inflamables.

4. Sitodos los cables de control y los cables de alimentacion se han tendido por separado y
Si el enrutamiento cumple con los requisitos de compatibilidad electromagnética.

5. Si todos los sistemas de puesta a tierra estan correctamente conectados segun los
requisitos de la unidad VFD.

6. Sitodos los espacios libres de la instalaciéon de la unidad VFD cumplen con los requisitos
del manual.

7. Si el modo de instalacion se ajusta a las instrucciones del manual de funcionamiento. Se
recomienda instalar la unidad VFD en posicion vertical.

8. Silos terminales de conexion externa de la unidad VFD estan bien apretados y el par de
apriete es el adecuado.

9. Si hay tornillos, cables u otros elementos conductores en la unidad VFD. Si es asi,

saquelos.
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2.6 Puesta en marcha basica

Complete la puesta en marcha basica como se indica a continuacion antes del uso real de la unidad
VFD:

1. Segun los parametros reales del motor, seleccione el tipo de motor, ajuste los parametros
del motor y seleccione el modo de control de la unidad VFD.

2. Compruebe si es necesaria la sintonizacién automatica. Si es posible, desactive la unidad
VFD de la carga del motor para iniciar la sintonizacion automatica dinamica de los
parametros. Si la unidad VFD no puede desacoplarse de la carga, realice una
sintonizacion automatica estatica.

3. Ajuste el tiempo de ACC/DEC segun las condiciones reales de trabajo de la carga.

4. Realice la puesta en marcha del aparato mediante la activacion y compruebe si el sentido
de giro del motor es correcto. Si no es asi, cambie el sentido de giro intercambiando
cualesquiera de los dos cables de fase del motor.

5. Ajuste todos los parametros de control y luego realice una operacion real.




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Descripcion general del producto

3 Descripcion general del producto
3.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo presenta basicamente los principios de funcionamiento, las caracteristicas del producto,
las disposiciones, las placas de identificacién y las reglas de designacién de los modelos.

3.2 Principios basicos

La unidad VFD se utiliza para controlar motores de induccion de CA asincronos y motores sincronos
con iman permanente. La siguiente figura muestra el diagrama del circuito principal de la unidad VFD.
El rectificador convierte la tension de CA trifasica (3PH) en tension de CD, la bateria de
condensadores del circuito intermedio estabiliza la tension de CD y, a continuacion, el inversor
convierte la tensién de CD en tensién de CA que puede utilizar un motor de CA.

™)

Fhto sl |k
R U
S \%
T J—
£ 13 = [ CE A
PE PE
< © —
Figura 3-1 Circuito principal
e ()
_‘—_ ] - & &+
R U
S \Y
T | —
£14 - 0 AR
PE 008 PE
- L () L

Figura 3-2 Circuito principal para los modelos VFD de 400-500 kW (incluidos) (con reactancias de
CD incorporadas)
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Nota: Las reactancias de CD incorporadas son piezas estandar solamente para los modelos de VFD

de 400-500 kW.

3.3 Especificaciones del producto

Descripcion Especificaciones
Tensioén de . .
CA 3PH 380-480 V. Tensién nominal: 380 V
entrada (V)
Fluctuacion
transitoria de -15 %-+10 %
Entrada de i "
i tension permitida
energia -
Corriente de ” e
Consulte la seccion 3.6 Clasificacion de productos.
entrada (A)
Frecuencia de .
50 Hz o 60 Hz; rango permitido: 47-63 Hz
entrada (Hz)
Tension de salida .
0: Tension de entrada (V)
(V)
Corriente de salida ., L
. Consulte la seccion 3.6 Clasificacion de productos.
Salida de (A)
potencia Potencia de salida L, L
(kW) Consulte la seccion 3.6 Clasificacion de productos.
Frecuencia de
. 0-400 Hz
salida (Hz)
Control vectorial de la tension espacial y control
Modo de control L
vectorial sin sensores (SVC)
. Motor asincrono (AM) y motor sincrono con iman
Tipo de motor
permanente (SM)
Relacion de Para motores asincronos (AM): 1:200 (SVC); para
velocidad motores sincronos (SM): 1:20 (SVC)
Precisién del
control de +0,2 % (SVC)
Control del .
velocidad
rendimiento —
L Fluctuacién de
técnico . +0,3% (SVC)
velocidad
Respuesta al par <20 ms (SVC)
Precisién del
+10 % (SVC)
control del par
. Puede funcionar al 110 % de la corriente nominal
Capacidad de . .
durante 1 min y se permite una sobrecarga cada
sobrecarga 5 min
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Rendimiento
del control de
funcionamiento

establecimiento de
frecuencia

Descripcion Especificaciones
Los ajustes pueden implementarse mediante
| tecnologia digital, analdgica, frecuencia de pulsos,
Método de

funcionamiento con velocidad multipaso, PLC simple,
PID y comunicacion.

Los ajustes pueden combinarse y los canales de
ajuste pueden cambiarse.

Regulacién
automatica de la
tension

La tension de salida puede mantenerse constante
aunque cambie la tension de la red.

Proteccién contra
fallos

Numerosas funciones de proteccién disponibles,
como proteccién contra sobrecorrientes,
sobretensiones, subtensiones, sobretemperaturas y
pérdida de fase

Reinicio del
seguimiento de
velocidad

Se utiliza para implementar un arranque suave sin
impactos para los motores rotativos

Interfaz
periférica

Resolucion de la
entrada analégica
del terminal

No superior a 20 mV

Resolucion de la
entrada digital del
terminal

No superior a 2 ms

Entrada analégica

Dos entradas. Al1: 0(2)-10 V / 0(4)-20 mA; Al2:
-10-+10 V

Salida analégica

Dos salidas. AO0/AO1: 0(2)-10 V/0(4)-20 mA

Cinco entradas regulares. Frecuencia max.: 1 kHz;
impedancia interna: 3,3 kQ

Entrada digital . . 3
Una entrada de alta velocidad. Frecuencia max.: 50
kHz
Una salida de colector abierto en el terminal Y, que
Salida digital comparte terminal con S4. La funcién se puede

seleccionar a través de un puente.

Salida de relé

Dos salidas de relé programable.

RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: comun

RO2A: NO; RO2B: NC; RO2C: comun

Capacidad de contacto: 3A/CA 250 V, 1A/CD 30 V

Interfaces
ampliadas

Dos interfaces ampliadas: SLOT1 y SLOT2
Admite tarjetas de expansion de comunicaciones,
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Descripcién general del producto

Descripcion Especificaciones
tarjetas de E/S, etc.
Método de Admite el montaje en la pared, en el suelo y con
montaje bridas.

Temperatura del
entorno de
funcionamiento

-10°C - +50°C. Se necesita disminuir la potencia
cuando la temperatura ambiente supera los 40°C.

Otro

IP20 para 200 kW e inferior

IP nominal .
IPOO para 220 kW y superior
Grado de
L Grado 2
contaminacion
Método de Para 1,5 kW: Refrigeracién natural por aire

enfriamiento

Para 2,2 kW y superior: Refrigeracion forzada por aire

3.4 Placa de identificacion del producto

Ve

invt

CeE |

Modelo: GD270-160-4
Potencia (Salida): 160kW
Entrada: CA 3PH 380V-480V 310A 47Hz-63Hz

P20

Salida: CA 3PH 0V-Uinput 305A 0Hz-400Hz

S/N:

Fabricado
en China

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.

Figura 3-3 Placa de identificacién del producto

Nota: Lo anterior muestra un ejemplo de placa de identificacion de producto estandar. La placa de

identificacién tiene marcas como "CE", "TUV" e "IP20" segun el resultado de la certificacion actual.

3.5 Cadigo de designacién del modelo

Un cédigo de designacion de modelo contiene informacion de producto. Puede encontrar el cédigo

de designacion del modelo en la placa de identificacion de la unidad VFD.

GD270-160-4-L1-C3

@

@ ® ® ©6

Figura 3-4 Descripcién del modelo
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Descripcién del i
Campo N.° Contenido
campo
Abreviatura . . .
. Abreviatura de la | GD270: VFD de la serie Goodrive270 para
de la serie del (@) ) )
serie del producto | ventiladores y bombas
producto
Potencia .
. @ Rango de potencia | 160: 160 kW
nominal
Clase de B 4: CA 3PH 380-480 V
. ® Clase de tension » .
tension Tension nominal: 380 V
Predeterminado: Vacio
L1: con reactor de CD integrado, aplicable a los
modelos de 11-500 kW.
Configuracion @ Configuracién del | L3: con reactor de CD integrado y reactor de CA
del reactor reactor de salida, aplicable a los modelos de 220 kW y
superiores.
Nota: Los reactores de CD son piezas estandar
para los modelos de 400-500 kW.
Vacio:
Con el filtro C3 incorporado a 160 kW-500 kW
. ., sin el filtro C3/C2 incorporado aplicable a
Configuracion . B
i ® Configuracion del | 1,5-132 kW
) del filtro filtro incorporada | C2: con el filtro C2 incorporado, aplicable a los
incorporada modelos de 1,5-22 kW.
C3: con el filtro C3 incorporado, aplicable a los
modelos de 30-132 kW.

3.6 Clasificacion de productos

Tabla 3-1 Capacidades de los modelos de CA 3PH 380 V

Potencia de Corriente de Corriente de
Modelo VFD i )
salida (kW) entrada (A) salida (A)
GD270-1R5-4(-C2) 1,5 5(5) 3,7
GD270-2R2-4(-C2) 2.2 6 (6) 5
GD270-004-4(-C2) 4 15 (15) 9,5
GD270-5R5-4(-C2) 5,5 20 (20) 13
GD270-7R5-4(-C2) 7,5 27 (27) 17
GD270-011-4(-L1/-C2) 11 35 (35) 25
GD270-015-4(-L1/-C2) 15 44 (44) 32
GD270-018-4(-L1/-C2) 18,5 46 (46) 38
GD270-022-4(-L1/-C2) 22 54 (54) 45
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Potencia de Corriente de Corriente de
Modelo VFD . .
salida (kW) entrada (A) salida (A)
GD270-030-4(-L1)(-C3) 30 75 (56) 60
GD270-037-4(-L1)(-C3) 37 90 (69) 75
GD270-045-4(-L1)(-C3) 45 108 (101) 92
GD270-055-4(-L1)(-C3) 55 142 (117) 115
GD270-075-4(-L1)(-C3) 75 177 (149) 150
GD270-090-4(-L1)(-C3) 90 200 (171) 180
GD270-110-4(-L1)(-C3) 110 240 (205) 215
GD270-132-4(-L1)(-C3) 132 278 (235) 250
GD270-160-4(-L1) 160 310 (296) 305
GD270-185-4(-L1) 185 335 (320) 330
GD270-200-4(-L1) 200 385 (368) 380
GD270-220-4(-Ln) 220 430 (411) 425
GD270-250-4(-Ln) 250 465 (444) 460
GD270-280-4(-Ln) 280 540 (485) 530
GD270-315-4(-Ln) 315 605 (550) 600
GD270-355-4(-Ln) 355 655 (600) 650
GD270-400-4-Ln 400 660 720
GD270-450-4-Ln 450 745 820
GD270-500-4-Ln 500 800 860
Nota:
<~ n=103

< Los paréntesis "()" en la columna "modelo VFD" se usan para poder distinguir los modelos al
seleccionar configuraciones del producto diferentes. Tenga en cuenta que los modelos de 11-22
kW solo se pueden configurar con uno del reactor de CD incorporado (L1) y el filtro C2
incorporado.

< La corriente nominal de salida es la corriente de salida cuando la tensién de salida es de 380 V.

< Los datos en la columna "corriente de entrada" se miden segun el voltaje de entrada de 380 V.
Los datos en "()" se miden cuando se configura un reactor de CD.

3.7 Estructura

La estructura de la unidad VFD se muestra en la siguiente figura (tomando como ejemplo el modelo
VFD de 380 V'y 45 kW).
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Descripcién general del producto

W,

DAY

L
LR

3 %gé’
11
©
13 12
Figura 3-5 Estructura del producto
N.° Nombre Descripcion
1 Cubierta superior Protege los componentes y piezas internas.
Para obtener mas informacion, consulte la seccién 5.2
2 Teclado . .
Funcionamiento del teclado.
3 Cubierta inferior Protege los componentes y piezas internas.
. y Opcional. Para obtener mas informacién, consulte
4 Tarjeta de expansion ) . y
Appendix A Tarjeta de expansion.
Protege la placa de control e instala las tarjetas de
5 Placa de control .
expansion.
. . B Para obtener mas informacién, consulte el capitulo 8
6 Ventilador de refrigeracion L.
Mantenimiento.
7 Interfaz del teclado Conecta el teclado.
. . B Para obtener mas informacién, consulte el capitulo 3
8 Placa de identificacion L
Descripcion general del producto.
o Terminales del circuito de Para obtener mas informacién, consulte el capitulo 4
control Directrices de instalacion.
. ... | Opcional. La placa de cubierta puede mejorar el nivel de
Placa de cubierta del orificio L . i
10 o proteccién; sin embargo, como también aumentara la
de emision de calor . . .
temperatura interna, se requiere un uso reducido.
11 Terminales del circuito Para obtener mas informacién, consulte el capitulo 4
principal Directrices de instalacion.
12 Indicador de potencia Indicador de la fuente de alimentacion
13 Etiqueta de la serie de Para obtener mas informacion, consulte la seccién 3.5
productos GD270 Cadigo de designacion del modelo.
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4 Directrices de instalacion
4.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo describe la instalacién mecanica y eléctrica de la unidad VFD.

< Solo los profesionales formados y cualificados pueden llevar a cabo las
operaciones citadas en este capitulo. Realice las operaciones segun las
instrucciones presentadas en el capitulo 1 Precauciones de seguridad.
Ignorar estas precauciones de seguridad puede provocar lesiones fisicas o la
muerte, o dafios en el aparato.

< Asegurese de que la alimentacién de la unidad VFD se ha desconectado
antes de la instalacion. Si la unidad VFD esta encendida, desconecte la

A alimentacion de la unidad VFD y espere al menos el tiempo especificado en

la unidad VFD, y asegurese de que el indicador de potencia esté apagado.

Se recomienda utilizar un multimetro para comprobar y asegurarse de que la
tensién del bus de CD de la unidad VFD es inferior a 36 V.

< Lainstalacion de la unidad VFD se debe disefiar y realizar en cumplimiento
de la legislacién y reglamentacion locales. INVT no asume ninguna
responsabilidad por ninguna instalaciéon de VFD que infrinja la legislaciéon o
reglamentacion local. Si no se siguen las recomendaciones dadas por INVT,

la unidad VFD puede experimentar problemas que la garantia no cubre.

4.2 Instalacién mecanica
4.2.1 Entorno de instalacién

El entorno de la instalacion es esencial para que la unidad VFD funcione con el mejor rendimiento a
largo plazo. Instale la unidad VFD en un entorno que cumpla los siguientes requisitos.

Medio .
. Condiciones
ambiente
Sitio de .
. L, Interior
instalacion
< -10-+50°C.
<~ Sila temperatura ambiente supera los 40°C, se reduce el 1 % por cada
grado de aumento.
<> No utilice la unidad VFD cuando la temperatura ambiente supere los
Temperatura 50°C.
ambiente < Para mejorar la fiabilidad, no utilice la unidad VFD en lugares donde la
temperatura cambie rapidamente.
<~ Cuando la unidad VFD se utilice en un espacio cerrado, como un
armario de control, utilice un ventilador de refrigeracién o un
acondicionador de aire para la refrigeracion, evitando que la
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Medio _
ambiente Condiciones
temperatura interna supere la temperatura requerida.
< Cuando la temperatura es demasiado baja, si desea utilizar una unidad
VFD que haya estado parada durante mucho tiempo, instale un
dispositivo de calefaccion externo antes de utilizarla para eliminar la
escarcha en el interior de la unidad VFD. De lo contrario, podrian
producirse dafios en la unidad VFD.
< Menos del 90 %
Humedad < No se permite condensacion.
relativa (HR) < La HR maxima no puede superar el 60 % en el entorno donde hay

gases COorrosivos.

Temperatura de
. -30-+60°C
almacenamiento

Instale la unidad VFD en un lugar:

<> Alejado de fuentes de radiacion electromagnética

<> Alejado de nieblas de aceite, gases corrosivos y gases combustibles
<> Sin posibilidad de que caigan objetos extrafios como polvo metalico,

Entorno de polvo, aceite y agua dentro de la unidad VFD (no instale el variador
funcionamiento sobre objetos combustibles como madera)
< Sin sustancias radiactivas ni objetos combustibles
<> Sin gases ni liquidos peligrosos
<> Con bajo contenido de sal
< Sin luz solar directa
< Inferiora 1000 m
Altitud < Cuando la altitud supera los 1000 m, se reduce el 1 % por cada 100 m
de aumento.
Vibracién ACC méx.: 5,8 m/s? (0,6 g)
Direccion de Instale la unidad VFD verticalmente para garantizar un buen rendimiento
instalacion de disipacion de calor.

4.2.2 Direccioén de instalacion
La unidad VFD puede instalarse en la pared o en un armario.

La unidad VFD debe instalarse en posicion vertical. Compruebe que la posicion de instalacién
cumple los requisitos que se indican a continuacion. Para obtener mas informacién sobre las
dimensiones del contorno, consulte Appendix C Dibujos acotados.
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Instalacion vertical b. Instalacién horizontal c. Instalacion lateral

Figura 4-1 Direccion de instalacion de la unidad VFD
4.2.3 Método de montaje

El método de montaje de la unidad VFD varia en funcién del tamafio. Los métodos de montaje
incluyen el montaje en la pared, el montaje con brida (aplicable a los modelos de 200 kW e inferiores)
y el montaje en el suelo (aplicable a los modelos de 220-500 kW).

q

Montaje en pared Montaje de labrida
Figura 4-2 Método de montaje
El procedimiento de montaje es el siguiente:

1. Marque las posiciones de los orificios de instalacion. Para obtener mas informacion sobre la
posicion de los orificios, consulte Appendix C Dibujos acotados.

2. Monte los tornillos o pernos en las posiciones indicadas.
3. Incline la unidad VFD contra la pared.
4. Apriete los tornillos.

Nota: La placa de montaje de la brida se utilizara para el montaje con bridas.
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4.2.4 Instalacion de una unidad VFD

ﬁ Aire c
caliente
(o [ 1
S
IIQ
H. e ||—
S —

Figura 4-3 Instalacion de una unidad VFD

Nota: Para las distancias B y C, cada una debe ser de 100 mm como minimo.
4.2.5 Instalacion de varias unidades VFD

Aire.
caliente

e

Figura 4-4 Instalacion en paralelo
Nota:

< Cuando instale unidades VFD de diferentes tamafios, alinee la parte superior de cada una antes
de su instalacion para facilitar el mantenimiento futuro.

< Para las distancias B, D y C, cada una debe ser de 100 mm como minimo.
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4.2.6 Instalacion vertical

Deflector
de aire

Deflector
de aire

.1

Figura 4-5 Instalacion vertical

Nota: Durante la instalacion vertical, debe instalar el deflector de aire, de lo contrario, la unidad VFD
experimentara una interferencia mutua y el efecto de disipacion de calor se degradara.
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4.2.7 Instalacion inclinada

Figura 4-6 Instalacion inclinada

Nota: Durante la instalacion inclinada, es imprescindible asegurarse de que el conducto de entrada y
el de salida de aire estén separados entre si para evitar interferencias mutuas.

4.2.8 Instalacion en armarios

4.2.8.1 Descripcion de la disipacion de calor

Los modelos GD270 220-500 kW (L1/L3) pueden montarse en armarios. La disipacién de calor debe
tenerse en cuenta en el método de montaje del armario.

La Figura 4-7 muestra cémo montar la unidad VFD en un armario con extraccion directa (sin
ventilador en la parte superior).
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Tapa de salida I
de aire del
armario > Flujo de aire de la
disipacion de calor
Deflector .
de aire D Esponja de sellado
g  Disyuntor = |1 Unidad de potencia
I .
i Armario oo bt Puerta delantera del
Barra de o ofTe e armario
cobre del 1
cableado de -
entrada
Reactord
en??:erC; Entrada de aire de la
= = puerta delantera
=
‘; -
|

——

Figura 4-7 Montaje de la unidad VFD en un armario con extraccion directa

Como se muestra en la Figura 4-8, el conducto de aire de la unidad VFD debe estar aislado dentro
del armario para evitar que el aire caliente de la salida de la unidad VFD circule por dentro del
armario, y el disefio del deflector de aire para aislamiento asegura que el aire caliente se descargue
por los orificios de refrigeracién en la parte superior del armario.

Nota: Se debe utilizar una esponja de sellado de 40x40 en la posicion correspondiente al deflector
de aire del panel de la puerta delantera, lo que evita el cortocircuito del conducto de aire.

Tapa de salida de—
aire del armario &

Deflector de aire

— Esponja de sellado

Figura 4-8 Disefio del deflector de aire
4.2.8.2 Puntos de atencion

Se recomienda que el armario adopte un perfil de nueve lados (armario PS). Antes de montar la
unidad VFD, instale dos travesafos de soporte inferior, un soporte de montaje y un riel de montaje en
el armario, disefie el travesafio de montaje para la fijacion de la unidad VFD, y reserve los orificios de
fijacion en el travesafio de montaje (consulte C.4.3 Dimensiones de montaje en el suelo para conocer
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la ubicacién y el tamafio especificos). Reserve espacio dentro del armario para conectar la barra de
cobre que sale del lado de la unidad VFD.

La unidad VFD se puede introducir y extraer del armario con el riel y las cuatro ruedas de la parte
inferior de la unidad VFD. Tenga en cuenta que la unidad VFD se puede introducir y extraer del
armario solamente después de que las ruedas estén alineadas con el riel. Para garantizar la
seguridad, disponga de dos personas para empujar la unidad VFD dentro o fuera del armario.

Nota:

< La Figura 4-9 muestra el espacio de montaje. No solamente hay que reservar suficiente espacio
de disipaciéon de calor para la unidad VFD, sino que también hay que tener en cuenta las
condiciones de disipacién de calor para otros dispositivos del armario.

o> 1 0 -

et () —-

N i
(A amDag(odoaom): MDA ﬂ[umum
(Di0o/oomeninoiniio (D)D) Diam
i ‘ i l _;/&;d 7

Figura 4-9 Requisitos de espacio de montaje

< Area efectiva real de la entrada de aire del armario (que indica el area del orificio pasante): Para
GD270-220-4(-Ln) y GD270-250-4(-Ln), el area de entrada de aire es de 42210 mm? y el area de
salida de aire es de 67875 mm?% para GD270-280-4(-Ln), GD270-315-4(-Ln) vy
GD270-355-4(-Ln), el area de entrada de aire es de 63315 mm? y el area de salida de aire es de
101305 mm?; para GD270-400-4-Ln, GD270-450-4-Ln y GD270-500-4-Ln, el drea de entrada de
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aire es de 63315 mm?y el area de salida de aire es de 101305 mm?.

< Los terminales de cobre de la linea de alimentacion del circuito principal deben manejarse con
herramientas similares a las herramientas de manguito con extensiones.

< La unidad VFD se puede introducir y extraer del armario solamente después de que las ruedas
estén alineadas con el riel. Para garantizar la seguridad, disponga de dos personas para
empuijar la unidad VFD dentro o fuera del armario. Consulte Figura 4-15 y Figura 4-16.

< Para el montaje dentro del armario, consulte el diagrama de distribucién del armario Figura 4-10.
El marco del armario es de 2200*800*600 (unidad: mm, incluyendo la cubierta superior de
ventilacion del armario H200). Para asegurar el montaje dentro del armario, debe montar la base
del armario H100. El deflector de aire debe montarse en la parte superior del armario para evitar
que el aire caliente de la salida de la unidad VFD circule por dentro del armario. Se debe utilizar
una esponja de sellado de 40X40 en la posicién correspondiente al deflector de aire del panel de
la puerta delantera, lo que evita el cortocircuito del conducto de aire. Ademas, los orificios de
entrada de aire deben realizarse en la parte inferior de la puerta del armario.

< El soporte de montaje inferior en el armario es una pieza estandar que se entrega junto con la
unidad VFD. El travesafio de soporte inferior y el riel de montaje son piezas opcionales.

Tapa de salida
de aire del
armario % + = Flujo de aire de la
Deflect o disipacion de calor
eflector A
de aire —Esponja de sellado
O
= Disyuntor Unidad de potencia
Iy )
h Armario — Puerta delantera del
Barra de armario
cobre del
cableado de
entrada
Reactor de i
entrada CA__[||| RL L Entrada de aire de
2 EI la puerta delantera
1 =
* 3 i

Figura 4-10 Disposicién recomendada del armario
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4.2.8.3 Procedimiento de montaje en el armario

N.° Descripcion

1 Monte el travesaﬁq para fijacion de la unidad VFD en el armario de perfil de nueve
lados. (Consulte Figura 4-11.)

2 Fije los travesafios de soporte inferior y el soporte de montaje en el armario.
(Consulte Figura 4-13.)

3 Ensamble el riel de montaje (pieza opcional) y méntelo en el armario.
Disponga de dos personas para alinear las ruedas de la unidad VFD con el riel de

4 montaje y empuje la unidad VFD hacia el armario. (Consulte Figura 4-15 y Figura
4-16. Utilice la cuerda auxiliar de montaje para evitar que la unidad VFD se incline
lateralmente durante la introduccion o extraccion)
Retire la cuerda auxiliar de montaje e inserte los tornillos en los orificios de fijacion de

5 la parte trasera, superior e inferior de la unidad VFD para fijarla al travesafio de
montaje. (Consulte Figura 4-18.)

6 Retire el riel de montaje cuando compruebe que el montaje es seguro.

@

@

Fije el travesafno de montaje y reserve los orificios de fijacion.

Se recomienda el armario de perfil de nueve lados (armario PS). La Figura 4-11 muestra la
vista ampliada de la seccion transversal del perfil de nueve lados.

Cuando monte un GD270 280-500 kW VFD en un armario de perfil de nueve lados con
profundidad de 600 mm, debe doblar el travesafio de montaje hacia dentro (como se muestra
en Figura 4-12) para aprovechar el espacio de la columna, lo que no es necesario para el
montaje en un armario estandar con profundidad de 800 mm o mas.

Travesafo de montaje Perfil de nueve lados
800 mm / . u
- - 43.5m
Travesafio de montaje L
R - = I
c¥ O 43.5 mm

VFD 600 mm

Armario con perfil de
nueve lados

Puerta delantera

Figura 4-11 Vista superior del montaje de una unidad VFD GD270 280-500 kW en un armario
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Orificio de montaje

Travesafo de montaje

——— Marco del armario con
perfil de nueve lados

Unidad de potencia

Figura 4-12 Vista tridimensional del montaje de una unidad VFD GD270 280-500 kW en un armario
2. Fije los travesafios de soporte inferior y el soporte de montaje. (Consulte Figura 4-13.)

(1)  Utilice ocho tuercas enjauladas M8 para fijar los dos travesafios de soporte inferiores a la base
del marco del armario de perfil de nueve lados. (Los travesafos de soporte estan disefiados
por el usuario, T22,5 mm, firmemente instalados)

(2)  Fije el soporte de montaje a la base del marco del armario de perfil de nueve lados con seis
tornillos autorroscantes M5, como se muestra en la siguiente figura. Para obtener mas
informacion sobre las dimensiones del soporte de montaje, consulte Figura C-15 y Tabla C-8.

(3) Si utiliza otro tipo de armario, pero no el de perfil de nueve lados, los orificios de fijaciéon para el
soporte de montaje deben perforarse y montarse en el sitio.

_Dos travesafios de soporte inferior
sostienentoda la maguina. El espesor
del material deltravesafio de soporte
debe ser de almenos 2,5 mm

Armario con perfil de
nueve lados

Abrazadera de montaje
inferior

Tornillo autorroscante M5
6 pcs

Figura 4-13 Montaje del soporte inferior
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3. Ensamble el riel de montaje (pieza opcional).

Como se muestra en Figura 4-14, ensamble el riel de montaje, alinee los dos ganchos
delanteros con la muesca del perfil de nueve lados y encdjelos en su lugar.

Soporte de montaje

Figura 4-14 Riel de montaje

4. Empuje la unidad VFD dentro del armario.

_Riel de montaje

Figura 4-15 Alineacion de las ruedas de la unidad VFD con el riel de montaje
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7
—
—"

iy

-

Figura 4-16 Empuijar la unidad VFD hacia el armario lentamente

Nota: Dado que el baricentro de la unidad VFD es muy alto, utilice la cuerda auxiliar de montaje para
evitar que el variador se vuelque durante la introduccién o la extraccion. Vea la siguiente figura.

Figura 4-17 VFD ya en el armario
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5.

Retire el riel de montaje.

Figura 4-18 Fijacion de la unidad VFD al travesafio del armario a través de los cuatro orificios de

@
@

®

“

fijacion en la parte posterior del variador
Preste atencion a lo siguiente:
Separe la unidad VFD del armario siguiendo el procedimiento anterior en secuencia inversa.

Al fijar la unidad VFD, compruebe que los cuatro orificios de montaje del variador se han
conectado de forma segura al travesafio de montaje.

Utilice el anillo de elevacion de la parte superior de la unidad VFD para levantarla y moverla.
Nunca aplique fuerza a los terminales del bus positivo y negativo.

Si necesita colocar la unidad VFD en posicion vertical, evite aplicar fuerza a los lados del
variador ni colocarla sobre una superficie inclinada. Si el angulo de inclinacion es superior a 5°,
la unidad VFD puede sufrir un vuelco ya que esta tiene un tamafio y peso elevados
(aproximadamente 200 kg).
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4.3 Cableado estandar del circuito principal
4.3.1 Diagramas de cableado del circuito principal

()

©)

|mm—m— -
S Reactor
. ST R
Potencia 3PH N entrada
380V 50/60 Hz
| Fitrode !

— " entrada [

Fusibe™ ™ "7 77

VFD 380 V

PE

T
} Fitrode |
salida

Figura 4-19 Cableado del circuito principal de CA 3PH 380 V

Nota:

< El fusible, el reactor de entrada, el filtro de entrada, el reactor de salida y el filtro de salida son
piezas opcionales. Para obtener mas informacion, consulte "Appendix D Accesorios periféricos

opcionales”.

< Si necesita un reactor de CD integrado, adquiera el modelo VFD con el sufijo "-L1".
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4.3.2 Diagrama de terminales del circuito principal

(Rls[T]uv]w]

H || PB

Figura 4-20 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 1,5-7,5 kW (unidad: mm)

GIsPBIRISITIU]YV W)

clelclelels/olele

Figura 4-21 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 11-15 kW (unidad: mm)

(B@IPBlRIsITIUIV W)
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17 14

136

Figura 4-22 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 18,5-22 kW (unidad: mm)
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(nlPe]a[ R s TIU] V] W)

136

Figura 4-23 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 30-37 kW (unidad: mm)
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Figura 4-24 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 45 kW (unidad: mm)
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Figura 4-25 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 55-90 kW (unidad: mm)
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Figura 4-26 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 110-132 kW (unidad: mm)
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1545

114

118

122

Figura 4-28 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 220-250 kW modelos estandar y modelos

(-L1) con reactores de CD integrados (unidad: mm)
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978 Bloque de terminales compatible con los modelos L3y L1

(girar el bloque de terminales 180 grados cuando vaya a instalarlo)

Figura 4-29 Terminales del circuito principal para los modelos 3PH 380 V 220-250 kW (-L3) con
reactores de salida (unldad mm)
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Figura 4-30 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 280-355 kW modelos estandar y modelos
(-L1) con reactores de CD integrados (unidad: mm)
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1245 Bloque de terminales compatible con los modelos L3 y L1

(girar el bloque de terminales 180 grados cuando vaya a instalarlo)

Figura 4-31 Terminales del circuito principal para los modelos 3PH 380 V 280-355 kW (-L3) con
reactores de salida (unidad: mm)
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Figura 4-32 Terminal del circuito principal para 3PH 380 V 400-500 kW modelos estandar y modelos
(-L1) con reactores de CD integrados (unidad: mm)
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Figura 4-33 Terminales del circuito principal para los modelos 3PH 380 V 400-500 kW (-L3) con
reactores de salida (unidad: mm)

Simbolo de L.
terminal Descripcion
R,S, T Terminales de entrada de CA 3PH, conectados a la red eléctrica
UV W Terminales de salida de CA 3PH, conectados al motor en la mayoria de

los casos

(+) (*+) y (-) pueden compartir el bus de CD o conectarse a una fuente de

(-) alimentacién de CD externa.
Terminal de conexién a tierra para una proteccion segura; cada

PE maquina debe llevar dos terminales PE y se requiere una conexion a
tierra adecuada

PB Reservado, sin funcién de frenado

Nota:

<~ No se recomienda usar cables de motor asimétricos. Si hay un conductor de tierra simétrico en el
cable del motor ademas de la capa conductora apantallada, conecte a tierra el conductor de
tierra en el extremo de la unidad VFD y en el extremo del motor.

<~ Pase el cable del motor, el cable de alimentacién de entrada y el cable de control por separado.
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4.3.3 Procedimiento de cableado para los terminales del circuito principal

1. Conecte la linea de tierra del cable de alimentaciéon de entrada al terminal de tierra (PE) del
variador y conecte el cable de entrada 3PH a los terminales R, Sy T y apriételo.

2. Conecte el hilo de tierra del cable del motor al terminal PE de la unidad VFD, conecte el cable
3PH del motor a los terminales U, V' y W y apriételo.

3. Sujete mecanicamente todos los cables en el exterior de la unidad VFD si estd mecanicamente
permitido.

e N

J U

NG

El tornillo no El tornillo
estdapretado. apretad.

Figura 4-34 Instalacion de los tornillos
4.4 Cableado estandar del circuito de control
4.4.1 Esquema eléctrico del circuito de control basico

VFD
Fundonamierto
wp (7 S1 %//
Actvadon J7_ A0O Salida analégica
D s2 ’_@ ?I TERR 0-10V/0-20 mA
A
Restablecmien
o el fallo s3 %,
) s B % oL sada analea
0-10v/0-20 m4)

Pw E } saigavi

L%E

J8 485+
A } Camnicadén
Entra da an alégica m ulifuncion ENCENDIDO APaGaD0 485 9] i RS485
O Potencia utlizada para J—d
1 +10V ajusiar la recuercia PE
! All Ji1
& Al2 v

ROIA
r TERRA RO1B salida de
T i rdé1
TE RO1C
-10v =
(Externo)

RO2A
’i ? fi Salida de
RO2 rdé2

Figura 4-35Esquema eléctrico del circuito de control
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Nota: Si el espacio del pasacables de la placa no es suficiente cuando todos los terminales de la
placa de control estan cableados, corte el orificio ciego de la cubierta inferior para la salida de los
cables. Si se produce una situacién de peligro cuando se corta el orificio de salida para un fin que no
sea la salida del cable, no asumiremos ninguna responsabilidad.

Nombre Descripcion
+10V Fuente de alimentaciéon de +10,5 V suministrada localmente
Rango de entrada: Para Al1, 0(2)-10 V o0 0(4)-20 mA
Al1 Para Al2,-10V - +10 V

Impedancia de entrada: 20 kQ para la entrada de tensién; 250 Q para la entrada

de corriente
Si se utiliza tension o corriente para la entrada, se establece mediante el puente
Al2 J11.
Resolucion: 5 mV cuando 10 V corresponde a 50 Hz
Error: £0,5 % cuando la entrada es superior a 5 V/10 mA a 25°C
TIERRA Referencia de tierra +10,5 V
AOO Rango de salida: 0(2)-10 V o 0(4)-20 mA
Si se utiliza tensién o corriente para la salida de AOO y AO1 se ajusta a través de

AO1 los puentes J7 y J6.
Error: 20,5 % cuando la salida es de 5V a 25°C
RO1A
ROIB RO1 salida; RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: comun
Capacidad de contacto: 3A/CA 250 V, 1A/CD 30 V
RO1C
RO2A
ROZB RO2 salida; RO2A: NO; RO2B: NC; RO2C: comun
RO2G Capacidad de contacto: 3A/CA 250 V, 1A/CD 30 V

COM Referencia de tierra +24 V

Capacidad del interruptor: 50 mA/30 V

Y1 Banda de frecuencia de salida: 0-1 kHz

Y1y S4 comparten el terminal de salida. La seleccion se realiza a través de J10.
485+ El puerto de comunicacion RS485, el puerto de sefal diferencial RS485 vy el
puerto de comunicacion estandar RS485 deben utilizar pares trenzados

485- apantallados; la resistencia correspondiente para el terminal de 120 ohmios para
la comunicacion RS485 se conecta a través del puente J8.
PE Terminal de puesta a tierra
PW Terminal de entrada de potencia externa digital
Rango de tensién: 12-30 V
Y Alimentacion del usuario proporcionada por la unidad VFD, 24 V(-10 %-+15 %).
Corriente de salida max.: 200 mA
S1 Entrada digital | « Impedancia interna: 3,3 kQ
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Nombre Descripcion

1 * Laentrada de tension de 12-30 V es aceptable
* Terminal de entrada bidireccional, compatible con NPN y

Entrada digital

S2 : PNP
— + Frecuencia de entrada max.: 1 kHz
S3 Entrada digital |, Todos son terminales de entrada digital programables cuyas

funciones se pueden ajustar mediante codigos de funcion
Entrada digital | . sS4 y Y1 comparten el terminal de salida. La seleccién se

S4
4 realiza a través de J10.
Ademas de las funciones de entrada digital, el terminal también puede actuar
HDIA como canal de entrada de impulsos de alta frecuencia.

Frecuencia de entrada méax.: 50 kHz
Proporcion de la carga de trabajo: 30 %-70 %
4.4.2 Esquema de conexiones de la sefal de entrada/salida

Puede seleccionar el modo NPN/PNP y la alimentacién interna/externa a través del conector en
forma de U. El modo interno NPN se adopta de forma predeterminada. EI modo interno NPN se
adopta de forma predeterminada.

RO1A RO2A|

=

RO1B RO2B S1 S2 S3  S4/Yl HDIA AOl Al A2 +10V
RO1C RO2C +24v PW COM COM AOO0 GND 485+ 485- PE

Jumper en forma de U entre +24 V'y PW

Figura 4-36 Posicion del conector corto tipo U de los modelos 3PH 380 V 1,5-7,5 kW VFD

———————

RO2A RO2B RO2C|

_— e e e e = = —— ——

i ]y ]y sy g

RO1A RO1B RO1C o s e e o o e e

+24V PW COM COM AOO GND 485+ 485- PE

00 e E R

Jumper en forma de U entre +24 Vy PW

Figura 4-37 Posicion del conector corto tipo U de los modelos 3PH 380 V 11-500 kW VFD
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Si la sefial de entrada procede del transistor NPN, ajuste el puente en forma de U entre +24 V y PW
en funcion de la potencia utilizada segun la siguiente figura.

B
| -]

CoM 1. COl
[r2av TRav
Alimentacién interna (Modo NPN) Alimentacién externa (Modo NPN)

Figura 4-38 Modo NPN

Si la sefial de entrada procede del transistor PNP, ajuste el puente en forma de U en funcién de la
potencia utilizada segun la Figura 4-39.

| 1 COM
07‘;%"" | T+24v
T ot24v
Alimentacién interna (Modo PN P) Alimentacion externa (Modo PNP)

Figura 4-39 Modo PNP
4.5 Cableado del teclado externo opcional

La unidad VFD admite un teclado LED opcional (BOP-270) y un teclado LCD (SOP-270). Tenga en
cuenta lo siguiente cuando conecte externamente un teclado opcional:

< Los modelos de 1,5-22 kW utilizan el disefio de teclado de pelicula, que permite conectar un
teclado externo opcional de LED o LCD al armario eléctrico a través de la interfaz de teclado A.
Con la conexion a un teclado externo, la unidad VFD admite la visualizacion y el
funcionamiento tanto en el teclado de pelicula local como en el teclado externo.

< Los modelos de 30 kW y superiores estan configurados con teclados independientes como
piezas estandar. Antes de la entrega, el teclado local de cualquiera de estos modelos se ha
conectado de forma predeterminada a la interfaz de teclado B. Si desea mover el teclado
desde el local al armario eléctrico, para facilitar el cableado, desconecte el cableado del
teclado predeterminado y conéctelo a través de la interfaz de teclado A. Las interfaces de
teclado Ay B no pueden conectarse al mismo tiempo. De lo contrario, el teclado no funciona ni
presenta informacioén correctamente.
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|
-4— Interfaz del teclado B

Ro1A RO1BROI] [Co e e o e o o o < { j

(Teecssssaa 7T —
) keoasaand
s

O OLEAN T

|
P = = = L e = P e e
+24V PW COMCOMAQO GND 485+ 485- PE

000 Do e = =

|

Interfaz del teclado A

Figura 4-40 Interfaz del teclado externo
4.6 Proteccion del cableado

1. Proteccion de la unidad VFD y del cable de alimentacion de entrada en caso de
cortocircuito

La unidad VFD vy el cable de alimentacion de entrada pueden protegerse en caso de cortocircuito,
evitando la sobrecarga térmica.

Implante medidas de proteccién segun la siguiente figura.

VED

TF

Cable de o ® =

entrada ‘
— \ M3~
Fusible

Figura 4-41 Configuracion de los fusibles

Nota: Seleccione el fusible segun el manual. En caso de cortocircuito, el fusible protege los cables
de alimentacion de entrada para evitar dafios en la unidad VFD; si se produce un cortocircuito interno
en la unidad VFD, puede proteger los equipos vecinos para que no sufran dafos.
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2. Proteccion del motor y del cable del motor en caso de cortocircuito

Si el cable del motor se selecciona en funcion de la corriente nominal de la unidad VFD, esta puede
proteger el cable del motor y el motor durante un cortocircuito sin necesidad de otros dispositivos de
proteccion.

< Si la unidad VFD esta conectada a varios motores, utilice un interruptor de
A sobrecarga térmica independiente o un disyuntor para proteger el cable y el

motor, lo que puede requerir que el fusible corte la corriente de cortocircuito.

3. Proteccion del motor contra la sobrecarga térmica

El motor debe estar protegido contra la sobrecarga térmica. Una vez que se detecta la sobrecarga,
se debe cortar la corriente. La unidad VFD esta equipada con la funcién de proteccion de sobrecarga
térmica del motor, que puede bloquear la salida y cortar la corriente (si es necesario) para proteger el
motor.

4. Conexion de derivacion

En algunos escenarios criticos, el circuito de conversién de potencia/frecuencia variable debe
configurarse para garantizar el correcto funcionamiento del sistema cuando se produce un fallo en la
unidad VFD.

En algunos escenarios especiales, como en el arranque suave, el funcionamiento de la frecuencia de
alimentacion se realiza directamente después del arranque, lo que requiere una conexién de
derivacion.

< No conecte ninguna fuente de alimentacion a los terminales de salida de la
A unidad VFD: U, V y W. La tensién aplicada al cable del motor puede causar
dafios permanentes a la unidad VFD.

Si se necesita una conmutacion frecuente, puede utilizar el interruptor que lleva el enclavamiento
mecanico o un contactor para asegurar que los terminales del motor no se conecten a los cables de
alimentacion de entrada y a los extremos de salida de la unidad VFD simultaneamente.
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5 Directrices de funcionamiento basico

5.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo le ensefia a utilizar el teclado de la unidad VFD y a poner en marcha las funciones
comunes del variador.

5.2 Funcionamiento del teclado

Goodrive270 serie VFD ha sido equipado con teclados LED como configuracion estandar. Puede
utilizar el teclado para controlar el arranque y la parada, leer los datos de estado y ajustar los
parametros de la unidad VFD. También puede usar el teclado LCD opcional que admite la pantalla
HD de diez filas en diferentes idiomas, con la funcién de copia de parametros. Su tamafo total es el

mismo que el teclado LED.

Figura 5-1 Teclado LED Figura 5-2 Teclado de pelicula Figura 5-3 Teclado LCD

estandar .
opcional

Nota:

< Elteclado de pelicula es una pieza estandar para los modelos de 1,5-22 kW. Al instalar el teclado
externamente, puede comprar el soporte y el teclado LED independiente.

< El teclado externo es una pieza estandar de los modelos de 30-500 kW. Al instalar el teclado
externamente, solo necesita comprar el soporte.

5.3 Teclado LED (BOP-270) pantalla y operacién

El teclado de la unidad VFD puede mostrar los parametros en estado de parada, los parametros en

estado de funcionamiento, el estado de alarma de fallos y el estado de edicién de los pardmetros de

funcion.

Puede hacer funcionar la unidad VFD desde el teclado. Para obtener informacion detallada sobre las

descripciones de los cédigos de funcion, consulte la lista de codigos de funcién.
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Tabla 5-1 Teclado LED (BOP-270) descripcion de componentes

N.°

Nombre

Descripcion

Indicador
de estado

Indicador de estado de funcionamiento de
la VFD.O

Apagado: La VFD estd parada.O
Parpadeando: La VFD estd ajustando los
parametros automaticamente.ll

Encendido: La VFD

esta en

funcionamiento.

Indicador de marcha adelante o atrds.
LED apagado: La VFD
funcionamiento hacia delante.C]
LED encendido: La VFD esta
funcionamiento hacia atrés.

esta en

en

LOCAL/REMOT|

Indica si la VFD se controla mediante el
teclado, los terminales o la comunicacion.
Apagado: La unidad VFD se controla
mediante el teclado.O

Parpadeando: La unidad se controla
mediante terminales.O

Encendido: La unidad VFD se controla

mediante comunicacion remota.

TRIP)

Indicador de fallo;

LED apagado: en estado normal
LED
prealarma

parpadeando: en estado de

LED encendido: en estado de fallo

Indicador
de unidad

Unidad mostrada actualmente

o
o

Hz Unidad de frecuencia

RPM | Unidad de velocidad de rotacion

A Unidad de corriente

% Porcentaje

\% Unidad de tension
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N.° | Nombre Descripcion

LED de 5 digitos que muestra diversos datos de monitorizaciéon y cédigos de
alarma tales como la frecuencia establecida y la frecuencia de salida.

Pantalla Significa Pantalla Significa Pantalla Significa
H 0 { 1 c 2
3 3 “ 4 5 5
Zona de . E 6 = 7 E 8
3 p'rese.n.tam 5 9 o A b b
on digital C C 4 d c E
F f b H i L
L L n N n N
o (@] F P r R
5 S [ T i U
u V - -
Potencié . ) ) ) )
4 ; Se utiliza para la regulacion de la frecuencia. Para obtener mas informacion,
metro
o consulte la descripcion de P08.42.
digital
Pl Teclade |Pilsela para entrar o salir de los menus de
E3 programacion [nivel 1 o para eliminar un parametro.
Pulsela para acceder a los menids en modo
DA Clave de ) .
El . .. |de cascada o confirmar el ajuste de un
confirmacion
parametro.
. Tecla UP |Pilsela para aumentar los datos o
(arriba)  |desplazarse hacia arriba.
Tecla DOWN |Pulsela para reducir los datos o para
5 Teclas ) ) .
(abajo) desplazarse hacia abajo.

Pulsela para seleccionar los parametros de

Tec visualizacion hacia la derecha en la interfaz
ecla
de la unidad VFD en estado de parada o
flecha-derech

St funcionamiento o para seleccionar los
a digitos que se van a cambiar durante el
ajuste de parametros.
Pllsela para poner en marcha la unidad
RUN ® TeclaRun |VFD cuando utilice el teclado para

controlarla.
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N.° | Nombre Descripcion

Pulsela para detener la unidad VFD
mientras esta funcionando. La funcion de
STOP Tecla Stop/ |esta tecla esta restringida por P07.04. En

RST Reset el estado de alarma de fallo, esta tecla se
puede utilizar para restablecer en cualquier
modo de control.

Tecla de

acceso B i )
E . La funcion esta determinada por P07.02.
directo

multifunciéon

5.3.1 Visualizacion de parametros en estado de parada

Cuando la unidad VFD esta parada, el teclado muestra los parametros de estado de parada.
Consulte Figura 5-4.

En el estado de parada, se pueden mostrar varios tipos de parametros. Puede determinar qué
parametros se muestran en el estado de parada ajustando el codigo de funcién P07.07. Para obtener
mas informacion, consulte la descripcion de P07.07.

En el estado de parada, hay 15 parametros que pueden seleccionarse para su visualizacion,
incluyendo la frecuencia establecida, la tensién del bus, el valor de referencia del PID, el valor de
realimentacion del PID, el estado de los terminales de entrada, el estado de los terminales de salida,
el ajuste del par, el PLC y el paso actual de la velocidad multipaso, el valor de la Al1, el valor de la
AlI2, el valor de la AI3, la frecuencia del impulso de alta velocidad HDI, el valor del recuento de
impulsos, el valor de la longitud y la frecuencia limite superior (Hz activado). Puede pulsar |) /SHIF
para cambiar los parametros seleccionados de izquierda a derecha o pulsar (P07.02=2)
para hacerlo de derecha a izquierda.

5.3.2 Visualizacion de parametros en estado de funcionamiento

Después de recibir un comando de ejecucion valido, la unidad VFD pasa al estado de
funcionamiento, y el teclado muestra los parametros de estado de funcionamiento. El indicador

RUN/TUNE| esta encendido. El estado de encendido/apagado del indicador [FWD/REV| viene
determinado por la direccion de funcionamiento real. Consulte Figura 5-4.

En el estado de funcionamiento, hay 25 parametros que pueden seleccionarse para su visualizacion,
incluyendo la frecuencia de funcionamiento, la frecuencia establecida, la tension del bus, la tension
de salida, la corriente de salida, la velocidad de funcionamiento, la potencia de salida, el par de
salida, el valor de referencia del PID, el valor de retroalimentacion del PID, el estado de los
terminales de entrada, el estado de los terminales de salida, el ajuste del par, el valor de la longitud,
el PLC y el paso actual de la velocidad multipaso, Al1, Al2, Al3, la frecuencia HDI del pulso de alta
velocidad, el porcentaje de sobrecarga del motor, el porcentaje de sobrecarga de la unidad VFD, el
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valor de referencia de la rampa, la velocidad lineal, la corriente de entrada de CA y la frecuencia
limite superior (Hz encendido). Puede determinar qué parametros se muestran en estado de parada
ajustando los codigos de funcion P07.05 y P07.06. Puede pulsar para cambiar los
parametros seleccionados de izquierda a derecha o pulsar para hacerlo de derecha a
izquierda.

5.3.3 Visualizacion de las alarmas de fallo

Después de detectar una sefial de fallo, el inversor entra inmediatamente en el estado de alarma de
fallo, el codigo de fallo parpadea en el teclado y el indicador esta encendido. Puede realizar el
restablecimiento del fallo mediante la tecla [STOP/RST], los terminales de control o el comando de
comunicacion.

Si el fallo persiste, el codigo de averia se muestra de forma continua.

5.3.4 Edicion de los cédigos de funcion

Puede pulsar la tecla para entrar en el modo de ediciéon durante el estado de parada,
funcionamiento o alarma de fallo (si se utiliza una contrasefa de usuario, consulte la descripcion de
P07.00). El modo de edicion contiene dos niveles de menus en la siguiente secuencia: Grupo de
caédigos de funcién o nimero de cédigo de funcidon — Ajuste del codigo de funcién. Puede pulsar la
tecla para acceder a la interfaz de visualizacién de parametros de funcién. En la interfaz
de visualizacion de parametros de funcion, puede pulsar la tecla para guardar los ajustes
de parametros o pulsar la tecla para salir de la interfaz de visualizacién de parametros.

Pardm etros mostrados en estado de parada Parém etros mostrades en estado de fund cnamiento Visudi zacion del estado de falo

Figura 5-4 Pantalla de estado
5.3.5 Modificacion de los cédigos de funcién

La unidad VFD proporciona tres niveles de menus, que incluyen:
< « Numero de grupo de cédigos de funcion (menu de nivel 1)
< « Numero de codigo de funcion (menu de nivel 2)

< « Ajuste del codigo de funciéon (menu de nivel 3)
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Nota: Cuando realice operaciones en el menu de nivel 3, puede pulsar la tecla PRG/ESC| o

DATA/ENT| para volver al menu de nivel 2. Si pulsa la tecla DATA/ENT|, el valor establecido del

parametro se guarda primero en el panel de control y, a continuacion, se vuelve al menu de nivel 2,
mostrando el siguiente codigo de funcién. Si pulsa la tecla PRG/ESC|, el menu de nivel 2 vuelve
directamente, sin guardar el valor establecido del parametro, y se muestra el cédigo de funcién
actual.

Si entra en el menu de nivel 3 pero el pardmetro no tiene un digito parpadeando, el parametro no se
puede modificar por alguna de las siguientes razones:

< Es de solo lectura. Los parametros de solo lectura incluyen parametros de deteccion reales y
parametros de registro en ejecucion.

< No se puede modificar durante la ejecucion y solamente se puede modificar en el estado de
parada.

Ejemplo: Cambie el valor de P00.01de 0 a 1.

o o o o ©o o o o

o o o o
o [H . [A& .
'|‘|ﬁ|°_._>'lj|‘|;‘|."|'u°_bpﬁﬂﬁno
'.!Llo L!Ll.l.l'.loq_ Lll.l.l.lfo

o o o o
S
R TRERT

o
To dos los d igitos 22| Ellugar delas unidades Ellugar de las unidade s Ellugar de las unidade s
esta n par pade ando esta pam adeando esta pap adeando esta pap adea ndo
|
o o o o o o o o o o o
BT ] g L5 o
[ PR TREE L

o

El lugar de las u nidade s esta p arpa dean do

Nota: Cuando se establece el valor, puede pulsar para modificar el valor.

Figura 5-5 Modificacion de un parametro

5.3.6 Establecimiento de una contrasefa para la unidad VFD

La unidad VFD ofrece la funcién de proteccion por contrasefia del usuario. Cuando se ajusta P07.00
a un valor distinto de cero, el valor es la contrasefia del usuario. Si la proteccion por contrasefa esta
activada, se muestra “0.0.0.0.0” al pulsar de nuevo la tecla para entrar en la interfaz de
edicién de codigos de funcion. Debe introducir la contrasefia de usuario correcta para acceder a la
interfaz.

Para desactivar la funcidon de proteccién por contrasefia, solamente es necesario establecer P07.00

en 0.

Después de salir de la interfaz de edicién de cédigo de funcién, la funcién de proteccion por
contrasefia se activa en 1 minuto. Si la proteccion por contrasefia esta activada, se muestra
“0.0.0.0.0” al pulsar de nuevo la tecla para entrar en la interfaz de edicién de codigos de
funcién. Debe introducir la contrasefia de usuario correcta para acceder a la interfaz.
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o o o O

Todoslusd\glmsesvan EHugar de las u ridade s © El lugar de\asumdades
par pade ando esta paip adeando esta parp adea ndo

o o o o° .
COOOD- > Foiaoe

£/ lugar de las u nidade s © Ellugar de las unidade s El lugar detas unidades ©
esta pap adeando esta parp adeando

esta pap adea ndo
Nota: Cuando se establece elvalor, puede pulsar

+ [E paramodificar el valor.

Figura 5-6 Configuracién de la contrasefia
5.3.7 Visualizacion del estado de la unidad VFD
La unidad VFD proporciona el grupo P17 para la visualizaciéon del estado. Puede introducir el grupo
P17 para su visualizacion.
o ] o o E] o o
Todos los digitos Lac | Ellugar de las umdades F‘ Ellugar de las umdadss esté parpadeando
estan parpadeando esta parpadeando 'EF-J @]

o o o o PR(; |

[Ny 1‘ l C o n]

R Y ¥ I | @ t_l (AN 47 u

El lugar de las umdades ‘Dél# El \ugar de Ias umdades esta parpadeando
esia parpadeando

Nota: Cuando se establece el valor, puede pulsar T y| ¥ | +| A | para modificar el valor.

Figura 5-7 Visualizacion de un parametro
5.4 Teclado LCD (SOP-270) pantalla y operacién
Tabla 5-2 Teclado LCD (SOP-270) descripcién de componentes

Elemento Instruccion

Indicador de funcionamiento;

LED apagado: la unidad VFD esta parada.
LED parpadeando: la unidad VFD esta en la
autosintonia de parametros.

LED encendido: la unidad VFD esta en
Indicador del funcionamiento.

(1)

estado Indicador de fallo;

LED apagado: en estado normal
) .
LED parpadeando: en estado de prealarma

LED encendido: en estado de fallos

Indicador de tecla de acceso directo que
3) QUICK/JOG]

muestra diferentes estados en diferentes
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Elemento

Instruccion

funciones, consulte la definicion de clave
IQUICK/JOG]| para obtener mas informacion.

Tecla de area

Tecla de
funcion

La funcién de la tecla de funciéon cambia
segun el menu;

La funcién de la tecla de funcion se muestra
en el pie de pagina

JOG

QUICK )

Tecla de
acceso directo

Redefinible. Se define como una funcién
JOG perdeterminada, es decir "jogging"
(activacion). La funcion de la tecla de
acceso directo se puede establecer para los
P07.02, como se muestra a continuacion.
0: Sin funcién

1: Jogging (indicador de vinculacién (3);
légica: NO);

2: Reservado

3: Conmutacion FWD/REV (indicador de
enlace (3); l6gica: NC)

4: Borrar la configuracion UP/DOWN
(Arriba/Abajo) [indicador de enlace (3)
légica): NC)

5: Inercia hasta detencién (indicador de
enlace (3); l6gica: NC)

6: Cambiar del modo de referencia de
comando en orden (indicador de enlace (3);
légica: NC)

7: Reservado

Nota: Después de restaurar al valor
predeterminado, la funcién predeterminada
de la tecla de acceso directo (7) es 1.

Enter

Clave de
confirmacion

La funcién de la tecla de confirmacion varia
segun los menus, como confirmar la
configuracién de parametros, confirmar la
seleccién de parametros y entrar en el
siguiente menu.
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Elemento

Instruccion

RUN

Tecla de

Bajo el modo de operacion del teclado, la
tecla de running (funcionamiento) se usa

funcionamiento|para la operacién de funcionamiento o la

operacion de autoajuste.

(10)

Tecla Stop/

Reset

Durante el estado de funcionamiento, pulse
la tecla Stop/Reset para dejar que deje de
funcionar o de sintonizar automaticamente;
esta tecla esta limitada por P07.04. Durante
el estado de fallos de alarma, todos los
modos de control se pueden restablecer con
esta tecla.

Clave de
direcciéon
UP (Arriba):
A

DOWN

(Abajo): ¥

LEFT

(Izquierda):
<

RIGHT

(Derecha):

>

UP (Arriba): La funcion de la tecla UP
(Arriba) es diferente segun las interfaces,
como desplazar hacia arriba el elemento
mostrado, desplazar hacia arriba el
elemento seleccionado y cambiar los
digitos;

DOWN (Abajo): La funcién de la tecla
DOWN (Abajo) es diferente segun las
interfaces, como desplazar hacia abajo el
elemento mostrado, desplazar hacia abajo
el elemento seleccionado y cambiar los
digitos;

LEFT (Izquierda): La funcion de la tecla
LEFT (Izquierda) es diferente segun las
interfaces, como cambiar a través de la
interfaz de supervisioén, como desplazar el
cursor hacia la izquierda, salir del menu
actual y volver al menu anterior;

RIGHT (Derecha): La funcién de la tecla
RIGHT (Derecha) es diferente segun las
interfaces, como cambiar la interfaz de
supervision, desplazar el cursor hacia la
derecha y entrar al siguiente menu.

Area de
visualizacion

(12)

LCD

Pantalla de

visualizacion

LCD de matriz de puntos de 240 x 160;
muestra tres parametros de supervision o
seis elementos de submenu

simultaneamente
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Elemento Instruccion
Interfaz La interfaz RJ45 se usa para conectarse a la
(13) Interfaz RJ45 )
RJ45 unidad VFD
Tapadela |Retire esta tapa cuando vaya a cambiar las
Tapa de la i i o
Otros (14) bater( bateria del |baterias del reloj y cierre la tapa una vez que
ateria
reloj les haya colocado
. . . La mini terminal USB se usa para conectar a
Terminal Mini terminal . |
(15) la unidad flash USB a través de un
usB usB
adaptador.

Directrices de funcionamiento basico

La pantalla LCD tiene diferentes areas de visualizacion, que muestra diferentes contenidos en

diferentes interfaces. La siguiente figura muestra la interfaz principal del estado de parada.

16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270

Configurar la frec.
P17.00 Hz

50.00

Tensi6n del bus de CD

P P17.11 V 5400 E
DigilnputTrm|State
P17.12 0x0000
Pantalla Acerca de Menu
) L} Y
F
Figura 5-8 Interfaz principal de LCD
Area Nombre Usado para
Area de Mostrar el tiempo real; la bateria del reloj no esta incluido;
Encabezado . N . . .
A visualizacion en es necesario restablecer el tiempo al encender la unidad
tiempo real VFD
Mostrar el estado de funcionamiento de la unidad VFD
1. Mostrar la direccién giratoria del motor: "Fwd": ejecutar
Area de hacia adelante durante la operacion; Rev: ejecutar
. L inversamente durante la operacion; "Disrev": ejecutar de
visualizacién del . ) .
Encabezado estado de manera inversa esta prohibido;
B . . 2. Mostrar la unidad VFD ejecutando el canal de
funcionamiento de la .
R comandos: "Local"-Teclado; "Trml"-Terminal;
unidad VFD ok
"Remoto"-Comunicacién
3. Mostrar el estado de funcionamiento actual de la unidad
VFD: "Listo": la unidad VFD esta en estado de parada (sin
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Area Nombre Usado para
fallos); "Ejecutar": la unidad VFD esta en estado de
funcionamiento; "Jog": la unidad VFD esta en estado de
jogging; "Pre-alarma": el VFD est& en estado de pre-alarma
durante la ejecucién; "Fault": se ha producido un fallo en la
unidad VFD.
Area de )
Encabezado visualizacion del Mostrar el moldelo de la unidad VFD: "GD270"-VFD actual
C modelo VFD es GD270 series VFD
Los nombres de
parametros y Mostrar los nombres de tres parémtros y los codigos de
PantallaD | codigos de funcién | funcién en la pagina de inicio. Se pueden gestionar los
en la pagina de inicio | parametros mostrados en la pagina de inicio.
de la unidad VFD
Valores de los
Pantalla E parametros de la | Mostrar los valores de los parametros en la pagina de inicio
pagina de inicio de la | de la unidad VFD, que se actualizan en tiempo real.
unidad VFD
Menus Indique los menus correspondientes a las teclas de funcién
Pie de correspondientes de | (4), (5) y (6). Los menus correspondientes de las teclas de
pagina F | teclas de funcion (4), | funcién (4), (5) y (6) son diferentes segun la interfaz, y
(5)y (6) también canvia el contenido que se muestra en esta area.

El teclado de la unidad VFD puede mostrar los parametros en estado de parada, los parametros en

estado de funcionamiento, el estado de edicién de los pardmetros de funcion y el estado de alarma

de fallo.

5.4.1 Visualizacion de parametros en estado de parada

Cuando la unidad VFD esta en estado detenido, el teclado muestra parametros de estado detenido, y

esta interfaz es la interfaz principal durante el encendido predeterminado. En el estado detenido, es

posible que se muestren parametros en varios estados. Pulse |A o W para cambiar el

parametro que se muestra hacia arriba o hacia abajo.

16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FWD Local  Listo 01: GD270
Configurar la frec. v Tension del bus de CD
P17.00 Hz 50.00 P17.11 540.0
n

Tension del bus de CD = DigilnputTrmIState
P17.11 V. 540.0 P17.12 0x0000

&

<
DigilnputTrmlIState DigiOutpTrmIState
P17.12 0x0000 A e 0x0000

Pantalla Acerca de Meni Acerca de Mend

Figura 5-9 Visualizacién 1 del parametro de estado detenido
Pulse € o ) para cambiar entre diferentes estilos de visualizacion, incluyendo el estilo de

visualizacion de la lista y el estilo de visualizacién de la barra de progreso.
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16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FWD Local  Listo 01: GD270
Configurar la frec. Configurar la frec. 50 00
P17.00 Hz 50.00 > .
»
Tensi6n del bus de CD » Hz
PI7.41 V 540.0 _ ‘
<

DigilnputTrmIState

I 400.!
o171 0x0000 < 0.00 00.00

Pantalla Acerca de Menu Atras Inicio

Figura 5-10 Visualizacién 2 del parametro de estado detenido
Es el usuario quien define la lista de visualizacion de parametros del estado detenido, y cada cédigo
de funcion de variable de estado se puede afadir a la lista de visualizacién de parametros de estado
detenido seguin sea necesario. Se ha afiadido un cédigo de funcion al parametro de estado detenido
que también se puede eliminar o cambiar.

5.4.2 Visualizacion de parametros en estado de funcionamiento
Después de recibir un comando de ejecucion valido, la unidad VFD pasa al estado de

funcionamiento, y el teclado muestra los parametros de estado de funcionamiento. El indicador
en el teclado estara encendido. En el estado de funcionamiento, se pueden mostrar varios tipos de

parametros. Pulse | A o ¥ para cambiar hacia arriba o hacia abajo.

16:02:35 FWD Local En funcionamiento 01: GD270 16:02:35 FWD Local Enfuncionamiento 01: GD270
Frec. de salida b r Configurar la frec.
P17.01 Hz 5000 o P17.00 Hz 5000
»
Configurar la frec. Tensién del bus de CD
P17.00 Hz 5000 P P1711 V 5400
Y
Tensién del bus de CD Tensién de Salida
P17.11 V 540 O O A P17.03 V 378
Pantalla Acerca de Menu Pantalla Acerca de Menl

Figura 5-11 Pantalla de estado 1 del parametro de ejecucion
Puise € o » para cambiar entre diferentes estilos de visualizacion, incluyendo el estilo de

visualizacion de la lista y el estilo de visualizacion de la barra de progreso.

16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270

Tension del bus de CD Tension del bus de CD

P71 v 540.00 > | 540.00
»

DigilnputTrmIState -

0x0000  —

<
DigiOutpTrmIState - 00 A
0x0000 «
P17.13
Pantalla Acerca de Menu Atras Inicio

Figura 5-12 Pantalla de estado 2 del parametro de ejecucion
En el estado de funcionamiento, se pueden mostrar varios tipos de parametros. Es el usuario quien
define la lista de parametros de visualizacion del funcionamiento, y cada cédigo de la funcion
variable de estado se puede afadir a la lista de visualizacion de parametros en ejecucion segun sea
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necesario. Un cédigo de funcién afiadido a la lista de parametros de visualizacién del funcionamiento
también se puede eliminar o cambiar.

5.4.3 Informacion de fallos de visualizacion

La unidad VFD entra en el estado de visualizacion de la alarma de fallos una vez que se detecta la
sefial de fallos, y el teclado muestra el coédigo de error y la informacion con el indicador en el
teclado se encendera. La operacion para reiniciar en caso de fallos se puede realizar usando la tecla
[STOP/RST, Ia terminal de control o el comando de comunicacién.

El codigo del fallo seguird mostrandose hasta que se elimine el fallo.

16:02:35 FWD Local Fallo 01: GD270

Tipo de fallo presente:

Codigo del fallo: 1 9
19: Fallo de deteccion de corriente (ItE)

Atrés Inicio OK

Figura 5-13 Estado de visualizacién de fallos de la alarma
Puede realizar varias operaciones en la unidad VFD mediante el teclado, como entrar y salir del
menu, seleccionar los parametros, modificar la lista y afiadir parametros.
5.4.4 Entrar y salir de los menus
El teclado muestra tres menus principales en la interfaz de inicio de manera predeterminada:

Parametro, Sobre y Menu. La siguiente figura muestra cémo entrar al mend principal de
Parametros y como operar bajo este menu principal.

FWD  Local sto 01: GD270 16:02:35 FWD Local Listo 0L GD270

16:02:35 FWD  Local Listo  01: GD270

Configurar la frec. Parametros en estado de parada

P17.00 Hz 50.00 _ Parémetros en estado de funcionamiento
Tensi6n del bus de CD i
PI711 V 540.0
< —
DigilnputTrmiState
P17.12 0x0000 P ( L (
Pantalla Acerca de Mena Atrés Inicio Sele Atrés Inicio Sele

Figura 5-14 Entrar/salir del ment 1

La siguiente figura muestra como entrar en el menu principal y operar en este menu principal.
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16:02:35 FWD Local Listo 01 GD270
Configurar la frec.
P17.00 Hz 50.00

16:02:35 FWD  Local Listo  01: GD270
Configuracion de parametros comunes

Configuracion de parametros

Tension del bus de CD

540.0

Supervision del estadolregistro de fallos

P1711 V

DigilnputTrmiState

P71z 0x0000
Pantalla Acerca de Men(

Ajuste automético de parametros del motor

Copi
Configuraci6n del sistema

Atras Inicio Sele

At v

16:02:35 FWD Local Listo 01 GD270

Configuracion de parametros comunes

>

16:02:35 FWD Local Listo  01:GD270
P00.10: Frec. configurada por el teclado b
P00.00: Velocidad Ctrl

P00.11: Tiempo ACC 1

P00.12: Tiempo DEC 1

P00.01: Funcionamiento del canal de Cmd
P00.13: Direccion de funcionamiento

Atrés Editar Sele

16:02:35 FWD  Local Listo  01:GD270

Configuracion rapida para el cédigo de funcion b

Configuracion de pay Configuracion basica del grupo de parametros
Supervision del estadolregistro de fallos ) Configuracion del grupo de parémetros del motor
Ajuste automatico de parametros del motor Configuracion del grupo de parametros del control
C 4 Configuracién del grupo de funciones del terminal
Configuracién del sistema ( Configuracién opcional del grupo de funciones de la tarjeta
Arrés Inicio Sele Ads Inicio Sele
16:02:35 FWD Local Listo 0L GD270 16:02:35 FWD Local Listo 01 GD270
Configuracién de parametros comunes )
Configuracion de parametros | > Registro de fallos
Estado de fallo
Ajuste de del motor Borrar los registros de fallos
c 4 ( Parémetro modificado
Configuracion del sistema
Atras Inicio Sele Atras Inicio Sele
16:02:35 FWD  Local Listo 01:GD270 16:02:35 FWD Local Listo  01: GD270
Configuracién de parametros comunes )
Configuracin de parametros
X 3 | iComprobar que "
Supervision del estadolregistro de fallos esta configurado correctamente!
Ajuste automético de parametros del motor b
Copi a €
Configuracién del sistema (
Atras Inicio Sele Atras Ahadir Sele
16:02:35 FWD  Local Listo 01 GD270
- . 5 FWD Local Listo 01:GD270
Configuracion de parametros comunes )
Configuracién de parametros
) > | MemoryArea2: BACKUP02
Supervision del estadolregistro de fallos
i v MemoryArea3: BACKUPO3
Ajuste automatico de parametros del motor
Restaurar a
IRestaurar parametros predeterminados »
Configuracién del sistema -(
Atras Inicio Sele
T l Atras Aiadir Sele
16:0235 FWD Local Listo 0L GD270 16:02:35 FWD Local Listo 01 GD270
Configuracion de parametros comunes )
Configuracién de parametros Tiempo/Fecha
X —
Supervision del estado Regulacion del brillo de retroiluminacion
Registro de fallos Ajuste del tiempo de retroiluminacion
C ¢ Habilitar la guia de encendido
Configuracién del sistema -( Configuracién de la guia de encendido
Atras Inicio Sele

Figura 5-15 Entrar/salir del menu 2
La configuracion del menu del teclado se muestra del siguiente modo.

Nivel 1

Nivel 2

Nivel 3

Nivel 4

Configuracién de
parametros
comunes

P00.10: Frecuencia
configurada mediante el
teclado
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Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4
P00.00: Modo de control
de velocidad
Pxx.xx: Configuracién de
parametros comunes xx

Configuracion
rapida para el
o Pxx.xx
cédigo de
funcion
P00: Funciones basicas P00.xx
PO7: HMI PO7.xx
i ) P08: Funciones mejoradas P08.xx
Configuracién
L. P11: Parametros de
basica del grupo . P11.xx
A proteccion
de parametros
P14: Funcién de
L . P14.xx
comunicacion de serie
P99: Reservado P99.xx
Configuracion | P02: Pardmetros del motor 1 | P02.xx
del grupo de | P12: Parametros del motor 2 | P12.xx
parametros del | P20: Reservado P20.xx
motor P24: Reservado P24 .xx
Configuracion de P01: Control de Start/Stop PO1.xx
parametros P03: Control vectorial Motor1 | PO3.xx
P04: Control V/F P04 .xx
P09: Control PID P09.xx
Configuracién -
P10: PLC simple y control de
del grupo de . . P10.xx
i velocidad multipaso
parametros del
P13: Pardmetros de control
control P13.xx
SM
P21: Reservado P21.xx
P22: Reservado P22.xx
P23: Control vectorial motor 2 | P23.xx
Configuracion | P05: Terminales de entrada P05.xx
del grupo de P06: Terminales de salida P06.xx
funciones del
) P98: Reservado P98.xx
terminal
Configuracién | P15: Funciones de la tarjeta
opcional del de expansién de P15.xx
grupo de comunicacion 1
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Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4
funciones de la | P16: Funciones de la tarjeta
tarjeta de expansion de P16.xx
comunicacion 2
P25: Funciones de entrada de
. » P25.xx
la tarjeta de expansion E/S
P26: Funciones de salida de la
. o, P26.xx
tarjeta de expansion E/S
P27: Reservado P27 .xx
P28: Control maestro/esclavo | P28.xx
P90: Control PID1 P90.xx
Configuracién
P91: Control PID2 P91.xx
del grupo de - -
B P92: Reloj y temporizador en
funcién de . . )
. tiempo real (disponible al usar | P92.xx
control definida
L el teclado LCD)
de fabrica
P93: Control de incendios P93.xx
PO7: HMI PO7.xx
P17: Visualizacién del estado | P17.xx
Supervision del
P18: Reservado P18.xx
estado
P19: Visualizacién del estado
. . P19.xx
de la tarjeta de expansion
P07.27: Tipo de fallo
presente
P07.28: Ultimo tipo de
fallo
P07.29: Pendultimo tipo de
Supervision del Registro de / fallo
estado/registro fallos P07.30: Antependltimo
de fallos tipo de fallo
P07.31: 4° tipo de fallo por
la cola
P07.32: 5° tipo de fallo por
la cola
P07.33: Frecuencia de
funcionamiento en el fallo
actual
Estado de fallo |/

P07.34: Frecuencia de
referencia de la rampa en
el fallo actual

-58-




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas

Directrices de funcionamiento basico

Nivel 1

Nivel 2

Nivel 3

Nivel 4

PO7.xx: xx estado del
Ultimo fallo pero xx

Borrar los
registros de
fallos

¢ Esta seguro que quiere
borrar los registros de
fallos?

Parametro
modificado

PXX.xx ha modificado el
parametro 1

PXX.xx ha modificado el
parametro 2

PXX.xx ha modificado el
parametro xx

Ajuste
automatico de
parametros del

motor

Sintonizacion automatica
completa de la rotacion de
los parametros

Sintonizacion automatica
estatica completa de los
parametros

Sintonizacion automatica
estatica de los parametros
parciales

Copiar/Restaurar
parametros
predeterminados

Operar el area de
almacenamiento 1:
BACKUPO1

Cargar los pardmetros de
funcién local al teclado

Descargar los parametros
de funciéon completos del
teclado

Descargar los parametros
de funcion de grupo no
motor del teclado

Descargar los parametros
de funcion de grupo de
motor del teclado

Operar el area de
almacenamiento 2:
BACKUP02

Operar el area de
almacenamiento 3:
BACKUPO03

Restaurar los parametros de

¢ Esta seguro de que
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Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4
funcién a los valores quiere restaurar los
predeterminados parametros de funcion

predeterminados?

Idioma

Tiempo/fecha

Regulacién del brillo de
retroiluminacién

Ajuste del tiempo de
retroiluminacién

Configuracién Habilitar la guia de
del sistema encendido

Configuracién de la guia
de encendido

Quema del teclado

Habilitar el tiempo del fallo

Quema del tablero de

control

5.4.5 Editar una lista de parametros

Los parametros en la lista de parametros en estado detenido se pueden afiadir segun sea necesario
(usando el menu de parametros de inicio definidos por el usuario), y la lista también se puede editar
como "Mover arriba", "Mover abajo", "Eliminar de la lista" y "Restaurar a predeterminado”. La funcion
de edicién se muestra tal y como se indica a continuacion.

160235 FWD  Llocal Listo 0L GD270 160235 FWD  Local Listo 0L GD270 160235 FWD  Local Listo  O1:GD270
= i -~ ) P17.0C gurar la frec. » A

Parémetros en estado de funcionamiento P17.11: Tensién del bus de CD Mover abajo

— P17.12 : DigiinputTrmiState > |cinnwrseiaisa

P17.13 : DigiOutpTrmiState
D — P17.23: Val Ref. PID D —
2 ( P17.24: Val Ret. PID s '(
Atrs Inicio Sele Atas Editar oK Atrgs Inicio Sele

Figura 5-16 Lista edicion 1
Pulse la tecla « = ) para entrar en la interfaz de edicién, seleccione la operaciéon que necesita y
pulse la tecla "~ , la tecla ) o latecla " g para confirmar la operacion de edicion y volver al
menu anterior (lista de parametros), la lista devuelta es la lista editada. Si se pulsalatecla  «# o
la tecla ( en la interfaz de edicion sin seleccionar la operacion de edicion, volvera al menu

anterior (la lista de parametros permanecera sin cambios).

Nota: Para los objetos de parametros en el encabezado de la lista, no se podra usar la operacion de
mover-arriba y el mismo principio se puede aplicar a los objetos de parametros en el pie de la lista.
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Una vez que se haya eliminado un determinado parametro, los objetos de parametros que haya en la
lista se moveran hacia arriba automaticamente.

Los elementos en la lista de pardmetros en estado de funcionamiento se pueden afadir segun sea
necesario (usando el menu de parametros de inicio definidos por el usuario), y la lista también se
puede editar como "Colocar arriba del todo", "Mover arriba", "Mover abajo", "Eliminar de la lista" y

"Restaurar parametros predeterminados”. La funcién de edicion se muestra en la siguiente interfaz.

[160235 FWD  Local Liso 01:GD270 160235 FWD  Local Listo 01:GD270 160235 FWD  Local Listo 01:GD270
Parametros en estado de parada -~ > L
de funcionamiento P17.00: Configurar Ia frec. Mover abajo
P17.11: Tension del bus de CD > Eliminar de la ista
P17.03: Tension de salida
P17.04: Cor. de salida D—
P17.05: Velocidad del motor ” ‘(
Atrés Inicio Sele Atrgs Editar oK Atrds Inicio Sele

Figura 5-17 Lista edicion 2
Los parametros de la configuracion de parametros definidos por el usuario se pueden afiadir, eliminar
o ajustar segln sea necesario, como "Colocar arriba del todo", "Mover arriba", "Mover abajo",
"Eliminar de la lista" y "Restaurar parametros predeterminados". Se puede establecer la funcion de
afiadir en un determinado cédigo de funcién determinado en un grupo de funciones. La funcién de
edicién se muestra en la siguiente figura.

16:0235 FWD  Local Listo 01:GD270 16:02:35 FWD Local Listo 01:GD270 16:0235 FPWD  Local Listo 0L GD270
Configuracién de paramet nunes -~ ) da por el teclado A
Configuracion de parametros P00.00: Velocidad Ctrl Mover abajo
Supenision del estadolregistro de fallos PO0.11: Tiempo ACC 1 ——— Eliminar de la st
Ajuste automético de parametros del motor P00.12: Tiempo DEC 1 P
Copiar/Restaurar parémetros predeterminados P00.01: Funcionamiento del canal de Cmd -
Configuracion del sistema s ( P00.13: Direccion de funcionamiento ” (
Arés Inicio Sele Atrés Editar Sele Ards Inicio Sele

Figura 5-18 Lista edicion 3

5.4.6 Ahadir parametros en la lista de parametros que se muestra en estado de
detencion/funcionamiento

Puede elegir Ment > Supervisién del estado, elegir un submenu e introducir un grupo de funciones
especifico y, a continuacién, un coédigo de funcién especifico para afiadir el parametro a la lista de

parametros que se muestran en el estado detenido o los parametros que se muestran en el en
estado de funcionamiento.

P17.00: Configurar la frec, » - Afiadir a Parametros en estado de parada » ~ )

S —

P 2 <

17,00 Confgurar e [t aPuamorossnosaso s |, [

P17.02: Frec. de ref. de la rampa :z"’:‘r:c‘fn::":'::‘;"s en estado
by 2 <

Figura 5-19 Afadir parametro 1
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Después de seleccionar un cédigo de funcion especifico, pulse la tecla « == ) para entrar en la

interfaz de adicion de parametros y pulse la tecla S latecla ) olatecla '~ para confirmar

la operacion de adicion. Si este parametro no esta incluido en la lista de parametros que se muestra
en estado detenido o en la lista de parametros que se muestra en el estado de funcionamiento, el
parametro afiadido estara al final de la lista; si el parametro ya esta en la lista de parametros que se
muestra en estado detenido o en la lista de parametros que se muestra en estado de funcionamiento,

L d

la operacion de adicion no sera valida. Si la teca o la tecla ( esta pulsada sin seleccionar

la operacién de adicién en la interfaz de "Adicion", volvera al menu de la lista de parametros de

supervision.

Parte de los parametros de supervision en el grupo PO7 HMI se puede afiadir a la lista "Parametro
mostrado en estado de detencion” o la lista "Parametro mostrado en estado de funcionamiento";
todos los parametros en el grupo P17, P18 y P19 se pueden afiadir a la lista "Parametro mostrado en
estado de detencion” o la lista de "Parametro mostrado en estado de funcionamiento”.

Se pueden afadir hasta 16 parametros de supervision a la lista de parametros mostrados en estado
de detencién; y hasta 32 parametros de supervision a la lista de parametros mostrados en el estado
de funcionamiento.

5.4.7 Anadir parametros a la lista de parametros definidos por el usuario

Puede elegir Menu > Grupos de parametros, elegir un submenu e introducir un grupo de funciones
especifico y, a continuacion, un codigo de funcién especifico para afiadir el parametro a la lista de
parametros definida por el usuario.

FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FWD Local Listo  01: GD270
P01.00: Modo StartRun =
P01.01: Frec. DirectStart — . —
_> ¢ Esta seguro que quiere afiadir la
P01.02: Tiempo de ret. StartFreq configuracion de parametros
comunes?

P01.03: Prearranque BrakeCur
P01.04: Prearranque BrakeTime
P01.05: Modo ACC/DEC ~ '(

Atrés Afiadir Sele Atrés Inicio oK

Figura 5-20 Afadir parametro 2
Pulse la tecla ¢ == ) para entrar en la interfaz de adicion y pulse la tecla "~ ., la tecla ) ola
tecla ' 75 para confirmar la operacion de adicion. Si este parametro no esté incluido en la lista de

parametros definidos por el usuario original, el parametro que se acaba de afiadir estara al final de la
lista; si este parametro ya esta en la lista de parametros definidos por el usuario, no se podra realizar
la operacion de adicién. Silateca o la tecla ( esta pulsada sin seleccionar la operacion

de adicién, volvera al menu de la lista de configuracion de pardmetros.
Se pueden afadir todos los grupos de cédigo de funcién en el submenu a la lista de parametros

definidos por el usuario. Se pueden afiadir hasta 64 codigos de funcion a la lista de parametros
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definidos por el usuario.

5.4.8 Editar los parametros definidos por el usuario

Una vez que se ha accedido al codigo de funcién especifico en el ment Parametros definidos por
el usuario, puede pulsar la tecla "~ ., la tecla ) o la tecla ‘75 para entrar a la interfaz de
edicion de parametros. Una vez se ha entrado a la interfaz de edicién, el valor actual aparece
resaltado. Pulse la tecla | A vy la tecla 'Y para editar el valor del parametro, y el elemento de
parametro correspondiente del valor actual aparecera automaticamente resaltado. Una vez que se

ha finalizado la operacion de edicion, pulse latecla “& . olatecla g% para guardar el parametro

seleccionado y volver al menu anterior; o pulse la tecla « ' para mantener el valor y volver al

menu anterior.

16:02:35 FWD Local Listo 0L GD270) presentel  Predeterminado: 2 Auth: presente]l]  Predeterminado: 2 Auth:
P00.00: Velocidad Ctrl > -~ ) A
P00.01: Funcionamiento del canal de Cmd 1LSVC1 2 VIF
) —_— —_—

P00.02: Canal de Cmd comin 2 VIF 3 FVC
P00.03: Frec. de salida méx. 3 FVC

. — —
P00.04: Limite superior RunFreq
P00.05: Limite inferior RunFreq - -( v

Atrés ARadir Sele Atras Inicio oK Atras Inicio oK

Figura 5-21 Editar los parametros definidos por el usuario
En la interfaz de edicion de seleccion de parametros, el campo "Auth" que se encuentra en la parte
superior derecha indica si este parametro es editable o no.

"\" indica que el valor establecido de este parametro no se puede modificar en el estado actual.
"x" indica que el valor establecido de este parametro no se puede modificar en el estado actual.
"Present” indica el valor actual.

"Default" indica el valor predeterminado de este parametro.

5.4.9 Editar los parametros en los grupos de parametros
Puede elegir Menu > Grupos de parametros, introducir un grupo de funciones especifico y, a

continuacion, un cédigo de funcién especifico, y luego pulsar la tecla &, la tecla ) o la tecla
2 para editar los parametros de configuracion de la interfaz. Después de entrar a la edicion de la
interfaz, configure el parametro de bajo bit a alto bit y se resaltara el bit en la configuracion. Pulse la
tecla A olatecla W para aumentar o disminuir el valor del parametro (esta operacion es valida
hasta que el valor del parametro exceda el valor maximo o minimo); pulse ( [o) ) para cambiar
el bit de edicion. Una vez que se han configurado los parametros, pulse la tecla & o la tecla
2w para guardar los parametros seleccionados y volver al menu anterior; o pulse la tecla

para mantener el valor del parametro original y volver al menu anterior.
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16:02:35 FWD  Local Listo 0L GD270 Presente: 50,00 Auth: | Presente: 50,00 Auth:
PP00.00: Velocidad Ctrl ~ ) Frec. de salida max. Hz A Frecuencia de salida méx. Hz
P00.01: Funcionamiento del canal de Cmd 050.0 050.0#1
> .Ul > o

P00.02: Canal de Cmd comin Méx. :400,00 b D

0 Min. : 50,00 .

i — €—— Vi, + 50,00

P00.04: Limite superior RunFreq Predeterminado 50,00 T — e
P00.05: Limite inferior RunFreq - v

Atrés Editar Sele Atrés Inicio oK Atras Inicio oK

Figura 5-22Editar los parametros en los grupos de parametros
En la interfaz de edicion de seleccion de parametros, el campo "Auth" que se encuentra en la parte
superior derecha indica si este parametro se puede modificar o no.

"\" indica que el valor establecido de este parametro no se puede modificar en el estado actual.
"x" indica que el valor establecido de este parametro no se puede modificar en el estado actual.
"Present” indica el valor actual.

"Default" indica el valor predeterminado de este parametro.

5.4.10 Supervision de estados
Puede elegir Menu > Empezar a supervisar > Parametros de supervision del estado, introducir

un grupo de funciones especifico y, a continuacion, un cédigo de funcién especifico, y luego pulsar la
tecla ‘s, latecla ) olatecla (% para entrar en el estado de supervision de la interfaz. Una

vez se ha entrado en la interfaz de supervision del estado, el valor del parametro real se mostrara en

tiempo real, este valor es el valor que se detecta en realidad y no se puede modificar.
En la interfaz de supervision del estado, puede pulsar latecla  « ' olatecla “s . para volver al

menu anterior.

16:02:35 FWD Local  Listo 01: GD270 16:02:35 FWD Local Listo  01: GD270
Configurar la frec. - ) Configurar la frec. Hz
P17.01: Frec. de salida 50 . 00
P17.02: Ref. de frec. de la rampa _> Max. 400,00
P17.03: Tensi6n de salida Min. 10,0
P17.04: Cor. de salida Predeterminado 10,0
P17.05: Velocidad del motor - ~
Atrds Afiadir Sele Atras Inicio OK

Figura 5-23 Interfaz de supervision del estado
5.4.11 Parametros del motor de sintonizacion automatica

Puede elegir Menu > Parametros del motor de sintonizacién automatica y pulsar la tecla "~ ,
la tecla ) olatecla ‘g% para entrar en la interfaz de sintonizacion automatica de parametros del

motor. Sin embargo, antes de entrar en la interfaz sintonizacion automatica de los parametros del
motor, debe configurar los parametros de la placa de identificacion del motor de manera correcta.
Después de entrar en la interfaz, seleccione un tipo de sintonizacién automatica del motor para llevar

a cabo la sintonizacion automatica de los parametros del motor. En la interfaz de sintonizacion

automatica del motor, puede pulsar latecla ,« o latecla ( para volver al menu anterior.
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16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FwD Local Listo GD270
Configuracion de parametros comunes - ) -~
Configuracion de parametros ! auoméica o
) > | Comprobar que los parametros de la placa de —

Supervision del estadolregistro de fallos dentficacion estén correctamente ajustados 6n automética de os par I
Ajuste automatico de parametros del motor |
Configuracién del sistema o) &L 2 &L

Atrés Inicio Sele Atras Anadir OK Atras Inicio oK

Figura 5-24 Seleccionar un tipo de ajuste automatico de parametros

Después de seleccionar un tipo de ajuste automatico del motor, entrar en la interfaz de sintonizacion
automatica y pulsar la tecla para iniciar la sintonizacion automatica de los parametros del motor.
Una vez que se ha realizado la sintonizacién automatica, aparecera un mensaje indicando que se ha
realizado la sintonizacién automatica de manera correcta, y luego volvera a la interfaz principal de
STOP. Durante la sintonizacién automatica, puede pulsar la tecla para terminar la
sintonizacion automatica. Si se produce algun fallo durante la sintonizaciéon automatica, el teclado
mostrara un fallo de la interfaz.

16:02:35 FWD Local Enfuncionamiento 01: GD270 16:02:35 FWD Local Enfuncionamiento 01: GD270
Pasos de sintonizacion automatica: 1 Pasos de sintonizacién automatica: 3
de 6 a Parametros de sintonizacion automatica

Atras Inicio Parada Atras Inicio OK
Figura 5-25 Sintonizacién automatica de parametros
5.4.12 Copia de seguridad de los parametros

Puede escoger Menu > Copiar parametro/Restaurar a predeterminado y pulsar la tecla "~ | la

tecla ) o la tecla' g5 para entrar en la funcién de copias de seguridad de parametros de la

interfaz y la funcion de restauracién de parametros de la interfaz para subir/descargar parametros
VFD o restaurar los parametros VFD a los valores predeterminados. El teclado tiene tres areas de
almacenamiento diferentes para la copia de seguridad de parametros, y cada area de
almacenamiento puede guardar los parametros de un VFD, lo que significa que el teclado puede

guardar parametros de tres VFD en total.

16:02:35 FWD Local Listo  01:GD270 16:02:35 FWD Local Listo  01: GD270 16:0235 FWD Local  Listo  01:GD270
Configuracién de parametros comunes - > - = de func. local al teclado
Configuracion de parametros . [MemArea2: BACKUPO2 Descargar todos los para. de func. del teclado
Supervision del estado/registro de fallos MemArea3: BACKUP03 Descargar la func. NonMotor del teclado
Ajuste automatico de parametros del motor Restaurar apr - Descargar la func. del motor de para. del teclado
rar parametros predeterminados » D — -

Configuracién del sistema P ( ’ (

Atrds Inicio Sele Atrés Editar Sele Atrés Inicio Sele

Figura 5-26 Copia de seguridad de parametros
5.4.13 Configuraciones del sistema

Puede escoger Menu > Configuarciones del sistema, y pulsar la tecla "%, la tecla ) o la tecla

2 para entrar en la interfaz de configuracion del sistema y configurar el idioma del teclado, la

fecha y hora, el brillo de retroiluminacién, el tiempo de retroiluminacion y los parametros de
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retauracion.

Nota: La bateria del reloj no esta incluida y la hora y la fecha del teclado hay que restablecerse
después de apagarse. Si quiere mantener la hora después de apagarlo, puede comparar baterias del
reloj por separado.

16:02:35 FWD Local Listo 01: GD270 16:02:35 FWD  Local Listo  01:GD270
Configuracion de parametros comunes )

Configuracion de parametros Tiempo/Fecha

Supervision del estado/registro de fallos -_— Regulacién del brillo de retroiluminacién
Ajuste automatico de parametros del motor Ajuste del tiempo de retroiluminacion
Copiar/Restaurar parametros predeterminados D — Habilitar la guia de encendido

Configuracion del sistema > '( Configuracién de la guia de encendido

‘ Atras Inicio Sele ‘ Atras Inicio Sele

Figura 5-27 Configuracion del sistema
5.4.14 Asistente de configuracion de encendido
El teclado admite la funcion del asistente de configuracion de encendido, principalmente para la
primera situacién de encendido, le indica que entre al menu de configuracion e implemente
gradualmente las funciones basicas, como la configuracion de parametros basicos, el juicio de
direccion, la configuracién del modo y el ajuste automatico.

Para el primer encendido, el teclado le lleva automaticamente a la interfaz del asistente de
configuracion. Vea lo siguiente.

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4
0: Chino 0: |;Quiere
o Habilita 3 . .
Simplificad | Cada |[entraren la |0: Si ¢Quiere probar | Si
r guia
(o] g vez |configuraci la direccion de
Idioma de B
1: Solo [6n de la rotacion del

encend i

1: Inglés id una |guiade 1: No motor? No

ido

vez |encendido?

0: Teclado Pulsar JOG Si
primero, ¢esta

en

P00.06 . .
funcionamiento

1: A1 No
Establecer hacia adelante

el comando
como se
del canal
g esperaba?
e
. |2:A12 P02.00 Tipo de |0: AM
frecuencia
A 3:Al3 motor 1 1: SM
P02.01
4: HDIA de pulso )
Potencia

de alta velocidad .
nominal de AM
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Nivel 1

Nivel 2

Nivel 3

Nivel 4

1

5: Parada simple
del PLC

P02.02
Frecuencia
nominal de AM
1

6:
Funcionamiento
con velocidad
multipaso

P02.03
Velocidad
nominal de AM
1

7: Control PID

P02.04 Tension
nominal de AM
1

8: Comunicacion
Modbus

P02.05
Corriente
nominal de AM
1

9: Comunicacion
PROFIBUS/CANo
pen

P02.15
Potencia
nominal de SM
1

10: Comunicacion
Ethernet

P02.16
Frecuencia
nominal de SM
1

11: Reservado

P02.17 Numero
de pares de
polos de SM 1

12: Reservado

P02.18 Tension
nominal de SM
1

13: Comunicacion
PROFINET

P02.19
Corriente
nominal de SM
1

14-17: Reservado

18: Teclado (para
los modelos de

pequefa

¢ Quiere realizar
la sintonizacion
automatica?

Si

No
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Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4
potencia)
Sintonizacién
P00.01 -
Canal d automatica de
analde 0: Teclado los parametros
comandos
del motor de la
de .
interfaz
funcionami
1: Terminal
ento
2: Comunicacion
0: Modbus
P00.02 PROFIBUS/CANo
Modo de
pen
comunicaci
2: Ethernet
6n de los
3: PROFINET
comandos
4: Reservado
de
. ” 5: Tarjeta de
ejecucion
comunicacion
inaldmbrica
P08.37
Reservado
0:SVCO

P00.00 1: SVC 1
Modo de 2: Modo de

control de |control vectorial

velocidad |de tension

espacial
0: Desacelerar
P01.08
hasta parar
Modo de
1: Inercia hasta
parada B
detencion
P00.11
Tiempo
ACC 1
P00.12
Tiempo
DEC 1
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5.5 Descripcion del funcionamiento basico
5.5.1 Lo que describe esta seccion

Esta seccion presenta los médulos de funcién dentro de la unidad VFD.

< Asegurese de que todos los terminales se han conectado de forma segura.

A < Asegurese de que la potencia del motor coincide con la potencia de la unidad
VFD.

5.5.2 Procedimiento comun de puesta en marcha

El procedimiento comun de puesta en marcha es el siguiente (tomando como ejemplo el motor 1).
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Arranque

Encendido tras confirmar que
el cableado es correcto

Restaurar la configuracion
predeterminada

Ajuste P02.00 segin
el tipo de motor

Ajuste los parametros del motor Ajustelos parametros del motor
P02.01- P02.05 segun la placade P02.15- P02.19 segin la placade
caracteristicas del motor caracteristicas del motor

Pulse QUICK/JOG para jog

Si el motor gira en una direccion
incomecta, apaguelo e intercambie los
cables del motor de dos fases
cualesquiera, y vuelvaa encenderlo

Establecer el modo de

sintonizacién automatica

) v v

Sintonizacion automética completa Sintonizacion automética completa Sintonizacion automética parcial de
de los parametros de giro de los parametros estéticos Ios pardmetros de gio

Inicie la sintonzacion automatica
pulsando RUN, y deténgase una
vez finaizada

Ajustar el canal de comandos de
funcionamiento (P00.01, P00.02)

Establecer frecuencia de
funcionamiento

“Ajustar el modo de control dela
velocidad de funcionamiento
P00.00)

v 3 v

Modo de control vectorial de
tension espacial (P00.00= 2)

‘ SVC 1(P00.00=0) ‘ ‘ SVC 2(P00.00=1)

control de vectores en P03 control de vectores en P03 de VIF en P04

‘ Establecer los parametios de ‘ ‘ Establecer los parametos de ‘ ‘ Establecer los pardmetios ‘

Ejecutar después de dar el
comando de funcionamiento

Parar después de dar el comando
de funcionamiento
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Nota: Si se produce una averia, averigle la causa de la misma segun "Resolucion de problemas".

El canal de comandos en funcionamiento se puede ajustar mediante comandos de terminal ademas

de P00.01 y P00.02.

Funcion de terminal
Canal de . ..
multifuncion 36
comandos de .
i i Cambia el canal de
funcionamiento
comando en

Funcién de terminal
multifuncion 37
Cambia el canal de
comando en

Funcion de terminal
multifuncién 38
Cambia el canal de
comando en

P00.01 X L . L . ejecucion a
ejecucion al teclado | ejecucién a terminal .
comunicacion
Teclado / Terminal Comunicacién
Terminal Teclado / Comunicacién
Comunicacion Teclado Terminal /

Lista de parametros relacionados:

Nota: "/" indica que este terminal multifuncién no es valido en el canal de referencia actual.

Cadigo
s Predeter
de Nombre Descripcion .
L minado
funcion
0: Modo de control vectorial sin sensores (SVC) 0
1: Modo de control vectorial sin sensores (SVC) 1
2: Modo de control vectorial de tension espacial
Modo de control de o
P00.00 . Nota: Antes de utilizar un modo de control 2
velocidad . . . .
vectorial (0 o0 1), permita que la unidad VFD realice
primero el ajuste automatico de los parametros del
motor.
Canal de 0: Teclado
P00.01 comandos de 1: Terminal 0
funcionamiento | 2: Comunicaciéon
0: Modbus
Modo de 1: PROFIBUS/CANopen
comunicacion de | 2: Ethernet
P00.02 0
los comandos de | 3: PROFINET
ejecucion 4: Reservado
5: Tarjeta de comunicacioén inalambrica
. » 0: Sin operacion
Ajuste automatico . o, . N
i 1: Sintonizacién automatica dinamica 1;
P00.15 | de parametros del . L L 0
¢ Sintonizacién automatica integral de los
motor
parametros del motor. Se recomienda utilizar la
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Cédigo
L Predeter
de Nombre Descripcion i
.. minado
funcion

sintonizacion automatica de la rotacién cuando se
necesite una alta precision de control.

2: Sintonizacion automatica estatica completa de
los parametros; La sintonizacion automatica
estatica completa de los parametros se usa en los
casos en los que el motor no se puede
desconectar de la carga.

3: Sintonizacién automatica estatica de los
parametros parciales; cuando el motor actual es el
motor 1, solamente se sintonizan
automaticamente P02.06, P02.07y P02. 08;
cuando el motor actual es el motor 2, solamente se
sintonizan automaticamente P12.06, P12.07y
P12.08.

4: Sintonizacion automatica dinamica 2, que es
similar a la sintonizacion automatica de la rotacion
1 pero solamente valida para los AM

5: Sintonizacién automatica estatica 2 de los
parametros parciales que es valida solo por los
AM.

0: Sin operacién

1: Restaura los valores predeterminados
2: Borra los registros de fallo

3: Bloquear los parametros del teclado
Restauraciéon de | 4-6: Reservado

P00.18 | los parametros de | Nota: Una vez realizada la operacion 0
funcionamiento seleccionada, el codigo de funcion se restaura
automaticamente a 0. La restauracion de los
valores predeterminados puede eliminar la
contrasefa de usuario. Tenga cuidado cuando
utilice esta funcion.

. 0: Motor asincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 ) 0
1: Motor sincrono (SM)

Potencia nominal Depende
P02.01 de 0,1-3000,0 kW del
AM 1 modelo
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Cadigo
" Predeter
de Nombre Descripcion i
L minado
funcion
Frecuencia . . )
P02.02 . 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
nominal de AM 1
Velocidad nominal Depende
P02.03 de 1-60000 rpm del
AM 1 modelo
B . Depende
Tensiéon nominal de
P02.04 0-1200 V del
AM 1
modelo
Corriente nominal Depende
P02.05 de 0,8-6000,0 A del
AM 1 modelo
Potencia nominal Depende
P02.15 de 0,1-3000,0 kW del
SM 1 modelo
Frecuencia . .
P02.16 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz

nominal de SM 1

Numero de pares
P02.17 1-50 2
de polos de SM 1

B . Depende
Tensién nominal de
P02.18 0-1200 V del
SM 1
modelo
Corriente nominal Depende
P02.19 de 0,8-6000,0 A del
SM 1 modelo
Seleccion de 36: Cambia el canal de comando en ejecucién al
funciones de los | teclado
P05.01-P terminales de 37: Cambia el canal de comando en ejecucién a
05.06 entrada digital terminal
multifuncién 38: Cambia el canal de comando en ejecucién a
(S1-S4 y HDIA) | comunicacién
Se utiliza para establecer el modo de copia de
parametros.
Copia de 0: Sin operacion
P07.01 X ) i 0
parametros 1: Subir los parametros al teclado

2: Descargar todos los parametros (incluidos los

parametros del motor)
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Cédigo
L Predeter
de Nombre Descripcion i
.. minado
funcion

3: Descargar los parametros de grupo no motor

4: Descargar los parametros de grupo de motor
Nota: Después de completar cualquier operacion
entre 1-4, el parametro se restablece a 0. Las
funciones de carga y descarga no son aplicables al
grupo P29.

Intervalo: 0x00-0x27

En su lugar: Funcién de |QUICK/JOG

0: Sin funcion

1: Jog
2: Reservado
Funcioén de 3: Conmutar entre rotacion hacia delante y hacia

P07.02 0x01
QUICK/JOG atras

4: Borrar la configuracion

5: Inercia hasta detencion

6: Cambiar los canales de comando en secuencia
7: Reservado

Lugar de las decenas: Reservado

5.5.3 Control de vectores

Los AM se caracterizan por su alto orden, su no linealidad, su fuerte acoplamiento y sus multiples
variables, lo que aumenta la dificultad para controlarlos durante su aplicacion real. La tecnologia de
control vectorial resuelve esta situacion de la siguiente manera: mide y controla el vector de corriente
del estator del AM, y luego descompone el vector de corriente del estator en corriente de excitacion
(componente de corriente que genera el campo magnético interno) y corriente de par (componente
de corriente que genera el par) basandose en el principio de orientacion del campo y, de este modo,
controla los valores de amplitud y las posiciones de fase de los dos componentes (es decir, controla
el vector de corriente del estator del AM) para realizar un control desacoplado sobre la corriente de
excitacion y la corriente de par, logrando asi una regulacion de velocidad de alto rendimiento del AM.

Integrado con el algoritmo de control vectorial sin sensores, la unidad VFD puede accionar tanto AM
como SM con iman permanente. Como el algoritmo central del control vectorial se basa en modelos
precisos de los parametros del motor, la precision de los mismos afecta al rendimiento del control
vectorial. Se recomienda introducir los parametros precisos del motor y sintonizar automaticamente
los parametros del motor antes de ejecutar el control vectorial.

Como el algoritmo de control vectorial es complicado, tenga cuidado antes de modificar sus
parametros.
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Cadigo
de
funcién

Nombre

L Predeter
Descripcion .
minado

P00.00

Modo de
control de
velocidad

0: Modo de control vectorial sin sensores (SVC) 0
1: Modo de control vectorial sin sensores (SVC) 1
2: Modo de control vectorial de tension espacial
Nota: Si se usa un modo de control vectorial (0 0 1)
permita que la unidad VFD realice primero el ajuste
automatico de los parametros del motor.

P00.15

Ajuste
automatico de
parametros del

motor

0: Sin operacién

1: Sintonizacion automatica dinamica 1; Sintonizacién
automatica integral de los parametros del motor. Se
recomienda utilizar la sintonizacion automatica de la
rotacion cuando se necesite una alta precision de
control.

2: Sintonizacion automatica estatica completa de los 0
parametros; La sintonizacion automatica estatica
completa de los parametros se usa en los casos en los
que el motor no se puede desconectar de la carga.

3: Sintonizacién automatica estatica de los parametros
parciales; cuando el motor actual es el motor 1,
solamente se sintonizan automaticamente P02.06,
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Cadigo
de Nombre Descripcion Prt.edeter
funcion minado
P02.07y P02. 08; cuando el motor actual es el motor 2,
solamente se sintonizan automaticamente P12.06,
P12.07y P12.08.
4: Sintonizacion automatica dinamica 2, que es similar
a la sintonizacion automatica de la rotacion 1 pero
solamente vélida para los AM
5: Sintonizacion automatica estética 2 de los
parametros parciales que es valida solo por los AM.
. 0: Motor asincrono (AM)
P02.00 |Tipo de motor 1 ) 0
1: Motor sincrono (SM)
Ganancia
proporcional de
P03.00 0-200,0 20,0
bucle de
velocidad 1
Tiempo integral
P03.01 de bucle de | 0,000-10,000 s 0,200 s
velocidad 1
Frecuencia de
P03.02 |punto bajo para| 0,00 Hz-P03.05 5,00 Hz
la conmutacion
Ganancia
proporcional de
P03.03 0-200,0 20,0
bucle de
velocidad 2
Tiempo integral
P03.04 de bucle de | 0,000-10,000 s 0,200 s
velocidad 2
Frecuencia de
P03.05 | punto alto para | P03.02-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 10,00 Hz
la conmutacion
Filtro de salida
P03.06 del bucle de | 0-8 (0-28/10 ms) 0
velocidad
Coeficiente de
P03.07 | compensacion | 50 %-200,0 % 100 %
del
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Cadigo
de Nombre Descripcion Prt.edeter
funcion minado
deslizamiento
electromotriz
del control
vectorial
Coeficiente de
compensacion
P03.08 _ del ) 50 %-200,0 % 100 %
deslizamiento
de frenado del
control vectorial
Coeficiente
proporcional de
P03.09 0-65535 1000
bucle de
corriente P
Coeficiente
integral de
P03.10 0-65535 1000
bucle de
corriente |
1: Teclado (P03.12)
2: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la corriente
nominal del motor)
3:AI2
4: AlI3 (igual que el anterior)
5: Frecuencia de impulsos HDIA
6: Par de apriete multiple
Método de 7: Comunicacién Modbus
PO3.11 ajuste del par | 8: Comunicacién PROFIBUS/CANopen !
9: Comunicacion Ethernet
10: Reservado
11: Comunicacion PROFINET
12-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia potencia)
Nota: Para ajustar las fuentes 2-6, el 100 %
corresponde al triple de la corriente nominal del motor.
Par configurado
P03.12 mediante el -300,0 %-300,0 % (de la corriente nominal del motor) 50,0 %
teclado
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcién .
L minado
funcion
Tiempo del filtro
P03.13 de referencia | 0,000-10,000 s 0,010s
de par
0: Teclado (P03.16)
1: Al1 (el 100 % correspondiente a la frecuencia
maxima)
2: Al2 (igual que el anterior)
Fuente de . .
. 3: AI3 (igual que el anterior)
ajuste de la . : .
. 4: Frecuencia de pulso HDIA (igual que la anterior)
frecuencia . . . .
L . 5: Ajuste multipaso (igual que el anterior)
limite superior L, . .
P03.14 B 6: Comunicacion Modbus (igual que la anterior) 0
de la rotacién L .
. 7: Comunicacion PROFIBUS/CANopen (igual que la
hacia delante .
anterior)
en el control del L . .
8: Comunicacion Ethernet (igual que la anterior)
par
9: Reservado
10: Comunicacion PROFINET
Nota: Para ajustar las fuentes 1-10, el 100 %
corresponde a la frecuencia maxima.
Ajuste de
fuente de la
frecuencia
o . 0: Teclado (P03.17)
P03.15 | limite superior 0
B 1-11: Igual que para P03.14
de rotacién
inversa en el
control de par
Frecuencia
limite superior
de rotacién
P03.16 hacia delante 50,00 Hz
fijada a través
del teclado en | Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de
el control de par| salida max.)
Frecuencia
limite superior
P03.17 de rotacion 50,00 Hz
inversa fijada a
través del
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcién .
L minado
funcion
teclado en el
control de par
0: Teclado (P03.20)
1: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la corriente
nominal del motor)
2: Al2 (igual que el anterior)
3: AI3 (igual que el anterior)
4: Frecuencia de impulsos HDIA
Fuente de L
. ... | 5: Comunicacién Modbus
ajuste del limite L
P03.18 . 6: Comunicacion PROFIBUS/CANopen 0
superior del par L
. 7: Comunicacion Ethernet
electromotriz
8: Reservado
9: Comunicacion PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia potencia)
Nota: Para ajustar las fuentes 1-4, el 100 %
corresponde al triple de la corriente nominal del motor.
Fuente de
ajuste del limite| 0: Teclado (PO3_21)
P03.19 _ 0
superior del par| 1-18: Igual que para P03.18
de frenado
Limite superior
del par
P03.20 electromotriz 180,0 %
fijado a través
del teclado . .
— - 0,0-300,0 % (de la corriente nominal del motor)
Limite superior
del par de
P03.21 |frenado fijado a 180,0 %
través del
teclado
Coeficiente de
debilitamiento
P03.22 enlazonade | 0,1-2,0 0,3
potencia
constante
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcién .
L minado
funcion
Punto de
debilitamiento
mas bajo en la
P03.23 10 %-100,0 % 20 %
zona de
potencia
constante
Limite de
P03.24 L . 0,0-120,0 % 100,0 %
tensién max.
Tiempo de
P03.25 o 0,000-10,000 s 0,300 s
preexcitacion
Habilitar el 0: Deshabilitar
P03.32 N 0
control de par | 1: Habilitar
Ganancia
integral por
P03.33 o 0-8000 1200
debilitamiento
del flujo
Intervalo: 0x0000-0x1111
En su lugar: Seleccién del comando de par
0: Referencia de par
1: Referencia de la corriente de par
Lugar de las decenas: Reservado
. 0: Reservado
Ajuste de la
L 1: Reservado
P03.35 optimizacioén Lo . . B 0x0000
Lugar centrado: indica si se activa la separacion
del control . .
integral del bucle de velocidad
0: Deshabilitar
1: Habilitar
Lugar de los miles: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
Ganancia
proporcional del
P03.36 0,00-10,00 s 0,00 s
bucle de
velocidad
Coeficiente En el modo de control vectorial (P00.00=3), cuando la
P03.37 ) ) o B 1000
proporcional de | frecuencia es inferior al umbral de conmutacion de alta
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcion

bucle de frecuencia del bucle de corriente (P03.39), los
corriente de | parametros Pl del bucle de corriente son P03.09 y
alta frecuencia | P03.10; y cuando la frecuencia es superior al umbral

Coeficiente | de conmutacion de alta frecuencia del bucle de
integral de corriente, los parametros Pl del bucle de corriente son
P03.38 bucle de P03.37 y P03.38. 1000
corriente de | Rango de ajuste de P03.37: 0-65535
alta frecuencia | Rango de ajuste de P03.38: 0-65535
Umbral de Rango de ajuste de P03.39: 0,0-100,0 % (de la
conmutacion de| frecuencia maxima)

P03.39 | alta frecuencia 100,0 %
del bucle de
corriente
P17.32 | Enlace de flujo | 0,0-200,0 % 0,0 %

5.5.4 Modo de control vectorial de tensién espacial

La unidad VFD también lleva incorporada la funcién de control vectorial de la tensién espacial. El
modo de control vectorial de la tension espacial puede utilizarse en los casos en los que la precision
de control sea mediocre. Cuando una unidad VFD debe accionar varios motores, también se
recomienda adoptar el modo de control vectorial de tensién espacial.

La unidad VFD proporciona multiples tipos de modos de curva V/F para satisfacer las diferentes
necesidades del campo. Puede seleccionar la curva V/F correspondiente o ajustarla segin sea
necesario.

Sugerencias:

< Para la carga que presenta un momento constante, como la cinta transportadora que se
desplaza en linea recta, ya que todo el proceso de desplazamiento requiere un momento
constante, se recomienda adoptar la curva V/F en linea recta.

< Para la carga que presenta un momento decreciente, como los ventiladores y las bombas de
agua, al existir una relacién de potencia (cuadrada o cubica) entre su par real y la velocidad, se
recomienda adoptar la curva V/F correspondiente a la potencia de 1,3, 1,7 0 2,0.
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A

Tension de salida

Vb

Curva VIF con reduccion gradual del par
motor (potencia de 1,3)
Curva VIF con reduccion gradual del par

Tipo recto motor (potencia de 1,7)

Curva VIF con reduccién gradual del par
motor (potencia de 2,0)

Tipo cuadrado

»

|
|
|
|
|
|
|
1
-
f Frecuencia de salida
b

La unidad VFD también proporciona curvas V/F multipunto. Puede cambiar las curvas V/F
presentadas por la unidad VFD ajustando la tensién y la frecuencia de los tres puntos del centro. Una
curva completa consta de cinco puntos que comienzan en (0 Hz, 0 V) y terminan en (frecuencia
fundamental del motor, tensién nominal del motor). Durante el ajuste, sigalaregla: 0 <f1 <f2<f3 <
Frecuencia fundamental del motor, y, 0 < V1 £ V2 < V3 < Tensién nominal del motor

“Tensuﬁn de salida

100%V, [~~~ """ T TT T T T T T2

V3 fmmmmmmm—————

(72 e

1 f2 fa £ Frecuencia de
b salida Hz

La unidad VFD proporciona cédigos de funcion especificos para el modo de control de la tension
espacial. Puede mejorar el rendimiento del control de la tensidn espacial mediante el ajuste.

1. Refuerzo de par motor

La funcion de refuerzo del par puede compensar eficazmente el rendimiento del par a baja velocidad
en el control de la tension espacial. El refuerzo de par automatico se ha configurado de forma
predeterminada, lo que permite que la unidad VFD ajuste el valor del refuerzo de par en funcion de
las condiciones reales de carga.

Nota:
< El refuerzo de par tiene efecto solamente en la frecuencia de corte del refuerzo de par.

< Si el aumento de par es demasiado grande, el motor puede sufrir vibraciones de baja frecuencia
o sobrecorriente. Si se produce esta situacion, reduzca el valor de refuerzo del par.
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2. Ganancia de compensacion por el cambio de V/F

El control vectorial de tension espacial pertenece a un modo de bucle abierto. Los cambios bruscos
de carga del motor provocan una fluctuacion de su velocidad. Si deben cumplirse requisitos estrictos
de velocidad, puede ajustar la ganancia de compensacion por cambio para compensar el cambio de
velocidad causado por la fluctuacién de la carga mediante el ajuste de la salida interna de la unidad
VFD.

El rango de ajuste de la ganancia de compensacién por cambio es de 0-200 %, en el que el 100 %
corresponde a la frecuencia nominal de deslizamiento.

Nota: Frecuencia nominal de deslizamiento = (Velocidad nominal de rotacién sincrona del
motor-Velocidad nominal de rotacion del motor) x (NUmero de pares de polos del motor)/60

3. Control de la oscilacion

La oscilacion del motor se produce a menudo en el control vectorial de la tension espacial en
aplicaciones de conduccion de gran potencia. Para resolver este problema, la unidad VFD
proporciona dos cédigos de funcion del factor de oscilacion. Puede ajustar los cédigos de funcion en
funcion de la frecuencia de aparicién de las oscilaciones.

Nota: Un valor mayor indica un mejor efecto de control. Sin embargo, si el valor es demasiado
grande, la corriente de salida de la unidad VFD puede ser demasiado grande.

4. Control de Fl en AM

En general, el modo de control de la Fl es vélido para los AM. Solo puede utilizarse para los SM
cuando la frecuencia es extremadamente baja. Por lo tanto, el modo de control de la Fl descrito en
este manual solamente se aplica a los AM. El control IF se implementa realizando un control en bucle
cerrado sobre la corriente de salida total de la unidad VFD. La tensién de salida se adapta a la
referencia de corriente, y el control en bucle abierto se realiza por separado sobre la frecuencia de la
tension y la corriente.
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Funcion de curva V/F personalizada (separacion V/F):
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Al seleccionar la funcion de curva V/F personalizada, puede especificar los canales de ajuste y el
tiempo de aceleracién/deceleracion de la tensién y la frecuencia respectivamente, que forman una
curva V/F en tiempo real de forma combinada.

Nota: Este tipo de separacion de la curva V/F puede aplicarse a diversas fuentes de energia de
frecuencia variable. Sin embargo, tenga cuidado al ajustar los parametros, ya que una configuracién
incorrecta puede causar dafios en el equipo.

Cédigo de . Predeter
. Nombre Descripcion i
funcion minado

0: Modo de control vectorial sin sensores (SVC) 0
1: Modo de control vectorial sin sensores (SVC) 1
2: Modo de control vectorial de tension espacial

Modo de control de .
P00.00 . Nota: Antes de utilizar un modo de control 2
velocidad ) . .
vectorial (0 o 1), permita que la unidad VFD
realice primero el ajuste automéatico de los

parametros del motor.

Frecuencia de salida
P00.03 i P00.04-400,00 Hz 50,00 Hz
max.

Limite superior de la
P00.04 frecuencia de P00.05-P00.03 50,00 Hz
funcionamiento

Limite inferior de la
P00.05 frecuencia de 0,00 Hz-P00.04 0,00 Hz
funcionamiento

Depende
P00.11 Tiempo ACC 1 0,0-3600,0 s del
modelo

Depende
P00.12 Tiempo DEC 1 0,0-3600,0 s del
modelo

. 0: Motor asincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 . 0
1: Motor sincrono (SM)

Frecuencia nominal

P02.02 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
de AM 1
. . Depende
Tension nominal de
P02.04 0-1200 V del

AM 1
modelo

. 0: Curva V/F en linea recta
Ajuste de la curva

P04.00 1: Curva V/F multipunto 0
V/F del motor 1

2: Curva V/F con reduccion gradual del par motor
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Cédigo de .. Predeter
L, Nombre Descripcion .
funcion minado
(potencia de 1,3)
3: Curva V/F con reduccion gradual del par motor
(potencia de 1,7)
4: Curva V/F con reduccion gradual del par motor
(potencia de 2,0)
5: Curva V/F personalizada (separacion V/F)
Refuerzo de par del | 0,0 %: (automatico)
P04.01 0,0 %
motor 1 0,1 %-10,0 %
Corte del refuerzo | 0,0 %-50,0 % (de la frecuencia nominal del motor
P04.02 20,0 %
del par del motor 1 | 1)
Punto de frecuencia
P04.03 0,00 Hz-P04.05 0,00 Hz
V/F 1 del motor 1
Punto de tension
P04.04 0,0 %-110,0 % 0,0 %
V/F 1 del motor 1
Punto de frecuencia
P04.05 P04.03-P04_07 0,00 Hz
V/F 2 del motor 1
Punto de tension
P04.06 0,0 %-110,0 % 0,0 %
V/F 2 del motor 1
Punto de frecuencia
P04.07 P04.05-P02.02 o0 P04.05-P02.16 0,00 Hz
V/F 3 del motor 1
Punto de tension
P04.08 0,0 %-110,0 % 0,0 %
V/F 3 del motor 1
Ganancia de
compensacion por el
P04.09 . 0,0-200,0 % 100,0 %
cambio de V/F del
motor 1
Factor de control de
la oscilacion de baja
P04.10 . 0-100 10
frecuencia del motor
1
Factor de control de
la oscilacion de alta
P04.11 . 0-100 10
frecuencia del motor
1
Umbral de control de
P04.12 oscilacion del motor | 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 30,00 Hz

1
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Cédigo de .. Predeter
L, Nombre Descripcion .
funcion minado
0: Curva V/F en linea recta
1: Curva V/F multipunto
2: Curva V/F con reduccion gradual del par motor
. (potencia de 1,3)
Ajuste de la curva »
P04.13 3: Curva V/F con reduccion gradual del par motor 0
V/F del motor 2 .
(potencia de 1,7)
4: Curva V/F con reduccion gradual del par motor
(potencia de 2,0)
5: Curva V/F personalizada (separacién V/F)
Refuerzo de par del | 0,0 %: (automatico)
P04.14 0,0 %
motor 2 0,1 %-10,0 %
Corte del refuerzo | 0,0 %-50,0 % (de la frecuencia nominal del motor
P04.15 20,0 %
del par del motor 2 | 1)
Punto de frecuencia
P04.16 0,00 Hz-P04.18 0,00 Hz
V/F 1 del motor 2
Punto de tension
P04.17 0,0 %-110,0 % 0,0 %
V/F 1 del motor 2
Punto de frecuencia
P04.18 P04.16-P04.20 0,00 Hz
V/F 2 del motor 2
Punto de tension
P04.19 0,0 %-110,0 % 0,0 %
V/F 2 del motor 2
Punto de frecuencia
P04.20 P04.18-P02.02 0 P04.18-P02.16 0,00 Hz
V/F 3 del motor 2
Punto de tension
P04.21 0,0 %-110,0 % 0,0 %
V/F 3 del motor 2
Ganancia de
compensacion por el
P04.22 . 0,0-200,0 % 100,0 %
cambio de V/F del
motor 2
Factor de control de
la oscilacion de baja
P04.23 . 0-100 10
frecuencia del motor
2
Factor de control de
la oscilacion de alta
P04.24 0-100 10

frecuencia del motor
2
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Cédigo de .. Predeter
L, Nombre Descripcion .
funcion minado

Umbral de control de
P04.25 oscilacion del motor | 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 30,00 Hz
2
Funcionamiento en | 0: Deshabilitar
P04.26 . ) . » . 0
bajo consumo 1: Funcionamiento automatico en bajo consumo
0: Teclado; La tensién de salida se determina
mediante P04.28.
1: A1
2: Al2
3:Al3
4: HDIA
5: Funcionamiento multipaso
Canal de ajuste de | 6: PID
P04.27 . L 0
la tension 7: Comunicacién Modbus
8: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
9: Comunicacién Ethernet
10: Reservado
11: Comunicacion PROFINET
12-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
Tension configurada L .
P04.28 . 0,0 %-100,0 % (de la tensién nominal del motor) 100,0 %
mediante el teclado
Tiempo de aumento
P04.29 . 0,0-3600,0 s 50s
de la tensién
Tiempo de
P04.30 disminucion de la | 0,0-3600,0 s 50s
tension
Tension de salida
P04.31 i P04.32-100,0 % (de la tensién nominal del motor) | 100,0 %
max.
Tension de salida
P04.32 i 0,0 %-P04.31 (tension nominal del motor) 0,0 %
min.
Coeficiente de
debilitamiento en la
P04.33 1,00-1,30 1,00

zona de potencia
constante
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corriente reactiva en
el control V/F del SM

indica una mayor tensién de compensacion
reactiva en bucle cerrado y una mayor potencia
de salida del motor. En general, no es necesario

Cédigo de .. Predeter
L, Nombre Descripcion .
funcion minado

Cuando el modo de control V/F del SM esta
activado, el codigo de funcion se utiliza para
Corriente de entrada| ajustar la corriente reactiva del motor cuando la
P04.34 1 en el control V/F | frecuencia de salida es inferior a la especificada 20,0 %
del SM por P04.36.
Rango de ajuste: -100,0 %-+100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
Cuando el modo de control V/F del SM esta
activado, el codigo de funcion se utiliza para
Corriente de entrada| ajustar la corriente reactiva del motor cuando la
P04.35 2 en el control V/F | frecuencia de salida es superior a la especificada 10,0 %
del SM por P04.36.
Rango de ajuste: -100,0 %-+100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
Cuando el modo de control V/F del SM esta
Umbral de . - L -
) activado, el cédigo de funcion se utiliza para
frecuencia para la .
B establecer el umbral de frecuencia para conmutar
conmutacion de la . )
P04.36 . entre la corriente de entrada 1 y la corriente de 50,00 Hz
corriente de
entrada 2.
arranque en el . .
Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de
control V/F del SM ) i
salida max.)
Coeficiente Cuando el modo de control V/F del SM esta
proporcional de la | activado, el codigo de funcion se utiliza para
P04.37 corriente reactiva en | ajustar el coeficiente proporcional del control de 50
bucle cerrado en el | la corriente reactiva en bucle cerrado.
control V/F del SM | Rango de ajuste: 0-3000
. . Cuando el modo de control V/F del SM esta
Tiempo integral de . o y N
activado, el cédigo de funcién se utiliza para
bucle cerrado de la . . .
P04.38 . . ajustar el coeficiente integral del control en bucle 30
corriente reactiva en . .
cerrado de la corriente reactiva.
el control V/F del SM .
Rango de ajuste: 0-3000
Cuando el modo de control V/F del SM esta
. . activado, el cédigo de funcién se utiliza para
Limite de salida en o .
establecer el limite de salida del control en bucle
bucle cerrado de la . .
P04.39 cerrado de la corriente reactiva. Un valor mayor 8000
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del modo IF para AM

codigo de funcién se utiliza para ajustar el

Cédigo de .. Predeter
L, Nombre Descripcion .
funcion minado
modificar el cédigo de funcion.
Rango de ajuste: 0-16000
Activacion del modo | 0: No valido
P04.40 - 0
IF para AM 1 1: Habilitar
Cuando se adopta el control IF para AM 1, el
) codigo de funcién se utiliza para ajustar la
Ajuste actual del ) . .
P04.41 corriente de salida. El valor es un porcentaje 120,0 %
modo IF para AM 1 . . .
relativo a la corriente nominal del motor.
Rango de ajuste: 0,0-200,0 %
Cuando se adopta el control IF para el AM 1, el
Coeficiente cadigo de funcién se utiliza para ajustar el
P04.42 proporcional del coeficiente proporcional del control en bucle 350
modo IF para AM 1 | cerrado de la corriente de salida.
Rango de ajuste: 0-5000
Cuando se adopta el control IF para el AM 1, el
Coeficiente integral | cddigo de funcién se utiliza para ajustar el
P04.43 del modo IF para AM| coeficiente integral del control en bucle cerrado 150
1 de la corriente de salida.
Rango de ajuste: 0-5000
Punto de frecuencia
inicial para la
P04.44 . 0,00-P04.50 10,00 Hz
desconexion del
modo Fl para AM 1
Activacion del modo | 0: No valido
P04.45 - 0
IF para AM 2 1: Habilitar
Cuando se adopta el control IF para AM 2, el
. caédigo de funcién se utiliza para ajustar la
Ajuste actual del . . .
P04.46 corriente de salida. El valor es un porcentaje 120,0 %
modo IF para AM 2 . ) .
relativo a la corriente nominal del motor.
Rango de ajuste: 0,0-200,0 %
Cuando se adopta el control IF para el AM 2, el
Coeficiente codigo de funcién se utiliza para ajustar el
P04.47 proporcional del coeficiente proporcional del control en bucle 350
modo IF para AM 2 | cerrado de la corriente de salida. Rango de
ajuste: 0-5000
Coeficiente integral | Cuando se adopta el control IF para el AM 2, el
P04.48 150
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Cédigo de
funcion

Nombre

Descripcion

Predeter
minado

2

coeficiente integral del control en bucle cerrado
de la corriente de salida. Rango de ajuste: 0-5000

P04.49

Punto de frecuencia
inicial para la
desconexion del
modo Fl para AM 2

0,00-P04.51

10,00 Hz

P04.50

Punto de frecuencia
final para la
desconexion del
modo Fl para AM 1

P04.44-P00.03

25,00 Hz

P04.51

Punto de frecuencia
final para la
desconexion del
modo Fl para AM 2

P04.49-P00.03

25,00 Hz

5.5.5 Control del par

La unidad VFD permite el control de par y de velocidad. El control de la velocidad tiene como objetivo

estabilizar la velocidad para mantener la velocidad fijada en consonancia con la velocidad real de

funcionamiento, mientras que la capacidad maxima de carga queda restringida por el limite de par. El

control del par tiene como objetivo estabilizar el par para mantener el par establecido coherente con

el par de salida real, mientras que la frecuencia de salida queda restringida por los limites superior e

inferior.
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Codigo
de
funcién

Nombre

Descripcion

Predeterminado

P00.00

Modo de control
de velocidad

0: Modo de control vectorial sin sensores
(SvC)0

1: Modo de control vectorial sin sensores
(SvC) 1

2: Modo de control vectorial de tension
espacial

Nota: Antes de utilizar un modo de control
vectorial (0 o 1), permita que la unidad VFD
realice primero el ajuste automatico de los
parametros del motor.

P03.32

Habilitar el
control de par

0: Deshabilitar
1: Habilitar

P03.11

Método de
ajuste del par

0: Teclado (P03.12)

1: Teclado (P03.12)

2: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la
corriente nominal del motor)

3:Al2

4: AlI3 (igual que el anterior)

5: Frecuencia de impulsos HDIA

6: Par de apriete multiple

7: Comunicaciéon Modbus

8: Comunicacion PROFIBUS/CANopen

9: Comunicacioén Ethernet

10: Reservado

11: Comunicacion PROFINET

12-17: Reservado

18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)

Nota: Para ajustar las fuentes 2-6, el 100 %
corresponde al triple de la corriente nominal
del motor.

P03.12

Par configurado
mediante el
teclado

-300,0 %-300,0 % (de la corriente nominal
del motor)

50,0 %

P03.13

Tiempo del filtro
de referencia de
par

0,000-10,000 s

0,010s
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Codigo
de
funcién

Nombre

Descripcion

Predeterminado

P03.14

Fuente de ajuste
de la frecuencia
limite superior
de la rotacién
hacia delante en
el control del par

0: Teclado (P03.16)

1: Al1 (el 100 % correspondiente a la
frecuencia maxima)

2: AI2 (igual que el anterior)

3: AI3 (igual que el anterior)

4: Frecuencia de pulso HDIA (igual que la
anterior)

5: Ajuste multipaso (igual que el anterior)
6: Comunicacion Modbus (igual que la
anterior)

7: Comunicaciéon PROFIBUS/CANopen (igual
que la anterior)

8: Comunicacién Ethernet (igual que la
anterior)

9: Reservado

10: Comunicacion PROFINET

11-17: Reservado

18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)

P03.15

Ajuste de fuente
de la frecuencia
limite superior
de rotacién
inversa en el
control de par

0: Teclado (P03.17)

1: Al1 (el 100 % correspondiente a la
frecuencia maxima)

2: A2 (igual que el anterior)

3: AlI3 (igual que el anterior)

4: Frecuencia de pulso HDIA (igual que la
anterior)

5: Ajuste multipaso (igual que el anterior)
6: Comunicacion Modbus (igual que la
anterior)

7: Comunicacién PROFIBUS/CANopen (igual
que la anterior)

8: Comunicacion Ethernet (igual que la
anterior)

9: Reservado

10: Comunicacion PROFINET

11-17: Reservado

18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
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Codigo
de Nombre Descripcién Predeterminado
funcién
Frecuencia
limite superior
de rotacién
P03.16 hacia delante 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
fijada a través
del teclado en el
control de par
Frecuencia
limite superior
de rotacién
P03.17 | inversafijadaa | 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
través del
teclado en el
control de par
0: Teclado (P03.20)
1: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la
corriente nominal del motor)
2: Al2 (igual que el anterior)
3: AI3 (igual que el anterior)
4: Frecuencia de impulsos HDIA
. 5: Comunicacién Modbus
Fuente de ajuste L
e 6: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
del limite .
P03.18 . 7: Comunicacion Ethernet 0
superior del par
. 8: Reservado
electromotriz L
9: Comunicacion PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
Nota: Para ajustar las fuentes 1-4, el 100 %
corresponde al triple de la corriente nominal
del motor.
0: Teclado (P03.21)
Fuente de ajuste | 1: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la
del limite corriente nominal del motor)
P03.19 . ) ) 0
superior del par | 2: Al2 (igual que el anterior)
de frenado 3: AI3 (igual que el anterior)
4: Frecuencia de impulsos HDIA
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Codigo
de Nombre Descripcién Predeterminado
funcién
5: Comunicacion Modbus
6: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
7: Comunicacion Ethernet
8: Reservado
9: Comunicacién PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
Nota: Para ajustar las fuentes 1-4, el 100 %
corresponde al triple de la corriente nominal
del motor.
Limite superior
del par . .
. 0,0-300,0 % (de la corriente nominal del
P03.20 electromotriz 180,0 %
N i motor)
fijado a través
del teclado
Limite superior
del par de . .
. 0,0-300,0 % (de la corriente nominal del
P03.21 frenado fijado a 180,0 %
| motor)
través del
teclado
Par de salida del
P17.09 -250,0-250,0 % 0,0 %
motor
Valor de . .
. -300,0-300,0 % (de la corriente nominal del
P17.15 referencia del 20,0 %
motor)
par
5.5.6 Parametros del motor
<~ Compruebe las condiciones de seguridad que rodean al motor y a las maquinas
de carga antes de realizar la sintonizacién automatica, ya que pueden
producirse lesiones fisicas debido al arranque repentino del motor durante la
ﬁ sintonizacion automatica.
<~ Aunque el motor no funcione durante la sintonizacién automatica estatica, el
motor sigue recibiendo energia. No toque el motor durante la sintonizacion
automatica; de lo contrario, puede producirse una descarga eléctrica. No toque
el motor antes de que se complete la sintonizacién automatica.
ﬁ < Si el motor ha sido conectado a una carga, no realice la sintonizacion
automatica de la rotacién. De lo contrario, la unidad VFD podria funcionar mal o
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dafarse. Si la sintonizacion automatica de la rotacién se lleva a cabo en un

motor que ha sido conectado a una carga, pueden producirse ajustes

incorrectos de los pardmetros del motor y excepciones de accion del motor. Si

es necesario, se debe desconectar de la carga para realizar la sintonizacion

automatica.

La unidad VFD puede accionar motores tanto AM (asincronos) como SM (sincronos), y admite dos

conjuntos de parametros del motor, que pueden conmutarse mediante terminales de entrada digital
multifunciéon o modos de comunicacion.

4

Seleccione
el canal de comandos

de funcionamiento
(P00.01)

4

Terminal (P00.01=1)

Comunicacién
(P00.01=2)

Teclado
(P00.01=0)

A

P08.31 unidades = 0

motor 2

Funcién de terminal 35
Conmutar de motor 1 a

Canal de conmutacién
parael motor 1y el motor 2

(P08.31)

P08.31 unidades = 1

P08.31 unidades = 2

P08.31 unidades = 3

P08.31 unidades = 4

comunicacion

A A A
PROFIBUS/
Modbus CANopen/ Comunicacién

DeviceNet
comunicacién

Ethernet

Comunicacién PROFINET

Valor de ajuste de la
comunicacién 2009H

Novalido

Valido

A 4

Motor 1 o B—

BITO - 1=00

BITO - 1=01

A 4

Motor 2 ——

El rendimiento del control de la unidad VFD se basa en modelos de motor precisos. Por lo tanto, es
necesario realizar la sintonizacion automatica de los parametros del motor antes de ponerlo en
marcha por primera vez (tomando como ejemplo el motor 1).
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Motor sincrono

Listo

P00.01=0 (controlado por el teclado)

Tipo de motor
(P02.00)

Motores asincronos

P02.00=1

P02.00=0

Placadeidentificacion del
motor de entrada
(P02.15-P02.19)

Placade identificacion del
motor de entrada
(P02.01-P02.05)

v

Establecer el modo de sintonizacién
automatica

Y

A J

Sintonizacién

automatica completa de
los pardmetros de giro

Sintonizacién automatica
completa de los parametros
estéaticos

Sintonizacién automatica
parcial de los parémetros
de giro

Nota:

<

Los parametros del motor deben ajustarse correctamente segun la placa de identificacion del

motor.

Si se selecciona la sintonizacion automatica de la rotacion durante la sintonizacion automatica
del motor, desconecte el motor de la carga para ponerlo en estado estatico y sin carga. De lo
contrario, los resultados de la sintonizacién automatica de los parametros del motor pueden ser
incorrectos. Ademas, la sintonizacion automatica P02.06-P02_10 para los AM y la sintonizacién

v

Pulsar "RUN" parainiciar la
sintonizacién automatica

.

Sintonizacién automética

|

Sintonizacién automatica completada

-98-




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Directrices de funcionamiento basico

automatica P02.20-P02.23 para los SM.

< Si se selecciona la sintonizacion automatica estatica para la sintonizacion automatica del motor,
no es necesario desconectar el motor de la carga, pero el rendimiento del control puede verse
afectado ya que solamente se ha sintonizaciéon automatica una parte de los parametros del
motor. Ademas, la sintonizacion automatica P02.06-P02.10 para los AM vy la sintonizacién
automatica P02.20-P02.22 para los SM. P02.23 puede obtenerse mediante calculo.

< La sintonizacion automatica del motor solamente puede realizarse en el motor actual. Si necesita
realizar la sintonizacion automatica en el otro motor, conmute el motor seleccionando el canal de
conmutacién del motor 1 y del motor 2 ajustando los lugares de P08.31.

Lista de parametros relacionados:

Caodigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
L. minado
funcion

0: Teclado
Canal de comandos de .
P00.01 . . 1: Terminal 0
funcionamiento i .
2: Comunicacién

0: Sin operacion

1: Sintonizacién automatica dinamica 1;
Sintonizacién automatica integral de los
parametros del motor. Se recomienda utilizar
la sintonizacion automatica de la rotacion
cuando se necesite una alta precision de
control.

2: Sintonizacion automatica estatica completa
de los parametros; La sintonizaciéon
automatica estatica completa de los

. ” parametros se usa en los casos en los que el
Ajuste automatico de
P00.15 ) motor no se puede desconectar de la carga. 0
parametros del motor . L » »
3: Sintonizacién automatica estatica de los
parametros parciales; cuando el motor actual
es el motor 1, solamente se sintonizan
automaticamente P02.06, P02.07y P02. 08;
cuando el motor actual es el motor 2,
solamente se sintonizan automaticamente
P12.06, P12.07y P12.08.

4: Sintonizacion automatica dinamica 2, que
es similar a la sintonizacion automatica de la
rotacion 1 pero solamente valida para los AM
5: Sintonizacion automatica estatica 2 de los
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion i
L minado
funcion
parametros parciales que es valida solo por
los AM.
) 0: Motor asincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 ) 0
1: Motor sincrono (SM)
. . Depende
Potencia nominal de
P02.01 0,1-3000,0 kW del
AM 1
modelo
Frecuencia nominal de . . |
P02.02 AM 1 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
. . Depende
Velocidad nominal de
P02.03 1-60000 rpm del
AM 1
modelo
. . Depende
Tensiéon nominal de AM
P02.04 ] 0-1200 V del
modelo
. . Depende
Corriente nominal de
P02.05 0,8-6000,0 A del
AM 1
modelo
Resistencia del estator Depende
P02.06 de 0,001-65,535 Q del
AM 1 modelo
. . Depende
Resistencia del rotor de
P02.07 0,001-65,535 Q del
AM 1
modelo
. Depende
Inductancia de fuga de
P02.08 0,1-6553,5 mH del
AM 1
modelo
. Depende
Inductancia mutua de
P02.09 0,1-6553,5 mH del
AM 1
modelo
. . Depende
Corriente sin carga de
P02.10 0,1-6553,5 A del
AM 1
modelo
. . Depende
Potencia nominal de
P02.15 0,1-3000,0 kW del
SM 1
modelo
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Cadigo
" Predeter
de Nombre Descripcion i
L minado
funcion
Frecuencia nominal de . . i
P02.16 SM 1 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
Numero de pares de
P02.17 1-50 2
polos de SM 1
L . Depende
Tension nominal de SM
P02.18 1 0-1200 V del
modelo
. . Depende
Corriente nominal de
P02.19 0,8-6000,0 A del
SM 1
modelo
Resistencia del estator Depende
P02.20 de 0,001-65,535 Q del
SM 1 modelo
Depende

Inductancia de eje
P02.21 . 0,01-655,35 mH del
directo del SM 1
modelo

. . Depende
Inductancia del eje de
P02.22 0,01-655,35 mH del
cuadratura del SM 1
modelo

Constante de fuerza
P02.23 | contraelectromotriz del | 0-10000 300
SM 1
Seleccion de funciones

de los terminales de
P05.01-P

entrada digital 35: Conmutar de motor 1 a motor 2
05.06

multifuncién (S1-S4 y
HDIA)

0x00-0x14
En su lugar: Canal de conmutacion
0: Terminal

B 1: Comunicacién Modbus
Conmutacion entre el L
P08.31 2: Comunicacion PROFIBUS/CANopen 00
motor 1y el motor 2 L
3: Comunicacion Ethernet
4: Comunicacion PROFINET
Lugar de las decenas: indica si se debe
habilitar la  conmutacion  durante el
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Cadigo
Predeter
de Nombre Descripcion i
L minado
funcion
funcionamiento
0: Deshabilitar
1: Habilitar
) 0: Motor asincrono (AM)
P12.00 Tipo de motor 2 ) 0
1: Motor sincrono (SM)
. . Depende
Potencia nominal de
P12.01 0,1-3000,0 kW del
AM 2
modelo
Frecuencia nominal de . . |
P12.02 AM 2 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
. . Depende
Velocidad nominal de
P12.03 1-60000 rpm del
AM 2
modelo
. . Depende
Tensiéon nominal de AM
P12.04 2 0-1200 V del
modelo
. . Depende
Corriente nominal de
P12.05 0,8-6000,0 A del
AM 2
modelo
Resistencia del estator Depende
P12.06 de 0,001-65,535 Q del
AM 2 modelo
. . Depende
Resistencia del rotor de
P12.07 0,001-65,535 Q del
AM 2
modelo
. Depende
Inductancia de fuga de
P12.08 0,1-6553,5 mH del
AM 2
modelo
. Depende
Inductancia mutua de
P12.09 0,1-6553,5 mH del
AM 2
modelo
. . Depende
Corriente sin carga de
P12.10 0,1-6553,5 A del
AM 2
modelo
Potencia nominal de Depende
P12.15 0,1-3000,0 kW
SM 2 del
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Cadigo
Predeter
de Nombre Descripcion i
L minado
funcion
modelo
Frecuencia nominal de . . |
P12.16 SM 2 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 50,00 Hz
Numero de pares de
P12.17 1-50 2
polos de SM 2
L . Depende
Tensién nominal de SM
P12.18 2 0-1200 V del
modelo
. . Depende
Corriente nominal de
P12.19 0,8-6000,0 A del
SM 2
modelo
Resistencia del estator Depende
P12.20 de 0,001-65,535 Q del
SM 2 modelo
. . Depende
Inductancia de eje
P12.21 . 0,01-655,35 mH del
directo del SM 2
modelo
. . Depende
Inductancia del eje de
P12.22 0,01-655,35 mH del
cuadratura del SM 2
modelo
Constante de fuerza
P12.23 | contraelectromotriz del | 0-10000 300
SM 2

5.5.7 Control de Start/Stop

El control de start/stop (arranque/parada) de la unidad VFD implica tres estados: arranque después
de dar una orden de marcha al encenderlo; arranque después de que se haga efectivo el reinicio al
apagarlo; arranque después del restablecimiento automatico de fallos. A continuacion se describen
los tres estados de control de start/stop (arranque/parada).

La unidad VFD dispone de tres modos de arranque, que son: arranque a la frecuencia de arranque,
arranque tras el frenado de CD y arranque tras el seguimiento de velocidad. Puede seleccionar el
modo de arranque adecuado en funcién de las condiciones reales.

Para una carga de gran inercia, especialmente en los casos en los que puede producirse una
inversion, puede elegir el arranque tras el frenado de CD o el arranque tras el seguimiento de
velocidad.
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Nota: Se recomienda controlar los SM en modo de arranque directo.

@

Esquema de la logica de arranque tras una orden de marcha en el encendido

prp—
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‘de ananque a i ! %
iy — P
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— S o o — anpiva o sato2
o, | soonioasn o T g dsator [
s —|
v
aranaue | Aceleradonktesaceleracion Frecuencia de /2 ampl
pe
o003
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fakieptitord .

’

0806

Frecuencia de

carrera de la
actacion

o012

P00.11
Tiempo de. Tiempo de.
aceleracion  deceleracion

0807

Pos
Tiembo e tiampo g deceracion

Esquema de la légica de arranque después de que el reinicio sea efectivo

En
espera

@

En funcionamiento

Eonao 2
o] Tecno nconamion ™, _parar
. anes o de
stspuisae| M| comicacin]
apagar 1 oo do copo Timgo ds . N
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Si FWD/ REV)
‘comando de terminal en
funcionamiento

es valido

POL.
(Reiniciar al desactvar)

1| Teminal
-

Ejecuta el canal de comandos.
PO118.

(Seleccion de proteccién de
funcionamiento del terminal de encendido)

Esquema de la légica de arranque tras el restablecimiento automatico de fallos

Fallo de VFD

©)

Tiempos de

N
del fallo de launidad
VFD<P08.28
Intervalo de
N
del falo de launidad
VFD>P08.29
A

Reinicio tras el
restablecimiento del fallo
de la unidad VFD

Muestra el cédigo de
falo y se detiene
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Lista de parametros relacionados:

Codi
ocigo .. Predeter
de Nombre Descripcion .
L. minado
funcién
Canal de comandos de 0: Teclaldo
P00.01 . . 1: Terminal 0
funcionamiento L
2: Comunicacién
Depende
P00.11 Tiempo ACC 1 0,0-3600,0 s del
modelo
Depende
P00.12 Tiempo DEC 1 0,0-3600,0 s del
modelo
0: Inicio directo
1: Arranque directo después del freno de
CD
2: Reinicio del seguimiento de velocidad
Nota: Para los AM, el seguimiento de
locidad tibl SVCO0
P01.00 Modo de arranque velodt ? .no es compa I © con y 0
el seguimiento de velocidad por software
es compatible con otros modos. Para
obtener mas informacién, consulte los
parametros P01.35-P01.41.
Para los AM, no es necesario modificar
los parametros P01.35-P01.41.
F ia de inicio del
P01.01 recuencia de Iiclo €&L 1. 4 450,00 Hz 0,50 Hz
arranque directo
P01.02 Tiempo de reFer‘lc?é.n dela 0.0-50.0's 00s
frecuencia inicial
P01.03 Corriente de frenado antes 0.0-100.0 % 0.0 %
del arranque
Ti de fi de CD
P01.04 1empo de freno de 0,00-50,00 s 0,00 s
antes del arranque
0: Lineal
1: Curva S
P01.05 Modo ACC/DEC ) ) . 0
Nota: Si se selecciona el modo 1, ajuste
P01.06, P01.07, P01.27 y P01.28.
0: D | hast
P01.08 Modo de parada esacelerar hasta parar 0
1: Inercia hasta detencién
Frecuencia de arranque del | 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida
P01.09 i 0,00 Hz
freno de CD para la parada | max.)
P01.10 |Tiempo de espera antes del| 0,00-50,00 s 0,00 s
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
Lo minado
funcion
freno de CD para la parada
Corriente de frenado de CD
PO1.11 0,0-100,0 % 0,0 %
para la parada
Tiempo de parada del freno
P01.12 0,00-50,00 s 0,00 s
de CD
Tiempo de la zona muerta
P01.13 de funcionamiento 0,0-3600,0 s 0,0s
FWD/REV
0: Interruptor a frecuencia cero
PO1.14 Modo de conmutacién de | 1: Interruptor a la frecuencia de inicio 0
' marcha FWD/REV 2: Conmutar cuando la velocidad alcance
la velocidad de parada con un retardo
P01.15 Velocidad de parada 0,00-100,00 Hz 0,50 Hz
0: Detectar por la velocidad establecida
Modo de deteccién de la (l’mi(?? enel m.odo de control vectorial de
P01.16 . tensién espacial) 1
velocidad de parada .
1: Detectar por la velocidad de
retroalimentacion
Proteccion de comandos de| 0: El comando de ejecucion del terminal
ejecucion basada en no es valido al encender
P01.18 . o . 0
terminal al encender el 1: El comando de ejecucion del terminal
equipo es valido al encender
Accion seleccionada
cuarldo IalfrecuenCIa de 0: Funcionar en el limite inferior de la
funcionamiento es menor .
C frecuencia
P01.19 que el limite inferior de 1 Parar 0
frecuencia (valido cuando el |
PITP .| 2: Reposo
limite inferior de frecuencia
es mayor que 0)
Retardo de activacién
P01.20 , . 0,0-3600,0 s (valido cuando P01.19 es 2) 0,0s
después de la detencion
Seleccion de reinicio de | 0: Deshabilitar
P01.21 . 0
apagado 1: Habilitar
Tiempo de espera para el
P01.22 mpe perap 0,0-3600,0 s (valido cuando P01.21es 1) | 1.0
reinicio tras el apagado
P01.23 Retardo del inicio 0,0-60,0 s 0,0s
Retard [ locidad d
PO1.24 | Covdoeniavelocldad e 45 100,0's 00s
parada
P0O1.25 Seleccioén de la salida de 0: Salida sin tensié 0
) bucle abierto de 0 Hz - »aiida sin tension
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Cadigo
deg Nombre Descripcion Prt.edeter
funcién minado
1: Salida con tensién
2: Salida con la corriente de freno de CD
para la parada
P01.26 Tiempo DEC para Ia. parada 0.0-60.0's 20s
de emergencia
Tiempo del segmento inicial
P01.27 ge " Cur\g s | 005005 0.1s
P01.28 Tiempo del segmento final 0.0-50.0 s 01s
de la curva DEC S
PO1.29 Corriente de frenado en 0,0-150,0 % (de la corriente nominal de la 0.0 %
cortocircuito unidad VFD)
Tiempo de retencion del
P01.30 frenado por cortocircuito | 0,00-50,00 s 0,00 s
para el arranque
Tiempo de retencion del
P01.31 frenado en cortocircuito 0,00-50,00 s 0,00s
para la parada
P01.32 Momento previoala | o 16 650 5 0,300 s
activacion
Frecuencia de inicio del
P01.33 |[frenado para la parada en la| 0,00-P00.03 0,00 Hz
activacion
P01.34 Retardo de desconexién | 0-3600,0 s 0,0s
1: Funcionamiento hacia delante
2: Funcionamiento hacia atras
4: Activacion hacia adelante
5: Activacion hacia atras
P05.01-P | Seleccion de la funcién de | 6: Inercia hasta detencion
05.06 entrada digital 7: Restablecer fallos
8: Pausa en el funcionamiento
21: Seleccion de tiempo ACC/DEC 1
22: Seleccion de tiempo ACC/DEC 2
30: Deshabilitar ACC/DEC
Depende
P08.00 Tiempo ACC 2 0,0-3600,0 s del
modelo
Depende
P08.01 Tiempo DEC 2 0,0-3600,0 s del
modelo
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Codi
ocido . Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcién
Depende
P08.02 Tiempo ACC 3 0,0-3600,0 s del
modelo
Depende
P08.03 Tiempo DEC 3 0,0-3600,0 s del
modelo
Depende
P08.04 Tiempo ACC 4 0,0-3600,0 s del
modelo
Depende
P08.05 Tiempo DEC 4 0,0-3600,0 s del
modelo
P08.06 Frecuencia .de c-a}rrera dela O,(?O Hz-P00.03 (Frecuencia de salida 5,00 Hz
activacion max.)
Tiempo de ACC para Depende
P08.07 po de AL~ b 0,0-3600,0 s del
activacion
modelo
. Depende
Ti de DEC
P08.08 1empo de BELPA ) 4 0-3600,0 s del
activacion
modelo
0,00-P00.03 (Frecuencia maxima) 0
. .| 0,00 Hz: No hay conmutacion
P0S.19 Frecuencia de conmutacion Silaf ia de funci ot
. del tiempo ACC/DEC i la frecuencia de funcionamiento es
mayor que P08.19, cambie a tiempo
ACC/DEC 2.
0: Frecuencia de salida max. 0
Frecuencia de referencia 1: Establecer la frecuencia
P08.21 . 2:100 Hz
del tiempo ACC/DEC .
Nota: Valido solamente para ACC/DEC
en linea recta
Recuento de
P08.28 |restablecimiento automatico| 0-10 0
de fallos
Intervalo de
P08.29 |restablecimiento automatico| 0,1-3600,0 s 10s
de fallos

5.5.8 Ajuste de la frecuencia

La unidad VFD admite varios tipos de modos de referencia de frecuencia, que pueden clasificarse en
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dos tipos: canal de referencia principal y canal de referencia auxiliar.

Hay dos canales de referencia principales, a saber, el canal de referencia de frecuencia Ay el canal
de referencia de frecuencia B. Estos dos canales admiten una operacion aritmética sencilla entre
ellos, y pueden conmutarse dinamicamente mediante el ajuste de los terminales multifuncion.

Hay un modo de entrada para el canal de referencia auxiliar, a saber, la entrada del interruptor
del terminal. Mediante el ajuste de los codigos de funcién, puede habilitar el modo de
referencia correspondiente y el impacto que este modo de referencia tiene en la referencia de
frecuencia de la unidad VFD.

La referencia real de la unidad VFD se compone del canal de referencia principal y del canal de
referencia auxiliar.

referencia de rampa.

0009
(modo de combiacin dela

o
Activacion UPIDOWN

]

Valdo

Novalido

o
70003

cnmmdade
S
RN

de frecuenciaB)

w2
w3
HOI
HDIB.
PROFINET
Teclado
m
a2
r
HoIA
Modbus
Ethernet
HDIB
PROFINET

2 2
g g
£ £

[PROFIBUSICANOpe]

[PROFIBUSICANOpen]

Po0.10
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La unidad VFD admite la conmutacién entre diferentes canales de referencia, y las reglas para la
conmutacién de canales se muestran a continuacion.

Funcion de terminal Funcién de terminal
Canal de Funcioén de terminal multifuncion 14 multifuncion 15
referencia multifuncion 13 (Pasar de la (Pasar de la
actual (Pasar del canal A al configuracion configuracion
P00.09 canal B) combinada al canal combinada al canal
A) B)
A B / /
B A / /
A+B / A B
A-B / A B
Max.(A, B) / A B
Min.(A, B) / A B

Nota: "/" indica que este terminal multifunciéon no es valido en el canal de referencia actual.

Cuando se ajusta la frecuencia auxiliar dentro de la unidad VFD mediante el terminal multifunciéon UP
(10) y DOWN (11), puede aumentar/disminuir la frecuencia rapidamente ajustando P08.45 (tasa de
cambio incremental de la frecuencia del terminal UP) y P08.46 (tasa de cambio decremental de la
frecuencia del terminal DOWN).

Velocidad integral incremental de la frecuencia del terminal UP P08.45
A f Velocidad integral decreciente de la frecuencia del terminal P08 .46

Terminal UP

funcion seleccion=10 | Sx

Y

\i
m
2
3
H
o
@]
=
2

Terminal DOWN Sy
funcién seleccion=11 T

Lista de parametros relacionados:

Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
L minado
funcion
P00.03 Frecuencia de salida max. | P00.04-400,00 Hz 50,00 Hz
Limite superior de la
P00.04 frecuencia de P00.05-P00.03 50,00 Hz
funcionamiento
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Cédigo
de Nombre Descripcion Prt.edeter
funcion minado
Limite inferior de la
P00.05 frecuencia de 0,00 Hz-P00.04 0,00 Hz
funcionamiento
P00.06 Establecer el coman.do del | 0: Teclado 0
canal de frecuencia A 1: A1
2: AI2
3:Al3
4: HDIA de pulso de alta velocidad
5: Parada simple del PLC
6: Funcionamiento con velocidad
multipaso
7: Control PID
P00.07 Establecer el comando del | 8: Comunicacion Modbus 15
canal de frecuencia B 9: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
10: Comunicacioén Ethernet
11: Reservado
12: Reservado
13: Comunicacion PROFINET
14-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de
pequefa potencia)
P00.08 Objeto de referencia del | 0: Frecuencia de salida max. 0
comando de frecuencia B | 1: Comando de frecuencia A
0:A
1:B
Modo de combinacion de la | 2: (A+B)
P00.09 ) ) 0
fuente de configuracién 3: (A-B)
4: Max.(A, B)
5: Min.(A, B)
10: Establecer frecuencia creciente (UP)
11: Establecer frecuencia decreciente
Seleccion de funciones de | (DOWN)
P05.01-P | los terminales de entrada | 12: Borrar el ajuste de
05.06 digital multifuncién (S1-S4 y| aumento/disminucion de frecuencia
HDIA) 13: Conmutar entre el ajuste Ay el ajuste
B
14: Conmutar entre el ajuste de
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Cédigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcion

combinacion y el ajuste A

15: Conmutar entre el ajuste de
combinacion y el ajuste B
0x0000-0x1223

Los LED de unidades indican:

0: Para el control se pueden usar tanto la
tecla /\/\V como el potenciémetro digital.
1: Solo se puede utilizar la tecla A/V
para el control.

2: Solo se puede utilizar el potenciometro
digital para el control.

3: No se pueden usar ni la tecla A/V ni
el potenciometro digital para el control.
Lugar de las decenas: Seleccion de
control de frecuencia

0: Valido solamente cuando P00.06=0 o
P00.07=0

1: Valido para todos los métodos de
Configuracion del control | ajuste de la frecuencia

P08.42 o . ) y 0x0000
digital del teclado 2: No es valido para la ejecucion de la
velocidad multipaso cuando la ejecucion
de la velocidad multipaso tiene Ila
prioridad

Lugar de las centenas en el LED:
Seleccion de la accion de parada

0: El ajuste es valido.

1: Valido durante la marcha, se borra tras
la parada

2: Valido durante la marcha, se borra
después de recibir una orden de parada
Lugar de los miles en el LED: Indica si se
activa la funcion integral a través de la
tecla A/ y el potenciémetro digital.

0: Deshabilitar la funcion integral

1: Habilitar la funcion integral

Tasa integral del
P08.43 B o 0,01-10,00 s 0,10s
potenciometro digital del
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Cédigo Predeter
de Nombre Descripcion .
funcion minado
teclado
0x000-0x221
En su lugar: Seleccion del ajuste de la
frecuencia
0: El ajuste realizado mediante
es valido.
1: El ajuste realizado mediante
no es valido.
Lugar de las decenas: Seleccién de
control de frecuencia
0: Valido solamente cuando P00.06=0 o
P00.07=0
Ajuste del control del 1: Valido para todos los métodos de
P08.44 ) ) ) 0x000
terminal ajuste de la frecuencia
2: No es valido para la ejecucion de la
velocidad multipaso cuando la ejecucion
de la velocidad multipaso tiene la
prioridad
Lugar de las centenas: Seleccion de la
accion de parada
0: El ajuste es valido.
1: Valido durante la marcha, se borra tras
la parada
2: Valido durante la marcha, se borra
después de recibir una orden de parada
Tasa de cambio de
P08.45 incremento de frecuencia | 0,01-50,00 Hz/s 0,50 Hz/s
del terminal UP
Tasa de reduccién de la
P08.46 frecuencia del terminal 0,01-50,00 Hz/s 0,50 Hz/s
DOWN
. 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida
P17.00 Establecer la frecuencia 0,00 Hz
max.)
Frecuencia de referencia de | 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida
P17.02 0,00 Hz
rampa max.)
P17.14 Valor de ajuste digital 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz
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5.5.9 Entrada analégica

La unidad VFD lleva dos terminales de entrada analdgica Al1 y Al2, en los que Al1 permite el rango
de 0(2)-10 V/0(4)-20 mA (si Al1 utiliza la entrada de tensién o la de corriente puede ajustarse
mediante P05.50; cuando Al1 utiliza la entrada de corriente, hay que acortar la tapa corta Al1 en la
placa de control) y Al2 permite el rango de-10-10 V) y un terminal de entrada de pulsos de alta
velocidad. Cada entrada puede filtrarse por separado y la curva de referencia correspondiente puede
ajustarse mediante la referencia correspondiente al valor maximo y al valor minimo.

Ajuste de la curva de entrada analégica

Filro de la entrada analogica

P05.24

P05.25
s P05.28
Tension de entrada Al1||  pos o0 D

P05.27
P17.19

P05.29

Tensién de entrada Al2| P05.30
P05.31
P05.33
P05.34
Al2 P05.35
Frecuencia de entrada P05.36
HDIA
0 ‘ P17.21 ‘
0

‘ N T
1 P05.41
2 P05.42

P05.00
posss
(Tipo de entrada HDIA) (Seleccion de la funcion de entrada de impulsos d
de alta velocidad HDIA) ]
i AIL/A2IHDI

P05 .44
(Seleccion de la funcién de entrada de impulsos
de alta velocidad HDIB)

P05.00
(Tipo de entrada HDIB)

Unidades: 0: Ajuste de la frecuencia
0: HDIA es una entrada de pulsos 1: Reservado
P05.00 de alta velocidad PoS.38 2: Entrada mediante
1: HDIA es una entrada digital codificador
Decenas: 0: Reservado
P05.00 0: Reservado P05 .44 1: Reservado
1: Reservado 2: Reservado

Lista de parametros relacionados:

Cadigo
.. Predeter
de Nombre Descripcion i
.. minado
funcion

0x00-0x11

En su lugar: Tipo de entrada HDIA

i 0: HDIA es una entrada de pulsos de
P05.00 Tipo de entrada HDI . 0x00
alta velocidad

1: HDIA es una entrada digital

Lugar de las decenas: Reservado
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
L minado
funcion
P05.24 Limite inferior de Al1 0,00 V-P05.26 0,00V
Ajuste correspondiente del 0,0 %
P05.25 o -300,0 %-300,0 %
limite inferior de Al1
P05.26 Limite superior de Al1 P05.24-10,00 V 10,00 V
Ajuste correspondiente del 100,0 %
P05.27 . ) -300,0 %-300,0 %
limite superior de Al1
Tiempo del filtro de entrada 0,100 s
P05.28 0,000 s-10,000 s
Al1
P05.29 Limite inferior de Al2 -10,00 V-P05.31 -10,00 V
Ajuste correspondiente del
P05.30 o -300,0 %-300,0 % -100,0 %
limite inferior de Al2
P05.31 Valor medio 1 de Al2 P05.29-P05.33 0,00 V
Ajuste correspondiente del
P05.32 . -300,0 %-300,0 % 0,0 %
valor medio de Al2 1
P05.33 Valor medio 2 de Al2 P05.31-P05.35 0,00V
Ajuste correspondiente del
P05.34 . -300,0 %-300,0 % 0,0 %
valor medio de Al2 2
P05.35 Limite superior de Al2 P05.33-10,00 V 10,00 V
Ajuste correspondiente del
P05.36 . ) -300,0 %-300,0 % 100,0 %
limite superior de Al2
Tiempo del filtro de entrada
P05.37 0,000 s-10,000 s 0,100 s
Al2
Seleccion de la funcion de | 0: Ajuste de la frecuencia 0
P05.38 | entrada de impulsos de alta | 1: Reservado
velocidad HDIA 2: Reservado
Frecuencia limite inferior de 0,000 kHz
P05.39 0,000 kHz-P05.41
HDIA
Ajuste correspondiente del
P05.40 |limite inferior de la frecuencia| -300,0 %-300,0 % 0,0 %
de HDIA
Frecuencia limite superior de 50,000
P05.41 P05.39-50,000 kHz
HDIA kHz
Ajuste correspondiente del
P05.42 limite superior de la -300,0 %-300,0 % 100,0 %
frecuencia de HDIA

-115-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Directrices de funcionamiento basico

Cadigo
.. Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcion

Tiempo del filtro de entrada
P05.43 ) 0,000 s-10,000 s 0,030 s
de la frecuencia HDIA

0-1

0: Tension

1: Corriente

Nota: Cuando configure la Al1 para
P05.50 |Tipo de sefial de entrada Al1 | utilizar la entrada de corriente 0
ajustando este parametro, también
debera cambiar la tapa del puente de la
Al1 en la esquina derecha de la placa

de control de V a I.

5.5.10 Salida analégica

La unidad VFD lleva dos terminales de salida analégica (0-10 V/0-20 mA) y un terminal de salida de
pulsos de alta velocidad. Las sefiales de salida analdgicas pueden filtrarse por separado y la relacion
proporcional puede ajustarse fijando el valor maximo, el valor minimo y el porcentaje de su salida
correspondiente. La sefial de salida analégica puede ordenar la velocidad del motor, la frecuencia de
salida, la corriente de salida, el par del motor y la potencia del motor en una determinada proporcion.

Seleccion de la Ajuste de la curva de " " -
ol ] salida analégica salida analégica Filtro de la salida analégica
1] P06.17
P06.14 b**’ P06.18 P06.21 AO1
2] (Vvalor P06.19
predeterminado: 0) P06.20
3[ ]
[ P06.22
] P06.15 b**’ Sgg'gi P06.26 AOO
(Vvalor P06.25
] predeterminado: 0)
]
]
- .
19 ]
20 ]

Descripcién de la relacion de salida AO:

(El valor minimo y el valor maximo de la salida corresponden al 0,% y al 100,00 % de la salida de
impulsos o analégica de forma predeterminada. La tension de salida o la frecuencia de los impulsos
corresponde al porcentaje real, que puede ajustarse mediante los codigos de funcion)
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Valor Funcion Descripcion
0 Frecuencia de funcionamiento 0-Frecuencia de salida max.
1 Establecer la frecuencia 0-Frecuencia de salida max.
2 Frecuencia de referencia de rampa | 0-Frecuencia de salida max.
. B 0-Velocidad sincrona correspondiente a la
3 Velocidad de rotacion ) . .
frecuencia de salida maxima
4 Corriente de salida (relativa a la 0-Doble de la corriente nominal de la unidad
unidad VFD) VFD
Corriente de salida (relativa al . .
5 0-Doble de la corriente nominal del motor
motor)
B . 0-1,5 veces la tension nominal de la unidad
6 Tensién de salida
VFD
7 Potencia de salida 0-Doble de la potencia nominal del motor
0-Doble de la corriente nominal del motor.
8 Establecer el valor del par (bipolar) | Un valor negativo corresponde al 0,0 % de
forma predeterminada.
Par de salida (valor absoluto) 0-t(Doble del par nominal del motor)
10 Entrada Al1 0-10 V/0-20 mA
0 V-10 V. Un valor negativo corresponde al
11 Entrada Al2 .
0,0 % de forma predeterminada.
12 Entrada AI3 0-10 V/0-20 mA
Entrada HDIA de pulso de alta
13 ) 0,00-50,00 Hz
velocidad
Valor 1 configurado mediante
14 L 0-1000
comunicacion Modbus
Valor 2 configurado mediante
15 o 0-1000
comunicacion Modbus
Valor 1 configurado mediante
16 o 0-1000
comunicacion PROFIBUS/CANopen
Valor 2 configurado mediante
17 L 0-1000
comunicacion PROFIBUS/CANopen
Valor 1 configurado mediante
18 0-1000
comunicacion Ethernet
Valor 2 configurado mediante
19 L 0-1000
comunicacion Ethernet
Entrada HDIA de pulso de alta
20 . 0,00-50,00 Hz
velocidad
21 Valor 1 configurado mediante 0-1000. Un valor negativo corresponde al
comunicacion PROFINET 0,0 % de forma predeterminada.

-117-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Directrices de funcionamiento basico

—

Valor Funcion Descripcion
O-Triple de la corriente nominal del motor.
22 Corriente de par (bipolar) Un valor negativo corresponde al 0,0 % de
forma predeterminada.
O-Triple de la corriente nominal del motor.
23 Corriente de excitaciéon Un valor negativo corresponde al 0,0 % de
forma predeterminada.
0-Frecuencia de salida max. Un valor
24 Establecer la frecuencia (bipolar) negativo corresponde al 0,0 % de forma
predeterminada.
. . 0-Frecuencia de salida max. Un valor
Frecuencia de referencia de rampa .
25 . negativo corresponde al 0,0 % de forma
(bipolar) .
predeterminada.
0-Velocidad de rotacién sincrona
. B . correspondiente a la frecuencia de salida
26 Velocidad de rotacion (bipolar) . .
maxima. Un valor negativo corresponde al
0,0 % de forma predeterminada.
Valor 2 configurado mediante
27 . 0-1000
comunicacion PROFINET
. B 0-Doble de la velocidad nominal de rotacion
30 Velocidad de rotacion .
sincrona del motor
0-Doble del par nominal del motor. Un valor
31 Par de salida (bipolar) negativo corresponde al 0,0 % de forma
predeterminada.
32 Salida PID1
33 Salida PID2
34 Valor de referencia PID1
35 Valor de retroalimentacion del PID1
36 Valor de referencia PID2
37 Valor de retroalimentacion del PID2
38-47 Reservado
ista de parametros relacionados:
Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
L minado
funcion
P06.00 Reservado Reservado
P06.14 Salida AO1 0: Frecuencia de funcionamiento
P06.15 Salida AOO (0-Frecuencia de salida max.)
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Cédigo
de
funcion

Nombre

Descripcion

Predeter
minado

P06.16

Reservado

1: Ajustar la frecuencia (0-Frecuencia
de salida max.)

2: Frecuencia de referencia de la rampa

(0-Frecuencia de salida max.)

3: Velocidad de rotacion (0-Velocidad
correspondiente a la frecuencia de
salida max.)

4: Salida (0-Doble de la corriente
nominal de la unidad inversora)

5: Corriente de salida (0-Doble de la
corriente nominal del motor)

6: Salida (0-1,5 veces la tension
nominal de la unidad inversora)

7: Potencia de salida (0-Doble de la
potencia nominal del motor)

8: Ajuste del par (0-Doble del par
nominal del motor)

9: Par de salida (Valor absoluto,
0-tDoble del par nominal del motor)
10: Entrada Al1 (0-10 V/0-20 mA)
11: Entrada Al2 (0-10 V)

12: Entrada AI3 (0-10 V/0-20 mA)
13: Entrada HDIA (0,00-50,00 kHz)
14: Valor 1 configurado mediante
comunicacién Modbus (0-1000)

15: Valor 2 configurado mediante
comunicacion Modbus (0-1000)

16: Valor 1 configurado mediante
comunicacién PROFIBUS/CANopen
(0-1000)

17: Valor 2 configurado mediante
comunicacion PROFIBUS/CANopen
(0-1000)

18: Valor 1 configurado mediante
comunicacion Ethernet (0-1000)

19: Valor 2 configurado mediante
comunicacién Ethernet (0-1000)

20: Reservado

21: Valor 1 configurado mediante
comunicacion PROFINET (0-1000)
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Cédigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcion

22: Corriente de par (bipolar, 0-Triple de
la corriente nominal del motor)

23: Corriente de excitacion (bipolar,
0-Triple de la corriente nominal del
motor)

24: Ajustar la frecuencia (bipolar,
0-Frecuencia de salida max.)

25: Frecuencia de referencia de la
rampa (bipolar, 0-Frecuencia de salida
max.)

26: Velocidad de rotacion (bipolar,
0-Velocidad correspondiente a la
frecuencia de salida max.)

27: Valor 2 configurado mediante
comunicacion PROFINET (0-1000)

28: C_AO1 (Reservado)

29: C_AO2 (Reservado)

30: Velocidad de rotacién (0-Doble de la
velocidad sincrona nominal del motor)
31: Par de salida

32: Salida PID1

33: Salida PID2

34: Valor de referencia PID1

35: Valor de retroalimentacion del PID1
36: Valor de referencia PID2

37: Valor de retroalimentacion del PID2
38-47: Reservado

Limite inferior de la salida
P06.17 AO1 -300,0 %-P06.19 0,0 %

Salida AO1 V correspondiente
P06.18 0,00 V-10,00 V 0,00 vV
al limite inferior

Limite superior de la salida
P06.19 AO P06.17-300,0 % 100,0 %

Salida AO1 V correspondiente
P06.20 0,00 V-10,00 V 10,00 V
al limite superior

Tiempo del filtro de salida
P06.21 AO1 0,000 s-10,000 s 0,000 s

P06.22 Limite inferior de la salida -300,0 %-P06.23 0,0 %
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Cédigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcion

AOO0

Salida AOO V correspondiente
P06.23 L 0,00 V-10,00 V 0,00V
al limite inferior

Limite superior de la salida
P06.24 AOD P06.35,-300,0 % 100,0 %

Salida AOO V correspondiente
P06.25 o ] 0,00 V-10,00 V 10,00 V
al limite superior

Tiempo del filtro de salida

P06.26 0,000 s-10,000 s 0,000 s
AO0
P06.27-P
Reservado
06.31

5.5.11 Entrada digital

La unidad VFD lleva cuatro terminales de entrada digital programables y dos terminales de entrada
HDI. La funcién de todos los terminales de entrada digital puede programarse mediante cédigos de
funcién. El terminal de entrada HDI puede ajustarse para que actlie como terminal de entrada de
impulsos de alta velocidad o como terminal de entrada digital comun; si se establece para que actue
como terminal de entrada de impulsos de alta velocidad, también puede ajustar la entrada de
impulsos de alta velocidad HDIA para que sirva como referencia de frecuencia y entrada de sefal del
codificador.

P05.08 (Polaridad del terminal de entada) P05.09 (tiempo del firo digital)

— sz
Ewg

— Pos 14
= | o[ o |

P05.16

R e S B

P1712

En
funcionamiento | cLat0d

terminal de
4 entrada digial

0 P05 18

GOy s

Falo

P05.00
(Tipo de entrada HD))

| e H e o e BT e L N
:

(@ valor
edeterminadoes )

ooooooooooon

Este parametro se utiliza para ajustar la funcion correspondiente de los terminales de entrada digital
multifuncion.

Nota: No se pueden configurar dos terminales de entrada multifuncién diferentes con una misma
funcion.
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Valor Funcién Descripcion
La unidad VFD no actia aunque haya entrada de sefal.
0 Sin funcién Ponga los terminales no utilizados en "sin funcion” para
evitar un funcionamiento incorrecto.
4 Funcionamiento hacia
delante Los terminales externos se utilizan para controlar la
5 Funcionamiento hacia | marcha adelante/atras de la unidad VFD.
atras
El terminal se utiliza para determinar el control de
3 Control de funcionamiento | funcionamiento de tres hilos de la unidad VFD. Para
mediante tres cables obtener mas informacién, consulte la descripcién de
P05.13.
. . Para ver detalles sobre la frecuencia de la marcha de
4 Activacion hacia adelante L .
activacion y el tempo ACC/DEC de la marcha de
. . activacion, consulte la descripcion de P08.06, P08.07 y
5 Activacion hacia atras
P08.08.
La unidad VFD bloquea la salida y el proceso de parada
del motor no se controla mediante la unidad VFD. Este
. . modo se aplica en escenarios con cargas de gran inercia y
6 Inercia hasta detencion . o .
sin requisitos de tiempo de parada.
Su definicién es la misma que la de P01.08 y se utiliza
principalmente para control remoto.
Funcién de restablecimiento de fallos externos, igual que la
funcion de restablecimiento de la tecla [STOP/RST] del
7 Restablecimiento del fallo N . _
teclado. Puede utilizar esta funcién para restablecer los
fallos a distancia.
La unidad VFD desacelera hasta detenerse; sin embargo,
todos los parametros de funcionamiento estan en estado
Pausa en el . i
8 . . de memoria, como los pardmetros del PLC y del PID.
funcionamiento B . i
Cuando esta sefial desaparezca, la unidad VFD volvera al
estado anterior a la parada.
Cuando la sefal de fallo externa se transmite a la unidad
9 Entrada de fallo externo . .
VFD, esta libera la alarma de fallo y se detiene.
10 Establecer frecuencia
creciente (UP) " . o
- Se utiliza para cambiar la orden de aumento/disminucion
Establecer frecuencia . . .
1 . de la frecuencia cuando esta viene dada por terminales
decreciente (DOWN)
) externos.
12 Borrar el ajuste de
aumento/disminucién de
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Valor Funcién Descripcion
frecuencia
UP terminal
DOWN terminal
UP/DOWN
Terminalde
compensadon
coMm
El terminal utilizado para borrar el ajuste de
aumento/disminucién de la frecuencia puede borrar el valor
de la frecuencia del canal auxiliar fijado por [UP/DOWN],
restaurando asi la frecuencia de referencia a la frecuencia
dada por el canal de comando de la frecuencia de
referencia principal.
) La funcién se utiliza para conmutar los canales de ajuste
Conmutar entre el ajuste ]
13 . de frecuencia.
Ay el ajuste B ) )
El canal de referencia de frecuencia Ay el canal de
Conmutar entre el ajuste | referencia de frecuencia B pueden conmutarse mediante la
14 de combinacion y el ajuste | funcién 13; el canal de combinacién fijado por P00.09 y el
A canal de referencia de frecuencia A pueden conmutarse
Conmutar entre el ajuste | mediante la funcion 14; el canal de combinacion fijado por
15 de combinacion y el ajuste | P00.09 y el canal de referencia de frecuencia B pueden
B conmutarse mediante la funcion 15.
16 Terminal de velocidad | Se puede ajustar un total de 16 velocidades de paso
multipaso 1 combinando los estados digitales de estos cuatro
17 Terminal de velocidad | terminales.
multipaso 2 Nota: La velocidad multipaso 1 es el LSB, y la velocidad
18 Terminal de velocidad | multipaso 4 es el MSB.
multipaso 3 Velocidad | Velocidad | Velocidad | Velocidad
Terminal de velocidad multipaso 4 | multipaso 3 |multipaso 2| multipaso 1
19
multipaso 4 BIT3] BIT2] BIT1 BITO|
. La funcién de seleccion de la velocidad multipaso se
Pausa de velocidad . .
20 . puede examinar para mantener el valor ajustado en el
multipaso
estado actual.
21 Seleccion de tiempo El estado de los dos terminales se puede combinar para
ACC/DEC 1 seleccionar cuatro grupos de tiempo ACC/DEC.
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Valor Funcién Descripcion
Terminal | Terminal Tiempo .
Parametro
1 2 ACC/DEC
APAGAD |APAGAD Tiempo
P00.11/P00.12
O (0] ACC/DEC 1
Seleccion de tiempo ENCEND | APAGAD Tiempo
22 P08.00/P08.01
ACC/DEC 2 IDO (0] ACC/DEC 2
APAGAD |ENCEND Tiempo
P08.02/P08.03
O IDO ACC/DEC 3
ENCEND|ENCEND Tiempo
P08.04/P08.05
IDO IDO ACC/DEC 4
o . Se utiliza para borrar la informacion de la memoria de
Reinicio de parada simple . .
23 estado del PLC anterior y reiniciar el proceso del PLC
del PLC )
simple.
. Se utiliza para pausar el PLC simple. Cuando la funcién es
24 Pausa de PLC simple .
revocada, el PLC simple reanuda la marcha.
El PID es ineficaz temporalmente y la unidad VFD
25 Pausa del control PID . . .
mantiene la salida de frecuencia actual.
2 Pausa de la frecuencia de
oscilacion
27 Reiniciar la frecuencia de
oscilacion
28 Reiniciar el contador El contador se borra.
Conmutar entre el control .
. La unidad VFD pasa del modo de control de par al modo
29 de velocidad y el control ) .
de control de velocidad, o viceversa.
de par
Se utiliza para asegurar que la unidad VFD no se vea
30 Deshabilitar ACC/DEC | afectada por sefiales externas (excepto por la orden de
parada) y mantiene la frecuencia de salida actual.
31 Activar el contador Se utiliza para que el contador cuente los impulsos.
Cuando el terminal esta cerrado, el valor de la frecuencia
Borrar la configuracién de | fijado por [UP/DOWN]| se puede borrar para restaurar la
33 aumento/disminucion de | frecuencia de referencia a la frecuencia dada por el canal
la frecuencia de comando de la frecuencia; cuando el terminal se abre,
temporalmente se restaura al valor de la frecuencia después del ajuste de
aumento/disminucién de la frecuencia.
La unidad VFD pone en marcha el freno de CD
34 Freno de CD . . i -
inmediatamente después de que la orden sea valida.
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Valor Funcién Descripcion
35 Conmutar entre el motor 1 | Cuando la funcion esta activada, puede realizar el control
y el motor 2 de conmutacion de dos motores.
. Cuando la funcion esta activada, el canal de comandos en
Cambia el canal de . . .
. B funcionamiento pasa a ser de teclado. Cuando la funcién
36 comando en ejecucion al . . .
teclad se desactiva, el canal de comandos en funcionamiento se
eclado
restablece a la configuracion anterior.
. Cuando la funcion esta activada, el canal de comandos en
Cambia el canal de . . . »
) B funcionamiento pasa a terminal. Cuando la funcién se
37 comando en ejecucion a . . .
terminal desactiva, el canal de comandos en funcionamiento se
erminal
restablece a la configuracion anterior.
. Cuando la funcion esta activada, el canal de comandos en
Cambia el canal de . . L
. B funcionamiento pasa a ser de comunicacién. Cuando la
38 comando en ejecucion a o .
L funcion se desactiva, el canal de comandos en
comunicacion ) ) ) ” .
funcionamiento se restablece a la configuracién anterior.
39 Comando de Cuando la funcién esta activada, la preexcitacion del motor
preexcitacion se pone en marcha hasta que la funcién queda invalidada.
40 Cantidad clara de Cuando este comando sea valido, la cantidad de consumo
consumo de energia de energia de la unidad VFD se pondra a cero.
. Cuando la funcion esta activada, el funcionamiento actual
Mantener la cantidad de . .
41 i de la unidad VFD no afecta a la cantidad de consumo de
consumo de energia i
energia.
Cambia la fuente de
42 ajuste del limite superior | El limite superior del par de torsién se establece a través
del par de frenado al del teclado cuando la orden es valida.
teclado
43-55 Reservado
56 Parada de emergencia
57-72 Reservado
73 Inicio del PID2 Cuando el comando es valido, el PID2 se pone en marcha.
74 Parada del PID2 Cuando el comando es valido, el PID2 se detiene.
. Cuando el comando es valido, la integral del PID2 esta en
75 Pausa PID2 integral
pausa.
76 Pausa del control PID2 | Cuando la orden es valida, el control PID2 esta en pausa.
77 Cambiar las polaridades | Cuando el comando es valido, la polaridad del PID2 se
del PID2 conmuta.
Deshabilitar HYAC . .
Cuando el comando es valido, el HVAC se desactiva
78 (solamente en estado de
(solamente en estado de parada).
parada)
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Valor Funcién Descripcion
Disparo de la sefial de . . ~ . .
79 . . Cuando la orden es valida, se dispara la sefial de incendio.
incendio
80 Pausa del control PID1 | Cuando la orden es valida, el control PID1 esta en pausa.
) Cuando el comando es valido, la integral del PID1 esta en
81 Pausa PID1 integral
pausa.
82 Cambiar las polaridades | Cuando el comando es valido, la polaridad del PID1 se
del PID1 conmuta.
Disparador del modo de . .
83 Cuando la orden es valida, se activa el modo de reposo.
reposo
Disparador del modo de . . L
84 L Cuando la orden es valida, se activa el modo de activacion.
activacion
Cuando el comando es valido, se habilita el sondeo
85 Sondeo manual
manual.
86 Sefal de limpieza de la | Cuando la orden es valida, se activa la sefal de limpieza
bomba de la bomba.
Nivel de agua limite . - .
. o Cuando la orden es valida, se alcanza el limite superior del
87 superior de la piscinade | | L
nivel de agua de la piscina de entrada.
entrada
Nivel de agua limite Cuando la orden es valida, se alcanza el limite inferior del
88 inferior de la piscina de | nivel de agua de la piscina de entrada.
entrada
89 Nivel de falta de agua de | Cuando la orden es valida, se alcanza el nivel de falta de
la piscina de entrada agua de la piscina de entrada.
90-95 Reservado
96 Arranque manual suave | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor A
para el motor A se realiza manualmente.
97 Arranque manual suave | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor B
para el motor B se realiza manualmente.
08 Arranque suave manual | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor C
del motor C se realiza manualmente.
99 Arranque manual suave | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor D
para el motor D se realiza manualmente.
100 Arranque manual suave | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor E
para el motor E se realiza manualmente.
101 Arranque manual suave | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor F
para el motor F se realiza manualmente.
102 Arranque manual suave | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor G
para el motor G se realiza manualmente.
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Valor Funcién Descripcion
103 Arranque suave manual | Cuando la orden es valida, el arranque suave del motor H
para el motor H se realiza manualmente.
104 Deshabilitar el motor A | Cuando la orden es valida, el motor A se desactiva.
105 Deshabilitar el motor B | Cuando la orden es valida, el motor B se desactiva.
106 Deshabilitar el motor C | Cuando la orden es valida, el motor C se desactiva.
107 Deshabilitar el motor D | Cuando la orden es valida, el motor D se desactiva.
108 Deshabilitar el motor E | Cuando la orden es valida, el motor E se desactiva.
109 Deshabilitar el motor F | Cuando la orden es vélida, el motor F se desactiva.
110 Deshabilitar el motor G | Cuando el comando es valido, el motor G se desactiva.
111 Deshabilitar el motor H | Cuando la orden es valida, el motor H se desactiva.
Lista de parametros relacionados:
Cadigo
de Nombre Descripcion Prt.adeterm
funcion inado
0x00-0x11
En su lugar: Tipo de entrada HDIA
. 0: HDIA es una entrada de pulsos de alta
P05.00 Tipo de entrada HDI . 0x00
velocidad
1: HDIA es una entrada digital
Lugar de las decenas: Reservado
P05.01 Funcién de S1 0: Sin funcion 1
P05.02 Funcién de S2 1: Funcionamiento hacia delante 4
2: Funcionamiento hacia atras
P05.03 Funcién de S3 . . . 7
3: Control de funcionamiento mediante tres
P05.04 Funcion de S4 cables 0
P05.05 Funcién de la HDIA 4: Activacion hacia adelante 0
P05.06 Reservado 5: Activacion hacia atras
6: Inercia hasta detencion
7: Restablecer fallos
8: Pausa en el funcionamiento
9: Entrada de fallo externo
10: Establecer frecuencia creciente (UP)
P05.07 Reservado 11: Establecer frecuencia decreciente
(DOWN)
12: Borrar el ajuste de aumento/disminucion
de frecuencia
13: Conmutar entre el ajuste Ay el ajuste B
14: Conmutar entre el ajuste de combinacion
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Cédigo
L Predeterm
de Nombre Descripcion .
.. inado
funcion

y el ajuste A

15: Conmutar entre el ajuste de combinacion
y el ajuste B

16: Terminal de velocidad multipaso 1

17: Terminal de velocidad multipaso 2

18: Terminal de velocidad multipaso 3

19: Terminal de velocidad multipaso 4

20: Pausa de velocidad multipaso

21: Seleccién de tiempo ACC/DEC 1

22: Seleccién de tiempo ACC/DEC 2

23: Reinicio de parada simple del PLC

24: Pausa de PLC simple

25: Pausa del control PID

26: Pausa de la frecuencia de oscilacién

27: Reiniciar la frecuencia de oscilacion

28: Reinicio del contador

29: Conmutar entre el control de velocidad y
el control de par

30: Deshabilitar ACC/DEC

31: Activar el contador

32: Reservado

33: Borrar la configuracion de
aumento/disminucién de la frecuencia
temporalmente

34: Freno de CD

35: Conmutar de motor 1 a motor 2

36: Cambia el canal de comando en
ejecucion al teclado

37: Cambia el canal de comando en
ejecucion a terminal

38: Cambia el canal de comando en
ejecucién a comunicacion

39: Comando de preexcitacion

40: Consumo eléctrico claro

41: Mantener el consumo de electricidad

42: Cambia la fuente de ajuste del limite
superior del par de frenado al teclado
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Cédigo
L Predeterm
de Nombre Descripcion .
.. inado
funcion

43-55: Reservado

56: Parada de emergencia

57-72: Reservado

73: Inicio del PID2

74: Parada del PID2

75: Pausa PID2 integral

76: Pausa del control PID2

77: Cambiar las polaridades del PID2

78: Deshabilitar HVAC (solamente en estado
de parada)

79: Disparo de la sefial de incendio

80: Pausa del control PID1

81: Pausa PID1 integral

82: Cambiar las polaridades del PID1

83: Disparador del modo de reposo

84: Disparador del modo de activacion

85: Sondeo manual

86: Sefial de limpieza de la bomba

87: Nivel de agua limite superior de la piscina
de entrada

88: Nivel de agua limite inferior de la piscina
de entrada

89: Nivel de falta de agua de la piscina de
entrada

90-95: Reservado

96: Arranque manual suave para el motor A
97: Arranque manual suave para el motor B
98: Arranque suave manual del motor C

99: Arranque manual suave para el motor D
100: Arranque manual suave para el motor E
101: Arranque manual suave para el motor F
102: Arranque manual suave para el motor G
103: Arranque suave manual para el motor H
104: Deshabilitar el motor A

105: Deshabilitar el motor B

106: Deshabilitar el motor C

107: Deshabilitar el motor D
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Cédigo
L. Predeterm
de Nombre Descripcion .
L inado
funcion
108: Deshabilitar el motor E
109: Deshabilitar el motor F
110: Deshabilitar el motor G
111: Deshabilitar el motor H
Polaridad del terminal de
P05.08 0x00-0x3F 0x00
entrada
Tiempo del filtro de entrada
P05.09 . 0,000-1,000 s 0,010s
digital
0x00-0x3F (0: Deshabilitar. 1: Habilitar)
BITO: Terminal virtual S1
) » . BIT1: Terminal virtual S2
Configuracién del terminal . .
P05.10 irtual BIT2: Terminal virtual S3 0x00
virtua
BIT3: Terminal virtual S4
BIT4: Terminal virtual HDIA
BIT5: Reservado
0: Modo de control de dos hilos 1
PO5.11 Modo de control del 1: Modo de control de dos hilos 2 0
' terminal 2: Modo de control de tres hilos 1
3: Modo de control de tres hilos 2
P05.12 | S1 retardo de encendido |0,000-50,000 s 0,000 s
P05.13 | S1 retardo de apagado |0,000-50,000 s 0,000 s
P05.14 | S2 retardo de encendido |0,000-50,000 s 0,000 s
P05.15 | S2retardo de apagado |0,000-50,000 s 0,000 s
P05.16 | S3 retardo de encendido |0,000-50,000 s 0,000 s
P05.17 | S3retardo de apagado [0,000-50,000 s 0,000 s
P05.18 | S4 retardo de encendido |0,000-50,000 s 0,000 s
P05.19 | S4 retardo de apagado |0,000-50,000 s 0,000 s
Retardo de encendido de |0,000-50,000 s
P05.20 0,000 s
HDIA
P05.21 | Retardo de apagado de [0,000-50,000 s 0,000 s
P05.22-
Reservado
P05.23
Estado del terminal de
P07.39 0x0000-0xFFFF 0x0000
entrada en el momento del
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Cédigo
L. Predeterm
de Nombre Descripcion .

L inado

funcion
fallo
Estado del terminal de
P17.12 . 0x0000-0xFFFF 0x0000
entrada digital

5.5.12 Salida digital

La unidad VFD lleva dos grupos de terminales de salida de relé y un terminal de salida Y del colector

abierto. La funcion de todos los terminales de salida digital puede programarse mediante codigos de

funcioén.

o[
1]
2]
3]
4[]
5[]

.
.

g
. g
29[ ]
30[]

Seleccidn de lasalida  Retardo de activacién P06.05 seleccidn de la Retardo de apagado
digital digital polaridad de salida digital
P17.13
vi P06.06 0 P06.07 Run E;Ladcldsl ;gm:ir;al
[ —
Estado del terminal
RO P06.10 de salida en el
P06.03 '— —@ momento del fallo
(Valor predsterminado: 0) T 7‘ T r
! I
RO2 PO6.12 e /07 PO613 e P06.05, P17.13, P07.40 visualizar
etraso
P06.04 '7 @ [ Y1 | BITO [reewas]  BITL
1
o Te— [ ROI| BIT2 [menea]  BIT3
0: Salida de impulsos de alta

P06.00 | velocidad de colector abierto
1: Salida de colector abierto

En la tabla siguiente se relacionan las opciones de cédigo de funcién. Se puede seleccionar

repetidamente una misma funcién de terminal de salida.

Valor Funcién Descripcion
0 No valido El terminal de salida no tiene ninguna funcion.
. . La sefial ON se emite cuando hay salida de
1 Funcionamiento . . .
frecuencia durante el funcionamiento.
5 Funcionamiento hacia La sefial ON se emite cuando hay salida de
delante frecuencia durante la marcha adelante.
. . . ) La sefial ON se emite cuando hay salida de
3 Funcionamiento hacia atras . )
frecuencia durante la marcha atras.
L La sefial ON se emite cuando hay salida de
4 Activacion . L
frecuencia durante la activacion.
La sefial ON se emite cuando se produce un fallo en
5 Fallo de la VFD .
la unidad VFD.
Deteccion del nivel de L
6 . Consulte la descripcion de P08.32 y P08.33
frecuencia FDT1
7 Deteccion del nivel de Consulte la descripcién de P08.34 y P08.35
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Valor Funcién Descripcion
frecuencia FDT2
8 Frecuencia alcanzada Consulte la descripcion de P08.36
. . La sefial ON se emite cuando la frecuencia de salida
Funcionamiento en . . .
9 . de la unidad VFD vy la frecuencia de referencia son
velocidad cero
ambas cero.
10 Se ha alcanzado el limite La sefial ON se emite cuando la frecuencia de
superior de la frecuencia funcionamiento alcanza la frecuencia limite superior.
11 Se ha alcanzado el limite La sefial ON se emite cuando la frecuencia de
inferior de la frecuencia funcionamiento alcanza la frecuencia limite inferior.
La sefial ON se emite cuando se establecen las
. ) . potencias del circuito principal y del circuito de
12 Listo para ejecucion . . .
control, las funciones de proteccion no actuan y el
variador esta listo para funcionar.
L La sefial ON se emite cuando la unidad VFD esta en
13 Preexcitacion L
preexcitacion.
Sefial de salida ON después de que haya
transcurrido el tiempo de prealarma en funcién del
14 Prealarma de sobrecarga
umbral de prealarma; Consulte P11.08-P11.10 para
obtener mas informacion.
La sefial ON se emite una vez transcurrido el tiempo
de prealarma en funciéon del umbral de prealarma.
15 Prealarma de subcarga A . L,
Para obtener mas informacion, consulte la
descripcion de P11.11-P11.12.
16 Etapa de PLC simple Cuando se completa el estado actual del PLC
completada simple, este emite una sefal.
17 Ciclo de PLC simple Cuando se completa un ciclo del PLC simple, este
completado emite una sefal.
18 Se ha alcanzado el valor del
contador establecido
19 Se ha alcanzado el valor del
contador designado
20 El fallo externo es valido
21 Reservado
2 Se ha llegado al final del
tiempo de funcionamiento
Se emite una sefial basada en el valor establecido a
23 Salida de terminal virtual de | través de la comunicacién Modbus. Cuando el valor
comunicacion Modbus es 1, se emite la sefial ON; cuando el valor es 0, se
emite la sefial OFF.
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Valor Funcién Descripcion
Salida de terminal virtual de Se emite unahseﬁ.e]l basada en el valor fijado a través
24 comunicacion de la comumcacmn.PROFIE:US/CANopen. Cuando
el valor es 1, se emite la sefal ON; cuando el valor
POROFIBUS/CANopen es 0, se emite la sefial OFF.
Se emite una sefial basada en el valor establecido a
25 Salida de terminal virtual de | través de la comunicacion Ethernet. Cuando el valor
comunicacion Ethernet es 1, se emite la sefial ON; cuando el valor es 0, se
emite la sefial OFF.
26 Tension del bus CD Cuando la tension del bus estd por encima de la
establecida subtensioén del inversor, la salida es valida.
27-32 Reservado
33 En el limite de velocidad
Se emite una sefial basada en el valor establecido a
34 Salida de terminal virtual de | través de la comunicacion PROFINET. Cuando el
comunicacion PROFINET valor es 1, se emite la sefial ON; cuando el valor es
0, se emite la sefial OFF.
35-36 Reservado
37 Cualquier frecuencia
alcanzada
38-47 Reservado
48 Modo de incendio activado
Prealarma de
49 retroalimentacion PID1
demasiado baja
Prealarma de
50 retroalimentacion PID1
demasiado alta
51 PID1 en reposo
52 PID2 en arranque
53 PID2 detenido
Indicacion de marcha con
4 presion de reserva
55 Indicacion de falta de agua
en la piscina de entrada
56 Salida de prealarma
Control del motor de
57 circulacion de frecuencia
variable A
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Valor Funcién Descripcion
Control del motor de
58 circulacion de frecuencia
variable B

Control del motor de
59 circulacion de frecuencia
variable C

Control del motor de
60 circulacion de frecuencia
variable D

Control del motor de
61 circulacion de frecuencia
variable E

Control del motor de
62 circulacion de frecuencia
variable F

Control del motor de
63 circulacion de frecuencia
variable G

Control del motor de

64 circulacion de frecuencia
variable H
Lista de parametros relacionados:
Cadigo
de Nombre Descripcion Pr(ledeterm
funcion inado
P06.00 Reservado Reservado
P06.01 Salida Y1 0: No valido 0
P06.02 Reservado 1: Funcionamiento
P06.03 Salida RO1 2: Funcionamiento hacia delante 1
3: Funcionamiento hacia atras
4: Activacion
5: Fallo de la VFD
6: Deteccion del nivel de frecuencia FDT1
P06.04 Reservado 7: Deteccion del nivel de frecuencia FDT2
8: Frecuencia alcanzada
9: Funcionamiento en velocidad cero
10: Se ha alcanzado el limite superior de la
frecuencia
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Cédigo
’ L Predeterm
de Nombre Descripcion .
.. inado
funcion

11: Se ha alcanzado el limite inferior de la
frecuencia

12: Listo para ejecucién

13: Preexcitacion

14: Prealarma de sobrecarga

15: Prealarma de subcarga

16: Etapa de PLC simple completada

17: Ciclo de PLC simple completado

18: Se ha alcanzado el valor del contador
establecido

19: Se ha alcanzado el valor del contador
designado

20: El fallo externo es valido

21: Reservado

22: Se ha llegado al final del tiempo de
funcionamiento

23: Salida de terminal virtual de comunicacion
Modbus

24: Salida de terminal virtual de comunicacion
PROFIBUS/CANopen

25: Salida de terminal virtual de comunicacion
Ethernet

26: Tension del bus CD establecida

27: Salida de pulso Z

28: Superposicion de pulsos

29: Accion STO

30: Posicionamiento completado

31: Puesta a cero del husillo completada

32: Division de la escala del husillo
completada

33: En el limite de velocidad

34: Salida de terminal virtual de comunicacion
PROFINET

35: Reservado

36: Conmutacion de control de
velocidad/posicion completada

37: Cualquier frecuencia alcanzada
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Cadigo
de
funcion

Nombre

Descripcion

Predeterm
inado

38-47: Reservado

48: Modo de incendio activado

49: Prealarma de retroalimentacion PID1
demasiado baja

50: Prealarma de retroalimentacion PID1
demasiado alta

51: PID1 en reposo

52: PID2 en arranque

53: PID2 detenido

54: Indicacién de marcha con presién de
reserva

55: Indicacion de falta de agua en la piscina

de entrada

56: Salida de prealarma

57: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable A

58: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable B

59: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable C

60: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable D

61: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable E

62: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable F

63: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable G

64: Control del motor de circulacion de
frecuencia variable H

P06.05

Seleccion de polaridad del
terminal de salida

0x00-0x0F

0x00

P06.06

Retardo de encendido de Y

0,000-50,000 s

0,000 s

P06.07

Retardo de apagado de Y

0,000-50,000 s

0,000 s

P06.08

Reservado

Reservado

P06.09

Reservado

Reservado
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Cédigo
L. Predeterm
de Nombre Descripcion .
L inado

funcion
P06.10 | RO1 retardo de encendido |0,000-50,000 s 0,000 s
P06.11 RO1 retardo de apagado |0,000-50,000 s 0,000 s
P06.12 Reservado Reservado
P06.13 Reservado Reservado

Estado del terminal de
P07.40 | salida en el momento del [0x0000-OxFFFF 0x0000

fallo

Estado del terminal de

P17.13 . o 0x0000-0x000F 0x0000
salida digital

5.5.13 PLC simple

El PLC simple es un generador de velocidad multipaso, y la unidad VFD puede cambiar la frecuencia
y la direccién de funcionamiento automaticamente en funcion del tiempo de funcionamiento para
cumplir con los requisitos del proceso. Anteriormente, dicha funcién se realizaba con un PLC externo,
mientras que ahora, la misma unidad VFD puede realizar esta funcion.

La unidad VFD puede realizar un control de velocidad de 16 pasos y proporcionar cuatro grupos de
tiempo de aceleraciéon/desaceleracion para elegir.

Después de que el PLC ajustado complete un ciclo (o un paso), el relé multifunciéon puede emitir una
sefial ON.

P1000 (Mododet PLC simple)

s

MadoPLC

P1036 Euncitn de terminal 23
(Moo de reicio del PLC)  Reficio do parada sinple del PLC

casbaadgiate o TTIITT IOV I PICT P P T

completado
Salida digital 17 ’—‘

Ciclo de PLC simple
completado
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Lista de parametros relacionados:

Cadigo
L Predeterm
de Nombre Descripcion .
L inado
funcion
., o, 23: Reinicio de parada simple del PLC
P05.01 Seleccion de la funcién de .
. 24: Pausa de PLC simple
P05.06 entrada digital
25: Pausa del control PID
P06.01 Seleccion de la funcion de |16: Etapa de PLC simple alcanzada
P06.04 salida digital 17: Ciclo del PLC simple alcanzado
0: Parar después de ejecutarse una vez
) 1: Sigue en funcionamiento con el valor
P10.00 Modo del PLC simple . ) . 0
final después de ejecutarse una vez
2: Funcionamiento ciclico
0: Sin memoria en caso de fallo de
P10.01 Seleccion sencilla la memoria |alimentacion 0
' del PLC simple 1: Con memoria en caso de fallo de fallo
de alimentacion
P10.02 Velocidad multipaso 0 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del paso . 0,0s
P10.03 0 0,0-6553,5 s (min)
P10.04 Velocidad multipaso 1 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 00s
P10.05 1 0,0-6553,5 s (min)
P10.06 Velocidad multipaso 2 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.07 5 0,0-6553,5 s (min)
P10.08 Velocidad multipaso 3 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del paso . 0,0s
P10.09 3 0,0-6553,5 s (min)
P10.10 Velocidad multipaso 4 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.11 4 0,0-6553,5 s (min)
P10.12 Velocidad multipaso 5 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 00s
P10.13 5 0,0-6553,5 s (min)
P10.14 Velocidad multipaso 6 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del paso . 0,0s
P10.15 6 0,0-6553,5 s (min)
P10.16 Velocidad multipaso 7 -100,0-100,0 % 0,0 %
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Cadigo
L Predeterm
de Nombre Descripcion .
L. inado
funcion
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.17 - 0,0-6553,5 s (min)
P10.18 Velocidad multipaso 8 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.19 8 0,0-6553,5 s (min)
P10.20 Velocidad multipaso 9 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 00s
P10.21 o 0,0-6553,5 s (min)
P10.22 Velocidad multipaso 10 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.23 10 0,0-6553,5 s (min)
P10.24 Velocidad multipaso 11 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.25 11 0,0-6553,5 s (min)
P10.26 Velocidad multipaso 12 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 00s
P10.27 12 0,0-6553,5 s (min)
P10.28 Velocidad multipaso 13 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.29 13 0,0-6553,5 s (min)
P10.30 Velocidad multipaso 14 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 0,0s
P10.31 14 0,0-6553,5 s (min)
P10.32 Velocidad multipaso 15 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucién del paso . 00s
P10.33 15 0,0-6553,5 s (min)
Tiempo ACC/DEC de los
P10.34 . 0x0000-0XFFFF 0x0000
pasos 0-7 del PLC simple
Tiempo ACC/DEC de los
P10.35 ) 0x0000-0XFFFF 0x0000
pasos 8-15 del PLC simple
L 0: Reinicio desde el paso 0
P10.36 Modo de reinicio del PLC 0
1: Reanudar desde el paso pausado
. 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida
P17.00 Establecer la frecuencia ] 0,00 Hz
max.)
Se utiliza para mostrar el paso actual de la
P17.27 | Paso actual del PLC simple |funcion del PLC simple. 0
Intervalo: 0-15
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5.5.14 Funcionamiento con velocidad multipaso

Establezca los parametros utilizados en la ejecucion de la velocidad multipaso. La unidad VFD puede

establecer 16 velocidades, que se pueden seleccionar mediante los terminales de velocidad

multipaso 1-4, que corresponden de la velocidad multipaso 0 a la velocidad multipaso 15.

Velosidad mutpaso

Velocidad mulipaso 15

APAGACD

15
e oevelgaq | e | swoosn | s | sconen | s | aceoss | e |
multpaso 1

17
Tamna e veloodag | e | oo | o oo [ e | oo | oo
multpaso2

TR py ey Py
e

.
e

T T IR I B B N R |

am
£l

Pl034
Seleccion del tempo de

aceleacionidesaceleracion dela

Seccidn -7 del LC simple
P1004 Velacilad mulipasa L
Tempode decucon del paso 1

an
BT

P1005

5
7 Tiempo de siecuce

o
BT

P100
™ P00

i del paso 2

am
g

o
BT

Bimo
BT

B2
)

P1014 Velocitad mulipasos
P10.15 Tiempode efecuctn delpaso &

o
BmE

o P1035

I

am
B

*‘ P1021 Tiempode efecuctn del paso &

P1022 10
£1023 Tiempo e sjecuicon delpaso 10

Bine
BT

am
g

am
B

B0
B

Bz
B3

o
ey

Lista de parametros relacionados:

P1032 Velociiad mulipasa 15
{1033 vempo e uncionarmiento del 157
pso

Saiiade veoridad|
mulipaso

Cadigo de
. Nombre
funcién

Descripcion

Predeterm
inado

Seleccion de la func
P05.01-P05.06 .
entrada digital

16: Terminal de velocidad
multipaso 1
17: Terminal de velocidad
. multipaso 2
ion de
18: Terminal de velocidad
multipaso 3
19: Terminal de velocidad

multipaso 4

20: Pausa de velocidad
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Cédigo de Predeterm
g. . Nombre Descripcion .
funcioén inado
multipaso
P10.02 Velocidad multipaso 0 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucioén del .
P10.03 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 0
P10.04 Velocidad multipaso 1 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.05 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 1
P10.06 Velocidad multipaso 2 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del )
P10.07 0,0-6553,5 s (min) 0,0s
paso 2
P10.08 Velocidad multipaso 3 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.09 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 3
P10.10 Velocidad multipaso 4 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.11 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 4
P10.12 Velocidad multipaso 5 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del )
P10.13 0,0-6553,5 s (min) 0,0s
paso 5
P10.14 Velocidad multipaso 6 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.15 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 6
P10.16 Velocidad multipaso 7 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.17 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 7
P10.18 Velocidad multipaso 8 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.19 0,0-6553,5 s (min) 0,0s
paso 8
P10.20 Velocidad multipaso 9 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.21 0,0-6553,5 s (min) 0,0s
paso 9
P10.22 Velocidad multipaso 10 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del )
P10.23 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 10
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Cédigo de .. Predeterm
. Nombre Descripcion .
funcioén inado
P10.24 Velocidad multipaso 11 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucioén del .
P10.25 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 11
P10.26 Velocidad multipaso 12 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.27 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 12
P10.28 Velocidad multipaso 13 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.29 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 13
P10.30 Velocidad multipaso 14 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucioén del .
P10.31 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 14
P10.32 Velocidad multipaso 15 -100,0-100,0 % 0,0 %
Tiempo de ejecucion del .
P10.33 0,0-6553,5 s (min) 00s
paso 15
Tiempo ACC/DEC de los
P10.34 . 0x0000-0XFFFF 0000
pasos 0-7 del PLC simple
Tiempo ACC/DEC de los
P10.35 ) 0x0000-0XFFFF 0000
pasos 8-15 del PLC simple
Se utiliza para mostrar el paso
P17.27 Paso actual del PLC simple | actual de la funciéon del PLC 0
simple.

5.5.15 Control PID

El control PID, un modo comun para el control de procesos, se utiliza principalmente para ajustar la
frecuencia de salida o la tension de salida de la unidad VFD realizando operaciones de divisién de
escala, integrales y diferenciales sobre la diferencia entre la sefial de retroalimentacion de las
variables controladas y la sefial del objetivo, formando asi un sistema de retroalimentacion negativa
para mantener las variables controladas por encima del objetivo. Es aplicable al control de flujo,
control de presion, control de temperatura, etc. Se muestra a continuacion el diagrama de bloques
esquematico basico para regular la frecuencia de salida.
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Introduccién a los principios de funcionamiento y métodos de control para el control PID:

Control proporcional (Kp): Cuando la retroalimentacion es diferente de la referencia, la salida sera
proporcional a la diferencia. Si dicha diferencia es constante, la variable reguladora también lo sera.
El control proporcional puede responder a los cambios de retroalimentacion rapidamente, sin
embargo, no puede eliminar la diferencia por si mismo. Una ganancia proporcional mas grande
indica una velocidad de regulacién mas rapida, pero una ganancia demasiado grande dara lugar a
oscilaciones. Para resolver este problema, ajuste el tiempo integral a un valor grande y el tiempo
diferencial a 0, haga funcionar el sistema solamente con control proporcional y, a continuacion,
cambie la referencia para observar la diferencia (es decir, la diferencia estatica) entre la sefial de
realimentacion y la referencia. Si la diferencia estatica se produce en la direccion del cambio de
referencia (como el aumento de la referencia, donde la retroalimentacion es siempre menor que la
referencia después de que el sistema se estabilice), continie aumentando la ganancia proporcional;
de lo contrario, disminuya la ganancia proporcional. Repita este proceso hasta que la diferencia
estatica sea pequefia.

Tiempo integral (Ti): Cuando la retroalimentacion es diferente de la referencia, la variable reguladora
de salida se acumula continuamente, si la diferencia persiste, la variable reguladora aumentara
continuamente hasta que la diferencia desaparezca. El regulador integral puede utilizarse para
eliminar la diferencia estatica. Sin embargo, una regulacion demasiado grande puede llevar a un
rebasamiento repetitivo, lo que causara inestabilidad y oscilacion en el sistema. La caracteristica de
la oscilaciéon causada por el efecto integral fuerte es que la sefial de retroalimentacion fluctia hacia
arriba y hacia abajo en funcién de la variable de referencia, y el rango de fluctuacion aumenta
gradualmente hasta que se produce la oscilacion. El parametro de tiempo integral suele regularse
gradualmente de grande a pequefio hasta que la velocidad estabilizada del sistema cumple el
requisito.

Tiempo diferencial (Td): Cuando la diferencia entre la retroalimentacién y la referencia cambia, hay
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una salida de la variable reguladora que es proporcional a la tasa de variacién de la diferencia, y esta
variable reguladora solamente esta relacionada con la direccién y la magnitud del cambio de la
diferencia y no con la direccion y la magnitud de la propia diferencia. El control diferencial se utiliza
para controlar la variacién de la sefal de retroalimentacion en funcién de la tendencia de cambio.
Tenga cuidado antes de utilizar el regulador diferencial, ya que puede ampliar las interferencias del
sistema, especialmente las de alta frecuencia de cambio.

Cuando la seleccion del comando de frecuencia (P00.06, P00.07, es 7, o el canal de configuracion
de la tensién (P04.27) es 6, el modo de funcionamiento de la unidad VFD es el control PID del
proceso.

5.5.15.1 Procedimientos generales para la configuraciéon de los parametros PID
1. Determinar la ganancia proporcional P.

Para determinar la ganancia proporcional P, en primer lugar elimine el término integral y el
término derivado del PID haciendo que Ti=0 y Td=0 (Consulte la configuracion de los parametros
del PID para mas detalles), convirtiendo asi el PID en un control proporcional puro. Ajuste la
entrada al 60 %-70 % del valor maximo permitido y aumente la ganancia proporcional P
gradualmente desde 0 hasta que se produzca la oscilacion del sistema y, después, a su vez,
disminuya la ganancia proporcional P gradualmente desde el valor actual hasta que
desaparezca la oscilacion del sistema, registre la ganancia proporcional P en este punto y ajuste
la ganancia proporcional P del PID al 60 %-70 % del valor actual. Este es el procedimiento
completo de puesta en marcha de la ganancia proporcional P.

2. Determine el tiempo integral Ti.

Una vez determinada la ganancia proporcional P, ajuste el valor inicial del tiempo integral Ti a un
valor grande y disminuya Ti gradualmente hasta que se produzca la oscilacion del sistema. A
continuacion, en sentido inverso, aumente Ti hasta que desaparezca la oscilaciéon del sistema.
Registre el valor de Ti en este punto. Ajuste la constante de tiempo integral Ti del PID al
150 %-180 % de este valor. Este es el procedimiento de puesta en marcha de la constante de
tiempo integral Ti.

3. Determine el tiempo de derivacién Td.
El tiempo diferencial Td se ajusta generalmente a 0.

Si necesita ajustar Td a otro valor, el método de ajuste es similar al de P y Ti, es decir, ajustar Td
al 30 % del valor cuando no hay oscilacion.

4. Vacie la carga del sistema, realice la depuracion de la junta de carga y, a continuacion, ajuste
los pardmetros del PID hasta que se cumpla el requisito.
5.5.15.2 Cémo afinar el PID

Después de configurar los parametros controlados por el PID, puede ajustarlos por los siguientes
medios.

Rebasamiento del control: Cuando se produzca el rebasamiento, acorte el tiempo derivado (Td) y
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prolongue el tiempo integral (Ti).

Respuesta Antes del ajuste

Después del ajuste

Tiempo t

Estabilice el valor de retroalimentacion lo mas rapido posible: Cuando se produzca el rebasamiento,
acorte el tiempo integral (Ti) y prolongue el tiempo derivado (Td) para estabilizar el control lo mas
rapido posible.

Respuesta Después del ajuste

/

Antes del ajuste

Tiempo t

Controle las vibraciones a largo plazo: Si el ciclo de la vibracién periddica es mas largo que el valor
ajustado del tiempo integral (Ti), esto indica que la accién integral es demasiado fuerte, prolongue el
tiempo integral (Ti) para controlar la vibracion.

Respuesta Antes del ajuste

N

Después del ajuste

Tiempo t

Controle las vibraciones a corto plazo: Si el ciclo de vibracién es casi tan corto como el valor ajustado
del tiempo diferencial (Td), esto indica que la accion diferencial es demasiado fuerte. Acorte el tiempo
diferencial (Td) para controlar las vibraciones. Cuando el tiempo diferencial (Td) esta ajustado a 0,00
(es decir, sin control diferencial) y no hay forma de controlar la vibracién, disminuya la ganancia
proporcional.

Respuesta Después del ajuste

7

Antes del ajuste

Tiempo t
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Lista de parametros relacionados:

Caodigo
L Predeter
de Nombre Descripcién .
L minado
funcion
0: Establecido mediante P09.01
1: A1
2: AI2
3:AI3
.| 4: HDIA de pulso de alta velocidad
Fuente de referencia . . .
P09.00 5: Funcionamiento multipaso 0
del PID
6: Comunicacién Modbus
7: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
8: Comunicacion Ethernet
9: Reservado
10: Comunicaciéon PROFINET
P09.01 | Ajuste digital del PID | -100,0 %-100,0 % 0,0 %
0: Al1
1: Al2
2: AI3
Fuente de 3: HDIA de pulso de alta velocidad
P09.02 | retroalimentacion del | 4: Comunicacion Modbus 0
PID 5: Comunicacién PROFIBUS/CANopen
6: Comunicacién Ethernet
7: Reservado
8: Comunicacién PROFINET
Seleccion de las . »
. 0: La salida del PID es positiva.
P09.03 caracteristicas de . . 0
. 1: La salida del PID es negativa.
salida del PID
Ganancia
P09.04 . 0,00-100,00 1,80
proporcional (Kp)
P09.05 Tiempo integral (Ti) | 0,01-10,00 s 0,90s
Tiempo diferencial
P09.06 0,00-10,00 s 0,00 s
(Td)
P09.07 |Ciclo de muestreo (T)| 0,000-10,000 s 0,100 s
Limite de desviacion
P09.08 0,0-100,0 % 0,0 %
del control PID
Limite superior de . B L.
P09.09 . P09.10-100,0 % (Frecuencia o tensién maxima) | 100,0 %
salida del PID
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
L minado
funcion
Limite inferior de . i .
P09.10 . -100,0 %-P09.09 (Frecuencia o tensién maxima) 0,0 %
salida del PID
Valor de deteccién
P09.11 fuera de linea de 0,0-100,0 % 0,0 %

retroalimentacion

Tiempo de deteccion
P09.12 | de retroalimentacion | 0,0-3600,0 s 10s
fuera de linea

0x0000-0x1111

En su lugar:

0: Continuar el control integral después de que
la frecuencia alcance el limite superior/inferior

1: Detener el control integral después de que la
frecuencia alcance el limite superior/inferior
Lugar de las decenas:

0: Igual que la direccién de referencia principal
1: En contra de la direccion principal de

B referencia
P09.13 Seleccion de control Lugar de las centenas: 0x0001
de PID 0: Limite segun la frecuencia maxima
1: Limite segun la frecuencia A
Lugar de los miles:
0: Frecuencia A+B. ACC/DEC de la referencia
principal A de la fuente de frecuencia no es
valido.
1: Frecuencia A+B. ACC/DEC de la referencia
principal Una fuente de frecuencia de
amortiguacion es valida. ACC/DEC esta
determinado por P08.04 (tiempo ACC 4).
Ganancia
P09.14 proporcional de baja | 0,00-100,00 1,00
frecuencia (Kp)
Tiempo ACC/DEC del
P09.15 0,0-1000,0 s 0,0s

comando PID

Tiempo del filtro de
P09.16 0,000-10,000 s 0,000 s
salida PID
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Cadigo
L Predeter
de Nombre Descripcion .
.. minado
funcion
P09.17 Reservado

Tiempo integral de
P09.18 ) . 10,00-10,00 s 0,90 s
baja frecuencia (Ti)

Tiempo diferencial de
P09.19 ) . 0,00-10,00 s 0,00 s
baja frecuencia (Td)

Punto de baja
frecuencia para la
P09.20 ¥ 0,00-P09.21 5,00 Hz
conmutacion de

parametros PID

Punto de alta
frecuencia para la
P09.21 ¥ P09.20-P00.04 10,00 Hz
conmutacioén de

parametros PID

Establecer la

P17.00 . 0,00 Hz-P0O_03 (Frecuencia de salida max.) 0,00 Hz
frecuencia
Valor de referencia
P17.23 -100,0-100,0 % 0,0 %
PID
Valor de
P17.24 | retroalimentacion del | -100,0-100,0 % 0,0 %
PID

5.5.16 Control de la bomba de agua

La unidad VFD proporciona la funcién de control multibomba, aplicable al escenario con el
funcionamiento simultaneo de hasta ocho bombas de agua, capaz de equilibrar las fluctuaciones de
la presion y el caudal del agua. Esta funcion simplifica el sistema de control y controla el arranque y
la parada de cada motor de la bomba en modo de equilibrio para garantizar un rendimiento éptimo
del sistema de agua. Para utilizar esta funcién, configure las siguientes subfunciones en funcién de
las necesidades:

< Adicion o reduccion de motores

< Sondeo de varias bombas

< Mantenimiento de la bomba de agua

< Conmutacion simple

Descripcion de la funcion

A continuacion se describe el funcionamiento ilustrando un caso tipico en el que una unidad VFD
controla cuatro motores de bombas de agua.
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La unidad VFD debe utilizar los cuatro terminales de funciéon de relé RO5-RO8 (que requieren el uso
de la pieza opcional EC-10503-00), y también utilizar dos grupos de contactores KM para cambiar
entre los dos estados de trabajo de la bomba de agua, el modo de funcionamiento de frecuencia
variable y el modo de funcionamiento de frecuencia de potencia. Todos los motores se ponen en
marcha y se paran a la velocidad de rampa para conseguir una conmutacién suave del motor que
garantice una presion de suministro de agua estable y reduzca el impacto en las tuberias de agua.
Debe consultar Figura 5-28 y Figura 5-29 para conectar el circuito principal de control de frecuencia
variable de la bomba mudiltiple y el circuito de control del relé externo. Ademas, realice los siguientes
ajustes:

1. Habilite la funcién de control de la bomba multiple (P94.00=1).
2. Establezca el modo de funcionamiento del motor de frecuencia variable en circular (P94.10=1).
3. Establezca la cantidad de motores en 4 (P94.11=4).

4. Establezca RO5-R0O8 para controlar las bombas de circulacion de frecuencia variable A, B, Cy D
(es decir, establezca P26.06-P26.09 en 57-60 respectivamente).

5. Establezca el retardo de cierre del contactor, que es el intervalo de conmutacién entre el modo de

funcionamiento de frecuencia variable y el modo de funcionamiento de frecuencia de potencia.

6. Configure la funcion de la terminal de entrada digital S y pongalo en 104-107 para desconectar los
motores ciclicos M1-M4.

Nota:

<> Después de activar la funcion de control de la bomba multiple, la frecuencia establecida de la
unidad VFD solamente puede ser dada por el PID-PID1 especifico del suministro de agua.

< No se recomienda utilizar la funcién de control de bombas muiltiples en las unidades VFD de
30 kW o superiores.

< Los motores de las bombas de agua conectadas deben tener la misma potencia nominal.
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KM1-KM8: Contactores FR1-FR4: Relés de sobrecarga de proteccion térmica
QF2-QF5: Interruptores de baja tension M1-M4: Motes asincronos

Figura 5-28 Cableado del circuito principal en modo de control de frecuencia variable de una unidad
VFD que acciona cuatro bombas
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Figura 5-29 Cableado de control del relé externo (con cuatro bombas)
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Si usa un VFD para controlar tres motores de la bomba para llevar a cabo la funcién ciclica de
frecuencia variable, consulte Figure 5-30 para conectar el circuito de control al relé externo.

11 12 L3
R S T 2w pw com st s2 s3
uv w
[ ROSA ROSC ROGA ROGC RO7A ROTC
L N
FR1 Kﬁ
KAZ
FR2 1
KA3
FR3 ]
Parar U
Automético | Manual KAS
t— ‘ D
KAS KM3  KMS KMm2 K1 KAL
RO5A ROSC
, ~ Ros D A4
KMS. KM1 KM2
A
KM3
) Frecuencia de potencia de
K2 funcionamiento de la bomba 1
. Frecuencia variable de |
SB1 sB2 funcionamiento de la bomba 1
KAS T T
KM2
KAS KML  KMs KM4 K3 KA2
ROBA RO6C
.~ Ros i D 4
KMS 3 KM4
Km1
s Frecuencia de potencia de
KMa funcionamiento de la bomba 2
» Frecuencia variable de
sB3 sB4 funcionamiento de la bomba 2
KAS T T
L
Km4
KAS KM3 KM6 KMS KA3
RO7A RO7C
f S
KM3 KM5 Kme
KML
. Frecuencia de potencia de
KM6 funcionamiento de la bomba 3
SBS5 s | Frecuencia variable de
KAS T T funcionamiento de la bomba 3

Figure 5-30 Cableado de control del relé externo (con tres bombas)
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Si usa un VFD para controlar dos motores de la bomba para llevar a cabo la funcién ciclica de
frecuencia variable, consulte Figura 5-31 para conectar el circuito de control del relé externo.
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KM1
KA5 KM3 KM2 KAL
RO5A RO5C
< > RO 1 D . A
KM2
KM3 KM1
A
KM2 Frecuencia de potencia de
4 funcionamiento de la bomba 1
SB1 SB2
KA5 T T Frecuencia variable de funcionamiento
de la bomba 1

Directrices de funcionamiento basico

KA5 |

KAS KM1 K4 Km3 KA2
o RO6A RO6C P m
P ] Py e p
L KM3 KM4
KM4
> Frecuencia de potencia de
SlT33 S§4 funcipgamiento de la bomba 2
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Figura 5-31 Cableado de control del relé externo (con dos bombas)
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Lista de parametros relacionados:

Cadigo
de Nombre Descripcion Valor Modificar
funcion
Seleccion de la 0: No valido
P94.00 . . 1 ©)
funcion HVAC 1: Valido
Modo de
funcionamiento del | O: Fijo
P94.10 . : 1 ©)
motor de frecuencia | 1: Circular
variable
. 0-8: Correspondientes a los
Numero total de ,
P94.11 motores A-H. Los nimeros de 4 ©)
motores . .
secuencia deben ser sucesivos.
P26.06 Salida RO5 0-47: Igual que los de los modelos 57 O
P26.07 Salida RO6 estandar 58 O
P26.08 Salida RO7 48: Modo de incendio activado 59 @)

49: Prealarma de
retroalimentacion PID1
demasiado baja

50: Prealarma de
retroalimentacion PID1
demasiado alta

51: VFD en reposo

52: PID2 en funcionamiento
53: Parada del PID2

54: Indicacién de marcha con
presion de reserva

P26.09 Salida RO8 55: Indicacion de falta de agua en 60 @)
la piscina de entrada

56: Prealarma

57: Control de la bomba de
circulacion de frecuencia variable
A

58: Control de la bomba de
circulacion de frecuencia variable
B

59: Control de la bomba de
circulacion de frecuencia variable
C

-154-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Directrices de funcionamiento basico

Cédigo
de Nombre Descripcion Valor Modificar
funcion

60: Control de la bomba de
circulacion de frecuencia variable
D

61: Control del motor de
circulacion de frecuencia variable
E

62: Control del motor de
circulacion de frecuencia variable
F

63: Control del motor de
circulacion de frecuencia variable
G

64: Control del motor de
circulacion de frecuencia variable
H

65: Prealarma de baja
temperatura

66: Prealarma de calado

67: Prealarma de bombeo en
vacio

Retardo de cierre
P94.36 0,2-100,0 s 05s O
del contactor

Retardo en la
P94.37 apertura del 0,2-100,0 s 0,5s O
contactor
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5.5.16.1 Adicién o reduccion de motores

Adicién de motores

Adicion de motores

Frecuencia 4 R
de salida [P94.20)
3 Motor 23R Motor
©O OO
S conectado o ENES conectado
o aRO5 Eldiel aRO05/6
» T
Estado de
funcionamiento
RO5
RO6
12 3456

Figura 5-32 Temporalizacién de la adicién de motor

Esta figura supone que la unidad VFD da salida y controla el motor M1 y que los demas motores
estan en estado de parada. En este momento, si la frecuencia de salida es igual o superior a P94.20
(Frecuencia de funcionamiento para la adiciéon de motores), la retroalimentacién del PID1 es menor
que la diferencia entre la referencia del PID1 y P94.19 (Tolerancia de presién para la adicién de
motores), y esta condicién dura un periodo de tiempo superior a P94.21 (Retardo de la adicién de
motores), se activa la funcién de adicién de motores. Los motores se afiaden y, a continuacién, la
unidad VFD se para y desconecta el contactor KM1 con el retardo de apertura del contactor (P94.37)
y cierra el contactor KM3 con el retardo de apertura del contactor (P94.36) para asegurar el cierre
completo del contactor. La siguiente tabla enumera la légica de actuacién de los relés en el proceso
de adicién de motores.

Tabla 5-3 Ldgica de adicion de motores en el modo de funcionamiento del motor de frecuencia
variable circular

RO5 | RO6 | RO7 | RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
Frecuencia
1 0 0 0 . Parar Parar Parar
variable
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
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RO5 | RO6 | RO7 | RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
Frecuencia
0 1 0 0 Parar . Parar Parar
variable
Frecuencia de Frecuencia
1 1 0 0 . . Parar Parar
potencia variable
Frecuencia de
1 0 0 0 . Parar Parar Parar
potencia
Frecuencia de Frecuencia
1 0 1 0 . Parar . Parar
potencia variable
Frecuencia de Frecuencia Frecuencia
1 1 1 0 . . . Parar
potencia de potencia variable
Frecuencia de Frecuencia
1 1 0 0 . . Parar Parar
potencia de potencia
Frecuencia de Frecuencia Frecuencia
1 1 0 1 . . Parar .
potencia de potencia variable
. . Frecuencia .
1 1 1 1 Frecuencia de Frecuencia d Frecuencia
e
potencia de potencia . variable
potencia
Reduccion de motores
“ e
Frecuencia ;.z §
de salda 38 tpoa20)
Motor
conectado
aRO5
[P94.251 \
> T
Estado de
funcionamiento
RO6
123

Figura 5-33 Temporalizacién de la reduccién de motores

Esta figura supone que la unidad VFD da salida y controla el motor M2. M1 estd en modo de
funcionamiento de frecuencia de potencia y M3-M4 estan en estado de parada. En este momento, si
la frecuencia de salida de la unidad VFD es igual o inferior a P94.25 (Frecuencia de funcionamiento
para la reduccién de motores), la retroalimentacién del PID1 es menor que la diferencia entre la
referencia del PID1 y P94.24 (Tolerancia de presion para la reduccion de motores), y esta condicion
dura un periodo de tiempo superior a P94.26 (Retardo de la reduccion de motores), se activa la
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funcién de reduccién de motores. Hay dos acciones reductoras del motor para seleccionar, que
pueden ajustarse mediante P94.27 (Accién del motor de frecuencia variable para la reduccion de
motores).

Cuando P94.27=1

La unidad VFD mejora la frecuencia de salida a P94.20 (Frecuencia de funcionamiento para la
adicion de motores) dentro del tiempo especificado por P94.28 (Tiempo de ACC para la reduccién de
motores). Cuando ACC se ha completado, la unidad VFD desconecta los relés correspondientes a
los motores en modo de funcionamiento de frecuencia de potencia.

Cuando P94.27=0

La unidad VFD desconecta directamente el motor M1 en el modo de funcionamiento de frecuencia
de potencia, y ajusta la frecuencia de los motores en el modo de funcionamiento de frecuencia
variable a través del PID para alcanzar la presién de agua dada.

La siguiente tabla enumera la l6gica de actuaciéon de los relés en el proceso de reduccion de
motores.

Tabla 5-4 Légica de reduccion de motores en el modo de funcionamiento de frecuencia variable

circular
RO5 RO6 RO7 RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
Frecuencia | Frecuencia . .
Frecuencia | Frecuencia
1 1 1 1 de de . .
. ) variable variable
potencia potencia
Frecuencia | Frecuencia .
Frecuencia
0 1 1 1 Parar de de .
. . variable
potencia potencia
Frecuencia .
Frecuencia
0 0 1 1 Parar Parar de .
) variable
potencia
Frecuencia
0 0 0 1 Parar Parar Parar .
variable
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
Cédigos de funcién relacionados:
Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
Tolerancia a la .
L 0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
P94.19 presion para la PID1) 5,0 % O
adicién de motores
Frecuencia de P94.25 (Frecuencia de funcionamiento
P94.20 . . B 50,00 Hz O
funcionamiento para |para la reduccién de motores)-P00.03
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Cadigo de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

la adicion de
motores

P94.21

Retardo en la
adicién de motores

0,0-3600,0 s

10,0s

P94.22

Frecuencia de
conmutacion para la
adicién de motores

de frecuencia

variable

P00.05 (Frecuencia limite inferior)-P00.03

50,00 Hz

P94.23

Tiempo de DEC del
motor de frecuencia
variable para la
adicion de motores
de frecuencia de
potencia

0,0-300,0 s

10,0s

P94.24

Tolerancia a la
presion para la
reduccion de
motores

0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)

4,0 %

P94.25

Frecuencia de
funcionamiento para
la reduccién de
motores

P00.05-P94.20 (Frecuencia de
funcionamiento para la adicion de
motores)

5,00 Hz

P94.26

Retardo en la
reduccion de
motores

0,0-3600,0 s

10,0s

P94.27

Accion motriz de
frecuencia variable
para la reduccion de
motores

0: Mantener la frecuencia sin cambios
1: Acelerar hasta la frecuencia de
funcionamiento del motor

P94.28

Tiempo de ACC del
motor de frecuencia
variable para la
reduccion de
motores

0,0-300,0 s

10,0s
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5.5.16.2 Funcién de sondeo
Sondeo automatico

La unidad VFD permite la funcién de sondeo automatico de la bomba de agua para lograr dos
objetivos: En primer lugar, para mantener el tiempo de funcionamiento de cada bomba igual para
equilibrar pérdidas; en segundo lugar, para evitar que alguna bomba se detenga durante demasiado
tiempo, lo que podria provocar un blogueo.

Cuando el tiempo inicial de funcionamiento del motor supera P94.34 (Ciclo de sondeo del motor de
frecuencia variable) y la frecuencia actual es superior a P94.35 (Umbral de frecuencia de
funcionamiento de sondeo), la unidad VFD inicia el sondeo automatico. Cambia los objetos de
control de frecuencia variable afiadiendo y reduciendo motores y luego vuelve a calcular el tiempo de
sondeo.

Nota: El recélculo del tiempo de sondeo también se activa por la adicién o reduccién de motores que
se produce durante el ajuste normal del PID.

Lista de parametros relacionados:

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
0.0-6000.0h
Ciclo de sondeo |El sondeo automatico esta dirigido a los
P94.34 . . 0,0h O
del motor motores de frecuencia variable en reposo.

El valor 0 indica que no hay sondeo.
P00.05-P00.03
Cuando la frecuencia de funcionamiento

Umbral de

frecuencia de B .
P94.35 . . funcion, no se realiza el sondeo del motor (45,00 Hz O
funcionamiento

es mayor que el valor de este codigo de

de frecuencia variable. De lo contrario, un
para el sondeo . B
gran cambio en la presion del agua

repercute en el suministro de agua.

Sondeo manual

El sondeo manual se utiliza para comprobar si el cableado del circuito principal y el del circuito de
control son correctos y los motores pueden funcionar adecuadamente. Si el sondeo se ha
completado o finalizado, debe darse una orden de parada para poder entrar en el siguiente modo de
sondeo tras el reinicio.

La funcion se implementa de la siguiente manera: Cuando la unidad VFD esté en estado de parada,
ajuste la funcion de entrada del terminal a 85 (sondeo manual), habilite la funcién del terminal y envie
una orden de arranque. La unidad VFD arranca todos los motores conectados desde el motor M1 en
modo de sondeo. Durante el sondeo, todos los motores se ponen en marcha mediante la adicion de
motores en secuencia. Cuando todos los motores se han puesto en marcha, los motores se reducen
automaticamente en secuencia hasta el final.
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Nota: Durante el sondeo, si se cancela la sefial de habilitacion de un terminal S, el sondeo persiste
hasta el final. Si quiere terminar el sondeo, debe activar una sefial de parada.

5.5.16.3 Mantenimiento de la bomba de agua

Puede ajustar las funciones del terminal de entrada digital S a 104-107 para bloquear los motores
M1-M4, que no estaran bajo control de la bomba multiple. Solo tiene que desconectar los contactores
del cableado del motor de la red para mantener las bombas, sin ajustar el cableado in situ.

5.5.16.4 Conmutacion simple

Cuando un motor pasa del modo de funcionamiento de frecuencia variable al modo de
funcionamiento de frecuencia de potencia, la presién del agua fluctia mucho. Puede ajustar P94.22
(Frecuencia de conmutacién para la adicion de motores de frecuencia variable) para permitir que el
motor funcione desde una frecuencia de conmutacion alta hasta el modo de funcionamiento de
frecuencia de potencia, evitando que la presién del agua caiga demasiado rapido para garantizar una
presion de agua constante.

Cédigos de funcién relacionados:

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado

Frecuencia de
conmutacion para la P00.05 (Frecuencia limite
P94.22 L . 50,00 Hz| O
adicion de motores de inferior)-P00.03

frecuencia variable

5.5.16.5 Modo de funcionamiento con frecuencia variable fija

La légica de control de la frecuencia variable fija es relativamente sencilla. A continuaciéon se asume
que una unidad VFD acciona cuatro motores en modo de funcionamiento con frecuencia variable fija.
Ajuste los siguientes parametros.

1. Habilite la funcién de control de la bomba multiple (P94.00=1).
2. Establezca el modo de funcionamiento del motor de frecuencia variable a fijo (P94.10=0).
3. Establezca la cantidad de motores en 4 (P94.11=4).

4. Ajuste RO5-RO8 para controlar los motores A, B, C y D respectivamente (establezca
P26.06-P26.09 a 57-60 respectivamente).

5. Establezca el retardo de cierre del contactor, que es el intervalo de conmutacion entre el modo de
funcionamiento de frecuencia variable y el modo de funcionamiento de frecuencia de potencia.
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Las siguientes figuras y tablas muestran la l6gica de control.

PE
N

L1
L2
L3

QF2 QF3 QF4)

‘ GD270 ‘
v

KMm2! Km3 Km4'

KM1-KM4: Contactores QF1-QF4: Interruptores de baja tension

M1-M4: Motes asincronos

Figura 5-34 Cableado del circuito principal en modo de funcionamiento con frecuencia variable fija
L1L2/L3

RO5 / RO6 / RO7 / RO8 /

Figura 5-35 Cableado del circuito de control en modo de funcionamiento con frecuencia variable fija

Tabla 5-5 Ldgica de adicién de motores en modo de funcionamiento con frecuencia variable fija

RO5 RO6 RO7 RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
Frecuencia
1 0 0 0 . Parar Parar Parar
variable
Frecuencia Frecuencia
1 1 0 0 . . Parar Parar
variable de potencia
1 1 1 0 Frecuencia Frecuencia Frecuencia Parar
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RO5 | RO6 | RO7 | RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
variable de potencia de potencia

1 1 1 1 Frecuencia Frecuencia Frecuencia Frecuencia

variable de potencia de potencia de potencia

Tabla 5-6 Ldgica de reduccién de motores en modo de funcionamiento con frecuencia variable fija

RO5 RO6 RO7 RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
1 1 1 1 Frecuencia | Frecuencia | Frecuencia Frecuencia
variable de potencia | de potencia | de potencia
Frecuencia | Frecuencia | Frecuencia
1 1 1 0 . . . Parar
variable de potencia | de potencia
Frecuencia | Frecuencia
1 1 0 0 . . Parar Parar
variable de potencia
Frecuencia
1 0 0 0 . Parar Parar Parar
variable
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar

5.5.17 Funcién PID solamente para el suministro de agua

La unidad VFD proporciona dos grupos de PID solamente para el suministro de agua, solo por el cual
se puede implementar el ajuste del PID relacionado con HVAC. A continuacién se toma como
ejemplo el PID1 para describir la funcién.

La unidad de la referencia PID1 y de la retroalimentacion PID1 se puede especificar mediante
P90.00. La fuente PID 1 (P90.06 y P90.08, es decir, referencia y retroalimentacion PID) puede
ajustarse para PID1 y la fuente PID 2 (P90.11 y P90.13, es decir, referencia y retroalimentacion PID)
puede ajustarse para PID2. P90.16 es el método de combinacion de la fuente1 y la fuente 2 PID.

La referencia PID1 y la retroalimentacién PID1 pueden ajustarse a los valores reales de la presion
del agua, pero no a un porcentaje. P90.01 puede especificar el nimero de decimales de la referencia
PID1 y de la retroalimentacion PID1. P90.02 puede especificar la presion real del agua
correspondiente al 100 % de la referencia PID1. P90.03 y P90.04 pueden especificar el limite
superior y el limite inferior de la referencia PID1. En la mayoria de los casos, P90.02 y P90.03 se
ajustan al mismo valor. Con P89.09 y P89.10 se puede ver el porcentaje de referencia PID1 y de
retroalimentacion PID1.

Nota: El PID2 se diferencia del PID1 porque el PID2 no puede participar en la regulaciéon de la
frecuencia de funcionamiento. Solo puede convertir la salida PID2 en sefial analdgica ajustando la
funcién AO (ajuste 32).

Para obtener mas informacion sobre los cédigos de funcién relacionados, consulte los grupos de
caédigos de funcion P90 y P91.
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5.5.18 Presion de agua segmentada

Una vez activada la funcion de reloj, puede fijar los dias laborables a través de P92.04 y fijar la hora
de inicio y la hora de finalizacion de los dias laborables a través de P92.05-P92.08. El P95 puede
especificar la presion del agua por segmento de tiempo. Dentro de un segmento de tiempo
especifico, la fuente de referencia del PID se cambia a la presién del agua correspondiente al
segmento de tiempo.

Nota: Para utilizar esta funcién, es necesario adquirir la pieza opcional Teclado LCD (modelo:
SOP-270) y prepare la pila de boton.

Para obtener mas informacién sobre los cédigos de funcién relacionados, consulte el grupo de
codigos de funcion P92.

5.5.19 Reposo automatico

El cédigo de funcién P94.01 especifica el método de reposo. Cuando la condicién especificada por
P94.02 0 P94.03 y la condicion dura el tiempo especificado por P94.04, el PID aumenta en P94.05
(valor de refuerzo del PID para reposo) con una duraciéon especificada por P94.06 (tiempo de
refuerzo del PID), y la unidad VFD entra en el estado de reposo. Cuando se cumple P94.08
(Condicién de activacion) y esta condicién dura el tiempo especificado por P94.09 (Tiempo de
activacion), la unidad VFD se despierta automaticamente del estado de reposo y funciona
directamente a la frecuencia especificada por P94.07, y la frecuencia es regulada por el PID
posteriormente.

Lista de parametros relacionados:

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

Seleccion dela  |0: No valido
P94.00 B . 0 ©)
funcion HVAC 1: Valido

0: Funcionar en el limite inferior de la

B ) frecuencia
Seleccion del método )
P94.01 1: Reposo basado en la frecuencia de 0 O
de reposo . .
funcionamiento

2: Reposo basado en la desviacion

P00.05-P00.04 (Limite superior de la
frecuencia)

Frecuencia de inicio |Cuando la frecuencia de funcionamiento es
P94.02 ) ) y 5,00 Hz O
del reposo menor o igual al valor y esta situacién dura el
tiempo superior a P94.04, se permite el

reposo.

L ... 10,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
Desviacion de inicio

P94.03 PID1) 5,0 % O
del reposo

Cuando la salida es positiva, si la
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Cadigo de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

retroalimentacion es mayor que la referencia,
el reposo se permite solamente cuando la
diferencia absoluta es mayor que el valor de
este cddigo de funcién y la situacion dura el
tiempo mas de P94.04.

Cuando la salida es negativa, si la
retroalimentacion es menor que la referencia,
el reposo se permite solamente cuando la
diferencia absoluta es mayor que el valor de
este cddigo de funcidn y esta situacion dura
el tiempo mas largo que P94.04.

P94.04

Retardo de
desconexion

0,0-3600,0 s

60,0s

P94.05

Valor de refuerzo de
referencia del PID1

-100,0-100,0 % (respecto del valor de
referencia PID1)

10,0 %

P94.06

Tiempo de impulso
mas largo

0,000-6000,0 s

Esta funcién se utiliza para el funcionamiento
continuo de la unidad VFD cuando la
frecuencia de funcionamiento alcanza la
frecuencia limite superior, pero el valor de
retroalimentaciéon no puede alcanzar el ajuste
después del refuerzo. En esta situacion, la
unidad VFD entra en el modo de reposo
inmediatamente después del tiempo de
impulso.

10,0s

P94.07

Frecuencia de
activacion del reposo

P00.05-P00.04 (Limite superior de la
frecuencia)

En el PID de bucle cerrado, la salida del PID
se superpone directamente al valor
correspondiente de esta frecuencia cuando
se despierta la unidad VFD.

5,00 Hz

P94.08

Desviacion al
activacion del reposo

0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)

En el PID de bucle cerrado, cuando la salida
es positiva, si la realimentacién es menor que
la referencia, se permite la activacion
solamente cuando la diferencia real es mayor
que el valor de este cédigo de funcion y esta

5,0 %
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

situacion dura el tiempo superior a P94.09.
Cuando la salida es negativa, si la
retroalimentacion es mayor que la referencia,
se permite el activacion solamente cuando la
diferencia real es mayor que el valor de este
cddigo de funcidn y esta situacion dura el
tiempo mayor que P94.09.

Retardo de

L . |0,0-3600,0 s
P94.09 activacion después |_ ) 50s O
. Tiempo de reposo min.
de la detencion

5.5.20 Limpieza de bombas

La unidad VFD permite la limpieza de la bomba de agua, que se muestra en la siguiente figura. El
motor funciona hacia adelante durante cierto tiempo, funciona hacia atras durante cierto tiempo
después de un periodo de parada, y luego funciona hacia adelante después de un periodo de parada.
El motor repite el procedimiento de forma circular.

Al igual que el sondeo manual, la funcién de limpieza de la bomba solo puede activarse cuando la
unidad VFD esta en estado de parada. Para habilitar la funcién de limpieza de la bomba, establezca
la funcién del terminal en 86, habilite el terminal y envie una sefial de arranque.

Después de activar la funcién de limpieza de las bombas, todas las bombas de agua se limpian por
orden. Después, la unidad VFD se detiene automaticamente. Durante la limpieza de la bomba,
puede terminar la limpieza de la bomba enviando una orden de parada. Si desea reiniciar la limpieza

de la bomba después de que esta haya finalizado o terminado, debera enviar una orden de parada.

Funcionamiento FWD

6, P96.24 P96.24
- IP%-ZC' P96.26 PI6.26 ¢
= L

s I [ 1

el Al 1 [ [ 1

5&@?{5 . ; P96.23, | . .
1 1 1 1 1

Funciunamlientn RE{-’ I I I

Figura 5-36 Légica de limpieza de bombas

Lista de parametros relacionados:

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
P96.20 Frecuencia de |P00.05-P00.03 50 Hz O
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

avance para la
limpieza de
bombas

Frecuencia de
funcionamiento
P96.21 inversa parala [P00.05-P00.03 30 Hz )
limpieza de
bombas

Tiempo de
funcionamiento del
P96.22 ACC para la 0-3600,0 s 10,0s O
limpieza de

bombas

Inversion del
tiempo de
funcionamiento del
P96.23 0-3600,0 s 10,0 s O
ACC para la
limpieza de
bombas

Duracién de la
marcha hacia
P96.24 adelante parala |1,0s-1000,0 s 50s O
limpieza de
bombas

Duracién de la
marcha atras para
P96.25 o 1,0 s-1000,0 s 50s O
la limpieza de

bombas

Intervalo de
marcha
P96.26 adelante/atras 1,0 s-1000,0 s 10s O
para la limpieza de
bombas

Ciclos de marcha
adelante/atras
P96.27 o 1-100 1 €]
para la limpieza de

bombas
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5.5.21 Deteccion de rotura de una tuberia de agua

Esta funcién puede detectar la rotura de una tuberia de agua y detener los motores de las bombas a
tiempo para reducir las pérdidas. Esta funcién se implementa de la siguiente manera:

Puede establecer P96.00 en 1 para activar esta funcioén. Si se produce una rotura de una tuberia de
agua y la presion del agua no puede alcanzar la consigna, la frecuencia de funcionamiento de la
unidad VFD se eleva hasta el limite superior o la frecuencia limite superior de salida del PID. Puede
determinar la situacion ajustando P96.01. Cuando la condicién alcanza el tiempo especificado por
P96.02, la unidad VFD detiene el motor.

Lista de parametros relacionados:

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

Actuacion ante la . .

0: Funcionamiento normal
P96.00 rotura de una 0 @]
3 1: Parar
tuberia de agua

Tras la rotura de una tuberia de agua, la
frecuencia de funcionamiento de la unidad
Nivel de deteccién |VFD se eleva hasta el limite superior o la
P96.01 de rotura de una |frecuencia limite superior de salida del PID. 10,0 % (@)
tuberia de agua |Cuando esto se establece en 0, el ajuste
automatico no es valido.

Intervalo: 0,0-100,0 %

Tiempo de . )
N Se utiliza para comprobar el tiempo de
deteccion de la B |
P96.02 deteccion de la rotura de una tuberia de agua. | 120,0 s (@)

rotura de una
i Intervalo: 0,0-6000,0 s
tuberia de agua

5.5.22 Amortiguado suave para tuberias de agua

En un sistema de suministro de agua, la rapida entrada de agua en la tuberia vacia puede provocar
un efecto de golpe de ariete, que dafia la tuberia o la valvula. Después de habilitar el amortiguado
suave de la tuberia de agua, la unidad VFD implementa la inyeccion de agua en la tuberia de agua
de forma lenta y constante para cada puesta en marcha, evitando el efecto de golpe de ariete. Si la
unidad VFD se detiene debido a un fallo durante la inyeccién de agua, la unidad VFD sigue
ejecutando el ajuste de la funcion después de reiniciar. Esta funcién se implementa de la siguiente
manera: Establecer P96.03 en 1 para activar el amortiguado suave. Cuando se pone en marcha la
unidad VFD, esta sale del proceso de amortiguado suave cuando el motor alcanza cualquiera de las
dos condiciones y el PID se hace cargo del control de la frecuencia:

Condicion 1: La unidad VFD funciona a la frecuencia especificada por P96.04 y el tiempo de
funcionamiento alcanza el tiempo especificado por P96.05.
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Condicion 2: El valor de la retroalimentacién del PID alcanza el valor especificado por P96.06 (Nivel
de deteccién del amortiguado suave).

Lista de parametros relacionados:

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
Funcion de
amortiguado suave |0: Deshabilitar

P96.03 . - 0 O

de la tuberia de [1: Habilitar

agua
Frecuencia de
. 30,00
P96.04 | referencia para el |0,00-P00.03 H @)
z

amortiguado suave

Duracion de la
frecuencia de
P96.05 . 0,0-6000,0 s 10,0 s O
referencia para el

amortiguado suave

. . |La funcion PID es valida cuando el valor de
Nivel de deteccién . o

. retroalimentacién es mayor que el valor de este
P96.06 del amortiguado A 30,0 % O
parametro.

Intervalo: 0,0-100,0 %

Suave

5.5.23 Proteccion contra la congelacion

A baja temperatura, la congelacion del agua en el tubo de agua dafia la bomba de agua. Una vez
activada la proteccion contra la congelacion, el motor gira automaticamente para evitar la
congelacioén del agua cuando la temperatura ambiente alcanza un valor determinado. La unidad VFD
proporciona la funcién de medicién de temperatura AlI/AO, que permite PT100, PT1000 y KTY84.
Durante el uso, seleccione la salida de corriente para AO, conecte un extremo de la resistencia de
temperatura a Al1 y AO1 y el otro extremo a GND. P89.32 indica la temperatura de la pantalla. Si se
supera el rango completo, la temperatura se muestra como 0.

Cuando ha ajustado P96.10 para activar la proteccion contra la congelacion, si P89.32 (Temperatura
medida) es inferior a P96.12 (Umbral de proteccion contra la congelacion), se activa la sefial de
proteccién contra la congelacion y el variador funciona a P96.14 (Frecuencia de proteccion contra la
congelacion). Si la unidad VFD esta funcionando, la sefial se ignora. Si se recibe una orden de
marcha después de que se haya activado la proteccion, esta finaliza y se ejecuta la orden de marcha.
Si se recibe una orden de parada después de haber activado la proteccion, el motor se detiene y la
proteccion automatica se desactiva. La proteccion automatica solo puede activarse cuando la
temperatura es superior al umbral de proteccion.
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contra la congelacién.

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
Temperatura
P89.32 . -20,0-200,0°C 0 [ ]
medida AI/AO
Habilitacion de la B »
» Proteccién contra la congelacion:
P96.10 |[proteccion contra la o o 0 O
., 0: Deshabilitar. 1: Habilitar
congelacion
0: No valido
Tipo de sensor de [1: PT100
P96.11 0 @)
temperatura 2: PT1000
3: KTY84
Umbral de
P96.12 |proteccion contra la|-20,0°C-20,0°C -5,0°C @)
congelacion
-20,0°C-20,0°C
Umbral de . .
. |Cuando la temperatura es inferior al valor de
P96.13 | prealarma por baja L . . 0,0°C O
este cadigo de funcién, el terminal de
temperatura . -
prealarma emite una sefial.
Frecuencia de
P96.14 |proteccién contra la|0,0-P00.04 0,0 Hz @)
congelacion
Lista de parametros relacionados:
Codigo . . s
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
La temperatura es inferior
FrOST | Fallo de congelacién al umbral de proteccion Compruebe la temperatura.

5.5.24 Proteccion contra la condensacion

Cuando los motores se encuentran en ambientes humedos o frios, la condensacién puede provocar

fallos en los motores. Este riesgo puede eliminarse simplemente aumentando la temperatura de la

superficie del motor durante el intervalo de trabajo. Cuando el sensor de condensacién externo

detecta una condensacion intensa, la unidad VFD inyecta corriente continua en el motor para elevar

la temperatura de la superficie del motor y evitar la condensacion.

Para implementar la funcién: Ajuste la funcién del terminal de entrada digital S a 91 para activar la

proteccion contra la condensacion. Si este terminal se habilita a través de una sefal externa, la

unidad VFD envia corriente continua y detiene automaticamente el envio 40 s después. Si es

necesario volver a activar esta funcidén, vuelva a habilitar este terminal de funciones. Puede

configurar P96.15 para ajustar la proporcién de corriente continua.
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Lista de parametros relacionados:

Cadigo
. Predete .
de Nombre Descripcién . Modificar
¥ rminado
funcion

Corriente de

activacion de la
P96.15 B 0,0-100,0 % 30,0 % O
proteccion contra

la condensacion
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6 Lista de parametros de funcionamiento

6.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo enumera todos los cédigos de funcion y la descripcion correspondiente de cada codigo
de funcion.

6.2 Lista de parametros de funcionamiento

Los parametros de funcionamiento de la unidad VFD se dividen en grupos por funcion. Entre los
grupos de parametros de funcién, el grupo P98 es el grupo de calibracién de las entradas y salidas
analdgicas, mientras que el grupo P99 contiene los parametros de funcién de fabrica, que son
inaccesibles para el usuario. Cada grupo incluye varios cddigos de funcién (cada cédigo de funcién
identifica un parametro de funcién). Se aplica un estilo de menu de tres niveles a los codigos de
funcién. Por ejemplo,"P08.08" indica el 8° cédigo de funcién del grupo P08.

Los numeros de los grupos de funciones corresponden a los menus de nivel 1, los codigos de
funcién corresponden a los menus de nivel 2 y los parametros de funcion corresponden a los menus
de nivel 3.

1. El contenido de la tabla de cddigos de funcién es el siguiente:

Columna 1 "Caédigo de funcion": Codigo del grupo de funciones y del parametro

Columna 2 "Nombre": Nombre completo del parametro de funcién

Columna 3 "Descripcién": Descripcién detallada del parametro de funcion

Columna 4 "Predeterminado™: Valor inicial fijado en fabrica

Columna 5 "Modificar": Si el parametro de funcién se puede modificar y las condiciones para la

modificacion
"O" indica que el valor del parametro se puede modificar cuando el inversor esta en estado de
parada o de funcionamiento.

"O" indica que el valor del parametro no se puede modificar cuando el inversor esta en estado
de funcionamiento.

"@" indica que el valor del parametro se ha detectado y grabado, y no se puede modificar.

(El inversor comprueba y restringe automaticamente la modificacién de los parametros, lo que
ayuda a evitar modificaciones incorrectas).

2. Los parametros adoptan el sistema decimal (DEC). Si se adopta el sistema hexadecimal, todos
los bits son mutuamente independientes de los datos durante la edicién de los parametros, y los
rangos de ajuste en algunos bits pueden ser hexadecimales (0-F).

3. "Predeterminado"” indica el ajuste de fabrica del parametro de funcién. Si se detecta o registra el
valor del parametro, no se puede restablecer el valor a la configuracién de fabrica.

4. Para proteger mejor los parametros, la unidad VFD ofrece la funcion de proteccion por
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contrasefa. Una vez que se ha establecido una contrasefia (es decir, que P07.00 se ha ajustado
a un valor distinto de cero), aparece”0.0.0.0.0" cuando se pulsa la tecla para entrar
en la interfaz de edicion de cédigos de funcién. Debe introducir la contrasefia de usuario
correcta para acceder a la interfaz. Para obtener los parametros de fabrica, debe introducir la
contrasefia de fabrica correcta para acceder a la interfaz. (No se aconseja modificar los
parametros de fabrica. Un ajuste incorrecto de los parametros puede causar excepciones en el
funcionamiento o incluso dafar la unidad VFD). Si la proteccién por contrasefia no esta en
estado de bloqueo, puede cambiar la contrasefia en cualquier momento. Puede establecer
P07.00en 0 para cancelar la contrasefia de usuario. Cuando P07.00 se ajusta a un valor distinto
de cero durante el encendido, se impide la modificacion de los parametros mediante la funcién
de contrasefia de usuario. Cuando se modifican los pardmetros de las funciones a través de la
comunicacion serie, la funcion de proteccion por contrasefia del usuario también es aplicable y
cumple la misma regla.

Grupo P00-Funciones basicas

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcién Modificar
funcién minado

0: Modo de control vectorial sin sensores

(sveC)o
1: Modo de control vectorial sin sensores
(SvC) 1
Modo de control de |2: Modo de control vectorial de tensién
P00.00 . . 2 @)
velocidad espacial

Nota: Antes de utilizar un modo de control
vectorial (0 o 1), permita que la unidad VFD
realice primero el ajuste automatico de los
parametros del motor.

0: Teclado
Canal de comandos

P00.01 . . 1: Terminal 0 O
de funcionamiento L
2: Comunicacion
0: Modbus
1: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
2: Ethernet
Modo de 3: PROFINET
comunicacion de [4: Reservado
P00.02 . o 0 O
los comandos de |5: Tarjeta de comunicacion inalambrica

ejecucion Nota: Las opciones 1, 2, 3, 4 y 5 son funciones
adicionales y solo estan disponibles cuando se
configuran las tarjetas de expansion

correspondientes.
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Cadigo de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

P00.03

Frecuencia de
salida max.

Se utiliza para ajustar la frecuencia de salida
max. del inversor. Preste atencion a este
parametro porque es la base del ajuste de
frecuencia y la velocidad de aceleracion (ACC)
y (DEC) deceleracion.

Rango de ajuste: Max. (P00.04, 10,00)-400,00
Hz

50,00
Hz

P00.04

Limite superior de
la frecuencia de
funcionamiento

El limite superior de la frecuencia de
funcionamiento es el limite superior de la
frecuencia de salida de la unidad VFD, que es
inferior o igual a la frecuencia maxima.
Cuando la frecuencia establecida es superior
al limite superior de la frecuencia de
funcionamiento, se utiliza el limite superior de
la frecuencia de funcionamiento para la
ejecucion.

Rango de ajuste: P00.05-P00.03 (Frecuencia
de salida max.)

50,00
Hz

P00.05

Limite inferior de la
frecuencia de
funcionamiento

El limite inferior de la frecuencia de
funcionamiento es el limite inferior de la
frecuencia de salida de la unidad VFD.
Cuando la frecuencia establecida es inferior al
limite superior de la frecuencia de
funcionamiento, se utiliza el limite inferior de la
frecuencia de funcionamiento para la
ejecucion.

Nota: Frecuencia de salida max. = Frecuencia
limite superior 2 Frecuencia limite inferior
Rango de ajuste: 0,00 Hz- (Limite superior de
la frecuencia de funcionamiento)

0,00 Hz

P00.06

Establecer el
comando del canal
de frecuencia A

0: Teclado

1: A1

2: AI2

3:AI3

4: HDIA de pulso de alta velocidad
5: Parada simple del PLC
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predeterminado de fabrica de la unidad VFD
es el primer grupo.

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
6: Funcionamiento con velocidad multipaso
7: Control PID
8: Comunicacion Modbus
9: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
Establecer el 10: Comunicacion Ethernet
P00.07 | comando del canal |11: Reservado 15 O
de frecuencia B [12: Reservado
13: Comunicacion PROFINET
14-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
Objeto de
referencia del 0: Frecuencia de salida max.
P00.08 ) 0 O
comando de 1: Comando de frecuencia A
frecuencia B
0:A
Modo de 1:B
combinacién de la |2: (A+B)
P00.09 0 O
fuente de 3: (A-B)
configuracion 4: Max.(A, B)
5: Min.(A, B)
Cuando los comandos de frecuencia Ay B
. seleccionan el teclado para el ajuste, el valor
Frecuencia . . . .
. del codigo de funcion es el original del ajuste 50,00
P00.10 configurada . . O
. de los datos de frecuencia de la unidad VFD. Hz
mediante el teclado . .
Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia
de salida max.)
Tiempo ACC es el tiempo necesario si el
inversor se acelera desde 0 Hz a la frecuencia | Pepend
P00.11 | TiempoACC 1 |de salida maxima (P00.03). e del o
Tiempo DEC es el tiempo necesario si el VFD | modelo
se acelera desde la frecuencia de salida
seguimiento (P00.03) a 0 Hz.
El inversor tiene cuatro grupos dt.e tiempo Depend
P00.12 Tiempo DEC 1 ACC/DEC que se pueden seleccionar e del o
mediante P05. El tiempo ACC/DEC modelo
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Cadigo de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

Rango de ajuste de P00.11 y P00.12:
0,0-3600,0 s

P00.13

Seleccion del
sentido de
funcionamiento

0: Funcionar en la direccion predeterminada.
1: Funcionar en la direccion opuesta.
2: Desactive la marcha atras

P00.14

Frecuencia de la
portadora

Portadora

Electromagnético
frecuendia i

Ruido yfugas
rudo i

Refrigeradion
coriierte i

nivel

1kHz Alto Bajo Bajo

10kHz

15kHz Bajo Alto Alto

La relacién entre los modelos y las frecuencias
portadoras es la siguiente:

Frecuencia
Modelo portadora
predeterminada
1,5-11 kW 4 kHz

215 kW 2 kHz

Ventaja de una frecuencia portadora alta:

380V

forma de onda de corriente ideal, poca onda
arménica de corriente y ruido del motor.
Desventaja de una frecuencia portadora alta:
aumento de la pérdida de conmutacion,
aumento de la temperatura de la unidad VFD y
el impacto en la capacidad de salida. La
unidad VFD necesita reducir la potencia en la
frecuencia portadora alta. Al mismo tiempo
aumentaran las fugas y las interferencias
electromagnéticas.

Por el contrario, una frecuencia portadora
extremadamente baja puede provocar un
funcionamiento inestable a baja frecuencia,
disminuir el par o incluso provocar una
oscilacion.

La frecuencia portadora se ha ajustado
correctamente en la fabrica antes de entregar
la unidad VFD. En general, no es necesario

Depend
e del
modelo
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

realizar la modificacion.

Cuando la frecuencia utilizada supera la
frecuencia portadora de forma
predeterminada, la unidad VFD debe reducirse
en un 10 % por cada aumento de 1k de
frecuencia portadora.

Rango de ajuste: 1,0-15,0 kHz

0: Sin operacion

1: Sintonizacion automatica dinamica 1;
Sintonizacién automatica integral de los
parametros del motor. Se recomienda utilizar
la sintonizacién automatica de la rotacion
cuando se necesite una alta precision de
control.

2: Sintonizacion automatica estatica completa
de los parametros; La sintonizacion
automatica estatica completa de los
parametros se usa en los casos en los que el
Ajuste automatico |motor no se puede desconectar de la carga.
P00.15 | de parametros del |3: Sintonizacion automatica estatica 1 de los 0 ©)
motor parametros parciales; cuando el motor actual
es el motor 1, solamente se sintonizan
automaticamente P02.06, P02.07y P02. 08;
cuando el motor actual es el motor 2,
solamente se sintonizan automaticamente
P12.06, P12.07y P12.08.

4: Sintonizacion automatica dinamica 2, que es
similar a la sintonizacion automatica de la
rotacion 1 pero solamente valida para los AM
5: Sintonizacion automatica estatica 2 de los
parametros parciales que es valida solo por los
AM.

0: No vélido

1: Valido durante todo el procedimiento

P00.16 Seleccion de la  [La funcién de sintonizacion automatica de la 1 o
' funcion AVR unidad VFD puede eliminar el impacto en la
tension de salida de la unidad VFD debido a la

fluctuacion de la tension del bus.
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
P00.17 Reservado

0: Sin operacion

1: Restaura los valores predeterminados
2: Borra los registros de fallo

3: Bloquear los parametros del teclado
Restauracion de los|4-6: Reservado

P00.18 parametros de  [Nota: Una vez realizada la operacion 0 ©)
funcionamiento |seleccionada, el cédigo de funcién se restaura
automaticamente a 0. La restauracion de los
valores predeterminados puede eliminar la
contrasefia de usuario. Tenga cuidado cuando
utilice esta funcion.

Grupo P01-Control de arranque y parada

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

0: Inicio directo

1: Arranque directo después del freno de CD
2: Reinicio del seguimiento de velocidad 1 (no
se admite en el SVC 0 para los AM)

Nota: Para los AM, el seguimiento de
velocidad no es compatible con SVC 0 y el
P01.00 | Modo de arranque L . 0 @)
seguimiento de velocidad por software es
compatible con otros modos. Para obtener
mas informacion, consulte los parametros
P01.35-P01.41.

Para los AM, no es necesario modificar los
parametros P01.35-P01.41.

El cédigo de funcion indica la frecuencia

inicial durante el arranque de la unidad VFD.
Frecuencia de inicio|Consulte P01.02 (Tiempo de retencién de la
P01.01 . ) 0,50 Hz ©)
del arranque directo |frecuencia de arranque) para obtener
informacion detallada.

Rango de ajuste: 0,00-50,00 Hz
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Frecuendia ce salida
fmax — — — — —

fl fijada por POL.01
tl fijada por POL.02

T

Ajustar una frecuencia de arranque adecuada
puede aumentar el par durante el arranque de
) la unidad VFD. Durante el tiempo de retencion
Tiempo de . .

o de la frecuencia de arranque, la frecuencia de
P01.02 retencién de la . ) . 0,0s @)
o salida de la unidad VFD es la frecuencia de
frecuencia inicial . )
arranque. Y entonces, la unidad VFD funciona
desde la frecuencia de inicio hasta la
frecuencia establecida. Si la frecuencia
ajustada es inferior a la frecuencia de
arranque, la unidad VFD deja de funcionar y
se mantiene en estado de espera. La
frecuencia de arranque no esté limitada en la
frecuencia limite inferior.

Rango de ajuste: 0,0-50,0 s

. La unidad VFD realiza el frenado de CD con
Corriente de

la corriente de frenado antes del arranque y

P01.03 | frenado antes del 0,0 % ©)

acelera después del tiempo de frenado de
arranque
CD. Si el tiempo de frenado de CD ajustado
es 0, el frenado de CD no es valido.
Una corriente de frenado mas fuerte indica
una mayor potencia de frenado. La corriente
Tiempo de frenado
PO1.04 p de frenado de CD antes del arranque es un 0,00's o

antes del arranque |porcentaje de la corriente nominal de la
unidad VFD.

Rango de ajuste de P01.03: 0,0-100,0 %
Rango de ajuste de P01.04: 0,00-50,00 s
Se utiliza para indicar el modo de cambio de

la frecuencia durante el arranque y la marcha.
P01.05 | Modo ACC/DEC o ) : 0 ©)
0: Tipo lineal. La frecuencia de salida

aumenta o disminuye linealmente.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Frecuencia de salida f

fméx ----

Tiempo t
—tl— — R v

1: Curva S. La frecuencia de salida aumenta o
disminuye segin la curva S.

La curva S se aplica generalmente a
ascensores, transportadores y otros
escenarios de aplicacion en los que se
requiere un arranque o una parada mas
suave.

Frecuencia de salida f

Nota: Si se selecciona el modo 1, ajuste
P01.06, P01.07, P01.27y P01.28 en
consecuencia.

La curvatura de la curva S viene determinada
por el rango ACC y el tiempo ACC/DEC.

Frecuencia de salida f

Tiempo del
P01.06 | segmento inicial de 0.1s @)

la curvaACC S

11=P01.06
) 2=P01.07
Tiempo del 13=P01.27

P01.07 |segmento final de la Tiempal =~ 1¥=POL28 0.1s (©)
curvaACC S w Lti fd LE‘J

Rango de ajuste: 0,0-50,0 s

0: Desacelerar hasta parar. Una vez que un
comando de parada surte efecto, el VFD baja
la frecuencia de salida en funcién del modo
P01.08 | Modo de parada . . i 0 O
DEC y del tiempo DEC definido; después la
frecuencia cae hasta la velocidad de parada

(P01.15) y la unidad VFD se detiene.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

1: Inercia hasta detencién. Una vez que un
comando de parada surte efecto, la unidad
VFD detiene la salida inmediatamente; y la
carga se para por inercia mecanica.

Frecuencia de |Frecuencia de arranque del freno de CD para
arranque del freno |la parada: Durante la desaceleracién a la
P01.09 ) e 0,00 Hz @)
de CD para la parada, la unidad VFD inicia el frenado de CD

parada para la parada cuando la frecuencia de

. funcionamiento alcanza la frecuencia de
Tiempo de

P01.10 ... |arranque determinada por P01.09. 0,00 s @]
desmagnetizacion |_
Tiempo de espera antes del frenado de CD:

. La unidad VFD bloquea la salida antes de
Corriente de

P01.11 |frenado de CD para
la parada

iniciar el frenado de CD. Después de este 0.0 % o

tiempo de espera, se inicia el frenado de CD

para evitar la sobrecorriente causada por el
frenado de CD a alta velocidad.
Corriente de frenado de CD para la parada:
Indica la energia de frenado de CD aplicada.
Una corriente mas fuerte indica un mayor
efecto de frenado en corriente continua (CD).
Tiempo de parada del freno de CD: Indica el
tiempo de retencion del frenado de CD. Si el
tiempo es 0, el frenado de CD no es valido y
la unidad VFD desacelera hasta detenerse
Tiempo de parada |dentro del tiempo especificado.

del freno de CD

P01.12 0,00 s (@]

| ACC___I\kbeidad constante! __1_1P01311

POL23  POL30 POLO4 DEC

Enfun cb namie nto

Rango de ajuste de P01.09: 0,00 Hz-P00.03
(Frecuencia de salida max.)

Rango de ajuste de P01.10: 0.00-30.00 s
Rango de ajuste de P01.11: 0,0-100,0 %
Rango de ajuste de P01.12: 0,0-50,0 s
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Este codigo de funcion indica el tiempo de
transicion especificado en P01.14 durante la
conmutacién de la rotacion FWD/REV. Vea la
siguiente figura:
Tiempo de la zona A Frecuenca desalda f
muerta de
P01.13 . . adelante \| 1 | Conmutadién después de 00s (@]
funcionamiento o 'la frectencia de arranque
Frecuenda |/ _ _ _ ___ __ s ' Conmutadon después
FWD/REV dearranque ' delafrecuenciacero
___________ o) Tiempot
2018 MUera | Haia atds
Rango de ajuste: 0,0-3600,0 s
0: Interruptor a frecuencia cero
Modo de . .
B 1: Interruptor a la frecuencia de inicio
P01.14 | conmutacion de . 1 @)
2: Conmutar cuando la velocidad alcance la
marcha FWD/REV .
velocidad de parada con un retardo
Velocidad de
P01.15 0,00-100,00 Hz 0,50 Hz ©)
parada
0: Detectar por la velocidad establecida (Unico
Modo de deteccion |en el modo de control vectorial de tensién
P01.16 | de la velocidad de |espacial) 0 ©)
parada 1: Detectar por la velocidad de
retroalimentacion
Tiempo de
P01.17 deteccion de la  |0,00-100,00 s 0,50 s ©
velocidad de parada
Cuando el canal de los comandos en
ejecucion es el control del terminal, el sistema
detecta el estado del terminal en ejecucion
Proteccién de  |durante el encendido.
comandos de 0: El comando de ejecucion del terminal no es
P01.18 | ejecucion basada |valido al encender. Aunque la orden de 0 O
en terminal al marcha se considere valida durante el
encender el equipo |encendido, la unidad VFD no funciona y
mantiene el estado de proteccion hasta que la
orden de marcha se cancela y se habilita de
nuevo.
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de la detencién

Cuando la frecuencia establecida vuelve a
sobrepasar el limite inferior una vez mas y
dura el tiempo establecido mediante P01.20,
la unidad VFD funciona automaticamente.

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
1: El comando de ejecucion del terminal es
valido al encender. Si la orden de marcha se
considera valida durante el encendido, la
unidad VFD se pone en marcha
automaticamente después de la inicializacion.
Nota: Tenga cuidado antes de utilizar esta
funcion. De lo contrario, pueden producirse
resultados graves.
El cédigo de funcion determina el estado de
B funcionamiento de la unidad VFD cuando la
Accién . .
. frecuencia establecida es menor que la del
seleccionada o .
limite inferior.
cuando la . o .
. 0: Funcionar en el limite inferior de la
frecuencia de .
. . frecuencia
funcionamiento es
. |1:Parar
menor que el limite
P01.19 o 2: Reposo 0 ©)
inferior de ) .
. o La unidad VFD decelera cuando la frecuencia
frecuencia (valido | | . T )
o ajustada es inferior a la del limite inferior. Si la
cuando el limite o
. frecuencia ajustada vuelve a sobrepasar el
inferior de T . :
. limite inferior una vez mas y dura el tiempo
frecuencia es mayor ) ) .
establecido mediante P01.20, la unidad VFD
que 0) . .
reanuda el estado de funcionamiento
automaticamente.
Sirve para fijar el tiempo de retardo del
activacion del reposo. Cuando la frecuencia
de funcionamiento de la unidad VFD es
Retardo de menor que el limite inferior, la unidad VFD
P01.20 | activacion después |pasa a estar en espera. 0,0s O
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Caodigo

Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado

funcion

Establecer la curva de frecuencia: ——
Curvade frecuencia durante el funcionamiento: e

11 < P01.20, la unidad VFD no funciona
t1+2 2P01.20, la unidad VFD funciona
10=P01.34, retardo de reposo

Frecuencia f

Limite infefior de ;}K
frecuenca 0 1

Tiempo t

En funcionamiento  * Inercia Reposo En funcionamiento
hasta
detencion

Rango de ajuste: 0,0-3600,0 s (Valido
solamente cuando P01.19=2)

El codigo de funcion indica si la unidad VFD
funciona automaticamente después de volver
a encenderla.

Seleccion de 0: Deshabilitar

PO1.21 | G 0 o
reinicio de apagado |1: Habilitar. Si se cumple la condicién de
reinicio, la unidad VFD funcionara
automaticamente después de esperar el

tiempo definido por P01.22.

El cédigo de funcion indica el tiempo de
espera antes del funcionamiento automatico
de la unidad VFD que se vuelve a encender.

“ Frecuenciade salda t1=P01.2
. t2=P01.23
Tiempo de espera
P01.22 | para el reinicio tras / 10s @]
el apagado 0 g2y
pag I n T
' ! T
Fundonaniento Apagac Encerdido

Rango de ajuste: 0,0-3600,0 s (Valido
solamente cuando P01.21=1)

Después de dar orden de funcionamiento de
la unidad VFD, esta se encuentra en estado

. .. |de esperay se reinicia con el retardo definido
P01.23 | Retardo del inicio . . B 0,0s O
por P01.23 para implementar la liberacion del
freno.

Rango de ajuste: 0,0-600,0 s
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Retardo en la
P01.24 . 0,0-600,0 s 00s @)
velocidad de parada
, 0: Salida sin tensién
Seleccion de la . B
. 1: Salida con tension
P01.25 salida de bucle . . 0 O
. 2: Salida con la corriente de freno de CD para
abierto de 0 Hz
la parada
Tiempo DEC para la
P01.26 parada de 0,0-60,0 s 20s O
emergencia
Tiempo del
P01.27 | segmento inicial de |0,0-50,0 s 0.1s o
la curva DEC S
Tiempo del
P01.28 |segmento final de 1a|0,0-50,0 s 0.1s ©
curva DEC S
Corriente de Cuando la unidad VFD arranca en modo de
P01.29 frenado en arranque directo (P01.00=0), establezca 0,0 % O
cortocircuito P01.30 en un valor distinto de cero para iniciar
Tiempo de el frenado por cortocircuito.
retencién del Durante la parada, si la frecuencia de
P01.30 frenado por funcionamiento de la unidad VFD es inferiora| 0,00 s (@]
cortocircuito para el |la frecuencia de arranque del freno para la
arranque parada (P01.09), establezca P01.31 en un
valor distinto de cero para entrar en el frenado
de cortocircuito para la parada y luego realice
Tiempo de el frenado de CD en el tiempo fijado por
retencién del P01.12. (Véanse las descripciones de
P01.31 frenado en P01.09-P01.12). 0,00 s @]
cortocircuito para la |Rango de ajuste de P01.29: 0,0-150,0 %
parada (VFD)
Rango de ajuste de P01.30: 0,0-50,0 s
Rango de ajuste de P01.31: 0,0-50,0 s
Momento previo a
P01.32 o 0,000-10,000 s 0,300 s @)
la activacion
Frecuencia de inicio
P01.33 0,00-P00.03 0,00 Hz @)
del frenado para la
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de velocidad

0: el 120 % de la corriente se proporciona
durante el arranque, que se conmuta al valor
dado segun P01.35

1: La corriente se proporciona segun P01.35

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
parada en la
activacion
Retardo de
P01.34 B 0,0-3600,0 s 00s @)
desconexion
Método de seguimiento de velocidad
0: De la frecuencia de parada (Normalmente
, seleccionada)
Método de . ) . L
o 1: De baja frecuencia (Aplicable para reiniciar
P01.35 seguimiento de j . 0 @)
. después de un largo tiempo de parada)
velocidad . . o
2: A partir de la frecuencia maxima P00.03
(Aplicable a la situacion de carga de
generacion de energia comin)
1-100
Seleccion Un valor grande de este parametro indica una
rapida/lenta para el |velocidad de seguimiento de velocidad de
P01.36 o . ) 15 @)
seguimiento de  [rotacion rapida, pero un valor excesivamente
velocidad grande puede dar como resultado un efecto
de seguimiento pobre.
30 %-200 % (motor)
. Un valor grande de este parametro indica una
Corriente de N - .
o alta fiabilidad del seguimiento de velocidad de
P01.37 seguimiento de B . 100 % O
) rotacién, pero un valor excesivamente grande
velocidad .
puede provocar una sobrecorriente en la
unidad VFD.
Tiempo de
N Depende
desmagnetizacion
P01.38 o 0,0-10,0 s del @)
para el seguimiento
. modelo
de velocidad
0x000-0x111
Los LED de unidades indican: Modo de
proporcionar corriente durante el control
Control avanzado .
o vectorial
P01.39 |para el seguimiento 0x110 O
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Los LED de unidades indican: Seleccion del
modo PWM

0: Modo de modulacién en 2PH

1: Basado en P08.40

Lugar de las centenas en el LED: Direccion de
blsqueda para el seguimiento de velocidad

0: Permitir la basqueda directa e inversa

1: No permitir la bisqueda inversa

Coeficiente de
regulacién KP para
P01.40 . 0-3000 1500 @)
el seguimiento de

velocidad

Coeficiente de
regulacion Kl para
P01.41 o 0-3000 1500 (@]
el seguimiento de

velocidad

Grupo P02-Parametros del motor 1

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion

. 0: Motor asincrono (AM)
P02.00 | Tipo de motor 1 i 0 ©)
1: Motor sincrono (SM)

Potencia nominal Depend
P02.01 de 0,1-3000,0 kW e del (©)
AM 1 modelo
Frecuencia nominal . . 50,00
P02.02 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) ©)
de AM 1 Hz
Velocidad nominal Depend
P02.03 de 1-60000 rpm e del @)
AM 1 modelo
y . Depend
Tension nominal de
P02.04 0-1200 V e del ©)
AM 1
modelo
Corriente nominal Depend
P02.05 de 0,8-6000,0 A e del ©)
AM 1 modelo
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
. . Depend
Resistencia del
P02.06 0,001-65,535 Q e del O
estator de AM 1
modelo
. . Depend
Resistencia del
P02.07 0,001-65,535 Q e del O
rotor de AM 1
modelo
. Depend
Inductancia de fuga
P02.08 0,1-6553,5 mH e del O
de AM 1
modelo
. Depend
Inductancia mutua
P02.09 0,1-6553,5 mH e del O
de AM 1
modelo
. . Depend
Corriente sin carga
P02.10 0,1-6553,5 A e del O
de AM 1
modelo
Coeficiente de
saturacion
P02.11 magnética 1 del |0,0-100,0 % 80,0 % O
nucleo de hierro del
AM 1
Coeficiente de
saturacion
P02.12 | magnética 2 del |0,0-100,0 % 68,0 % O
nucleo de hierro del
AM 1
Coeficiente de
saturacion
P02.13 magnética 3 del [0,0-100,0 % 57,0 % @]
nucleo de hierro del
AM 1
Coeficiente de
saturacion
P02.14 magnética 4 del [0,0-100,0 % 40,0 % @]
nucleo de hierro del
AM 1
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Potencia nominal Depend
P02.15 de 0,1-3000,0 kW e del ©)
SM 1 modelo
Frecuencia nominal . . i 50,00
P02.16 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) ©)
de SM 1 Hz

Numero de pares
P02.17 1-128 2 ©)
de polos de SM 1

o . Depend
Tensiéon nominal de
P02.18 0-1200 V e del ©)
SM 1
modelo
Corriente nominal Depend
P02.19 de 0,8-6000,0 A e del ©)
SM 1 modelo
Depend

Resistencia del
P02.20 0,001-65,535 Q e del O
estator de SM 1
modelo

. . Depend
Inductancia de eje
P02.21 . 0,01-655,35 mH e del @)
directo del SM 1

modelo
Inductancia del eje Depend
P02.22 | de cuadratura del |0,01-655,35 mH e del O
SM 1 modelo
Fuerza
P02.23 contraelectromotriz 0-10000 300 o
del
SM 1
P02.24 Reservado
P02.25 Reservado

0: No hay proteccion

1: Proteccién comUn del motor (con

B compensacion de baja velocidad). Como el

Proteccion contra . . ;
efecto de refrigeracion de un motor comin se

P02.26 | sobrecarga del ) i ) . 2 ©)

tor 1 degrada a baja velocidad de funcionamiento,

motor

es necesario ajustar adecuadamente el valor

de la proteccién térmica electrénica

correspondiente, la baja compensacion indica
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

la disminucién del umbral de proteccién contra
la sobrecarga del motor cuya frecuencia de
funcionamiento es inferior a 30 Hz.

2: Proteccion del motor de frecuencia variable
(sin compensacion de baja velocidad). Dado
que la funcion de disipacion de calor de un
motor de frecuencia variable no se ve afectada
por la velocidad de rotacién, no es necesario
ajustar el valor de proteccion en caso de
funcionamiento a baja velocidad.

Multiplos de sobrecarga del motor
M=lout/(In*K)

In es la corriente nominal del motor, lout es la
corriente de salida de la unidad VFD, K es el
coeficiente de proteccion contra la sobrecarga
del motor.

Un valor menor de "K" indica un valor mayor
de "M".

Cuando M=116 %, la proteccion se realiza
después de que la sobrecarga del motor dure
1 hora; cuando M=150 %, la proteccién se
realiza después de que la sobrecarga del

Coeficiente de

proteccién contra la motor dure 12 minutos; cuando M=180 %, la

P02.27 100,0 % (@]

sobrecarga del proteccion se realiza después de que la

motor 1 sobrecarga del motor dure 5 minutos; cuando
M=200 %, la proteccion se realiza después de
que la sobrecarga del motor dure 60
segundos; y cuando M= 400 %, la proteccion

se realiza inmediatamente.

Time (min)

Current overload
i
muliple

116% 150% 180%  200% 4
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Rango de ajuste: 20,0 %-150,0 %
El cédigo de funcion puede utilizarse para
Coeficiente de  |ajustar el valor de visualizacion de la potencia
P02.28 calibracion del  |del motor 1. Sin embargo, no afecta al 1,00 O
motor 1 rendimiento de control de la unidad VFD.
Rango de ajuste: 0,00-3,00
0: Visualizacién por tipo de motor. En este
Visualizacion de los |{modo, solamente se muestran los parametros
P02.29 parametros del |relacionados con el tipo de motor actual. 0 @)
motor 1 1: Mostrar todo. En este modo, se muestran
todos los parametros del motor.
Inercia del sistema
P02.30 0-30,000 kgm? 0 O
del motor 1
Grupo P03-Control vectorial del motor 1
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Ganancia Los parametros P03.00-P03.05 son aplicables
roporcional de i
P03.00 prop! . solamente al modo de control vectorial. Por 20,0 o
bucle de velocidad |debajo de la frecuencia de conmutacion 1
1 (P03.02), los parametros PI del bucle de
Tiempo integral de |velocidad son: P03.00 y P03.01. Por encima
P03.01 | bucle de velocidad |de la frecuencia de conmutacion 2 (P03.05), | 0,200s O
1 los parametros PI del bucle de velocidad son:
Frecuencia de |P03.03 y P03.04. Los parametros Pl se
P03.02 | punto bajo para la |obtienen seguln el cambio lineal de dos grupos| 5,00 Hz O
conmutacion de parametros. Vea la siguiente figura:
Ganancia A parametro PI
proporcional de P03.00, P03.01
P03.03 . h 20,0 O
bucle de velocidad !
2 i P03.03, P03.04
Tiempo integral de | _Frecuenciade salida f_
P03.04 | bucle de velocidad P03.02 P03.05 0,200 s O
2 Las caracteristicas de respuesta dindmica del
Frecuencia de |bucle de velocidad del control vectorial pueden| 10,00
P03.05 . . . - O
punto alto para la |ajustarse mediante el ajuste del coeficiente Hz
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

conmutacion

proporcional y el tiempo integral del regulador
de velocidad. Aumentar la ganancia
proporcional o reducir el tiempo integral puede
acelerar la respuesta dinamica del bucle de
velocidad; sin embargo, si la ganancia
proporcional es demasiado grande o el tiempo
integral es demasiado pequefio, pueden
producirse oscilaciones del sistema y
rebasamientos; si la ganancia proporcional es
demasiado pequefia, pueden producirse
oscilaciones estables o desviaciones de
velocidad.

Los parametros Pl tienen una estrecha
relacién con la inercia del sistema. Ajuste los
parametros del Pl en funcion de las diferentes
cargas para satisfacer diversas demandas.
Rango de ajuste de P03.00: 0,0-200,0

Rango de ajuste de P03.01: 0,000-10,000 s
Rango de ajuste de P03.02: 0,00 Hz-P03.05
Rango de ajuste de P03.03: 0,0-200,0

Rango de ajuste de P03.04: 0,000-10,000 s
Rango de ajuste de P03.05: P03.02-P00.03
(Frecuencia de salida max.)

P03.06

Filtro de salida del
bucle de velocidad

0-8 (correspondiente a 0-28/10 ms)

P03.07

Coeficiente de
compensacion del
deslizamiento
electromotriz del
control vectorial

P03.08

Coeficiente de
compensacion del
deslizamiento de
frenado del control
vectorial

El coeficiente de compensacion de
deslizamiento se utiliza para ajustar la
frecuencia de deslizamiento del control
vectorial y mejorar la precision del control de
velocidad del sistema. Ajustando el parametro
adecuadamente se puede controlar el error de
velocidad en estado estacionario.

Rango de ajuste: 50-200 %

100 %

100 %
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Cosfici Nota:
oeficiente < Los dos codigos de funcion influyen en la
P03.09 proporcional de . . 1000 @]
velocidad de respuesta dinamica y en la
bucle de corriente P s .
precisién de control del sistema. Por lo
general, no es necesario modificar los dos
codigos de funcion.
o ) < Aplicable al modo SVC 0 (P00.00=0).
Coeficiente integral < Los valores de los dos cddigos de funcién
P03.10 de bucle de . ” 1000 O
se actualizan automéaticamente una vez
corriente | - . R "
finalizada la sintonizacion automéatica de
los parametros SM.
Rango de ajuste: 0-65535
0-1: Teclado (P03.12)
2: Al (el 100 % corresponde al triple de la
corriente nominal del motor)
3: AlI2
4: Al3 (igual que el anterior)
5: Frecuencia de impulsos HDIA
i . 6: Par de apriete multiple
Método de ajuste L
P03.11 del 7: Comunicacién Modbus 0 O
el par
P 8: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
9: Comunicacion Ethernet
10: Reservado
11: Comunicaciéon PROFINET
12-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
Par configurado |-300,0 %-300,0 % (de la corriente nominal del
P03.12 ) 20,0 % O
mediante el teclado |motor)
Tiempo del filtro de
P03.13 . 0,000-10,000 s 0,010 s O
referencia de par
Fuente de ajuste de|0: Teclado (P03.16)
la frecuencia limite |1: Al1 (el 100 % correspondiente a la
superior de la frecuencia maxima)
P03.14 y ) ) ) 0 O
rotacion hacia  |2: Al2 (igual que el anterior)
delante en el control|3: AI3 (igual que el anterior)
del par 4: Frecuencia de pulso HDIA (igual que la
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

anterior)

5: Ajuste multipaso (igual que el anterior)
6: Comunicacién Modbus (igual que la
anterior)

7: Comunicacion PROFIBUS/CANopen (igual
que la anterior)

8: Comunicacién Ethernet (igual que la
anterior)

9: Reservado

10: Comunicacion PROFINET

11-17: Reservado

18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)

P03.15

Ajuste de fuente de

la frecuencia limite

superior de rotacién

inversa en el control
de par

0: Teclado (P03.17)

1: Al1 (el 100 % correspondiente a la
frecuencia maxima)

2: Al2 (igual que el anterior)

3: AI3 (igual que el anterior)

4: Frecuencia de pulso HDIA (igual que la
anterior)

5: Ajuste multipaso (igual que el anterior)
6: Comunicacién Modbus (igual que la
anterior)

7: Comunicacién PROFIBUS/CANopen (igual
que la anterior)

8: Comunicacioén Ethernet (igual que la
anterior)

9: Reservado

10: Comunicacion PROFINET

11-17: Reservado

18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)

P03.16

Frecuencia limite
superior de rotaciéon
hacia delante fijada
a través del teclado
en el control de par

Sirve para fijar los limites superiores de la
frecuencia. EI 100 % corresponde a la
frecuencia maxima. P03.16 fija el valor cuando
P03.14=1; P03.17 fija el valor cuando
P03.15=1.

50,00
Hz
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Frecuencia limite |Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia
superior de rotacion |de salida max.)
. - 50,00
P03.17 inversa fijada a H O
z
través del teclado
en el control de par
0: Teclado (P03.20)
1: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la
corriente nominal del motor)
2: Al2 (igual que el anterior)
3: AI3 (igual que el anterior)
Fuente de ajuste |4: Frecuencia de impulsos HDIA
del limite superior |5: Comunicacion Modbus
P03.18 L 0 O
del par 6: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
electromotriz 7: Comunicacién Ethernet
8: Reservado
9: Comunicacién PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
0: Teclado (P03.21)
1: Al1 (el 100 % corresponde al triple de la
corriente nominal del motor)
2: Al2 (igual que el anterior)
3: AI3 (igual que el anterior)
. 4: Frecuencia de impulsos HDIA
Fuente de ajuste L
. _|5: Comunicaciéon Modbus
P03.19 | del limite superior L 0 O
6: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
del par de frenado L
7: Comunicacion Ethernet
8: Reservado
9: Comunicacion PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefia
potencia)
Limite superior del . o
. |Se utiliza para establecer los limites del par.
par electromotriz . .
P03.20 | . } Rango de ajuste: 0,0-300,0 % (de la corriente {180,0 % O
fijado a través del )
nominal del motor)
teclado
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Limite superior del

par de frenado
P03.21 | . i 180,0 % O
fijado a través del

teclado
Se utiliza cuando el AM esta en control de
debilitamiento de flujo.
Coeficiente de T

debilitamiento en la
P03.22 Coeficiente de 0,3 (@)
debilitamiento del
flujo del motor

1 01

zona de potencia
constante

| 10

2.0
| f

Limite minimo de debilitamiento del flujo del motor

Los cédigos de funcion P03.22 y P03.23 son
validos a potencia constante. El motor entra en

el estado de debilitamiento del flujo cuando el
Punto de motor funciona por encima de la velocidad
debilitamiento mas [nominal. Cambie la curvatura del
P03.23 ) S . . 20 % O
bajo en la zona de |debilitamiento del flujo modificando el
potencia constante |coeficiente de control del debilitamiento del
flujo. Cuanto mayor sea el coeficiente, mas
pronunciada sera la curva; cuanto menor sea
el coeficiente, mas suave sera la curva.
Rango de ajuste de P03.22: 0,1-2,0
Rango de ajuste de P03.23: 10 %-100,0 %

P03.24 establece la tensién de salida maxima

- .. |dela unidad VFD, que es un porcentaje de la
Limite de tension L . .
P03.24 | tension nominal del motor. Ajuste el valor 100,0 % @]
max.
segun las condiciones del sitio.

Rango de ajuste: 0,0-120 %
La preexcitacion se realiza para el motor

cuando la unidad VFD se pone en marcha. Se
Tiempo de crea un campo magnético en el interior del
P03.25 o ) o 0,300 s O
preexcitacion motor para mejorar el rendimiento del par
durante el proceso de arranque.

Rango de ajuste: 0,000-10,000 s
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Ganancia
proporcional de
P03.26 . 0-8000 1000 O
debilitamiento del
flujo
Seleccion de
visualizacion de la |0: Mostrar el valor real
P03.27 ) . 0 O
velocidad en el  [1: Mostrar el valor ajustado
control vectorial
Coeficiente de
P03.28 |compensacion de la|0,0-100,0 % 0,0 % @]
friccién estatica
Punto de frecuencia
P03.29 | correspondiente a |0,50-P03.31 1,00 Hz O
la friccion estatica
Coeficiente de
compensacion de la
P03.30 L 0,0-100,0 % 0,0 % O
friccién a alta
velocidad
Frecuencia
correspondiente del 50,00
P03.31 L P03.29-400,00 Hz @]
par de friccion a alta Hz
velocidad
Habilitar el control |0: Deshabilitar
P03.32 . 0 o
de par 1: Habilitar
Ganancia integral
P03.33 | por debilitamiento |0-8000 1200 @]
del flujo
P03.34 Reservado
Intervalo: 0x0000-0x1111
En su lugar: Seleccién del comando de par
0: Referencia de par
Seleccion de la  |1: Referencia de la corriente de par
P03.35 | optimizacion del |Lugar de las decenas: Reservado 0x0000 O
modo de control |Lugar centrado: indica si se activa la
separacion integral del bucle de velocidad
0: Deshabilitar
1: Habilitar
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Lugar de los miles: Reservado
Ganancia
P03.36 proporcional del |0,00-10,00 s 0,00s O
bucle de velocidad
Coeficiente
proporcional de
P03.37 . 1000 O
bucle de corriente
de alta frecuencia
Coeficiente integral [Rango de ajuste de P03.37: 0-65535
de bucle de Rango de ajuste de P03.38: 0-65535
P03.38 ) ) 1000 O
corriente de alta |Rango de ajuste de P03.39: 0,0-100,0 % (de la
frecuencia frecuencia maxima)
Umbral de
conmutacion de alta
P03.39 ) 100,0 % O
frecuencia del bucle
de corriente
Habilitacion de la .
o, 0: Deshabilitar
P03.40 | compensacion de N 0 @]
. . 1: Habilitar
inercia
El par maximo de compensacion de inercia
Limite superior del |esta limitado para evitar que el par de
par de compensacion de inercia sea demasiado
P03.41 . 10,0 % O
compensacién de |grande.
inercia Rango de ajuste: 0,0-150,0 % (del par nominal
del motor)
. Tiempos de filtrado del par de compensacion
Tiempos del filtro de| . . )
. de inercia, utilizados para suavizar el par de
P03.42 | compensacion de o . . 7 O
) ) compensacion de inercia.
inercia
Rango de ajuste: 0-10
Debido a la fuerza de friccion, es necesario
. ... .. |establecer un determinado par de
Par de identificacion|. e . e
P03.43 . ) identificacion para que la identificacion dela | 10,0 % O
de la inercia . . .
inercia se realice correctamente.
0,0-100,0 % (del par nominal del motor)
Permitir la 0: Sin operacion
P03.44 0 €]
identificacion de la |1: Habilitar
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

inercia del motor

Coeficiente
proporcional de
bucle de corriente
P03.45 después de la 0-65535 0 )

sintonizacion

automatica
Coeficiente
proporcional
integral de la
P03.46 corriente después 0-65535 0 bl
de la sintonizacién
automatica
Grupo P04-Control VIF
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion

Estos codigos de funcién definen la curva V/F
del motor 1 para satisfacer las necesidades de
diferentes cargas.

0: Curva V/F en linea recta, aplicable a cargas
de par constante

1: Curva V/F multipunto

2: Curva V/F con reduccion gradual del par
motor (potencia de 1,3)

3: Curva V/F con reduccion gradual del par

. motor (potencia de 1,7)
Ajuste de la curva B
P04.00 4: Curva V/F con reduccién gradual del par 0 ©)
V/F del motor 1 .
motor (potencia de 2,0)

Las curvas 2-4 son de aplicacion a las cargas
de par motor de equipos como ventiladores y
bombas de agua. Puede realizar el ajuste
segun las caracteristicas de la carga para
conseguir el mejor rendimiento.

5: VIF personalizada (separacion V/F); en este
modo, V se puede separar de F y F se puede
ajustar mediante el canal de frecuencia dado
establecido en P00.06 o el canal de tension
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

dado establecido en P04.27 para cambiar la
caracteristica de la curva.

Nota: En la figura siguiente, Vs es la tension
nominal del motor y f, es la frecuencia nominal
del motor.

Te nsién d e salida
Vi ==

Curva VI Fcon redu ccién gr adua | del par mot or
(p otencia de 1.3)
Curva VI Fcon redu ccién gr adua | del par mot or
(potencia de 1,7)
Curva VI Fcon redu ccién gr adua | del par mot or
| (potencia de2.0)
Tipocuadrado |

Tipolineal

Frecuen ciadesalda
I »
Ty L

Para compensar las caracteristicas de par en
baja frecuencia, puede realizar alguna
compensacion de refuerzo para la tension de

salida. P04.01 es respecto a la tension de

P04.01 Refuerzo de par del salida max. Vb. 0,0 % 0

motor 1 P04.02 define el porcentaje de frecuencia de
corte del refuerzo de par manual a la
frecuencia nominal del motor fo. El refuerzo de

par puede mejorar las caracteristicas de par

de baja frecuencia de V/F.

Debe seleccionar el refuerzo de par en funcién
de la carga. Por ejemplo, una carga mayor
requiere un refuerzo de par motor mayor; sin
embargo, si el aumento de par es demasiado
grande, el motor funcionara con una excitacion
excesiva, lo que puede provocar un aumento
de la corriente de salida y un

P04.02 Corte del refuerzo |¢qprecalentamiento del motor, reduciendo asi | 20 0 9 e}

del par del motor 1 la eficiencia.
Cuando el refuerzo del par se establece en el
0,0 %, la unidad VFD utiliza un refuerzo de par
automatico.

Umbral de corte del refuerzo de par: Por
debajo de este umbral de frecuencia, el
refuerzo de par motor es valido; si se supera

este umbral, se invalidara el refuerzo del par.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Tension de salida
Vn __________
[
[
[
[
Veetuerzo : ( Salida
| 1 frecuencia
f Cortar fy
Rango de ajuste de P04.01: 0,0 %:
Automatico: 0,1 %--10,0 % (de la tension
nominal del motor 2)
Rango de ajuste de P04.02: 0,0 %-50,0 % (de
la tension nominal del motor 2)
Punto de frecuencia|Cuando P04.00=1(curva V/F multipunto),
P04.03 . ) 0,00 Hz O
V/F 1 del motor 1 |puede ajustar la curva V/F mediante
Punto de tension |P04.03-P04.08.
P04.04 00,0 % O
V/F 1 del motor 1 |La curva V/F se establece generalmente en
Punto de frecuencia |funcién de las caracteristicas de carga del
P04.05 0,00 Hz O
V/F 2 del motor 1 |motor.
Punto de tension |Nota: V1 <V2 < V3, f1 <f2 <f3. Una tension
P04.06 . . . 0,0 % O
V/F 2 del motor 1 |demasiado alta para una frecuencia baja
Punto de frecuencia|Provocaréa un sobrecalentamiento o dafios en
P04.07 V/F 3 del motor 1 |€l motory causaré el bloqueo por 0,00 Hz ©
sobrecorriente de la unidad VFD o la
proteccion por sobrecorriente.
Tenson desalda
1000% V- ———————
V3F————-~— !
| I
|
V2 : |
Punto de tension | I saia
P04.08 frecEnch 0,0 % O
V/F 3 del motor 1 Vi[— = : | G(H2)
fl f2 3 o ’
Rango de ajuste de P04.03: 0,00 Hz-P04.05
Rango de ajuste de P04.04: 0,0 %-110,0 %
(de la tension nominal del motor 1)
Rango de ajuste de P04.05: P04.03-P04.07
Rango de ajuste de P04.06: 0,0 %-110,0 %
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Caodigo
de Nombre Descripcion Prc-adeter Modificar
funcion minado
(de la tension nominal del motor 1)
Rango de ajuste de P04.07: P04.05-P02.02
(Frecuencia nominal de AM 1) o
P04.05-P02.16 (Frecuencia nominal de SM 1)
Rango de ajuste de P04.08: 0,0 %-110,0 %
(de la tension nominal del motor 1)
Se utiliza para compensar el cambio de
velocidad de rotacion del motor causado por el
cambio de carga en el modo de vector de
tension espacial, y asi mejorar la rigidez de las
caracteristicas mecéanicas del motor. Debe
calcular la frecuencia de deslizamiento
Ganancia de nominal del motor de la siguiente manera:
P04.09 compenslacmn por |[If=fo-n*p/60 . . 0.0 % o
el cambio de V/F [Donde fy, es la frecuencia nominal del motor,
del motor 1 que corresponde al codigo de funcion P02.02.
n es la velocidad de rotacion nominal del
motor, que corresponde al cédigo de funcion
P02.03. p es el numero de pares de polos del
motor. EI 100,0 % corresponde a la frecuencia
de deslizamiento nominal [If del motor 1.
Rango de ajuste: 0,0-200,0 %
Factor de control de|En el modo de control vectorial de tension
la oscilacion de baja|espacial el motor, especialmente si la potencia
P04.10 . ) o 10 O
frecuencia del |es alta, puede experimentar una oscilacion de
motor 1 la corriente a ciertas frecuencias, lo que puede
Factor de control de [causar un funcionamiento inestable del motor,
la oscilacion de alta |0 incluso una sobrecorriente de la unidad VFD.
PO4.11 frecuencia del Puede ajustar adecuadamente los dos codigos 10 ©
motor 1 de funcion para eliminar dicho fenémeno.
Rango de ajuste de P04.10: 0-100
Umbral de control | oo 1o de ajuste de P04.11: 0-100 30,00
P04.12 | de oscilacion del |2 1o de ajuste de PO4.12: 0,00 Hz-P00.03 | Hz ©
motor 1 (Frecuencia de salida max.)
. Se utiliza para definir la curva V/F del motor 2
P04.13 Aluste de la curva para satisfacer las necesidades de diferentes 0 )
V/F del motor 2
cargas.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0: Curva V/F en linea recta
1: Curva V/F multipunto
2: Curva V/F con reduccion gradual del par
motor (potencia de 1,3)
3: Curva V/F con reduccion gradual del par
motor (potencia de 1,7)
4: Curva V/F con reduccién gradual del par
motor (potencia de 2,0)
5: Curva V/F personalizada (separacion V/F)
Nota: Consulte la descripcion de P04.00.
Refuerzo de par del |[Rango de ajuste de P04.14: 0,0 %:
P04.14 N ) 0,0 % O
motor 2 Automatico: 0,1 %--10,0 % (de la frecuencia
nominal del motor 2)
Rango de ajuste de P04.15: 0,0 %-50,0 % (de
Corte del refuerzo ) )
P04.15 la frecuencia nominal del motor 2) 20,0 % O
del par del motor 2 o
Nota: Consulte las descripciones de P04.01y
P04.02.
Punto de frecuencia|Nota: Consulte las descripciones de P04.03 y
P04.16 0,00 Hz O
V/F 1 del motor 2 |P04.08.
Punto de tension |Rango de ajuste de P04.16: 0,00 Hz-P04.18
P04.17 ) 0,0 % @)
V/F 1 del motor 2 |Rango de ajuste de P04.17: 0,0 %-110,0 %
P04.18 Punto de frecuencia|(de la tensién nominal del motor 2) 0.00 H o
' V/F 2 del motor 2 |Rango de ajuste de P04.18: P04.16-P04.20 ’ z
Punto de tension |Rango de ajuste de P04.19: 0,0 %-110,0 %
P04.19 L ) 0,0 % O
V/F 2 del motor 2 |(de la tensiéon nominal del motor 2)
Punto de frecuencia|Rango de ajuste de P04.20: P04.18-P12.02
P04.20 V/F 3 del motor 2 |(Frecuencia nominal de AM 2) o 0,00 Hz ©
B P04.18-P12.16 (Frecuencia nominal de SM 2)
po4.2q | Tuntodetension g0 de ajuste de P04.21: 0,0 %-110,0% | 00% | O
V/F 3 del motor 2 L .
(de la tension nominal del motor 2)
Se utiliza para compensar el cambio de
. velocidad de rotacién del motor causado por el
Ganancia de .
. cambio de carga en el modo de vector de
compensacién por B . o .
P04.22 . tensién espacial, y asi mejorar la rigidez de las| 0,0 % O
el cambio de V/F . .
caracteristicas mecanicas del motor. Debe
del motor 2 . . .
calcular la frecuencia de deslizamiento
nominal del motor de la siguiente manera:
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

[If=fo-n*p/60

Donde f» es la frecuencia nominal del motor 2,
que corresponde al codigo de funcion P12.02.
n es la velocidad de rotacion nominal del
motor 2, que corresponde al cédigo de funcion
P12.03. p es el numero de pares de polos del
motor. EI 100,0 % corresponde a la frecuencia
de deslizamiento nominal [If del motor 2.
Rango de ajuste: 0,0-200,0 %

P04.23

Factor de control de
la oscilacion de baja
frecuencia del
motor 2

P04.24

Factor de control de
la oscilacion de alta
frecuencia del
motor 2

P04.25

Umbral de control
de oscilacion del
motor 2

En el modo de control vectorial de tension
espacial el motor, especialmente si la potencia
es alta, puede experimentar una oscilacion de
la corriente a ciertas frecuencias, lo que puede
causar un funcionamiento inestable del motor,
o incluso una sobrecorriente de la unidad VFD.
Puede ajustar adecuadamente los dos cédigos
de funcion para eliminar dicho fenémeno.
Rango de ajuste de P04.23: 0-100

Rango de ajuste de P04.24: 0-100

Rango de ajuste de P04.25: 0,00 Hz-P00.03
(Frecuencia de salida max.)

10

10

30,00
Hz

P04.26

Funcionamiento en
bajo consumo

0: Deshabilitar

1: Funcionamiento automatico en bajo
consumo

En estado de carga ligera, el motor puede
ajustar la tension de salida automaticamente
para conseguir un ahorro de energia.

P04.27

Canal de ajuste de
la tension

0: Teclado (La tension de salida esta
determinada por P04.28.)

1: A1

2: AI2

3:AI3

4: HDIA

5: Velocidad de marcha multipaso (El ajuste lo
determina el grupo P10).

6: PID

7: Comunicacién Modbus
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
8: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
9: Comunicacion Ethernet
10: Reservado
11: Comunicacion PROFINET
12-17: Reservado
18: Teclado (para los modelos de pequefa
potencia)
El codigo de funcién es el ajuste digital de la
Tension configurada|tensién cuando se selecciona “teclado” como
P04.28 . . B 100,0 % O
mediante el teclado |canal de ajuste de la tension.
Rango de ajuste: 0,0 %-100,0 %
o029 Tiempo de aumento El tiempo de aumento de tension es el tiempo 50 o
. i i 0s
de la tensién necesario para que la unidad VFD acelere
desde la tensién de salida minima hasta la
frecuencia de salida maxima.
Tiempo de EI tiempo de dlsm_lnucmn _de la tension es el
P04.30 | disminucion de Ia tiempo que necesita la unidad _VFD par_a 50s o
tension desacelerar desde la frecuencia de salida
maxima hasta la tensién de salida minima.
Rango de ajuste: 0,0-3600,0 s
Tensioén de salida |Los cadigos de funcion se utilizan para fijar los
P04.31 i o . L . 100,0 % ©)
max. limites superior e inferior de la tension de
salida.
Vmax. |---y----- a, t1=P04.29
) v 12=P04.30
V ajuste|- - T
Tension de salida ,
P04.32 ) | 0,0 % ©)
min. vmin. !
LN 12,1 Tiempot,
Rango de ajuste de P04.31: P04.32-100,0 %
(de la tensién nominal del motor)
Rango de ajuste de P04.32: 0.0 %-P04.31
Coeficiente de
debilitamiento en la
P04.33 ~11,00-1,30 1,00 O
zona de potencia
constante
P04.34 Corriente de Cuando el modo de control V/F del SM esta 20,0 % O
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
entrada 1 enel |activado, el codigo de funcion se utiliza para
control V/F del SM |ajustar la corriente reactiva del motor cuando
la frecuencia de salida es inferior a la
especificada por P04.36.
Rango de ajuste: -100,0 %-+100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
Cuando el modo de control V/F del SM esta
activado, el cédigo de funcion se utiliza para
Corriente de ajustar la corriente reactiva del motor cuando
P04.35 entrada 2 en el |la frecuencia de salida es superior a la 10,0 % O
control V/F del SM |especificada por P04.36.
Rango de ajuste: -100,0 %-+100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
Cuando el modo de control V/F del SM esta
Umbral de . - ” -
) activado, el codigo de funcion se utiliza para
frecuencia para la .
L, establecer el umbral de frecuencia para
conmutacion de la . 50,00
P04.36 . conmutar entre la corriente de entrada 1y la O
corriente de . Hz
corriente de entrada 2.
arranque en el . )
Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia
control V/F del SM ] i
de salida méax.)
Coeficiente 3
. Cuando el modo de control V/F del SM esta
proporcional de la . o o o
. . activado, el cédigo de funcion se utiliza para
corriente reactiva | . . .
P04.37 ajustar el coeficiente proporcional del control 50 O
en bucle cerrado en . .
de la corriente reactiva en bucle cerrado.
el control V/F del .
Rango de ajuste: 0-3000
SM
Tiempo integral de |[Cuando el modo de control V/F del SM esta
bucle cerrado de la |activado, el codigo de funcion se utiliza para
P04.38 | corriente reactiva |ajustar el coeficiente integral del control en 30 O
en el control V/F del|bucle cerrado de la corriente reactiva.
SM Rango de ajuste: 0-3000
. . Cuando el modo de control V/F del SM esta
Limite de salida en . L L -
activado, el cédigo de funcion se utiliza para
bucle cerrado de la o .
. . establecer el limite de salida del control en
P04.39 | corriente reactiva . . 8000 O
bucle cerrado de la corriente reactiva. Un valor
en el control V/F del o »
SM mayor indica una mayor tensién de
compensacion reactiva en bucle cerrado y una
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
mayor potencia de salida del motor. En
general, no es necesario modificar el codigo
de funcion.
Rango de ajuste: 0-16000
Activacion del modo|0: No valido
P04.40 - 0 ©)
IF para AM 1 1: Habilitar
Cuando se adopta el control IF para AM 1, el
) caédigo de funcion se utiliza para ajustar la
Ajuste actual del ) ) .
P04.41 corriente de salida. El valor es un porcentaje |120,0 % O
modo IF para AM 1 . . .
relativo a la corriente nominal del motor.
Rango de ajuste: 0,0-200,0 %
Cuando se adopta el control IF para el AM 1,
Coeficiente el cadigo de funcion se utiliza para ajustar el
P04.42 | proporcional del |coeficiente proporcional del control en bucle 350 O
modo IF para AM 1 |cerrado de la corriente de salida.
Rango de ajuste: 0-5000
Cuando se adopta el control IF para el AM 1,
Coeficiente integral |el codigo de funcion se utiliza para ajustar el
P04.43 | del modo IF para |coeficiente integral del control en bucle 150 O
AM 1 cerrado de la corriente de salida.
Rango de ajuste: 0-5000
Punto de frecuencia
inicial para la 10,00
P04.44 i 0,00-P04.50 o
desconexion del Hz
modo Fl para AM 1
Activacion del modo|0: No valido
P04.45 ; 0 ©)
IF para AM 2 1: Habilitar
Cuando se adopta el control IF para AM 2, el
. caédigo de funcion se utiliza para ajustar la
Ajuste actual del . . .
P04.46 corriente de salida. El valor es un porcentaje |120,0 % O
modo IF para AM 2 . . .
relativo a la corriente nominal del motor.
Rango de ajuste: 0,0-200,0 %
. Cuando se adopta el control IF para el AM 2,
Coeficiente L L, . .
) el cédigo de funcion se utiliza para ajustar el
P04.47 proporcional del . . 350 O
coeficiente proporcional del control en bucle
modo IF para AM 2 . .
cerrado de la corriente de salida.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Rango de ajuste: 0-5000
Cuando se adopta el control IF para el AM 2,
Coeficiente integral |el codigo de funcion se utiliza para ajustar el
P04.48 | del modo IF para |coeficiente integral del control en bucle 150 O
AM 2 cerrado de la corriente de salida.
Rango de ajuste: 0-5000
Punto de frecuencia
inicial para la 10,00
P04.49 B 0,00-P04.51 O
desconexion del Hz
modo Fl para AM 2
Punto de frecuencia
final para la 25,00
P04.50 L P04.44-P00.03 O
desconexion del Hz
modo Fl para AM 1
Punto de frecuencia
final para la 25,00
P04.51 L P04.49-P00.03 O
desconexion del Hz
modo Fl para AM 2
Seleccion del modo (0: Eficiencia max.
P04.52 | en bajo consumo |1: Factor de potencia 6ptimo 0 O
VF 2: MTPA
Coeficiente de
P04.53 | ganancia en bajo |0,0 %-400,0 % 100,0 O
consumo
- 40,0 %-200,0 %
Coeficiente de 3
L Nota: Un valor pequefio de este parametro
compensacion de )
P04.54 | | aumenta el efecto de control en bajo consumo,| 80,0 % O
angulo para control - .
) pero también reduce la capacidad de carga
en bajo consumo )
para la carga repentina.
Grupo P05-Terminales de entrada
Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcion minado
) 0x00-0x11
Tipo de entrada .
P05.00 HDI En su lugar: Tipo de entrada HDIA 0x00 ©)
0: HDIA es una entrada de pulsos de alta
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

velocidad
1: HDIA es una entrada digital
Lugar de las decenas: Reservado

P05.01 | Funcion de S1 |0: Sin funcion 1 ©)
P05.02 | Funcion de S2 |1: Funcionamiento hacia delante 4 @)
P05.03 | Funcién de S3 |2: Funcionamiento hacia atras 7 @

Funcién de S4 |3: Control de funcionamiento mediante tres
PO5.04 (Escoger uno |cables ) .
’ de salida S4 e |4: Activacion hacia adelante

Y1) 5: Activacion hacia atras

Funcion de la |B: Inercia hasta detencion

P05.05 HDIA 7: Restablecer fallos

P05.06 Reservado |8: Pausa en el funcionamiento

9: Entrada de fallo externo

10: Establecer frecuencia creciente (UP)

11: Establecer frecuencia decreciente (DOWN)
12: Borrar el ajuste de aumento/disminucién de
frecuencia

13: Conmutar entre el ajuste Ay el ajuste B

14: Conmutar entre el ajuste de combinacion y el
ajuste A

15: Conmutar entre el ajuste de combinacién y el
ajuste B

16: Terminal de velocidad multipaso 1

17: Terminal de velocidad multipaso 2

P05.07 Reservado |18: Terminal de velocidad multipaso 3

19: Terminal de velocidad multipaso 4

20: Pausa de velocidad multipaso

21: Seleccion de tiempo ACC/DEC 1

22: Seleccion de tiempo ACC/DEC 2

23: Reinicio de parada simple del PLC

24: Pausa de PLC simple

25: Pausa del control PID

26: Pausa de la frecuencia de oscilacion

27: Reiniciar la frecuencia de oscilacién

28: Reinicio del contador

29: Conmutar entre el control de velocidad y el

control de par
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

30: Deshabilitar ACC/DEC
31: Activar el contador

32: Reservado

33: Borrar la configuracion de
aumento/disminucion de la frecuencia
temporalmente

34: Freno de CD

35: Conmutar de motor 1 a motor 2

36: Cambia el canal de comando en ejecucion al
teclado

37: Cambia el canal de comando en ejecucion a
terminal

38: Cambia el canal de comando en ejecucion a
comunicacion

39: Comando de preexcitacion

40: Consumo eléctrico claro

41: Mantener el consumo de electricidad

42: Cambia la fuente de ajuste del limite superior
del par de frenado al teclado

43-55: Reservado

56: Parada de emergencia

57-72: Reserved73: Inicio del PID2

74: Parada del PID2

75: Pausa PID2 integral

76: Pausa del control PID2

77: Cambiar las polaridades del PID2

78: Deshabilitar HYAC (solamente en estado de
parada)

79: Disparo de la sefial de incendio

80: Pausa del control PID1

81: Pausa PID1 integral

82: Cambiar las polaridades del PID1

83: Disparador del modo de reposo

84: Disparador del modo de activacién

85: Sondeo manual

86: Sefal de limpieza de la bomba

87: Nivel de agua limite superior de la piscina de
entrada

-210-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Lista de parametros de funcionamiento

Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

88: Nivel de agua limite inferior de la piscina de
entrada

89: Nivel de falta de agua de la piscina de
entrada

90-95: Reservado

96: Arranque manual suave para el motor A
97: Arranque manual suave para el motor B
98: Arranque suave manual del motor C

99: Arranque manual suave para el motor D
100: Arranque manual suave para el motor E
101: Arranque manual suave para el motor F
102: Arranque manual suave para el motor G
103: Arranque suave manual para el motor H
104: Deshabilitar el motor A

105: Deshabilitar el motor B

106: Deshabilitar el motor C

107: Deshabilitar el motor D

108: Deshabilitar el motor E

109: Deshabilitar el motor F

110: Deshabilitar el motor G

111: Deshabilitar el motor H

Se utiliza para ajustar la polaridad de los
Polaridad del [terminales de entrada.

P05.08 terminal de |Si el bit es 0, el terminal de salida es positivo; 0x00 O
entrada si el bit es 1, el terminal de salida es negativo.
0x00-0x3F

Se utiliza para especificar el tiempo de filtrado
Tiempo del filtro |del muestreo de los terminales S1-S4 y HDIA. Si

P05.09 de entrada |las interferencias son fuertes, aumente el valor 0,010 s O
digital para evitar el mal funcionamiento.
0,000-1,000 s

0x000-0x3F (0: Deshabilitar. 1: Habilitar)
BITO: Terminal virtual S1

Configuracién (BIT1: Terminal virtual S2

P05.10 del terminal  |BIT2: Terminal virtual S3 0x00 ©)
virtual BIT3: Terminal virtual S4
BIT4: Terminal virtual HDIA
BIT5: Reservado
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

Sirve para ajustar el modo de control del
terminal.

0: Control de dos hilos 1, la habilitacion
coherente con la direccion. Este modo es muy
utilizado. El comando de terminal FWD/REV
definido determina el sentido de rotacion del

motor.
Fuo REV funcionamien.
—1 FWD
K1 ApAAD0 | APAGADO Parar
REV excerond] apacaco rament
K2
com
Margrer

1: Control de dos hilos 2, la habilitacion separada
de la direccion. En este modo, FWD es el
terminal habilitador. La direccién depende del
Modo de control|estado REV definido.

P05.11 . 0 )
del terminal [ Comndo e
—1 FWD
K1 APAGADO | APAGADO Parar
— REV encenoioo| apacapo | Furdenamient haca
K2
com

2: Control de tres hilos 1. Este modo define el Sin
como el terminal de habilitaciéon y la orden de
marcha procede de FWD, mientras que la
direccion viene controlada por REV. Durante la
marcha, es necesario cerrar el terminal Sin, y el
terminal FWD genera una sefial de borde
ascendente; a continuacion, la unidad VFD
comienza a funcionar en la direccion establecida
por el estado del terminal REV; es necesario
detener la unidad VFD desconectando el
terminal Sin.
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcién minado

SB1

El control de la direccion es el siguiente durante

la marcha:
. Direccién | Direcci6
Sin REV .
anterior | n actual
. .| Funciona
Funcionami .
APAGADO miento
ento FWD
ENCENDI — REV
DO ENCENDID . .| Funciona
Funcionami .
(e} miento
ento REV
FWD
. .| Funciona
Funcionami .
miento
ENCENDID| ento REV
ENCENDI o FWD
DO . .| Funciona
APAGADO |Funcionami .
miento
ento FWD
REV
ENCENDI |[ENCENDID
DO — (0] Desacelerar hasta
APAGAD parar
o APAGADO

Sin: Control de tres hilos; FWD: Funcionamiento
hacia delante (REV): Funcionamiento hacia atras
3: Control de tres hilos 2. Este modo define el Sin
como el terminal de habilitacion, y la orden de
marcha procede de FWD o REV, pero la
direccion viene controlada por ambos FWD y
REV. Durante la marcha, el terminal Sin debe
estar cerrado y el terminal FWD o REV genera
una sefial de borde ascendente para controlar la
marcha y la direccién de la unidad VFD; la

unidad VFD debe detenerse desconectando el
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Cadigo de Predeter
e Nombre Descripcion . Modificar
terminal Sin.
Seleccion
del
Sin FWD REV [sentido de
funcionam
iento
APAGAD [ENCENDI |Funcionam
ENCENDID| O — DO iento FWD
0} ENCENDI | APAGAD |Funcionam
DO (0] iento FWD
ENCENDI| APAGAD |Funcionam
ENCENDID DO (O iento REV
0} APAGAD |ENCENDI |Funcionam
(0] DO iento REV
ENCENDID Desacelera
0— r hasta
APAGADO parar

Sin: Control de tres hilos; FWD: Funcionamiento
hacia delante (REV): Funcionamiento hacia atras
Nota: Para el modo de funcionamiento
controlado por dos hilos, cuando el terminal
FWD/REYV es valido, si la unidad VFD se detiene
debido a una orden de parada dada por otra
fuente, la unidad VFD no vuelve a funcionar
cuando la orden de parada desaparece aunque
el terminal de control FWD/REYV siga siendo
vélido. Para hacer que la unidad VFD funcione,
es necesario volver a activar FWD/REV; por
ejemplo, la parada de ciclo unico del PLC, la
parada de longitud fija y la parada valida de
STOP/RST durante el control del terminal.
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Cadigo de Predeter
Nombre Descripcion Modificar
funcioén minado
(Consulte P07.04.)
S1 retardo de
P05.12 . 0,000 s O
encendido
S1 retardo de
P05.13 0,000 s O
apagado
S2 retardo de
P05.14 ) 0,000 s O
encendido  |Se utiliza para especificar el tiempo de retardo
P05.15 82 retardo de |correspondiente a los cambios de nivel eléctrico 0,000 s o
apagado cuando los terminales de entrada programables
S3 retardo de |se encienden o se apagan.
P05.16 " 0,000 s O
encendido
Nivel déctiido del Si
S3 retardo de ' ed", i } ©
P05.17 Sivéido | Novéido a0 Ao 0,000 s o
apagado = = e i
Conectado Desconectado
S4 retardo de reraso reraso
P05.18 . 0,000 s O
encendido  |Rango de ajuste: 0,000-50,000 s
S4 retardo de : & ili i i
PO5.19 Nota: Después de habilitar un terminal virtual, el 0,000's o
apagado estado del terminal solamente puede cambiarse
Retardo de |en el modo de comunicacion. La direccion de
P05.20 | encendido de |comunicacion es 0x200A. 0,000 s O
HDIA
Retardo de
P05.21 0,000 s O
apagado de
P05.22
Reservado
P05.23
Limite inferior i ini i6 i0
P05.24 Permite definir la relacion entre la tensién de 0,00V o
de Al1 entrada analdgica y su correspondiente ajuste.
Ajuste Cuando la tensién de entrada analdgica
correspondiente|sobrepasa el rango entre el limite superior y el
P05.25 . o . ) . 0,0 % O
del limite limite inferior, se utiliza el limite superior o el
inferior de Al1 |limite inferior.
Limite superior [Cuando la entrada analdgica es de corriente, la
P05.26 ) 10,00 V O
de Al1 corriente de 0 mA-20 mA corresponde a la
Ajuste tension de 0 V-10 V.
correspondiente|En diferentes aplicaciones, el 100,0 % del ajuste
P05.27 ) - . 100,0 % O
del limite analégico corresponde a diferentes valores
superior de Al1 [nominales. Consulte las descripciones de cada
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Cadigo de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

P05.28

Tiempo del filtro
de entrada Al1

P05.29

Limite inferior
de Al2

P05.30

Ajuste
correspondiente
del limite
inferior de Al2

P05.31

Valor medio 1
de AI2

P05.32

Ajuste
correspondiente
del valor medio

de Al2 1

P05.33

Valor medio 2
de AI2

P05.34

Ajuste
correspondiente
del valor medio

de Al2 2

P05.35

Limite superior
de Al2

P05.36

Ajuste
correspondiente
del limite
superior de Al2

P05.37

Tiempo del filtro
de entrada Al2

seccion de aplicacion para obtener mas

informacioén.

La siguiente figura ilustra los casos de varias

configuraciones:

100 %

A Ajuste correspondiente

Al

A2

Tiempo de filtro de entrada:

\

oV
20 mA

-100 %

para ajustar la

sensibilidad de la entrada analdgica. Aumentar el

valor adecuadamente puede mejorar la acciéon

contra interferencias de la entrada analdgica

pero puede reducir su sensibilidad.
Nota: Al1 admite la entrada 0-10 V/0-20 mA.
Cuando Al1 selecciona la entrada 0-20 mA, la

tension correspondiente de 20 mA es de 10 V.
Al2 admite la entrada de -10 - +10 V.

Rango de ajuste de P05.24:
Rango de ajuste de P05.25:
Rango de ajuste de P05.26:
Rango de ajuste de P05.27:
Rango de ajuste de P05.28:
Rango de ajuste de P05.29:
Rango de ajuste de P05.30:
Rango de ajuste de P05.31:
Rango de ajuste de P05.32:
Rango de ajuste de P05.33:
Rango de ajuste de P05.34:
Rango de ajuste de P05.35:
Rango de ajuste de P05.36:
Rango de ajuste de P05.37:

0,00 V-P05.26
-300,0 % - 300,0 %
P05.24-10,00 V
-300,0 % - 300,0 %
0,000 s-10,000 s
-10,00 V-P05.31
-300,0 % - 300,0 %
P05.29-P05.33
-300,0 % - 300,0 %
P05.31-P05.35
-300,0 % - 300,0 %
P05.33-10,00 V
-300,0 % - 300,0 %
0,000 s-10,000 s

0,030 s

O

-10,00 V

-100,0 %

0,00 vV

0,0 %

0,00 vV

0,0 %

10,00 V

100,0 %

0,030 s

P05.38

Seleccion de la
funcion de

0: Ajuste de la frecuencia
1: Reservado

-216-




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas

Lista de parametros de funcionamiento

Cadigo de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

entrada de
impulsos de alta
velocidad HDIA

2: Reservado

P05.39

Frecuencia
limite inferior de
HDIA

0,000 kHz-P05.41

0,000
kHz

P05.40

Ajuste
correspondiente
del limite
inferior de la
frecuencia de
HDIA

-300,0 %-300,0 %

0,0 %

P05.41

Frecuencia
limite superior
de HDIA

P05.39-50,000 kHz

50,000
kHz

P05.42

Ajuste
correspondiente
del limite
superior de la
frecuencia de
HDIA

-300,0 %-300,0 %

100,0 %

P05.43

Tiempo del filtro
de entrada de la
frecuencia
HDIA

0,000 s-10,000 s

0,030 s

P05.44
P05.49

Reservado

P05.50

Tipo de senal
de entrada Al1

0: Tension
1: Corriente

Nota: Si el tipo de entrada es actual, la tapa
corta Al-l en la placa de control debe acortarse.

P05.51-
P05.52

Reservado

P05.53

Limite inferior
del teclado
analégico

0,00 V-P05.54

0,00 v
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Cadigo de Predeter
e Nombre Descripcion . Modificar
Ajuste
correspondiente
P05.54 | al limite inferior (-300,0 %-300,0 % 0,0 % O
del teclado
analégico
Limite superior
P05.55 del teclado  |P05.56-10,00 V 10,00 V O
analégico
Ajuste
correspondiente
del limite
P05.56 . -300,0 %-300,0 % 100,0 % O
superior del
teclado
analégico
Tiempo de
filtrado de la
P05.57 entrada del |0,000 s-10,000 s 0,030 s O
teclado
analégico
Grupo P06-Terminales de salida
Caodigo
de Nombre Descripcion Prt:;deter Modificar
funcion minado
P06.00 Reservado
P06.01 Salida Y1 0: No valido O
P06.02 Reservado 1: Funcionamiento @)
P06.03 Salida RO1 2: Funcionamiento hacia delante @)
3: Funcionamiento hacia atras
4: Activacion
5: Fallo de la VFD
6: Deteccion del nivel de frecuencia FDT1
7: Deteccion del nivel de frecuencia FDT2
P06.04 Salida RO2 . 5 O
8: Frecuencia alcanzada
9: Funcionamiento en velocidad cero
10: Se ha alcanzado el limite superior de la
frecuencia
11: Se ha alcanzado el limite inferior de la
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

frecuencia

12: Listo para ejecucion

13: Preexcitacion

14: Prealarma de sobrecarga

15: Prealarma de subcarga

16: Etapa de PLC simple completada

17: Ciclo de PLC simple completado

18: Se ha alcanzado el valor del contador
establecido

19: Se ha alcanzado el valor del contador
designado

20: El fallo externo es valido

21: Reservado

22: Se ha llegado al final del tiempo de
funcionamiento

23: Salida de terminal virtual de comunicacion
Modbus

24: Salida de terminal virtual de comunicacion
PROFIBUS/CANopen

25: Salida de terminal virtual de comunicacion
Ethernet

26: Tension del bus CD establecida

27-32: Reservado

33: En el limite de velocidad

34: Salida de terminal virtual de comunicacién
PROFINET

35: Reservado

36: Conmutacién de control de
velocidad/posicion completada

37: Cualquier frecuencia alcanzada

38-47: Reservado

48: Modo de incendio activado

49: Prealarma de retroalimentacion PID1
demasiado baja

50: Prealarma de retroalimentacién PID1

demasiado alta
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

51: PID1 en reposo

52: PID2 en arranque

53: PID2 detenido

54: Indicacién de marcha con presién de
reserva

55: Indicacion de falta de agua en la piscina
de entrada

56: Salida de prealarma

57: Control del motor de circulacion de
frecuencia variable A

58: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable B

59: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable C

60: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable D

61: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable E

62: Control del motor de circulacion de
frecuencia variable F

63: Control del motor de circulacion de
frecuencia variable G

64: Control del motor de circulacién de
frecuencia variable H

P06.05

Seleccion de
polaridad del
terminal de salida

Se utiliza para ajustar la polaridad de los
terminales de salida.

Si el bit es 0, el terminal de es positivo;
si el bit es 1, el terminal es negativo.

BIT3] BIT2 BIT1 BITO

Reservad Reservad
RO1 Y1
o o

Rango de ajuste: 0x0-0xF

0x00

P06.06

Y1 retardo de
encendido

Se utiliza para especificar el tiempo de retardo
correspondiente a los cambios de nivel

0,000 s
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Y1 retardo de eléctrico cuando los terminales de salida
P06.07 ) 0,000 s O
apagado programables se encienden o se apagan.

P06.08 Reservado Nve

eléctrico Y. —

P06.09 Reservado 1 H VAl

Yvéido __ | Novalch  ZvaidiZ ]

RO1 retardo de 1+ Coredar — “Descorectar

P06.10 ) reraso reraso 0,000 s O
encendido .

Y Rango de ajuste: 0,000-50,000 s

P06.11 retardo @€ 1N ota: P06.08 y P06.09 son validos solamente | 0,000s | O

apagado cuando P06.00=1.
P06.12 Reservado

P06.13 Reservado

0: Frecuencia de funcionamiento
(0-Frecuencia de salida max.)

1: Ajustar la frecuencia (0-Frecuencia de
salida max.)

2: Frecuencia de referencia de la rampa
(0-Frecuencia de salida max.)

3: Velocidad de rotacién (0-Velocidad
correspondiente a la frecuencia de salida
max.)

P06.14 Salida AO1

4: Salida (0-Doble de la corriente nominal de
la unidad inversora)

5: Corriente de salida (0-Doble de la corriente
nominal del motor)

6: Salida (0-1,5 veces la tension nominal de la
unidad inversora)

7: Potencia de salida (0-Doble de la potencia
nominal del motor)

8: Ajuste del par (0-Doble del par nominal del
motor)

9: Par de salida (Valor absoluto, 0-+tDoble del
par nominal del motor)

10: Entrada Al1 (0-10 V/0-20 mA)

11: Entrada Al2 (0-10 V)

12: Entrada AI3 (0-10 V/0-20 mA)

13: Entrada HDIA (0,00-50,00 kHz)

14: Valor 1 configurado mediante
comunicacion Modbus (0-1000)

P06.16 Reservado 15: Valor 2 configurado mediante
comunicacion Modbus (0-1000)

P06.15 Salida AOO
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

16: Valor 1 configurado mediante
comunicacion PROFIBUS/CANopen (0-1000)
17: Valor 2 configurado mediante
comunicacion PROFIBUS/CANopen (0-1000)
18: Valor 1 configurado mediante
comunicacion Ethernet (0-1000)

19: Valor 2 configurado mediante
comunicacion Ethernet (0-1000)

20: Reservado

21: Valor 1 configurado mediante
comunicacién PROFINET (0-1000)

22: Corriente de par (bipolar, 0-Triple de la
corriente nominal del motor)

23: Corriente de excitacion (bipolar, 0-Triple
de la corriente nominal del motor)

24: Ajustar la frecuencia (bipolar,
0-Frecuencia de salida max.)

25: Frecuencia de referencia de la rampa
(bipolar, 0-Frecuencia de salida max.)

26: Velocidad de rotacion (bipolar, 0-Velocidad
correspondiente a la frecuencia de salida
max.)

27: Valor 2 configurado mediante
comunicacién PROFINET (0-1000)

28: C_AO1 (Reservado)

29: C_AO2 (Reservado)

30: Velocidad de rotacion (0-Doble de la
velocidad sincrona nominal del motor)

31: Par de salida

32: Salida PID1

33: Salida PID2

34: Valor de referencia PID1

35: Valor de retroalimentacion del PID1

36: Valor de referencia PID2

37: Valor de retroalimentacion del PID2
38-47: Reservado

Limite inferior de la |Se utiliza para definir la relacion entre el valor
P06.17 ) . ) . 0,0 % O
salida AO1 de salida y la salida analdgica. Cuando el

P06.18 Salida AO1V valor de la salida excede el rango permitido, la| 0,00 V O
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
correspondiente al |salida utiliza el limite inferior o el limite
limite inferior superior.
Limite superior de |Cuando la salida analdgica es una salida de
P06.19 ) ) ) 100,0 % O
la salida AO1 corriente, 1 mA equivale a 0,5 V.
Salida AO1V En otros casos, la salida analégica
P06.20 | correspondiente al |correspondiente al 100 % del valor de salida | 10,00 V O
limite superior  |es diferente.
10V (20mA)
Tiempo del filtrode | °™ o
P06.21 : Rango de ajuste de P06.17: -300,0 %-P06.19 | 0,000 s )
salida AO1
Rango de ajuste de P06.18: 0,00 V-10,00 V
Rango de ajuste de P06.19: P06.17--300,0 %
Rango de ajuste de P06.20: 0,00 V-10,00 V
Rango de ajuste de P06.21: 0,000 s-10,000 s
Limite inferior de la
P06.22 ) -300,0 %-P06.23 0,0 % O
salida AOO
Salida AOO V
P06.23 | correspondiente al {0,00 V-10,00 V 0,00 vV O
limite inferior
Limite superior de
P06.24 ) P06.35,-300,0 % 100,0 % O
la salida AOO
Salida AOO V
P06.25 | correspondiente al |0,00 V-10,00 V 10,00 V @]
limite superior
Tiempo del filtro de
P06.26 ) 0,000 s-10,000 s 0,000 s O
salida AOO
P06.27-
Reservado
P06.32
Valor de deteccion
P06.33 de la frecuencia |0-P00.03 1,00 Hz O
alcanzada
Frecuencia que
P06.34 | alcanza el tiempo |0-3600,0 s 0,5s O
de deteccion
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Grupo P07-Interfaz hombre-maquina

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcién Modificar
minado
funcién

0-65535

Cuando el cédigo de funcion se establece en
un numero distinto de cero, se activa la
proteccion por contrasenfa.

Si establece el codigo de funcién en 00000,
se borra la contrasefia de usuario anterior y
se desactiva la proteccion por contrasefia.
Una vez establecida la contrasefia de usuario
y en vigor, no podra acceder al menu de
parametros si introduce una contrasefia
incorrecta. Recuerde su contrasefia y

~ guardela en un lugar seguro.

Contrasefia de
P07.00 . Después de salir de la interfaz de edicion de 0 O
usuario cadigo de funcion, la funcién de proteccién
por contrasefia se activa en 1 minuto. Si la
proteccion por contrasefa esta activada, se
muestra “0.0.0.0.0” al pulsar de nuevo la tecla
para entrar en la interfaz de
edicion de cédigos de funcién. Debe introducir
la contrasefia de usuario correcta para
acceder a la interfaz.

Nota: La restauracion de los valores
predeterminados puede eliminar la
contrasefia de usuario. Tenga cuidado cuando
utilice esta funcion.

Se utiliza para establecer el modo de copia de
parametros.

0: Sin operacién

1: Subir los parametros al teclado

. 2: Descargar todos los parametros (incluidos
Copia de j
P07.01 | los parametros del motor) 0 o
parametros |
3: Descargar los parametros de grupo no
motor

4: Descargar los parametros de grupo de

motor

Nota: Después de completar cualquier

-224-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas

Lista de parametros de funcionamiento

Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

operacion entre 1-4, el parametro se
restablece a 0. Las funciones de carga y
descarga no son aplicables al grupo P29.

P07.02

Seleccion de la
funcion clave

Intervalo: 0x00-0x27

En su lugar: Funcion de
0: Sin funcion

1: Jog

2: Reservado

3: Conmutar entre rotacién hacia delante y
hacia atras

4: Borrar la configuracion
5: Inercia hasta detencion

6: Cambiar los canales de comando en
secuencia

7: Reservado

Lugar de las decenas: Reservado

0x01

P07.03

Secuencia de
cambio de canales
de mando en
marcha pulsando

Cuando P07.02=6, ajuste la secuencia de
cambio de canales de comando de ejecucion
pulsando esta tecla.

0: Teclado—Terminal—-Comunicacion

1: Teclado«——Terminal

2: Teclado——Comunicacion

3: Terminal——Comunicacion

P07.04

Validez de la
funcion de parada

en [STOP/RST]

Se utiliza para especificar la validez de la
funcién de parada en [STOP/RST]|. Para el
restablecimiento de fallos, es
vélido en cualquier condicion.

0: Valido solamente para el control con
teclado

1: Valido para el control tanto con teclado
como con terminal

2: Valido para el control tanto con teclado
como con comunicacion

3: Valido para todos los modos de control

P07.05

Seleccion 1 de los
parametros
mostrados en

0x0000-OxFFFF
Bit 0: Frecuencia de funcionamiento (Hz
encendido)

0x03FF
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

estado de Bit 1: Establecer la frecuencia (Hz
funcionamiento |parpadeando)
Bit 2: Tension de bus (V encendido)
Bit 3: Tensién de salida (V encendido)
Bit 4: Corriente de salida (A encendido)
Bit 5: Velocidad de funcionamiento (RPM
encendido)
Bit 6: Potencia de salida (% de encendido)
Bit 7: Par de salida (% de encendido)
Bit 8: Valor de referencia del PID (%
parpadeando)
Bit 9: Valor de retroalimentacién del PID (% de
encendido)
Bit 10: Estado del terminal de entrada
Bit 11: Estado del terminal de salida
Bit 12: Establecer el par (% de encendido)
Bit 13: Valor del recuento de impulsos
Bit 14: Porcentaje de sobrecarga del motor (%
de encendido)
Bit 15: PLC y numero de paso actual de la
velocidad multipaso
0x0000-OxFFFF
Bit 0: Al1 (V encendido)
Bit 1: Al2 (V encendido)
Bit 2: AI3 (V encendido)
BIT3: Frecuencia HDIA de pulso de alta

velocidad
BIT4: Reservado

Seleccion 2 de los

parametros . . .

Bit 5: Porcentaje de sobrecarga de la unidad
P07.06 mostrados en . 0x0000 O
VFD (% de encendido)
Bit 6: Referencia de la frecuencia de la rampa
(HZ encendido)
Bit 7: Velocidad lineal

Bit 8: Corriente alterna entrante

estado de
funcionamiento

Bit 9: Limite superior de la frecuencia
Bit 10: AlO (V encendido)
Bit 11-Bit 15: Reservado
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0x0000-0xFFFF
Bit 0: Configurar la frecuencia (Hz encendido,
parpadeo lento)
Bit 1: Tension de bus (V encendido)
Bit 2: Estado del terminal de entrada
Bit 3: Estado del terminal de salida
Bit 4: Valor de referencia del PID (%
parpadeando)
Bit 5: Valor de retroalimentacién del PID (% de
» encendido)
Seleccion de los . .
| Bit 6: Establecer el par (% de encendido)
parametros . i
P07.07 Bit 7: Al1 (V encendido) 0x00FF O
mostrados en . .
Bit 8: Al2 (V encendido)
estado de parada . .
Bit 9: AI3 (V encendido)
BIT10: Frecuencia HDIA de pulso de alta
velocidad
BIT11: Frecuencia HDIB de pulso de alta
velocidad
Bit 12: Valor del recuento
Bit 13: PLC y numero de paso actual de la
velocidad multipaso
Bit 14: Limite superior de la frecuencia
Bit 15: AlO (V encendido)
Coeficiente de  [0,01-10,00
P07.08 | visualizacion de la |Frecuencia de visualizacion = Frecuencia de 1,00 O
frecuencia funcionamiento * P07.08
Coeficiente de  |0,1-999,9 %
visualizacion de la |Velocidad de rotacién mecanica = 120 *
P07.09 ) ) ) ) o 100,0 % O
velocidad de (Frecuencia de funcionamiento indicada) *
rotacion P07.09/(Pares de polos del motor)
Coeficiente de  [0,1-999,9 %
P07.10 | visualizacion de la |Velocidad lineal=(Velocidad de rotacién 1,0 % (@)
velocidad lineal |mecanica) * P07.10
Temperatura del
P07.11 . -20,0-120,0°C [ J
puente rectificador
Temperatura de la
P07.12 ) ) -20,0-120,0°C [ J
unidad inversora
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Version del software
P07.13 de la placa de 1,00-655,35 [ J
control
Tiempo de
P07.14 ejecucion local  [0-65535h [ ]
acumulativo
Consumo de Se utiliza para mostrar el consumo eléctrico
P07.15 | electricidad de la |del inversor. [ J
unidad VFD MSB |Consumo de electricidad de la unidad VFD =
P07.15*1000 + P07.16
Consumo de .
o Rango de ajuste de P07.15: 0-65535 kWh
P07.16 | electricidad de la [ J
] (*1000)
unidad VFD LSB .
Rango de ajuste de P07.16: 0,0-999,9 kWh
P0O7.17 Reservado
. . Depende
Potencia nominal
P07.18 ] 0,4-3000,0 kW del [ J
de la unidad VFD
modelo
. . Depende
Tensiéon nominal de
P07.19 . 50-1200 V del [ J
la unidad VFD
modelo
. . Depende
Corriente nominal
P07.20 ) 0,1-6000,0 A del [ J
de la unidad VFD
modelo
Cadigo de barras
P07.21 ; 0x0000-0xFFFF [ J
de fabrica 1
Cadigo de barras
P07.22 ; 0x0000-0xFFFF [ J
de fabrica 2
Cadigo de barras
P07.23 . 0x0000-0xFFFF [ J
de fabrica 3
Cadigo de barras
P07.24 . 0x0000-0xFFFF [ J
de fabrica 4
Cadigo de barras
P07.25 . 0x0000-0xFFFF [ J
de fabrica 3
Cadigo de barras
P07.26 . 0x0000-0xFFFF [ J
de fabrica 4
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Tipo de fallo 0: No hay fallo
P07.27 . . . [ J
presente 1: Proteccién de fase U de la unidad inversora
P07.28 | Ultimo tipo de fallo [(OUt1) [J
Penultimo tipo de |2: Proteccion de fase V de la unidad inversora
P07.29 [ J
fallo (Qut2)
Antepentiltimo tipo |3: Proteccion de fase W de la unidad
P07.30 . [ J
de fallo inversora (OUt3)
4° tipo de fallo por la|4: Sobrecorriente durante la aceleracion
P07.31 [ J
cola (oc)
5: Sobrecorriente durante la deceleracion
(0C2)
6: Sobrecorriente durante el funcionamiento a
velocidad constante (OC3)
7: Sobretension durante la aceleracion (OV1)
8: Sobretension durante la deceleracion
(0OV2)
9: Sobretensién durante el funcionamiento a
velocidad constante (OV3)
10: Fallo de subtensién del bus (UV)
11: Sobrecarga del motor (OL1)
12: Sobrecarga de VFD (OL2)
13: Pérdida de fase en el lado de entrada
5° tipo de fallo por la|(SPI)
P07.32 DA ) [ J
cola 14: Pérdida de fase en el lado de salida (SPO)
15: Sobrecalentamiento del médulo
rectificador (OH1)
16: Sobrecalentamiento del médulo inversor
(OH2)
17: Fallo externo (EF)
18: Fallo de comunicacion de RS485 (CE)
19: Fallo de deteccion de corriente (ItE)
20: Fallo de sintonizacion automatica del
motor (TE)
21: Error de funcionamiento EEPROM (EEP)
22: Fallo por fuera de linea de la
retroalimentacion del PID (PIDE)
23: Reservado
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

24: Se ha alcanzado el tiempo de ejecucion
(FIN)

25: Sobrecarga eléctrica (OL3)

26: Error de comunicacion del teclado (PCE)
27: Error de carga de parametros (UPE)

28: Error de descarga de parametros (DNE)
29: Fallo de comunicacion PROFIBUS (E_dP)
30: Fallo de comunicacion Ethernet (E_NET)
31: Fallo de comunicacion CANopen (E-CAN)
32: Fallo por cortocircuito de la conexion a
tierra 1 (ETH1)

33: Fallo por cortocircuito de la conexion a
tierra 2 (ETH2)

34: Fallo de desviacién de velocidad (dEu)
35: Fallo por ajuste incorrecto (STo)

36: Fallo de subcarga (LL)

37-54: Reservado

55: Tipo de tarjeta de expansién duplicado
(E-Ermr)

56: Reservado

57: Fallo de comunicacion PROFINET (E_PN)
58: Fallo de comunicaciéon CAN (ESCAN)

59: Fallo de sobretemperatura del motor (OT)
60: Fallo en la identificacion de la tarjeta en la
ranura 1 (F1-Er)

61: Fallo en la identificacion de la tarjeta en la
ranura 2 (F2-Er)

62: Reservado

63: Tiempo de espera de comunicacion de la
tarjeta en la ranura 1 (C1-Er)

64: Tiempo de espera de comunicacion de la
tarjeta en la ranura 2 (C2-Er)

65-66: Reservado

67: Fallo de comunicacion Bacnet (E-BAC)
68: Reservado

69: Fallo del esclavo CAN en la sincronizacion

maestro/esclavo (S-Err)
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
70-72: Reservado
73: Fallo de congelacion
74: Fallo de calado
75: Fallo de bombeo en vacio
76-79: Reservado
Frecuencia de
P07.33 | funcionamiento en |0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz [ J

el fallo actual

Frecuencia de
referencia de la
P07.34 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz [ J
rampa en el fallo

actual

Corriente de salida
P07.35 0-1200 V oV [ J
en el fallo actual

Corriente de salida
P07.36 0,0-6300,0 A 0,0A [ J
en el fallo actual

Tension del bus en

P07.37 0,0-2000,0 V 0,0V [ J
el fallo actual
Temperatura
P07.38 | maxima en el fallo {-20,0-120,0°C 0,0°C [ J
actual

Estado del terminal
P07.39 | de entrada en el |0x0000-OxFFFF 0x0000 [ J
momento del fallo

Estado del terminal
P07.40 de salida en el  |0x0000-OxFFFF 0x0000 [ J
momento del fallo

Frecuencia de
P07.41 | funcionamiento en |0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz [ J
el ultimo fallo

Frecuencia de
referencia de la
P07.42 L 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz [ J
rampa en el ultimo

fallo

Tension de salida
P07.43 . 0-1200 V oV [ J
en el ultimo fallo
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Corriente de salida
P07.44 . 0,0-6300,0 A 0,0A [ J
en el ultimo fallo
Tension del bus en
P07.45 o 0,0-2000,0 V 0,0V [ J
el ultimo fallo
Temperatura en el
P07.46 L -20,0-120,0°C 0,0°C [ J
Ultimo fallo
Estado del terminal
P07.47 | de entrada en el |0x0000-OxFFFF 0x0000 [ J
ultimo fallo
Estado del terminal
P07.48 de salidaenel |0x0000-OxFFFF 0x0000 [ J
ultimo fallo
Frecuencia de
P07.49 | funcionamiento en (0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz [ }
el penultimo fallo
Frecuencia de
referencia de la
P07.50 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz [ ]
rampa en el
pendultimo fallo
Tension de salida
P07.51 en el segundo  |0-1200 V oV [ J
ultimo fallo
Corriente de salida
P07.52 . 0,0-6300,0 A 0,0A [ ]
en el penultimo fallo
Tension del bus en
P07.53 . 0,0-2000,0 V 0,0V [ J
el penultimo fallo
Temperatura en el
P07.54 . -20,0-120,0°C 0,0°C [ J
penultimo fallo
Estado de los
terminales de
P07.55 0x0000-0xFFFF 0x0000 [ J
entrada en el
penultimo fallo
Estado de los
P07.56 |terminales de salida|0x0000-OxFFFF 0x0000 [ J
en el penultimo fallo
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Grupo P08-Funciones mejoradas

Caodigo
Predeterm
de Nombre Descripcion Modificar
inado
funcion
Depende
P08.00 Tiempo ACC 2 del O
modelo
Depende
P08.01 Tiempo DEC 2 del @)
Para obtener mas informacion, consulte modelo
P00.11 y P00.12. Depende
P08.02 Tiempo ACC 3  |El inversor tiene cuatro grupos de tiempo del @)
ACC/DEC que se pueden seleccionar modelo
mediante P05. El tempo ACC/DEC Depende
P08.03 Tiempo DEC 3  |predeterminado de fabrica de la unidad VFD del (@]
es el primer grupo. modelo
Rango de ajuste: 0,0-3600,0 s Depende
P08.04 Tiempo ACC 4 del O
modelo
Depende
P08.05 Tiempo DEC 4 del O
modelo
. El codigo de funcion se utiliza para definir la
Frecuencia de . : L
frecuencia de referencia durante la activacion.
P08.06 carrera de la . .| 5,00 Hz O
. Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia
activacion . ,
de salida max.)
. Tiempo ACC para activacion es el tiempo Depende
Tiempo de ACC . .
P08.07 L necesario para que la unidad VFD se acelere del O
para activacion . ) L.
desde 0 Hz a la frecuencia de salida maxima | modelo
(P00.03).
El tiempo DEC para la activacion significa el
. . . . Depende
Tiempo de DEC |tiempo necesario para que la unidad VFD
P08.08 o ) ) del O
para activacion |desacelere desde la frecuencia de salida del
modelo
maxima(P00.03) hasta 0 Hz.
Rango de ajuste: 0,0-3600,0 s
Frecuencia de salto |Cuando la frecuencia ajustada esta dentro del
P08.09 . ) 0,00 Hz O
1 rango de la frecuencia de salto, la unidad VFD
Amplitud de la  |funciona en el limite de la frecuencia de salto.
P08.10 | frecuencia de salto |La unidad VFD puede evitar los puntos de 0,00 Hz O
1 resonancia mecéanica mediante el ajuste de
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Caodigo
Predeterm
de Nombre Descripcion Modificar
inado
funcion
Frecuencia de salto |las frecuencias de salto. La unidad VFD
P08.11 ) . . 0,00 Hz O
2 admite el ajuste de tres frecuencias de salto.
Amplitud de la  |Si los puntos de frecuencia de salto estan
P08.12 | frecuencia de salto |ajustados a 0, esta funcion no es valida. 0,00 Hz @)
2 A la frecuencia f _
_ Frecvencia| __ _ _ ______ - 751/2“ amplitud de salto 3
POBA3 Frecuencia de salto | ‘gesato3 l@famip,,wddesauw 0,00 Hz o
3 Frecuencia| _ _ __ _ | o :::f}?amphlud de salto 2
de salto 2 __§ U2rampitud de salto 2
. Frecuendia o 7571/2* amplitud de salto 1
Amplitud de la desaor | /T F 12+ amplitud de salto 1
P08.14 | frecuencia de salto - 0,00 Hz (@]
Tiempo t
3
Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia
de salida max.)
Amplitud de la
P08.15 frecuencia de 0,0-100,0 % 0,0 % o
oscilacion
Amplitud de la
P08.16 | frecuencia de salto |0,0-50,0 % 0,0 % o
repentino
Tiempo de subida
P08.17 | de la frecuencia de |0,1-3600,0 s 50s o
oscilacion
Tiempo de caida de
P08.18 la frecuencia de [0,1-3600,0 s 50s o
oscilacion
. 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.)
Frecuencia de B
. 0,00 Hz: No hay conmutacién
P08.19 | conmutacion del . . . . 0,00 Hz O
. Si la frecuencia de funcionamiento es mayor
tiempo ACC/DEC . .
que P08.19, cambie a tiempo ACC/DEC 2.
Umbral de
frecuencia del inicio
P08.20 0,00-50,00 Hz 2,00 Hz O
del control de la
caida
Frecuencia de |0: Frecuencia de salida max.
P08.21 referencia del 1: Establecer la frecuencia 0 @)
tiempo ACC/DEC |2: 100 Hz
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Caodigo
Predeterm
de Nombre Descripcion Modificar
inado
funcién

Nota: Valido solamente para ACC/DEC en
linea recta

Método de calculo |0: Basado en la corriente de par
P08.22 ) ) ) 0 (@]
del par de salida |1: Basado en la potencia de salida

Numero de
. 0: Dos
P08.23 | decimales de la 0 O
. 1: Uno
frecuencia
’ : Sin punto decimal
Numero de

0
1: Un punto decimal

2: Dos puntos decimales
3

P08.24 decimales de la 0 O
velocidad lineal .
: Tres puntos decimales
Valor del contador
P08.25 . P08.26-65535 0 O
establecido
Valor del contador
P08.26 . 0-P08.25 0 O
designado
Tiempo de
P08.27 funcionamiento |0-65535 min 0 min O
establecido
Recuento de restablecimiento automatico de
Recuentode  I;105: Cuando la unidad VFD utiliza el
P08.28 restablecimiento restablecimiento automatico de fallos, se 0 o
automatico de fallos utiliza para establecer el nimero de veces
que se ha realizado el restablecimiento
automatico de fallos. Cuando el nimero de
tiempos de reinicio continuados excede el
valor, la unidad VFD informa de un fallo y se
detiene.
Intervalo de restablecimiento automatico de
Intervalo de fallos: Intervalo de tiempo desde que se
P08.29 restablecimiento 10s O

produce un fallo hasta que tiene efecto el
automatico de fallos restablecimiento automatico del fallo.

Tras el arranque de la unidad VFD, si no se ha
producido ningun fallo en los 600 s
posteriores al arranque de la unidad VFD, se
borra el nimero de veces de reinicio

automatico de fallo.
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Caodigo
Predeterm
de Nombre Descripcion Modificar
inado
funcion
Rango de ajuste de P08.28: 0-10
Rango de ajuste de P08.29: 0,1-3600,0 s
La frecuencia de salida de la unidad VFD
Relacion de cambia segun la carga. El cédigo de funcion
disminucién de la |se utiliza principalmente para equilibrar la
P08.30 . ) . ) 0,00 Hz O
frecuencia en el |potencia cuando varios motores accionan una
control de la caida |misma carga.
Rango de ajuste: 0,00-50,00 Hz
0x00-0x14
En su lugar: Canal de conmutacion
0: Terminal
1: Comunicacion Modbus
Canal de 2: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
conmutacion entre |3: Comunicacién Ethernet
P08.31 L 0x00 ©)
el motor 1 yel |4: Comunicacién PROFINET
motor 2 Lugar de las decenas: indica si se debe
habilitar la conmutacién durante el
funcionamiento
0: Deshabilitar
1: Habilitar
Valor de deteccién |Cuando la frecuencia de salida supera la
P08.32 | del nivel eléctrico |frecuencia correspondiente del nivel eléctrico | 50,00 Hz (@)
FDT1 FDT, el terminal de salida digital multifuncién
Valor de deteccién |emite continuamente la sefial de "Deteccion
P08.33 ) . . 50 % O
de retardo FDT1 |del nivel de frecuencia FDT". La sefial es
Valor de deteccién |invalida solamente cuando la frecuencia de
P08.34 | del nivel eléctrico |salida disminuye a un valor inferior a la 50,00 Hz O
FDT2 frecuencia correspondiente a (nivel eléctrico
FDT-valor de deteccion de retardo FDT).
A Frecuercia de salida f
Nivel FDT
Valor de deteccién
P08.35 50 % O
de retardo FDT2
A
Y1,
RO1,RO2 Tiempot
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeterm

inado

Modificar

Rango de ajuste de P08.32: 0,00 Hz-P00.03
(Frecuencia de salida max.)

Rango de ajuste de P08.33: 0,0-100,0 %
(nivel eléctrico FDT1)

Rango de ajuste de P08.34: 0,00 Hz-P00.03
(Frecuencia de salida max.)

Rango de ajuste de P08.35: 0,0-100,0 %
(nivel eléctrico FDT2)

P08.36

Valor de deteccion
de la frecuencia
alcanzada

Cuando la frecuencia de salida esta dentro
del rango de deteccién, el terminal de salida
digital multifuncion emite la sefial de
"Frecuencia alcanzada".

j Frecuencia de salida

Establecer la
frecuencia

Y1,
RO1, RO2

Tiempp t

Rango de ajuste: 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia
de salida max.)

0,00 Hz

P08.37

Reservado

P08.38

Reservado

P08.39

Modo de
funcionamiento del
ventilador de
refrigeracion

0x0000-0x0041

En su lugar: Modo de funcionamiento

0: Modo normal

1: Funcionamiento permanente tras el
encendido

Lugar de las decenas: Reservado

Lugar de las centenas:

0: Velocidad maxima del aire

1: Regulacion automatica de la velocidad
Lugar de los miles: Reservado

0x0100

P08.40

Seleccion de PWM

0x0000-0x1121

0x1101

-237-




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Lista de parametros de funcionamiento
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de Nombre Descripcion Modificar
inado
funcién

En su lugar: Seleccién del modo PWM

0: Modo PWM 1, modulacion trifasica (3PH) y
modulacién bifasica (2PH)

1: Modo PWM 2, modulacién trifasica (3PH)
Lugar de las decenas: Limite de la frecuencia
portadora PWM

0: Modo de limite de frecuencia de la
portadora de baja velocidad 1

1: Modo de limite de frecuencia de la
portadora de baja velocidad 2

2: No hay limite en la frecuencia de la
portadora

Lugar de las centenas: Método de
compensacion de la zona muerta

0: Método de compensacion 1

1: Método de compensacion 2

Lugar de los miles: Seleccion del modo de
carga PWM

0: Carga intermitente

1: Carga normal

0x00-0x1111

En su lugar:

0: Deshabilitar

1: Habilitar

Lugar de las decenas:

0: Sobremodulacion leve

Seleccion de 1: Profundizacion de la sobremodulacién
P08.41 B . ) 1000 ©)
sobremodulacién |Centenas: Limite de frecuencia de la
portadora

0:Si

1:No

Miles: Compensacion de la tension de salida
0: No

1: Si

Configuracién del |{0x0000-0x1223

P08.42 | control digital del |Los LED de unidades indican: 0x0000 O
teclado 0: Para el control se pueden usar tanto la
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tecla /A\/\V como el potenciémetro digital.

1: Solo se puede utilizar la tecla /\/\V para el
control.

2: Solo se puede utilizar el potenciémetro
digital para el control.

3: No se pueden usar ni la tecla /A/V niel
potencidmetro digital para el control.

Lugar de las decenas: Seleccion de control de
frecuencia

0: Valido solamente cuando P00.06=0 o
P00.07=0

1: Valido para todos los métodos de ajuste de
la frecuencia

2: No es valido para la ejecucion de la
velocidad multipaso cuando la ejecucion de la
velocidad multipaso tiene la prioridad

Lugar de las centenas en el LED: Seleccién
de la accion de parada

0: El ajuste es valido.

1: Valido durante la marcha, se borra tras la
parada

2: Valido durante la marcha, se borra después
de recibir una orden de parada

Lugar de los miles en el LED: Indica si se
activa la funcion integral a través de la tecla
AV y el potenciémetro digital.

0: Deshabilitar la funcién integral

1: Habilitar la funcion integral

Tasa integral del
P08.43 potencidometro 0,01-10,00 s 0,10 s (@)
digital del teclado

0x000-0x221

. En su lugar: Seleccién del ajuste de la
Ajuste del control

frecuencia
P08.44 del terminal 0x000 O
0: El ajuste realizado mediante UP/DOWN| es
UP/DOWN "
valido.

1: El ajuste realizado mediante [UP/DOWN| no
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es valido.

Lugar de las decenas: Seleccion de control de
frecuencia

0: Valido solamente cuando P00.06=0 o
P00.07=0

1: Valido para todos los métodos de ajuste de
la frecuencia

2: No es valido para la ejecucion de la
velocidad multipaso cuando la ejecucion de la
velocidad multipaso tiene la prioridad

Lugar de las centenas: Seleccion de la accién
de parada

0: El ajuste es valido.

1: Valido durante la marcha, se borra tras la
parada

2: Valido durante la marcha, se borra después
de recibir una orden de parada

Tasa integral de
incremento de
P08.45 . 0,01-50,00 Hz/s 0,50Hz/s O
frecuencia del

terminal UP

Tasa integral de
P08.46 frecuencia del 0,01-50,00 Hz/s 0,50Hz/s @]
terminal DOWN

0x000-0x111

En su lugar: Seleccién de la accién en el
apagado durante el ajuste de la frecuencia a
través de los digitales.

Seleccion de la  |0: Guarda el ajuste al apagar.

accion en el 1: Borra el ajuste al apagar.

P08.47 | apagado durante el |Seleccion de la accion en el apagado durante | 0x000 O
ajuste de la el ajuste de la frecuencia a través de la
frecuencia comunicacién Modbus

0: Guarda el ajuste al apagar.
1: Borra el ajuste al apagar.
Lugar de las centenas: Seleccion de la accion

en el apagado durante el ajuste de la
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frecuencia a través de los métodos de
comunicacion DP

0: Guarda el ajuste al apagar.

1: Borra el ajuste al apagar.

P08 48 Consu.m.o inicial de |Sirve .pz.ara fijar el consumo inicial de 0 KWh o
electricidad MSB |electricidad.

Consumo inicial de electricidad =
Consumo inicial de |P08.48*1000+ P08.49

P08.49 electricidad LSB |Rango de ajuste de P08.48: 0-59999 kWh (k) 0.0 kWh ©
Rango de ajuste de P08.49: 0,0-999,9 kWh
Se utiliza para permitir el frenado por flujo
magnético.

0: No valido

100-150: Un coeficiente mayor indica un
frenado mas fuerte.

La unidad VFD puede frenar rapidamente el
motor aumentando el flujo magnético. La
energia generada por el motor durante el
frenado puede transformarse en energia
térmica aumentando el flujo magnético.
La unidad VFD supervisa el estado del motor
. |continuamente, incluso durante el periodo de
Frenado por flujo ) . ; At
P08.50 magnético flujo magnético. El frenado por flujo magnético 0 O
puede utilizarse para la parada del motor, asi
como para el cambio de velocidad de rotacion
del mismo. Las otras ventajas son:
El frenado se realiza inmediatamente
después de dar la orden de parada. El
frenado puede iniciarse sin esperar al
debilitamiento del flujo magnético.
La refrigeracion es mejor. La corriente del
estator distinta de la del rotor aumenta
durante el frenado por flujo magnético,
mientras que la refrigeracion del estator es
mas eficaz que la del rotor.

. |Este cédigo de funcién se utiliza para ajustar
Factor de potencia el valor de visualizacion de la corriente en el
P08.51 de entrada de la 0,56 (@)

. lado de entrada de CA.
unidad VFD

0,00-1,00
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funcion
P08.52 Reservado
Valor de sesgo de la . )
o 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia max.)
frecuencia limite .
P08.53 . Nota: Valido solamente para el control 0,00 Hz O
superior en el .
mediante par de fuerzas.
control del par
B 0: Sin limite de aceleracion o desaceleracion
Seleccion de la .
) . 1: Tiempo ACC/DEC 1
frecuencia limite .
P08.54 . 2: Tiempo ACC/DEC 2 0 @)
superior ACC/DEC .
3: Tiempo ACC/DEC 3
en el control del par .
4: Tiempo ACC/DEC 4
0: Deshabilitar
1: Habilitar
Nota: Cuando la unidad VFD detecta que la
temperatura del disipador supera la
Cambio de la temperatura nominal, disminuye
frecuencia automaticamente la frecuencia portadora para
P08.55 ) 1 O
portadora con la |reducir el aumento de temperatura. Cuando la
temperatura temperatura disminuye hasta un valor
especificado, la frecuencia portadora vuelve a
ser la ajustada. Esta funcion puede reducir las
posibilidades de notificacion de la alarma de
sobrecalentamiento de la unidad VFD.
Punto de
temperatura de la
P08.56 reduccion de la  |40,0-80,0°C 65,0°C O
frecuencia
portadora
Tiempo de espera
de la reduccion de .
P08.57 ) 0-30 min 10 O
la frecuencia
portadora
Retardo en la
B 0,0-360,0 s
deteccién de la . . .
Lo Nota: Cuando el tiempo de funcionamiento
P08.58 | pérdida de fase de . 50s O
. supera el retardo, la unidad VFD detecta la
salida durante el L .
. . pérdida de fase de salida.
funcionamiento
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcién Modificar
minado
funcién

Cuando la seleccion del comando de
frecuencia (P00.06, P00.07, es 7, o el canal
de configuracién de la tensién (P04.27) es 6,
el modo de funcionamiento de la unidad VFD
es el control PID del proceso.

El cédigo de funcion determina el canal dado
como objetivo durante el proceso PID.

: Establecido mediante P09.01

tAlM

TAI2

AI3

Fuente de HDIA de pulso de alta velocidad

P09.00
referencia del PID

Funcionamiento multipaso
Comunicacion Modbus
: Comunicacion PROFIBUS/CANopen

: Comunicacion Ethernet

9: Reservado

10: Comunicacién PROFINET

El objetivo de consigna del PID de proceso
es un valor relativo, para el que el 100 % es
igual al 100 % de la sefial de
retroalimentacion del sistema controlado.

El sistema siempre realiza el calculo
utilizando un valor relativo (0-100,0 %).

El cédigo de funcion es obligatorio cuando
Ajuste digital del |P09.00=0. El valor base del cédigo de
P09.01 . ) . ) 0,0 % O
PID funcion es la retroalimentacion del sistema.
Rango de ajuste: -100,0 %-100,0 %

Permite seleccionar el canal de

retroalimentacion PID.
Fuente de 0: A1

P09.02 | retroalimentaciéon |1: Al2 0 O
del PID 2:AI3

3: HDIA de pulso de alta velocidad
4: Comunicacion Modbus
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minado
funcién

5: Comunicacion PROFIBUS/CANopen
6: Comunicacion Ethernet

7: Reservado

8: Comunicacion PROFINET

Nota: El canal de referencia y el de
retroalimentacion no pueden estar
duplicados. De lo contrario, no se puede
lograr un control PID eficaz.

0: La salida del PID es positiva. Cuando la
sefial de retroalimentacion es mayor que el
valor de referencia del PID, la frecuencia de
salida de la unidad VFD disminuira para
i equilibrar el PID. Ejemplo: Control PID sobre
Seleccion de las o
o la tensién durante el desenrollado.

P09.03 | caracteristicas de . . 0 O

. 1: La salida del PID es negativa. Cuando la
salida del PID ~ ) ”
sefial de retroalimentacion es mayor que el
valor de referencia del PID, la frecuencia de
salida de la unidad VFD aumentara para
equilibrar el PID. Ejemplo: Control PID sobre
la tensién durante el desenrollado.

La funcién se aplica a la ganancia
proporcional P de la entrada PID.
P determina la fuerza de todo el regulador
PID. El valor 100 indica que cuando la

. diferencia entre el valor de retroalimentacion
Ganancia
P09.04 . del PID y el valor dado es del 100 %, el rango| 1,80 O
proporcional (Kp) dentro del cual el regulador PID puede
regular el comando de frecuencia de salida
es la frecuencia maxima (ignorando la
funcién integral y la funcién diferencial).
Rango de ajuste: 0,00-100,00
Se utiliza para determinar la velocidad del

ajuste integral sobre la desviacion de la
. . .. [retroalimentacion y la referencia PID del
P09.05 | Tiempo integral (Ti) 0,90 s @]
regulador PID.

Cuando la desviacion de la realimentacion y

la referencia del PID es del 100 %, el
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ajustador integral trabaja continuamente
durante el tiempo (ignorando la funcion
proporcional y diferencial) para alcanzar la
frecuencia de salida maxima (P00.03) o la
tension maxima (P04.31). Un tiempo integral
mas corto indica un ajuste mas intenso.
Rango de ajuste: 0,00-10,00 s

Se utiliza para determinar la fuerza del ajuste

de la relaciéon de cambio en la desviacion de
la retroalimentacion y la referencia del
regulador PID.

Si la retroalimentacion PID cambia al 100 %
Tiempo diferencial |durante el tiempo, el ajuste del regulador
P09.06 ) o B ) 0,00 s O
(Td) diferencial (ignorando la funcion proporcional
e integral) es la frecuencia de salida maxima
(P00.03) o la tension maxima (P04.31). Un
tiempo diferencial mas largo indica un ajuste
mas intenso.

Rango de ajuste: 0,00-10,00 s

Se utiliza para indicar el ciclo de muestreo de

. la retroalimentacion. El regulador calcula en
Ciclo de muestreo . .
P09.07 M cada ciclo de muestreo. Un ciclo de muestreo| 0.001s O

mas largo indica una respuesta mas lenta.
Rango de ajuste: 0,001-10,000 s
La salida del sistema PID es relativa a la

desviacion maxima de la referencia de bucle
cerrado. Como se muestra en la siguiente

Limite de . .

o figura, el regulador PID deja de regular en el
P09.08 desviacion del . L . 0,0 % O
rango del limite de desviacion. Configure el
control PID X .
parametro de funcién adecuadamente para

ajustar la precision y la estabilidad del

sistema PID.
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“ Retroalimentacién J/dLimlle .d?
Referencia
Tiempo t -
o saiar &
Tiempot
Rango de ajuste: 0,0-100,0 %
Limite superior de [Los cddigos de funcion se utilizan para
P09.09 ) . ] o 100,0 % O
salida del PID  |establecer los limites superior e inferior de los
valores de salida del regulador PID.
El 100,0 % corresponde a la frecuencia de
Limite inferior de |salida maxima (P00.03) o a la tensién
P09.10 ) o 0,0 % O
salida del PID  |maxima (P04.31).
Rango de ajuste de P09.09: P09.10--100,0 %
Rango de ajuste de P09.10: -100,0 %-P09.09
Se utiliza para ajustar el valor de deteccion
Valor de deteccion |de retroalimentacion PID fuera de linea.
P09.11 | fuera de linea de |Cuando el valor de retroalimentacion es 0,0 % @)
retroalimentacién |menor o igual al valor de deteccion de
retroalimentacion fuera de linea, y la duracion
excede el valor especificado por P09.12, la
unidad VFD reporta "fallo de
retroalimentacion fuera de linea PID" y el
teclado muestra PIDE.
Tiempo de A Frecuen cia de salida
., t1<T2, por loque laundad VFD
deteccién de sigue funcion ando
P09.12 . . 12=P09.12 10s @]
retroalimentacion
PIDE
fuera de linea LR il ITT/'\I"\: Sl .
T o Salidade faJ:
W fun cb namie nto ﬂ PIDE
Rango de ajuste de P09.11: 0,0-100,0 %
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Rango de ajuste de P09.12: 0,0-3600,0 s
0x0000-0x1111
En su lugar:

0: Continuar el control integral después de
que la frecuencia alcance el limite
superior/inferior

1: Detener el control integral después de que
la frecuencia alcance el limite
superior/inferior

Lugar de las decenas:

0: Igual que la direccion de referencia
principal

Seleccion de control|1: En contra de la direccion principal de
P09.13 0x0001 O
de PID referencia

Lugar de las centenas:

0: Limite segun la frecuencia maxima

1: Limite segun la frecuencia A

Lugar de los miles:

0: Frecuencia A+B. ACC/DEC de la
referencia principal A de la fuente de
frecuencia no es vaélido.

1: Frecuencia A+B. ACC/DEC de la
referencia principal Una fuente de frecuencia
de amortiguacion es valida. ACC/DEC esta
determinado por P08.04 (tiempo ACC 4).
0,00-100,00

Punto de conmutacion de baja frecuencia:

Ganancia _,

. 5,00 Hz, punto de conmutacion de alta
P09.14 proporcional de . 1,00 @]
. . frecuencia: 10,00 Hz (P09.04 corresponde al
baja frecuencia (Kp) i . .
parametro de alta frecuencia) y el medio es la

interpolacion lineal entre estos dos puntos.

Tiempo ACC/DEC
P09.15 0,0-1000,0 s 00s O
del comando PID

Tiempo del filtro de
P09.16 0,000-10,000 s 0,000 s O
salida PID

P09.17 Reservado
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funcién

Tiempo integral de
P09.18 ) . _.10,00-10,00 s 0,90 s O
baja frecuencia (Ti)

Tiempo diferencial
P09.19 | de baja frecuencia |0,00-10,00 s 0,00 s O
(Td)
Punto de baja

frecuencia para la
P09.20 o 0,00-P09.21 5,00 Hz O
conmutacién de

parametros PID

Punto de alta
frecuencia para la
P09.21 o P09.20-P00.04 10,00 Hz O
conmutacion de

parametros PID

Grupo P10-PLC Simple y control de velocidad multipaso

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion

0: Detener después de ejecutar una vez. La
unidad VFD se detiene automaticamente
después de funcionar durante un ciclo, y
solamente puede ponerse en marcha tras
recibir la orden de marcha.

Modo del PLC  |1: Mantener el valor final después de ejecutar
P10.00 ) ) ) ] 0 @)
simple un ciclo. La unidad VFD mantiene la
frecuencia y la direccion de funcionamiento
de la ultima seccién después de un solo ciclo.
2: Marcha ciclica. La unidad VFD entra en el
siguiente ciclo después de completar un ciclo
hasta recibir la orden de parada.

0: Sin memoria en caso de fallo de
Seleccion sencilla la|alimentacion

P10.01 | memoria del PLC |1: Memoria al apagar. El PLC recuerda su 0 O
simple etapa de funcionamiento y la frecuencia de
funcionamiento antes de la desconexion.

Velocidad multipaso|Rango de ajuste de la frecuencia para los
P10.02 0,0 % O
0 pasos de 0 a 15: -100,0-100,0 %. EI 100,0 %
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minado
funcion
Tiempo de corresponde a la salida frecuencia maxima 0.0
0s
P10.03 | ejecucioén del paso |P00.03. (min) @)
min
0 Rango de ajuste del tiempo de
Velocidad multipaso |funcionamiento para los pasos de 0 a 15:
P10.04 . . . 0,0 % O
1 0,0-6553,5 s (min). La unidad de tiempo se
Tiempo de especifica en P10.37. 00
P10.05 | ejecucion del paso |Cuando se selecciona el funcionamiento " S @)
1 simple del PLC, es necesario ajustar (min)
Velocidad multipaso|P10.02-P10.33 para determinar la frecuencia
P10.06 . . . 0,0 % O
2 y el tiempo de funcionamiento de cada paso.
Tiempo de Nota: El simbolo de la velocidad multipaso
P10.07 | ejecucion del paso |determina el sentido de marcha del PLC 0‘9 s e)
2 simple, y el valor negativo significa marcha (min)
Velocidad multipaso|atras.
P10.08 3 empo e gesiacin P1028 0,0 % 0
Tiempo de il P1032 0.0
i w 0s
P10.09 | ejecucion del paso i i ] @]
T )\ﬁ | P (min)
3 p1006 | |
Velocidad multipaso
P10.10 4 puoosl  pi00s P07 | I pioa pro3s | 0,0 % O
Tiempo de Cuando se selecciona la velocidad de marcha
. . . . 0’0 S
P10.11 | ejecucion del paso multipaso, la velocidad multipaso esta dentro . o
4 de la gama de-fmax-fmax, y puede ajustarse (min)
Velocidad multipaso de forma continua. El inicio/parada de la .
P10.12 5 marcha de la parada multipaso también esta | 0,0 % O
Tiempo de ietermlnad\;)Fpl)Dor P00.01 .I | 0o
. . . 0Os
P10.13 | ejecucion del paso a unidad permite el ajuste de la . o
5 velocidad de 16 pasos, que se fijan mediante | (min)
- - los cédigos combinados de los terminales
Velocidad multipaso
P10.14 6 multipaso 1-4 fijados por los terminales S, 0,0 % @)
- correspondientes al codigo de funcion
Tiempo de
. o P05.01-P05.06) y corresponden a la 0,0s
P10.15 | ejecucioén del paso . . . . O
6 velocidad multipaso 0 a la velocidad (min)
- - multipaso 15.
Velocidad multipaso
P10.16 . 0,0 % O
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Tiempo de [Ffecuenclaesa\ﬂa 0.0
oy NG 0s
P10.17 | ejecucion del paso 1; ] @)
5 [ (min)
7 - - ?E T
Velocidad multipaso R
P10.18 0,0 % @)
8 terminal 1 - m _ _ >
Tiempo de S - ] 00s
P10.19 | ejecucion del paso . - " @)
8 terminal 3 T T 1S (mln)
terminal 4 l - l T;
P10.20 Velocidad multipaso 0.0 % o
’ 9 Cuando el terminal 1, el terminal 2, el terminal e
Tiempo de 3y el terminal 4 estan en OFF, el modo de
P10.21 | ejecucion del paso |entrada de frecuencia se ajusta mediante 0‘9 s e)
9 P00.06 0 P00.07. Cuando el terminal 1, el (min)
Velocidad multipaso terminal 2, el terminal 3 y el terminal 4 no
0,
P10.22 10 estan todos en OFF, la frecuencia ajustada 0.0% ©
Tiempo de por la velocidad multipaso prevalecera, y la
P10.23 | ejecucion del paso prioridad del ajuste multipaso es mayor que la 0'9 s 0
10 de los ajustes de teclado, analégico, pulso de| (Min)
Velocidad multipaso alta velocidad, PID y comunicacion.
P10.24 1 La relacién entre el terminal 1, el terminal 2, 0.0 % o
Tiempo de el terminal 3 y el terminal 4 se muestra en lo
. . . . . O’O S
P10.25 | ejecucion del paso siguiente (T indica terminal). . o
1 APA [ENC|APA [ENC|APA|ENC|APA[ENC]| (M)
Velocidad multipaso T1 |GAD[ENDI/GAD|ENDI|GAD|ENDI|GAD|[ENDI
P10.26 12 o |po| o |po| o|po|o |po|l 00% O
Tiempo de APA|APA |[ENC|ENC|APA |APA |ENC|ENC
00s
P10.27 | ejecucion del paso || T2 |GAD|GAD|ENDIENDIGAD|GAD ENDIENDI : o
12 o|o|po|po| oo |po|poff (min)
Velocidad multipaso APA|APA | APA | APA |ENC|ENC|ENC(ENC
P10.28 0,0 % @)
13 T3 |GAD|GAD|GAD|GAD|ENDIENDIENDIENDI
Tiempo de O|O)| O | O |DO|DO|DO|DO
P10.29 | ejecucion del paso APA|APA [APA|APA | APA [APA | APA|APA 0‘9 s O
13 T4 |GAD|GAD|GAD|GAD|GAD|GAD|GAD|GAD||  (MIN)
P10.30 Velocidad multipaso 0/0/]0/]0]0]0]0]0 0.0 % o
: 14 Paso| 0 |1 |2 |3 |a|5]|6]|7]| "7
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Tiempo de APA|ENC|APA |[ENC|APA [ENC|APA |ENC 00s
P10.31 | ejecucion del paso || T1 |GAD|ENDI|GAD|ENDI|GAD|ENDI/GADENDI (n"1in) O
14 O |po| O |DO| O |DO| O |DO
Velocidad multipaso
P10.32 p APA|APA [ENC|ENC|APA [APA |[ENC|ENC 0,0 % )
15 T2 |GAD|GAD|ENDIENDI/GAD|GAD[ENDIENDI

O | O |DO|DO| O | O |[DO|DO
APA|APA | APA|APA [ENC|ENC[ENC|ENC
T3 |GAD|GAD|GAD|GAD|ENDIENDIENDIENDI
o o|o|o]|o|bo|Do|DO|DO|| 00s
P10.33 | ejecucioén del paso . O
15 ENC|ENC|ENC|ENC|ENC|ENC|ENC|ENC (min)
T4 |[ENDIENDIENDIENDIENDIENDIENDIENDI
DO | DO | DO | DO | DO | DO | DO | DO

Paso | 8 9 |10 | 11|12 |13 |14 |15

Tiempo de

Tiempo ACC/DEC |La descripcion es la siguiente:

P10.34 |de los pasos 0-7 del Tiem | Tiem | Tiem | Tiem || 0x0000 O
PLC simple = po [ po [ po | po
as
Caédigo Binario ACC/|ACC/|ACC/|ACC/

DEC|DEC |DEC |DEC
1 2 3 4

00 |01 |10 | M

]
=
-]
=
o
o

w
3
w
w
3
N

00 |01 |10 | 1

00 |01 |10 | M

00 |01 |10 | M

HHH
3 |13 |[E
AW N

00 |01 |10 | M

P10.34

o
=

Tiempo ACC/DEC
P10.35 | de los pasos 8-15
del PLC simple

5100|0110 11
0x0000 O

6|00 |01 (10| M

7100 |01 (10| M1

8 (00 |01 |10 M

@ (@] | |2 = D @ (@] (@
s3] |13 = 1= 13 1=
wl| (= o > = ol [IN] [l
o| || w w
slEREIEISESE

9100 |01 (10| M

P10.35

]
=
(42}
@
=
N
o

00 |01 |10 | M

w
=
~
w
5
D
N
=

00 |01 |10 | M

]
5
©
s3]

IT

o]
-
N

00 |01 |10 | M
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

BIT1
BIT11 13100 | 01 [ 10 | 11

o

BIT1
BIT13 14100 | 01 [ 10 | 11

BIT1
BIT15 15100 [ 01 [ 10 | 11

2

Seleccione el tiempo de

aceleracion/desaceleracion correspondiente
y, a continuacion, convierta el nimero binario
de 16 bits en niumero hexadecimal y,
finalmente, establezca los codigos de funcion
correspondientes.

El tiempo ACC/DEC 1 se ajusta con P00.11 y
P00.12; el tiempo ACC/DEC 2 se ajusta con
P08.00 y P08.01; el tiempo ACC/DEC 3 se
ajusta con P08.02 y P08.03; el tiempo
ACC/DEC 4 se ajusta con P08.04 y P08.05.
Rango de ajuste: 0x0000-OxFFFF

0: Reinicio desde el paso 0, es decir, si la

unidad VFD se detiene durante el
funcionamiento (causado por una orden de
parada, una averia o un apagén), funcionara
desde el primer paso tras el reinicio.

1: Contintia funcionando a partir de la

. frecuencia de paso cuando se produce la
P10.36 Modo de reinicio del interrupcion, es decir, si la unidad VFD se 0 @)
PLC detiene durante el funcionamiento (causado
por la orden de parada o la averia), registrara
el tiempo de funcionamiento del paso actual,
y entra en este paso automaticamente
después del reinicio, y luego sigue
funcionando a la frecuencia definida por este
paso durante el tiempo restante.

0: segundo; el tiempo de ejecucién de cada
Unidad de tiempo |paso se cuenta en segundos

P10.37 ) ] ) ) B 0 ©)
multipaso 1: minuto; el tiempo de ejecucion de cada

paso se cuenta en minutos
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Grupo P11-Parametros de proteccion

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

0x000-0x111

En su lugar:

0: Deshabilitar la proteccién contra pérdida de
fase de entrada.

1: Habilitar la proteccion contra pérdida de
P11.00 Proteccién contra la |fase de entrada. 0x011 o
pérdida de fase |Lugar de las decenas:

0: Deshabilitar la proteccion contra pérdida de
fase de salida.

1: Habilitar la proteccion contra pérdida de
fase de salida.

Lugar de las centenas: Reservado

0: Deshabilitar

1: Habilitar

Si la tension del bus desciende hasta el punto
de disminucioén repentina de la frecuencia
debido a la pérdida de potencia, la unidad
VFD disminuye la frecuencia de
funcionamiento usando el método de control
de tension de bus constante para que el
motor se mantenga en estado de generaciéon
de potencia. La potencia regenerativa puede
mantener la tension del bus para garantizar
un funcionamiento nominal de la unidad VFD

Caida de frecuencia|hasta la recuperacion de la potencia.
P11.01 en el apagado Clase de tension| 220V | 380V | 660V 0 (@]
transitorio La frecuencia
disminuye con
una pérdida 260V [ 460V | 800V
repentina de
potencia
Nota:
< Esta funcién puede evitar la parada de la
unidad VFD que se realiza con fines de
proteccién en la conmutacion de la red.
<~ Esta funcién solamente puede activarse
cuando la funcién de proteccion contra la
pérdida de fase de entrada esta
desactivada.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién
P11.02 Reservado

0: Deshabilitar
1: Habilitar

Tension del bus
de CCV

Umbral de calado
por sobretension

Tiempo t
Frecuencia
de salida

Proteccién contra el —\1_\

P11.03 calado por 1 O

Tiempo t

sobretension Si la tensién del bus supera el punto de

bloqueo de calado por sobretension, el motor
se encuentra en estado de generacion de
energia y la funcién de proteccion contra el
bloqueo de calado por sobretension entra en
accion para regular la frecuencia de salida
(es decir, consumir la electricidad
regenerativa innecesaria).

Tension de 120-150 % (tension de bus estandar) (380 V) | 136 %

P11.04 proteccion contra el .
' calado por 120-150 % (tension de bus estandar) (220 V) | 120 %

sobretension

Durante el funcionamiento acelerado, como
la carga es demasiado grande, la tasa de
aceleracion real del motor es inferior a la de
la frecuencia de salida; si no se toman
medidas, la unidad VFD puede dispararse
debido a la sobrecorriente durante la
P11.05 Modo de limite de |aceleracion. 001 o
corriente 0x00-0x11

En su lugar: Seleccién de la accién limite
actual

0: No valido

1: Siempre valido

Decenas: Seleccion de la alarma de

sobrecarga de limite de corriente del
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relativa a la corriente nominal de la unidad
VFD
2: Prealarma de par de salida del motor

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
hardware
0: Valido 1: No valido
Umbral de limite de |La funcion de proteccion de limite de
P11.06 corriente corriente detecta la corriente de salida 120,0 % @]
automatico durante el funcionamiento y la compara con
el nivel de limite de corriente definido por
P11.06: si excede el nivel de limite de
corriente, la unidad VFD funcionara a una
frecuencia estable durante el funcionamiento
acelerado o funcionara a una frecuencia
reducida durante el funcionamiento a
velocidad constante; si excede el nivel de
limite de corriente continuamente, la
frecuencia de salida de la unidad VFD
disminuira continuamente hasta alcanzar la
Tasa de caida de la |frecuencia limite inferior. Cuando se detecta
P11.07 frecuencia durante |que la corriente de salida vuelve a ser inferior| 10,00 o
' la limitacién de la |al nivel de limite de corriente, continuara la Hz/s
corriente marcha acelerada.
Umbralde‘ Corriente de salida A
limite de
corriente \/
Frecuencia de salida f T\empﬁ
Establecer la
frecuencia —
P Velocidad
Aceleracion constante
Tempot
Rango de ajuste de P11.06: 50,0-180,0 %
Rango de ajuste de P11.07: 0,00-50,00 Hz/s
0x000-0x1132
En su lugar:
B 0: Prealarma OL/UL del motor, relativa a la
Seleccion de . .
corriente nominal del motor.
P11.08 prealarma . 0x0000 O
1: Prealarma OL/UL de la unidad VFD,
VFD/motor OL/UL
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

OL/UL, relativa al par nominal del motor.
Lugar de las decenas:

0: La unidad VFD sigue funcionando con una
alarma OL/UL.

1: La unidad VFD sigue funcionando con una
alarma UL pero deja de funcionar para un
fallo OL.

2: La unidad VFD sigue funcionando con una
alarma OL pero deja de funcionar para un
fallo UL.

3. La unidad VFD deja de funcionar por una
alarma OL/UL.

Lugar de las centenas:

0: Detectar todo el tiempo.

1: Detectar durante el funcionamiento a
velocidad constante.

Lugar de los miles: Seleccion de la referencia
de corriente de sobrecarga de la unidad VFD
0: Relacionado con el coeficiente de
calibracioén actual

1: No relacionado con el coeficiente de
calibracion actual

Tipo G:

Nivel de deteccion | . . . .

Si la corriente de salida de la unidad VFD o 150 %
P11.09 | de prealarma de ) y ) (@]
del motor es mayor que el nivel de deteccion | Tipo F:
sobrecarga
de prealarma de sobrecarga (P11.09) y la 120 %

Tiempo de duracion excede el tiempo de deteccion de
deteccién de prealarma de sobrecarga (P11.10), se emitira
P11.10 _ 1,0s O
prealarma de la sefial de prealarma de sobrecarga.

sobrecarga
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Corriente de salida

Jmbral de prealama
por sobrecarga

Tiempo t

Tiempo de Tiempo de
prealarma t prealama t

Y1,
RO1, RO2

Tiempo t
Rango de ajuste de P11.09: P11.11-200,0 %
Rango de ajuste de P11.10: 0,1-3600,0 s
Umbral de La sefial de prealarma de subcarga se emitira

deteccién de si la corriente de salida de la unidad VFD o
P11.11 . ] y 50 % O
prealarma de del motor es inferior al nivel de deteccion de

subcarga prealarma de subcarga (P11.11) y la duracién

Tiempo de excede el tiempo de deteccion de prealarma
deteccion de por subcarga (P11.12).
P11.12 ) 10s O
prealarma de Rango de ajuste de P11.11: 0 %-P11.09
subcarga Rango de ajuste de P11.12: 0,1-3600,0 s

Se utiliza para ajustar la accién de los

terminales de salida de fallo en caso de
subtensién y de restablecimiento del fallo.
0x00-0x11

. En su lugar:
de salida de fallo

P11.13 0: Actuar ante un fallo de subtension 0x00 O
cuando se produce

Accién del terminal

1: No actuar ante un fallo de subtension

un fallo
Lugar de las decenas:
0: Actuar durante el reinicio automatico
1: No actuar durante el periodo de reinicio
automatico
Valor de deteccién [0,0-50,0 %
P11.14 | de la desviacion de |Sirve para fijar el valor de deteccion de la 10,0 % O
velocidad desviacion de la velocidad.
Tiempo de 0,0-10,0 s (No hay proteccion de desviaciéon
P11.15 deteccién de la  |de velocidad para el valor=0,0) 20s O

desviacion de Sirve para ajustar el tiempo de deteccion de
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
velocidad la desviacion de la velocidad.
Nota: La proteccion contra la desviacién de
velocidad no es valida cuando P11.15=0,0.
A Velocidad
Valor real de
deteccion 4%;
Valor del Vo
deteccion
establecido P
L_’: 1 1
1l 120 Tiempot
ionnen///| Salida de fallodEu
t1<t2, por lo que!aunidad VFDsigue
©2=P1115 funcionando
Rango de ajuste: 0,0-10,0 s
Reduccién 0-1
automatica de la .
P11.16 . 0: No valido 0 O
frecuencia durante .
i . |1:Valido
la caida de tension
Coeficiente | . .
. Este parametro se utiliza para ajustar el
proporcional del . .
coeficiente proporcional del regulador de
regulador de o
P11.17 s tension del bus durante la parada por 100 O
tension durante la B
subtension.
parada por .
B Rango de ajuste: 0-1000
subtension
Coeficiente
proporcional del |Este parametro se utiliza para ajustar el
regulador de coeficiente integral del regulador de tensiéon
P11.18 e B 40 O
tension durante la |del bus durante la parada por subtension.
parada por Rango de ajuste: 0-1000
subtension
Coeficiente i " .
. Este parametro se utiliza para ajustar el
proporcional del . .
coeficiente proporcional del regulador de
regulador de . .
P11.19 . corriente activa durante la parada por 25 O
corriente durante la B
subtension.
parada por )
B Rango de ajuste: 0-1000
subtension
Coeficiente integral |Este parametro se utiliza para ajustar el
P11.20 | del regulador de |coeficiente integral del regulador de corriente 150 O
corriente durante la |activa durante la parada por subtension.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
parada por Rango de ajuste: 0-2000
subtension
Coeficiente | . .
. Este parametro se utiliza para ajustar el
proporcional del . )
coeficiente proporcional del regulador de
regulador de o
P11.21 s tension del bus durante la parada por 60 @)
tension durante la o
sobretension.
parada por .
B Rango de ajuste: 0-1000
sobretension
Coeficiente integral | . .
Este parametro se utiliza para ajustar el
del regulador de . . B
y coeficiente integral del regulador de tension
P11.22 | tension durante la B 10 O
del bus durante la parada por sobretension.
parada por .
B Rango de ajuste: 0-1000
sobretension
Coeficiente i " .
. Este parametro se utiliza para ajustar el
proporcional del . .
coeficiente proporcional del regulador de
regulador de . .
P11.23 . corriente activa durante la parada por 60 O
corriente durante la .
sobretension.
parada por .
L Rango de ajuste: 0-1000
sobretension
Coeficiente integral i " .
Este parametro se utiliza para ajustar el
del regulador de . . .
. coeficiente integral del regulador de corriente
P11.24 | corriente durante la . B 250 O
activa durante la parada por sobretension.
parada por .
L Rango de ajuste: 0-2000
sobretension
0: Deshabilitar
1: Habilitar
Cuando este parametro esta establecido en
0, el valor de la temporalizacién por
sobrecarga se pone a cero después de que la
Habilitar la unidad VFD se detenga. En este caso, la
P11.25 | sobrecarga integral |determinacion de la sobrecarga de la unidad 1 @)
de la unidad VFD |VFD lleva mas tiempo y, por lo tanto, la
proteccion efectiva sobre la unidad VFD se
debilita.
Cuando este parametro se ajusta a 1, el valor
de la temporalizacién por sobrecarga no se
restablece, y el valor de la temporalizacion
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
por sobrecarga es acumulativo. En este caso,
la determinacion de la sobrecarga de la
unidad VFD lleva menos tiempo y, por tanto,
la proteccion sobre la unidad VFD puede
realizarse mas rapidamente.
P11.26 Reservado
0x00-0x11
En su lugar:
| 0: Método 1
Método de control )
P11.27 o 1: Método 2 0x11 ©)
de la oscilacion VF
Lugar de las decenas:
0: Reservado
1: Reservado
Método de
deteccién de 0-1
P11.28 | pérdida de fase de |0: Deteccion de ondas sinusoidales 1 O
entrada por 1: Deteccién de ondas cuadradas
software
Valor limite de
deteccién de
P11.29 | pérdida de fase de |0-200,0 V 40,0V O
entrada por
software
Tiempo de
deteccién de
P11.30 | pérdida de fase de |0-20,0 s 20s (@)
entrada por
software
0x0000-0x3313
Los LED de unidades indican: Sobrecarga del
motor
Seleccion de . .
. 0: Inercia hasta detencién
P11.31 | proteccion contra . 0x0000 O
1: Parada segun el modo de parada
fallos 1 . .,
2: Prealarmay ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Los LED de decenas indican: Sobrecarga de

-260-




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Lista de parametros de funcionamiento

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
la VFD
0: Inercia hasta detencion
1: Parada segun el modo de parada
Lugar de las centenas en el LED: Pérdida de
fase de entrada (igual el lugar de las
unidades)
Lugar de los miles en el LED: Pérdida de fase
en el lado de salida (igual que el lugar de las
unidades)
0x0000-0x3300
Los LED de unidades indican:
Sobrecalentamiento del médulo rectificador
0: Inercia hasta detencion
Los LED de decenas indican:
Sobrecalentamiento del médulo del inversor
B (igual que el lugar de las unidades)
Seleccion de
. Lugar de las centenas en el LED: Fallo
P11.32 | proteccion contra 0x0000 O
externo
fallos 2 . L
0: Inercia hasta detencion
1: Parada segun el modo de parada
2: Prealarmay ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Lugar de los miles en el LED: Fallo de
comunicacion RS485 (igual que el lugar de
las centenas)
0x0000-0x3100
Los LED de unidades indican: Fallo de
deteccién de corriente
0: Inercia hasta detencion
B Los LED de decenas indican: Fallo de
Seleccion de . N - :
. sintonizacion automatica del motor (igual que
P11.33 | proteccion contra . 0x0000 O
el lugar de las unidades)
fallos 3
Lugar de las centenas en el LED: Fallo de
funcionamiento de EEPROM
0: Inercia hasta detencion
1: Parada segun el modo de parada
Lugar de los miles en el LED: Respuesta PID
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

fuera de linea

0: Inercia hasta detencion

1: Parada segun el modo de parada
2: Prealarma y ejecucion

3: Seguir en funcionamiento
0x0000-0x1311

En su lugar: Reservado

0: Reservado
1: Reservado
Lugar de las decenas: Tiempo de ejecucion
alcanzado (igual que el lugar de las unidades)
» 0: Inercia hasta detencion
Seleccion de ;

. 1: Parada segun el modo de parada
P11.34 | proteccion contra 0x0000 @)
Lugar de las centenas: Sobrecarga
fallos 4 .
electronica
0: Inercia hasta detencién
1: Parada segun el modo de parada
2: Prealarmay ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Lugar de los miles: Fallo de comunicacion del
teclado (igual que el lugar de las unidades)
0x0000-0x0300

En su lugar: Fallo de carga del teclado

0: Inercia hasta detencion
Lugar de las decenas: Fallo de descarga del
B teclado (igual que el lugar de las unidades)
Seleccion de o
. Lugar de las centenas: Fallo de comunicacion
P11.35 | proteccion contra de DP 0x0000 O
e

0: Inercia hasta detencién

fallos 5

1: Parada segun el modo de parada
2: Prealarmay ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Lugar de los miles: Reservado
) 0x0000-0x3003
Seleccion de L

B En su lugar: Fallo de comunicacién de
P11.36 | proteccién contra 0x0000 O
CANopen

0: Inercia hasta detencion

fallos 6
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Caodigo
de Nombre Descripcion Prf:deter Modificar
funcion minado
1: Parada segun el modo de parada
2: Prealarma y ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Lugar de las decenas: Fallo por cortocircuito
de la conexion a tierra 1
0: Inercia hasta detencion
Lugar de las centenas: Fallo de cortocircuito
a tierra 2 (igual que el lugar de las decenas)
Lugar de los miles: Fallo de desviacion de
velocidad (igual que el lugar de las unidades)
0x0000-0x0011
En su lugar: Fallo de ajuste incorrecto
0: Inercia hasta detencion
Seleccion de 1: Parada segun el modo de parada
P11.37 | proteccion contra [Lugar de las decenas: Fallo de subcarga 0x0000 O
fallos 7 electrénica (igual que el lugar de las
unidades)
Lugar de las centenas: Reservado
Lugar de los miles: Reservado
Seleccion de
P11.38 | proteccion contra |Reservado
fallos 8
Seleccion de
P11.39 | proteccion contra |Reservado
fallos 9
Seleccion de
P11.40 | proteccion contra |Reservado
fallos 10
Seleccion de
P11.41 | proteccion contra |Reservado
fallos 11
0x0000-0x3303
Seleccion de En su lugar: Duplicar el tipo de tarjeta de
P11.42 | proteccion contra |expansion 0x0000 O
fallos 12 0: Inercia hasta detencién
1: Parada segun el modo de parada
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

2: Prealarmay ejecucion

3: Seguir en funcionamiento

Lugar de las decenas: Reservado

Lugar de las centenas: Fallo de tiempo de

espera de la comunicacion PROFINET (igual

que el lugar de las unidades)

Lugar de los miles: Fallo de comunicacion

CAN (igual que el lugar de las unidades)

0x0000-0x0333

En su lugar: Sobrecalentamiento del motor

0: Inercia hasta detencion

1: Parada segun el modo de parada

Lugar de las decenas: No se ha podido

identificar la tarjeta de expansion en la ranura

. de la tarjeta 1

Seleccion de . i

. 0: Inercia hasta detencién

P11.43 | proteccién contra R 0x0000 O
1: Parada segun el modo de parada

fallos 13 . L

2: Prealarmay ejecucion

3: Seguir en funcionamiento
Lugar de las centenas: No se ha podido
identificar la tarjeta de expansion en la ranura
de la tarjeta 2 (igual que el lugar de las
decenas)
Lugar de los miles: Reservado
0x0000-0x0033
En su lugar: Tiempo de espera de la
comunicacion de la tarjeta de expansion en la
ranura de la tarjeta 1
0: Inercia hasta detencién
B 1: Parada segun el modo de parada
Seleccion de . o

o, 2: Prealarma y ejecucion
P11.44 | proteccién contra . . . 0x0000 @)

3: Seguir en funcionamiento

fallos 14 )
Lugar de las decenas: Tiempo de espera de
la comunicacion de la tarjeta de expansion en

la ranura de la tarjeta 2 (igual que el lugar de
las unidades)

Lugar de las centenas: Reservado

Lugar de los miles: Reservado
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0x0000-0x0300
En su lugar: Reservado
Lugar de las decenas: Reservado
B Lugar de las centenas: Fallo del esclavo CAN
Seleccion de . R
. en la sincronizacion maestro/esclavo
P11.45 | proteccion contra ) . 0x0000 @]
0: Inercia hasta detencién
fallos 15 ;
1: Parada segun el modo de parada
2: Prealarma y ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Lugar de los miles: Reservado
0x0000-0x3300
En su lugar: Reservado
Lugar de las decenas: Reservado
B Lugar de las centenas: Fallo de congelacion
Seleccion de . i
. 0: Inercia hasta detencién
P11.46 | proteccion contra i 0x0000 O
1: Parada segun el modo de parada
fallos 16 . -
2: Prealarma y ejecucion
3: Seguir en funcionamiento
Lugar de los miles: Fallo de calado (igual que
el lugar de las centenas)
0x0000-0x0003
En su lugar: Bombeo en vacio
0: Inercia hasta detencion
Seleccion de 1: Parada segun el modo de parada
P11.47 | proteccion contra |2: Prealarmay ejecucion 0x0000 O
fallos 17 3: Seguir en funcionamiento
Lugar de las decenas: Reservado
Lugar de las centenas: Reservado
Lugar de los miles: Reservado
Seleccion de
P11.48 | proteccion contra |Reservado
fallos 18
Seleccion de
P11.49 | proteccion contra |Reservado
fallos 19
Seleccion de
P11.50 B Reservado
proteccién contra
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
fallos 20
0x0000-0x0004
En su lugar:
Seleccién de la  |0: Funcionar con la frecuencia actual
frecuencia de salida|1: Funcionar con frecuencia fijada a través
P11.51 para el del teclado 0x0000 (@]
funcionamiento con |2: Funcionar con la frecuencia limite superior
prealarma 3: Funcionar con la frecuencia limite inferior
4: Funcionar con la frecuencia de respaldo
ante excepciones
Frecuencia de las
P11.52 |copias de seguridad|0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) 0 O
ante excepciones
Grupo P12-Parametros del motor 2
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
. 0: Motor asincrono (AM)
P12.00 | Tipo de motor 2 i 0 €]
1: Motor sincrono (SM)
Potencia nominal Depende
P12.01 de 0,1-3000,0 kW del €]
AM 2 modelo
Frecuencia nominal . . i
P12.02 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) |50,00 Hz O
de AM 2
Velocidad nominal Depende
P12.03 de 1-60000 rpm del €]
AM 2 modelo
L . Depende
Tensién nominal de
P12.04 0-1200 V del €]
AM 2
modelo
Corriente nominal Depende
P12.05 de 0,8-6000,0 A del €]
AM 2 modelo
. . Depende
Resistencia del
P12.06 0,001-65,535 Q del O
estator de AM 2
modelo
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
. . Depende
Resistencia del
P12.07 0,001-65,535 Q del O
rotor de AM 2
modelo
. Depende
Inductancia de fuga
P12.08 0,1-6553,5 mH del O
de AM 2
modelo
. Depende
Inductancia mutua
P12.09 0,1-6553,5 mH del O
de AM 2
modelo
. . Depende
Corriente sin carga
P12.10 0,1-6553,5 A del @]
de AM 2
modelo
Coeficiente de
saturacion
P12.11 magnética 1 del |0,0-100,0 % 80 % O
nucleo de hierro del
AM 2
Coeficiente de
saturacion
P12.12 | magnética 2 del |0,0-100,0 % 68 % O
nucleo de hierro del
AM 2
Coeficiente de
saturacion
P12.13 | magnética 3 del |0,0-100,0 % 57 % O
nucleo de hierro del
AM 2
Coeficiente de
saturacion
P12.14 magnética 4 del |0,0-100,0 % 40 % O
nucleo de hierro del
AM 2
Potencia nominal Depende
P12.15 de 0,1-3000,0 kW del @]
SM 2 modelo
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Frecuencia nominal . . |
P12.16 0,01 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) |50,00 Hz )
de SM 2
Numero de pares
P12.17 1-128 2 €]
de polos de SM 2
B . Depende
Tensién nominal de
P12.18 0-1200 V del o
SM 2
modelo
Corriente nominal Depende
P12.19 de 0,8-6000,0 A del o
SM 2 modelo
Depende

Resistencia del
P12.20 0,001-65,535 Q del O
estator de SM 2
modelo

. . Depende
Inductancia de eje
P12.21 ) 0,01-655,35 mH del O
directo del SM 2

modelo
Inductancia del eje Depende
P12.22 | de cuadratura del [0,01-655,35 mH del O
SM 2 modelo
Constante de fuerza
P12.23 | contraelectromotriz [0-10000 V 300 O
del SM 2
P12.24-
Reservado
P12.25
0: No hay proteccion
Proteccién contra |1: Motor comuUn (con compensacion de baja
P12.26 sobrecarga del |velocidad) 2 €]
motor 2 2: Motor de frecuencia variable (sin
compensacion de baja velocidad)
Mdltiplos de sobrecarga del motor
. M=lout/(In*K)
Coeficiente de . .
. In es la corriente nominal del motor, lout es la
proteccion contra la . . .
P12.27 corriente de salida de la unidad VFD, K es el | 100,0 % O

sobrecarga del . o,
coeficiente de proteccion contra la
motor 2
sobrecarga del motor.

Un valor menor de "K" indica un valor mayor
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
de "M".
Cuando M=116 %, la proteccion se realiza
después de que la sobrecarga del motor dure
1 hora; cuando M=200 %, la proteccion se
realiza después de que la sobrecarga del
motor dure 60 segundos; y cuando M2400 %,
la proteccion se realiza inmediatamente.
kT\me (min)
60 |-———-
LTttt
? : : i ‘Curl:\lilij‘;lee:oad
116% 150% 180%  200% 4
Rango de ajuste: 20,0 %-120,0 %
Coeficiente de
P12.28 calibracién del  |0,00-3,00 1,00 O
motor 2
0: Visualizacion por tipo de motor. En este
. L modo, solamente se muestran los
Visualizacion de los , . .
| paradmetros relacionados con el tipo de motor
P12.29 parametros del 0 O
actual.
motor 2
1: Mostrar todo. En este modo, se muestran
todos los parametros del motor.
Inercia del sistema
P12.30 0-30,000 kgm? 0,000 O
del motor 2
Grupo P13-Control SM
Codigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Relacion de Se utiliza para ajustar la tasa de reduccién de
disminucion de |la corriente reactiva de entrada. Cuando la
P13.00 . ) ) . i 80,0 % O
corriente inyectada |corriente activa del motor sincrono aumenta
SM en cierta medida, la corriente reactiva de
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alta frecuencia

valor es un porcentaje en relacién con la
corriente nominal del motor.

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
entrada puede reducirse para mejorar el
factor de potencia del motor.
Rango de ajuste: 0,0 %-100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
. |0: No hay deteccion
Modo de deteccion L .
P13.01 . 1: Superposicion de alta frecuencia 0 ©)
del polo inicial L
2: Superposicién de pulsos
La corriente de arranque es la corriente de
orientacion de los polos; la corriente de
arranque 1 es valida dentro del limite inferior
del umbral de frecuencia de conmutacién de
Corriente de la corriente de arranque. Si necesita
P13.02 20,0 % @)
arranque 1 aumentar el par de arranque, aumente el
valor de este parametro de funcién
adecuadamente.
Rango de ajuste: 0,0 %-100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
La corriente de arranque es la corriente de
orientacién de los polos; la corriente de
arranque 2 es valida dentro del limite inferior
Corriente de del umbral de frecuencia de conmutacién de
P13.03 ) ) 10,0 % O
arranque 2 la corriente de arranque. En la mayoria de los
casos no es necesario cambiar el valor.
Rango de ajuste: 0,0 %-100,0 % (de la
corriente nominal del motor)
Frecuencia de
conmutacion de la . .
P13.04 . 0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia max.) 10,00 Hz O
corriente de
arranque
P13.05 Reservado
Se utiliza para fijar el umbral de corriente de
Tension de impulso cuando se detecta la posicion inicial
P13.06 | superposicion de |del polo magnético en el modo de impulso, El|{ 100,0 % ©)
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Rango de ajuste: 0,0-300,0 % (de la tensién
nominal del motor)
P13.07 Reservado
Parametro de
P13.08 0x0000-0xFFFF 0x0000 O
control 1
Se utiliza para establecer el umbral de
frecuencia para habilitar el bucle de bloqueo
de fase de fuerza contraelectromotriz en el
SVC 0. Cuando la frecuencia de
Parametro de funcionamiento es inferior al valor del cédigo
P13.09 B 2,00 O
control 2 de funcion, el bucle de bloqueo de fase se
desactiva; y cuando la frecuencia de
funcionamiento es superior, el bucle de
bloqueo de fase se activa.
Rango de ajuste: 0-655,35
P13.10 Reservado
Se utiliza para ajustar la capacidad de
respuesta de la funcién de ajuste incorrecto.
Tiempo de Si la inercia de la carga es grande, aumente
P13.11 deteccién de el valor de este pardmetro adecuadamente, 0,5s O
desajustes sin embargo, la capacidad de respuesta
puede ralentizarse en consecuencia.
Rango de ajuste: 0,0-10,0 s
- Valido cuando la velocidad del motor supera
Coeficiente de i . )
B la velocidad nominal. Si se produce una
compensacion de o . .
P13.12 . oscilacién en el motor, ajuste este parametro | 0,0 % @)
alta frecuencia del
M adecuadamente.
Rango de ajuste: 0,0-100,0 %
Bucle de corriente
P13.13 ~|0-300,0 % 20,0 % ©)
de alta frecuencia
Grupo P14-Comunicacion en serie
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Direccion de Rango de ajuste: 1-247
P14.00 - e Ia direccis ! ©
comunicacion local |Cuando el maestro escribe la direccion de
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

comunicacion del esclavo como 0 indicando
una direccioén de difusiéon en un marco, todas
las salvas del bus Modbus reciben el marco
pero no responden al mismo.

Las direcciones de comunicacion en la red de
comunicacién son unicas, lo que constituye la
base de la comunicacion punto a punto.
Nota: La direcciéon de comunicacion de un
esclavo no se puede establecer en 0.

El cédigo de funcion se utiliza para ajustar la
velocidad de transmision de datos entre el
ordenador superior y la unidad VFD.

0: 1200 BPS

1 2400 BPS

: 4800 BPS

: 9600 BPS

1 19200 BPS

: 38400 BPS

: 57600 BPS

1 115200 BPS

Nota: La velocidad en baudios ajustada en la

Velocidad de
P14.01 transmisién en
baudios

N o g b 0N =

unidad VFD debe ser coherente con la del
ordenador superior. De lo contrario, la
comunicacion falla. Una velocidad en baudios
mayor indica una comunicacion mas rapida.

El formato de datos establecido en la unidad
VFD debe ser coherente con el del ordenador
superior. De lo contrario, la comunicacion
falla.

0: Sin comprobacién (N, 8, 1) para RTU
Comprobacion de |1: Comprobacién de paridad par (E, 8, 1)
P14.02 ) 1 O
bits de datos para RTU

2: Comprobacién de paridad impar (O, 8, 1)
para RTU

3: Sin comprobacién (N, 8, 2) para RTU

4: Comprobacién de paridad par (E, 8, 2)
para RTU
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

5: Comprobacion de paridad impar (O, 8, 2)
para RTU

0-200 ms

El cédigo de funcion indica el retardo de

respuesta de la comunicacion; es decir, el
intervalo desde que la unidad VFD termina de
recibir los datos hasta que envia los datos de
respuesta al ordenador superior. Si el retardo
Retardo en la de la respuesta es menor que el tiempo de
P14.03 respuesta de procesamiento del rectificador, este envia los| 5ms @)
comunicacion datos de la respuesta al ordenador superior
después de procesar los datos. Si el retardo
es mayor que el tiempo de procesamiento del
rectificador, este no envia los datos de
respuesta al ordenador superior hasta que se
alcanza el retardo aunque los datos hayan
sido procesados.

0,0 (no valido)-60,0 s

Cuando el cédigo de funcién se ajusta a 0,0,

el tiempo de espera de la comunicacién no es
valido.
Cuando el cédigo de funcién se ajusta a un

. valor distinto de cero, el sistema informa
Tiempo de espera |, o . .
P14.04 .., |"fallo de comunicacion 485" (CE) si el 0,0s O
de la comunicacion |. o
intervalo de comunicacion supera el valor.
En general, el cédigo de funcién se establece
en 0,0. Cuando se requiera una
comunicacion continua, puede establecer el
cédigo de funcién para supervisar el estado
de la comunicacion.

0: Informar de una alarma y decelerar hasta
detencion

Procesamiento de |1: Seguir funcionando sin informar de una
P14.05 errores de alarma 0 O
transmision 2: Parada segun el modo de parada sin
generar alarmas

(solamente en el modo de control basado en
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
la comunicacion)
3: Parada segun el modo de parada sin
generar alarmas
(en todos los modos de control)
0x00-0x11
En su lugar:
0: Responder a las operaciones de escritura
a 1: No responder a las operaciones de
Accion de .
. escritura
P14.06 |procesamiento de la 0x000 O
L Lugar de las decenas:
comunicacion B ~
0: La proteccién de la contrasefia de
comunicacion no es valida.
1: La proteccion de la contrasefia de
comunicacion es valida.
P14.07-
Reservado
P14.09
Actualizacion 0: Deshabilitar
P14.10 N 0 ©)
remota 1: Habilitar
Version del software
P14.11 de actualizacién [1,00-655,35 [ )
remota
Grupo P15-Funciones de la tarjeta de expansiéon de comunicaciones 1
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
P15.00 |Para obtener mas informacion, consulte el manual de funcionamiento de la tarjeta de
P15.27 |expansion de comunicaciones
Direccion de
P15.28 | comunicacion CAN |0-127 1 €]
maestro/esclavo
0: 50 Kbps
Velocidad en 1: 100 Kbps
baudios de la 2: 125 Kbps
P15.29 . 2 €]
comunicacion CAN |3: 250 Kbps
maestro/esclavo |4: 500 Kbps
5:1 M bps
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Periodo de tiempo
de espera de la .
P15.30 L 0,0 (no valido)-300,0 s 00s O
comunicacion CAN
maestro/esclavo
P15.31 |Para obtener mas informacion, consulte el manual de funcionamiento de la tarjeta de
P15.69 |expansion de comunicaciones
Grupo P16-Funciones de la tarjeta de expansiéon de comunicaciones 2
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién
P16.00- |Para obtener mas informacion, consulte el manual de funcionamiento de la tarjeta de
P16.23 |expansidon de comunicaciones
Tiempo para
identificar la tarjeta |0,0-600,0 s
P16.24 | de expansion en la |El valor 0,0 indica que no se detectara el fallo| 0,0s O
ranura de la tarjeta |de identificacion.
1
Tiempo para
identificar la tarjeta |0,0-600,0 s
P16.25 | de expansion en la |El valor 0,0 indica que no se detectara el fallo| 0,0s O
ranura de la tarjeta |de identificacion.
2
Tiempo para
identificar la tarjeta [0,0-600,0 s
P16.26 | de expansion en la |El valor 0,0 indica que no se detectara el fallo| 0,0's @)
ranura de la tarjeta |de identificacion.
3
Periodo de tiempo
de esperadela |0,0-600,0 s
P16.27 | comunicacion de la |El valor 0,0 indica que no se detectara el fallo| 0,0's O
tarjeta en la ranura [fuera de linea.
1
Periodo de tiempo
0,0-600,0 s
de espera de la Lo 3
P16.28 L El valor 0,0 indica que no se detectara el fallo| 0,0s O
comunicacion de la
. fuera de linea.
tarjeta en la ranura
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
2
Periodo de tiempo
de esperadela |0,0-600,0s
P16.29 | comunicacion de la |El valor 0,0 indica que no se detectara el fallo| 0,0s @]
tarjeta en la ranura |fuera de linea.
3
P16.30- |Para obtener mas informacion, consulte el manual de funcionamiento de la tarjeta de
P16.69 |expansidon de comunicaciones
Grupo P17-Visualizacién de estado
Codigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Muestra la frecuencia actual ajustada de la
Establecer la . 50,00
P17.00 . unidad VFD. [ J
frecuencia Hz
Intervalo: 0,00 Hz-P00.03
. Muestra la frecuencia de salida actual de la
Frecuencia de .
P17.01 . unidad VFD. 0,00 Hz [ )
salida
Intervalo: 0,00 Hz-P00.03
. Muestra la frecuencia de referencia de rampa
Frecuencia de .
P17.02 . actual de la unidad VFD. 0,00 Hz [ ]
referencia de rampa
Intervalo: 0,00 Hz-P00.03
Muestra la tensién de salida actual de la
P17.03 | Tensioén de salida |unidad VFD. ov [ J
Intervalo: 0-1200 V
Muestra el valor valido de la corriente de
P17.04 | Corriente de salida |salida de la unidad VFD. 0,0A [ ]
Intervalo: 0,0-5000,0 A
Velocidad de Muestra la velocidad actual del motor.
P17.05 . 0 RPM [
rotacion del motor |Intervalo: 0-65535RPM
Muestra la corriente de par actual de la
P17.06 | Corriente de par |unidad VFD. 0,0A [
Intervalo: -3000,0-3000,0A
. Muestra la corriente de excitacion actual de la
Corriente de .
P17.07 L unidad VFD. 0,0A [
excitacion
Intervalo: -3000,0-3000,0A
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Muestra la potencia actual del motor; 100 %
respecto a la potencia nominal del motor. El
valor positivo es el estado de motorizacion
P17.08 | Potencia del motor |mientras que el valor negativo es el estado de| 0,0 % [
generacion.
Intervalo: -300,0-300,0 % (relativa a la
corriente nominal del motor)
Muestra el par de salida actual de la unidad
VFD; 100 % relativo al par nominal del motor.
Durante la marcha adelante, el valor positivo
) es el estado de motorizacion mientras que el
Par de salida del . .
P17.09 6 valor negativo es el estado de generacion. 0,0 % [
motor
Durante la marcha atras, el valor positivo es
el estado de generacion mientras que el valor
negativo es el estado de motorizacion.
Intervalo: -250,0-250,0 %
Muestra la frecuencia estimada del rotor del
Frecuencia motor bajo la condicién de vector de bucle
P17.10 . ] 0,00 Hz [
estimada del motor |abierto.
Intervalo: 0,00-P00.03
B Muestra la tensién actual del bus de CD de la
Tension del bus de .
P17.11 oD unidad VFD. oV [
Intervalo: 0,0-2000,0 V
Muestra el estado actual del terminal de
. entrada digital de la unidad VFD.
Estado del terminal
P17.12 . 0x0000-0x003F 0x0000 [
de entrada digital
Corresponde a HDIA, S4, S3, S2y S1
respectivamente.
Muestra el estado actual del terminal de
. salida digital de la unidad VFD.
Estado del terminal
P17.13 ) o 0x0000-0x000F 0x0000 [
de salida digital
Corresponden a Reservado, RO1, Reservado
e Y1, respectivamente.
Valor de aiust Muestra el ajuste en la unidad VFD mediante
alor de ajuste
P17.14 ot |J el terminal [UP/DOWN| . 000Hz| ®
igita
9 Intervalo: 0,00 Hz-P00.03
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Relativo al porcentaje del par nominal del
Valor de referencia |motor actual, mostrando la referencia de par.
P17.15 . 20,0 % [
del par Intervalo: -300,0 %-300,0 % (de la corriente
nominal del motor)
P17.16 | Velocidad lineal [0-65535 0 [
P17.17 Reservado
P17.18 | Valor del recuento |0-65535 0 [
Tensién de entrada |Muestra la sefial de entrada All.
P17.19 0,00V [
Al1 Intervalo: 0,00-10,00 V
Tensién de entrada |Muestra la sefial de entrada Al2.
P17.20 0,00V [
Al2 Intervalo: -10,00 V-10,00 V
P17.21 Frecuencia de Muestra la frecuencia de entrada de HDIA. 0,000 °
' entrada HDIA Intervalo: 0,000-50,000 kHz kHz
P17.22 Reservado
Valor de referencia |Muestra el valor de referencia del PID.
P17.23 0,0 % [
PID Intervalo: -100,0-100,0 %
Valor de . -
. . Muestra el valor de retroalimentacion del PID.
P17.24 | retroalimentacién 0,0 % [
Intervalo: -100,0-100,0 %
del PID
. |Muestra el factor de potencia del motor
Factor de potencia
P17.25 actual. 1,00 [
del motor
Intervalo: -1,00-1,00
. Muestra la duracién de esta carrera de la
Duracién de esta .
P17.26 unidad VFD. Om [ J
carrera
Intervalo: 0-65535 min
Se utiliza para mostrar el paso actual de la
Paso actual del B .
P17.27 . funcién del PLC simple. 0 [
PLC simple
Intervalo: 0-15
Muestra el valor de salida del controlador
. ASR bajo el modo de control vectorial,
Salida del . . .
relativo al porcentaje del par nominal del
P17.28 |controlador ASR del 0,0 % [ ]
motor.
motor .
Intervalo: -300,0 %-300,0 % (de la corriente
nominal del motor)
Angulo del polo del |Muestra el angulo de identificacion inicial del
P17.29 . 0,0 [
SM de bucle abierto [SM.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Intervalo: 0,0-360,0
Compensacion de |Muestra la compensacion de fase del SM.
P17.30 0,0 [
fase del SM Intervalo: -180,0-180,0
Corriente de
superposicion de [0,0 %-200,0 % (de la corriente nominal del
P17.31 : 0.0 *
alta frecuencia del |motor)
SM
Enlace de flujo del
P17.32 0,0 %-200,0 % 0,0 % [
motor
Referencia de la |Muestra el valor de referencia de la corriente
P17.33 corriente de de excitacion en el modo de control vectorial. | 0,0 A [ ]
excitacion Intervalo: -3000,0-3000,0A
. Muestra el valor de referencia de la corriente
Referencia de la .
P17.34 . de par en el modo de control vectorial. 0,0A [ J
corriente de par
Intervalo: -3000,0-3000,0A
. Muestra el valor véalido de la corriente
Corriente alterna
P17.35 entrante en el lado de CA. 0,0A [ ]
entrante
Intervalo: 0,0-5000,0 A
Muestra el valor real del par de salida de la
unidad VFD. Durante la marcha adelante, el
valor positivo es el estado de motorizacion
mientras que el valor negativo es el estado de
P17.36 | Par de salida real |generacion. Durante la marcha atras, el valor | 0,0 N-m [ ]
positivo es el estado de generacion mientras
gue el valor negativo es el estado de
motorizacion.
Intervalo: -3000,0 N-m-3000,0 N-m
Valor de recuento
P17.37 | de sobrecarga del [0-65535 0 [
motor
Salida del PID del
P17.38 -100,0 %-100,0 % 0,00 % [
proceso
Cadigos de funcion
para el error de
P17.39 0,00-99,99 0,00 [
descarga de
parametros
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0x000-0x123
En su lugar: Modo de control
0: Vector 0
1: Vector 1
2: Control VF
3: Control vectorial en bucle cerrado
Modo de control del
P17.40 ¢ Lugar de las decenas: Estado del control 0x000 [
motor
0: Control de velocidad
1: Control del par
2: Control de la posicion
Lugar de las centenas: Numero de motor
0: Motor 1
1: Motor 2
Limite superior del |0,0 %-300,0 % (de la corriente nominal del
P17.41 . 180,0 % [
par electromotriz |motor)
Limite superior del |0,0 %-300,0 % (de la corriente nominal del
P17.42 180,0 % [
par de frenado  |motor)
Frecuencia limite
superior de rotacion
P17.43 . 0,00-P00.03 0,00 Hz [ J
hacia delante en el
control del par
Frecuencia limite
superior de rotaciéon
P17.44 | 0,00-P00.03 0,00 Hz [ J
inversa en el control
de par
Par de
P17.45 | compensacion de |-100,0 %-100,0 % 0,0 % [ ]
inercia
Par de
P17.46 |compensacion de la|-100,0 %-100,0 % 0,0 % [ ]
friccion
Depend
Pares de polos del
P17.47 0-65535 e del [ J
motor
modelo
Valor de recuento
P17.48 0-65535 0 [ J
de sobrecarga de la
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
unidad VFD
Frecuencia fijada
P17.49 0,00-P00.03 0,00 Hz [
por la fuente A
Frecuencia fijada
P17.50 0,00-P00.03 0,00 Hz [
por la fuente B
Salida proporcional
P17.51 -100,0 %-100,0 % 0,00 % [
PID
P17.52 | Salida integral PID {-100,0 %-100,0 % 0,00 % [
Salida diferencial
P17.53 -100,0 %-100,0 % 0,00 % [
PID
Ganancia
P17.54 proporcional del |0,00-100,00 0,00 % [ ]
PID actual
Ganancia integral
P17.55 0,00-10,00 s 0,00 % [
del PID actual
Tiempo diferencial
P17.56 0,00-10,00 s 0,00 % [
del PID actual
P17.57-
Reservado
P17.58
Tension analdgica
del teclado (para los
P17.59 0,00-10,00 V 0,00V [
modelos de
pequefia potencia)
Grupo P19-Visualizacion del estado de la tarjeta de expansion
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0-65535
0: Sin tarjeta
Tipo de tarjeta de |1: Reservado
P19.00 | expansion dela |2: Tarjeta de E/S 0 [ J
ranura 1 3: Reservado
4: Reservado
5: Ethernet
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Caodigo
de Nombre Prt-adeter Modificar
funcion minado
6: DP
7: Tarjeta Bluetooth
Tipo de tarjeta de |8: Reservado
P19.01 expansion de la  |9: Tarjeta de comunicacion CANopen 0 [ J
ranura 2 10: Tarjeta WiFi
11: PROFINET
12: Reservado
13: Reservado
14: Reservado
15: Tarjeta de comunicacién CAN
maestro/esclavo
P19.02 Reservado 16: Tarjeta de comunicacién Modbus
17: Reservado
18: Tarjeta de comunicacion BACnet
19: Reservado
25: Tarjeta de suministro de agua
Version de software
P19.03 | de la tarjeta enla |0,00-655,35 0,00 [ ]
ranura 1
Version de software
P19.04 | de la tarjeta enla |0,00-655,35 0,00 [ ]
ranura 2
P19.05 Reservado
Estado de la
P19.06 |entrada del terminal |[0-OxFFFF 0 [ J
de la tarjeta de E/S
Estado de la salida
P19.07 | del terminal de la [0-OxFFFF 0 [ J
tarjeta de E/S
P19.08 Reservado
Al3 de la tarjeta de
P19.09 E/S 0,00-10,00 V 0,00V [ J
Tensién de entrada
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Grupo P23-Control vectorial del motor 2

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcién Modificar
minado
funcion
Ganancia Los parametros P23.00-P23.05 son aplicables
proporcional de |solamente al modo de control vectorial. Por
P23.00 . ) ) » 20,0 O
bucle de velocidad |debajo de la frecuencia de conmutacién 1
1 (P23.02), los parametros PI del bucle de
Tiempo integral de |velocidad son: P23.00 y P23.01. Por encima
P23.01 | bucle de velocidad |de la frecuencia de conmutacién 2 (P23.05), |0,200 s @]
1 los parametros Pl del bucle de velocidad son:
Frecuencia de P23.03 y P23.04. Los parametros Pl se
P23.02 | punto bajo para la |obtienen segln el cambio lineal de dos 5,00 Hz @)
conmutacion grupos de parametros. Vea la siguiente figura:
Ganancia Parametros de PI
proporcional de (P23.00P23.01)
P23.03 ) 20,0 O
bucle de velocidad
2
. . (P23.03,P23.04)
Tiempo integral de I
P23.04 | bucle de velocidad ; - 0,200 s O
P23.02 P23.05 Frecuencia de salida f
2 - o
Las caracteristicas de respuesta dinamica del
bucle de velocidad del control vectorial
pueden ajustarse mediante el ajuste del
coeficiente proporcional y el tiempo integral
del regulador de velocidad. Aumentar la
ganancia proporcional o reducir el tiempo
integral puede acelerar la respuesta dinamica
del bucle de velocidad; sin embargo, si la
Frecuencia de ganancia proporcional es demasiado grande
P23.05 | punto alto para la o el tiempo integral es demasiado pequerio, 10,00 o
conmutacién pueden producirse oscilaciones del sistemay Hz
rebasamientos; si la ganancia proporcional es
demasiado pequefia, pueden producirse
oscilaciones estables o desviaciones de
velocidad.
Los parametros PI tienen una estrecha
relacién con la inercia del sistema. Ajuste los
parametros del Pl en funcién de las diferentes
cargas para satisfacer diversas demandas.
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Caodigo
de Nombre Descripcion Predeter Modificar
funcion minado
Rango de ajuste de P23.00: 0,0-200,0
Rango de ajuste de P23.01: 0,000-10,000 s
Rango de ajuste de P23.02: 0,00 Hz-P23.05
Rango de ajuste de P23.03: 0,0-200,0
Rango de ajuste de P23.04: 0,000-10,000 s
Rango de ajuste de P23.05: P23.02-P00.03
(Frecuencia de salida max.)
Filtro de salida del )
P23.06 . 0-8 (correspondiente a 0-28/10 ms) 0 O
bucle de velocidad
Coeficiente de
compensacion del |El coeficiente de compensacion de
P23.07 deslizamiento deslizamiento se utiliza para ajustar la 100 % O
electromotriz del |frecuencia de deslizamiento del control
control vectorial |vectorial y mejorar la precisién del control de
Coeficiente de  |velocidad del sistema. Ajustando el parametro
compensacion del |adecuadamente se puede controlar el error de
P23.08 | deslizamiento de |velocidad en estado estacionario. 100 % O
frenado del control [Rango de ajuste: 50-200 %
vectorial
Coeficiente Nota:
P23.09 proporcional de |1. Los dos codigos de funcion influyen enla| 1000 @)
bucle de corriente P velocidad de respuesta dinamica y en la
precision de control del sistema. Por lo
general, no es necesario modificar los
dos codigos de funcion.
Coeficiente integral |2. Aplicable al modo SVC 0 (P00.00=0)
P23.10 de bucle de 3. Los valores de los dos codigos de funcién| 1000 @)
corriente | se actualizan autométicamente una vez
finalizada la sintonizacion automética de
los pardmetros SM.
Rango de ajuste: 0-65535
Ganancia
P23.11 proporcional del |0,00-10,00 s 0,00 s O
bucle de velocidad
Coeficiente En el modo de control vectorial (P00.00=3),
P23.12 proporcional de |cuando la frecuencia es inferior al umbral de 1000 O
bucle de corriente |conmutacion de alta frecuencia del bucle de
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
de alta frecuencia |corriente (P23.14), los parametros PI del
Coeficiente integral |bucle de corriente son P23.09 y P23.10; y
de bucle de cuando la frecuencia es superior al umbral de
P23.13 . » . 1000 O
corriente de alta |conmutacion de alta frecuencia del bucle de
frecuencia corriente, los parametros PI del bucle de
corriente son P23.12 y P23.13.
Umbral de .
Rango de ajuste de P23.12: 0-65535
conmutacion de alta . 100,0
P23.14 ; ia del budl Rango de ajuste de P23.13: 0-65535 % O
recuencia del bucle
. Rango de ajuste de P23.14: 0,0-100,0 % (de °
de corriente . -
la frecuencia maxima)
Grupo P25-Funciones de entrada de la tarjeta de expansion E/S
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién
P25.00 Reservado
P25.01 Funcion de S5 0 [©)
P25.02 Funcion de S6 0 [©)
P25.03 Funcion de S7 0 [©)
P25.04 Funcion de S8 |Igual que P05 0 [©)
P25.05 Funcion de S9 0 [©)
P25.06 Funcién de S10 0 [©)
P25.07 Reservado 0 ©]
Polaridad de los
terminales de
P25.08 . |0x00-0x7F 0x00 O
entrada de la tarjeta
de expansion
0x000-0x7F (0: Deshabilitar. 1: Habilitar)
BITO: Terminal virtual S5
. . BIT1: Terminal virtual S6
Configuracion del . .
. . BIT2: Terminal virtual S7
P25.09 |terminal virtual de la . . 0x00 o
. . |BIT3: Terminal virtual S8
tarjeta de expansion . .
BIT4: Terminal virtual S9
BIT5: Terminal virtual S10
BIT6: Reservado
P25.10 Reservado Se utiliza para especificar el tiempo de retardo| 0,000 s O
P25.11 Reservado correspondiente a los cambios de nivel 0,000 s O
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
S5 retardo de eléctrico cuando los terminales de entrada
P25.12 . ) 0,000 s O
encendido programables se encienden o se apagan.
S5 retardo de § i
P25.13 ) Nvel dédfoo delSi | 0000s| O
apagado Sivdido__|Novdido  P7Zvaiidy Z)No véido
pos.1s | 0 retardode “oonezo” Desonecatd 0000s| O
encendido reraso reraso
S6 retardo de i : -
P25 15 Rango de ajuste: 0,000-50,000 s 0.000's o
apagado
S7 retardo de
P25.16 ) 0,000 s O
encendido
S7 retardo de
P25.17 0,000 s O
apagado
S8 retardo de
P25.18 ) 0,000 s O
encendido
S8 retardo de
P25.19 0,000 s O
apagado
S9 retardo de
P25.20 ) 0,000 s O
encendido
S9 retardo de
P25.21 0,000 s O
apagado
S10 retardo de
P25.22 . 0,000 s O
encendido
S10 retardo de
P25.23 0,000 s O
apagado
Limite inferior de i ini i6 i6
2524 Permite definir la relacion entre la tension de 0,00 V o
Al3 entrada analogica y su correspondiente
Ajuste ajuste. Cuando la tension de entrada
P25.25 |correspondiente del [analdgica sobrepasa el rango entre el limite 0,0 % O
limite inferior de AI3 [superior y el limite inferior, se utiliza el limite
Limite superior de |superior o el limite inferior.
P25.26 . ) 10,00 V O
Al3 Cuando la entrada analégica es de corriente,
Ajuste la corriente de 0 mA-20 mA corresponde a la
P05 27 correspondiente del |tension de 0 V-10 V. 100.0 % o
' limite superior de |En diferentes aplicaciones, el 100,0 % del e
Al3 ajuste analdgico corresponde a diferentes
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Tiempo del filtro de |valores nominales. Consulte las descripciones
P25.28 . o 0,030 s O
entrada Al3 de cada seccioén de aplicacion para obtener

mas informacién.
La siguiente figura ilustra los casos de varias

configuraciones:
Ajuste

1009 correspondiente

0 -8
0V "
20mA
AI3IAI4

-100 %

Tiempo de filtro de entrada: para ajustar la
sensibilidad de la entrada analdgica.

P25 29. Aumentar el valor adecuadamente puede

P25.39 Reservado mejorar la accion contra interferencias de la

entrada analdgica pero puede reducir su
sensibilidad.

Nota: AI3 pueden admitir una entrada de
0-10 V/0-20 mA. Cuando Al3 selecciona la
entrada 0-20 mA, la tension correspondiente
de 20 mAes de 10 V.

Rango de ajuste de P25.24: 0,00 V-P25.26
Rango de ajuste de P25.25: -300,0 % -

300,0 %

Rango de ajuste de P25.26: P25.24-10,00 V
Rango de ajuste de P25.27: -300,0 % -

300,0 %

Rango de ajuste de P25.28: 0,000 s-10,000 s
Seleccion del tipo |Intervalo: 0-1

P25.40 |de sefial de entrada |0: Tension 0 O
Al3 1: Corriente
P25.41 Reservado
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Grupo P26-Funciones de Salida de la tarjeta de expansion E/S

Caodigo s

de Nombre Descripcion recete Modificar
— rminado
uncion
P26.00 Reservado
P26.01 Reservado
P26.02 Salida Y2 0 @)
P26.03 Reservado
P26.04 Salida RO3 0 O
P26.05 Salida RO4 0 O
P26.06 Salida RO5 0 O
P26.07 Salida RO6 Igual que la descripcion de P06.01 0 e}
P26.08 Salida RO7 0 O
P26.09 Salida RO8 0 O
P26.10 Salida RO9 0 O
P26.11 Salida RO10 0 O

Polaridad de los

. . |0x0000-0x7FF
terminales de salida
P26.12 . RO10, RO9...R0O83, Reservado, Reservado, |0x0000 @]
de la tarjeta de .
Y2 en secuencia

expansion
P26.13-
Reservado
P26.14
Y2 retardo de
P26.15 . 0,000 s O
encendido - " .
Se utiliza para especificar el tiempo de retardo
Y2 retardo de ) ) )
P26.16 correspondiente a los cambios de nivel 0,000 s O
apagado L ) .
eléctrico cuando los terminales de salida
P26.17- . 0,000 s @)
Reservado programables se encienden o se apagan.
P26.18
Nivel eléctricoq
P26.19 RO3 retardo de | I A5 |0.000 o
1 +
' encendido ¥ valido | Novalido V) vaia? Z ’ s
= Conectar — 1 Descon ectar ¥
P26.20 RO3 retardo de e traso e traso 0.000 5
’ apagado Rango de ajuste: 0,000-50,000 s 00 8
RO4 retardo de
P26.21 ) 0,000 s O
encendido
RO4 retardo de
P26.22 0,000 s O
apagado
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Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
ROS5 retardo de
P26.23 . 0,000 s @)
encendido
ROS5 retardo de
P26.24 0,000 s @)
apagado
ROB6 retardo de
P26.25 . 0,000 s @)
encendido
ROB6 retardo de
P26.26 0,000 s O
apagado
RO7 retardo de
P26.27 ) 0,000 s O
encendido
RO7 retardo de
P26.28 0,000 s O
apagado
ROB8 retardo de
P26.29 . 0,000 s O
encendido
RO8 retardo de
P26.30 0,000 s O
apagado
RO9 retardo de
P26.31 . 0,000 s O
encendido
RO9 retardo de
P26.32 0,000 s O
apagado
RO10 retardo de
P26.33 ) 0,000 s @)
encendido
RO10 retardo de
P26.34 0,000 s @)
apagado
P26.35 Salida AO2 0 O
P26.36 Salida AO3 Igual que la descripcion de P06.14
P26.37 Reservado
Se utiliza para definir la relacién entre el valor
o de salida y la salida analdgica. Cuando el
Limite inferior de la
P26.38 . valor de la salida excede el rango permitido, la
salida AO2
salida utiliza el limite inferior o el limite
superior.
Salida AO2 V Cuando la salida analégica es una salida de
P26.39 | correspondiente al |corriente, 1 mA equivale a 0,5 V. 0,00V O
limite inferior En otros casos, la salida analdgica
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maestro/esclavo

El maestro y el esclavo utilizan el control de
velocidad, con la potencia equilibrada a través
del control de caida.

1: Modo maestro/esclavo 1

Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
Limite superior de |correspondiente al 100 % del valor de salida | 100,0
P26.40 ) ) @)
la salida AO2 es diferente. %
Salida AO2 V Aok 10V (20ma)
P26.41 | correspondiente al 10,00 V @)
limite superior \
Tiempo del filtro de }
P26.42 ) 0,000 s @)
salida AO2 |
P26.43 Limite inferior de la ! - 0.0 % o
. salida AO3 0.0% 100.0% 0%
H .. o/ _
Salida AO3 V Rango de aj.uste de P26.38: -300,0 %-P26.40
P26.44 | correspondiente al Rango de ajuste de P26.39: 0,00 V-10,00 V 0,00V o
T Rango de ajuste de P26.40: P26.38-100,0 %
limite inferior i
o6 45 Limite superior de Eango de aj.uste de 226:; 0,00 V-110,00 \% 100,0 R
. la salida AO3 ango de ajuste de P26.42: 0,000 s-10,000 s %
s soay SNl @ T 0P
P26.46 | correspondiente al |00 Co IUSIE A8 FEDAR BIB VT, 1000v] O
L . Rango de ajuste de P26.45: P26.43--300,0 %
limite superior ]
- - Rango de ajuste de P26.46: 0,00 V-10,00 V
Tiempo del filtro de .
P26.47 . Rango de ajuste de P26.47: 0,000 s-10,000 s |0,000 s O
salida AO3
Grupo P28-Control maestro/esclavo
Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
Mod 0: El control maestro/esclavo no es valido.
odo ) ”
P28.00 maestrofesclavo |1 El dispositivo local es el maestro. 0 ©)
2: El dispositivo local es el esclavo.
Seleccion Qe da}os 0: CAN
P28.01 | de comunicacion 0 o
maestro/esclavo |1: Reservado
0x000-0x112
En su lugar: Seleccion del modo de
funcionamiento maestro/esclavo
M | |0: Modo maestro/esclavo 0
p2g.02 | Modo de contro 0x001 | ©
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Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
(El maestro y el esclavo deben estar en el
mismo tipo de control vectorial. Cuando el
maestro esté en control de velocidad, el
esclavo debe entrar en control de par)
2: Modo maestro/esclavo 2
El esclavo pasa del modo de velocidad (modo
maestro/esclavo 0) al modo de par (modo
maestro/esclavo 1) en un punto de frecuencia.
Lugar de las decenas: Origen del comando de
inicio del esclavo
0: Maestro
1: Determinado por P00.01
Lugar de las centenas: Si se permite que el
maestro/esclavo envie/reciba datos
0: Habilitar
1: Deshabilitar
P28.03 Ganancia de 100,0 O
velocidad del 0,0-500,0 % %
esclavo
P28.04 |Ganancia de par del 100,0 O
0,0-500,0 %
esclavo %
Punto de frecuencia
para cambiar entre
el modo de
P28.05 ) 0,00-10,00 Hz 5,00 Hz O
velocidad y el modo
de par en el modo
maestro/esclavo 2
P28.06 Numero de 0-15 1 €]
esclavos
Grupo P89-Visualizacion de estado del HVAC
Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
Estado de la 0: No valido
P89.00 B 0 [
funcién HVAC 1: Valido
P89.01 Secuencia de 1-8 1 [
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Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
funcionamiento del |Las secuencias 1-8 corresponden a los
motor de frecuencia |motores A-H. Para los motores de frecuencia
variable variable fija, el valor es 255.
0x00-0xFF
Los bits 0 a 7 corresponden a los motores
) A-H.
Estado de validez . .
P89.02 . 0: El motor correspondiente no es valido y no | 0x00 [ J
del motor multipaso .
puede ponerse en servicio.
1: El motor correspondiente es valido y puede
ponerse en servicio.
0x00-0xFF
Estado d
stadode Los bits 0 a 7 corresponden a los motores
funcionamiento del
P89.03 .~ |A-H. 0x00 [
motor de frecuencia
. 0: El motor correspondiente se detiene.
de potencia
1: El motor correspondiente esta en marcha.
SN del motor de
P89.04 frecuencia de 1-8 2 [ J
potencia a sondear
Tiempo restante del
motor de frecuencia
P89.05 ) 0,00-600,00 h 0,00 h [
de potencia a
sondear
SN del motor de
P89.06 | frecuencia variable |1-8 2 [
a sondear
Tiempo restante del
motor de frecuencia
P89.07 . 0,00-600,00 h 0,00 h [
de variable a
sondear
Bit 0: Parado
Bit 1: Funcionamiento normal
P89.08 | Estado del PID1 . 0x0 [
Bit 2: Zona muerta
Bit 3: Reposo
Valor de referencia
P89.09 -100,0-100,0 % 0,0 % [
actual de PID1
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Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
Valor de
P89.10 | retroalimentacion [-100,0-100,0 % 0,0 % [ ]
del PID1
Entrada de
P89.11 o -100,0-100,0 % 0,0 % [
desviacion del PID1
Valor de salida
P89.12 proporcional del  [-1000,0-1000,0 % 0,0 % [ ]
PID1
Valor de salida
P89.13 | . -100,00-100,00 % 0,00 % [
integral del PID1
Salida diferencial
P89.14 -1000,0-1000,0 % 0,0 % [ J
PID1
Salida integral del
P89.15 -100,00-100,00 % 0,00 % [
PID1
0: Parar
P89.16 Estado del PID2 |1: Funcionamiento normal 1 [ J
2: Zona muerta
Valor de referencia
P89.17 -100,0-100,0 % 0,0 % [ J
actual de PID2
Valor de
P89.18 | retroalimentacién |-100,0-100,0 % 0,0 % [ ]
del PID2
Entrada de
P89.19 L -100,0-100,0 % 0,0 % [ J
desviacion del PID2
Valor de salida
P89.20 proporcional del  [-1000,0-1000,0 % 0,0 % [ ]
PID2
Valor de salida
P89.21 | | -100,00-100,00 % 0,00 % [ J
integral del PID2
Salida diferencial
P89.22 -1000,0-1000,0 % 0,0 % [ J
PID2
Salida integral del
P89.23 -100,0-100,0 % 0,0 % [
PID2
Tiempo de
funcionamiento
P89.24 0-65535h Oh [ J
acumulado del
motor A
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Caodigo
Predete
de Nombre Descripcion Modificar
rminado
funcion
Tiempo de
funcionamiento
P89.25 0-65535h Oh [
acumulado del
motor B
Tiempo de
funcionamiento
P89.26 0-65535h Oh [
acumulado del
motor C
Tiempo de
funcionamiento
P89.27 0-65535h Oh [
acumulado del
motor D
Tiempo de
funcionamiento
P89.28 0-65535h Oh [ J
acumulado del
motor E
Tiempo de
funcionamiento
P89.29 0-65535h Oh [ J
acumulado del
motor F
Tiempo de
funcionamiento
P89.30 0-65535h Oh [ J
acumulado del
motor G
Tiempo de
funcionamiento
P89.31 0-65535h Oh [ J
acumulado del
motor H
Temperatura
P89.32 . -20,0-200,0°C 0°C [ J
medida AlI/AO
Grupo P90-Control PID1
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Seleccion de 0: MPa
P90.00 . 0 €]
unidades 1: kPa
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mediante el teclado

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
2: Pa
3:A
4:V
5: %
6: m/s
7: m/min
8: m/h
9: md/s
10: m®/min
11: m3/h
12: kg/s
13: kg/min
14: kg/h
15-21: Reservado
Numero de
P90.01 . 0-3 2 o
decimales
0,00-30,00
Valor maximo dado [Se muestra con dos decimales de forma
P90.02 ) . o 10,00 O
al PID1 predeterminada. Si se modifica P90.01,
cambia el numero de decimales.
Limite superior de
P90.03 . P90.04-P90.02 10,00 O
referencia del PID1
Limite inferior de
P90.04 ) 0,00-P90.03 0,00 O
referencia del PID1
Tiempo ACC/DEC
P90.05 del valor de 0,0-1000,0 s 0,0s
referencia del PID1
0: Teclado (P90.07)
1: A1
Fuente de 2: AI2
P90.06 referencia 1 del |3: AI3 0 @]
PID1 4: HDIA
5: Reservado
6: Tarjeta de comunicacion
Valor de referencia
P90.07 1 del PID1 P90.04-P90.03 0,100
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0: Teclado (P90.09)
1: A1
Fuente de 2: Al2
P90.08 | retroalimentacion 1 |3: Al3 0
del PID1 4: HDIA
5: Reservado
6: Tarjeta de comunicacion
Valor de
retroalimentacion 1
P90.09 ) P90.04-P90.03 0,100
del PID1 mediante
el teclado
Ganancia de la
fuente de
P90.10 ) B 0,000-3,000 1,000 O
retroalimentacion 1
del PID1
0: Teclado (P90.12)
1: A1
Fuente de 2: AI2
P90.11 referencia 2 del |3: AI3 0 @]
PID1 4: HDIA

5: Reservado
6: Tarjeta de comunicacién

Valor de referencia
P90.12 2 del PID1 P90.04-P90.03 0,100 O
mediante el teclado

0: Teclado (P90.14)

1: A1
Fuente de 2: A2
P90.13 | retroalimentacion 2 |3: Al3 0 O
del PID1 4: HDIA

5: Reservado
6: Tarjeta de comunicacién

Valor de
retroalimentacion 2
P90.14 P90.04-P90.03 0,100 @]
del PID1 mediante

el teclado
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Ganancia de la
fuente de
P90.15 ) B 0,000-3,000 1,000 O
retroalimentacion 2

del PID1

0: No hay combinacion, fuente de
retroalimentacion 1

1: Suma de las fuentes de retroalimentacion 1
y2

1: Diferencia entre las fuentes de
retroalimentacion 1y 2

3: Media de las fuentes de informacién 1y 2
4: Minimo de fuentes de informacion 1y 2

5: Maximo de fuentes de retroalimentacion 1y
2

6: Diferencia negativa minima o diferencia
negativa maxima entre maltiples valores de
referencia

Al calcular la diferencia entre la fuente de
referencia 1y la fuente de realimentacion 1y
Combinacion de |la diferencia entre la fuente de referencia 2y la
P90.16 funciones de fuente de realimentacién 2, dé prioridad a la 0 O
retroalimentacion |condicion en la que la realimentaciéon es mayor
que la referencia.

Si hay algunos valores de retroalimentacion
que son mayores que los valores de
referencia, seleccione el grupo con la maxima
diferencia negativa como referencia y
retroalimentacion del PID. Si todos los valores
de realimentacion son menores que los de
referencia, seleccione el grupo con la minima
diferencia positiva como referencia y
realimentacion del PID.

7: Diferencia positiva maxima o negativa
minima entre multiples valores de referencia
Al calcular la diferencia entre la fuente de
referencia 1y la fuente de realimentacion 1y

la diferencia entre la fuente de referencia 2 y la
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

fuente de realimentacién 2, dé prioridad a la
condicion en la que la realimentacién es
menor que la referencia.

Si hay algunos valores de retroalimentacion
que son menores que los valores de
referencia, seleccione el grupo con la maxima
diferencia positiva como referencia y
retroalimentacion del PID. Si todos los valores
de realimentacion son mayores que los de
referencia, seleccione el grupo con la minima
diferencia negativa como referencia y
realimentacion del PID.

Valor de deteccion
del limite superior
P90.17 q 0-100,0 % 100,0 % O

e

retroalimentacién

Valor de deteccion
P90.18 | del limite inferior de [0-100,0 % 0,0 % @]
retroalimentacién

Tiempo de
deteccion de
P90.19 . .. 10,0-3600,0 s 10s @]
retroalimentacién

fuera de rango

Tiempo del filtro de

P90.20 | retroalimentacion [0,000-60,000 s 0,000 s O
PID1
Valor limite de
P90.21 entrada de 0,0-100,0 % 100,0 % O

desviacion PID1

Seleccion de las . »
. 0: La salida del PID es positiva.

P90.22 | caracteristicas de . . 0 @]

1: La salida del PID es negativa.

salida
Ganancia de salida
P90.23 0,000-3,000 1,000 @]
PID1
Tiempo del filtro de
P90.24 0,000-60,000 s 0,100 s @]
salida PID1
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Limite superior de
P90.25 . P90.26,-100,0 % 100,0 % O
la salida PID1
Limite inferior de la
P90.26 . -100,0 %-P90.25 0,0 % O
salida PID1
Ganancia
P90.27 . 0,000-60,000 1,000 O
proporcional
P90.28 Tiempo integral |0,000-60,000 s 5,000 s O
P90.29 | Tiempo diferencial {0,000-60,000 s 0,000 s O
Periodo de
P90.30 0,001-60,000 s 0,100 s @]
muestreo
Zona muerta de
P90.31 0,0-100,0 % 0,0 % €]
control PID1
0,0-300,0 s
El PID suspende la regulacién cuando la
Retardo de la zona o .
P90.32 B desviacion de entrada del PID se mantiene 10s [ }
muerta
durante el tiempo de retardo de retencion de la
zona muerta.
Umbral de
P90.33 L 0,0-100,0 % 100,0 % @]
separacion integral
Tiempos de filtrado
P90.34 . . 0-40 10 O
diferencial
0: Realizar un procesamiento diferencial en la
Procesamiento |retroalimentacion con prioridad
P90.35 | _ _ _ . . . 0 o
diferencial previo |1: Realiza el procesamiento diferencial en la
desviacion con prioridad

Grupo P91-Control PID2

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0: MPa
1: kPa
B 2: Pa
Seleccion de
P91.00 . 3:A 0 ©)
unidades
4:V
5: %
6: m/s

-299-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas

Lista de parametros de funcionamiento

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
7: m/min
8: m/h
9: md/s
10: m3/min
11: m¥h
12: kg/s
13: kg/min
14: kg/h
15-21: Reservado
Numero de
P91.01 ) 0-3 2 ©)
decimales
0,00-30,00
Valor maximo dado |Se muestra con dos decimales de forma
P91.02 . ) o 10,00 O
al PID2 predeterminada. Si se modifica P91.01,
cambia el numero de decimales.
Limite superior de
P91.03 . P91.04-P91.02 10,00 O
referencia del PID2
Limite inferior de
P91.04 . 0,000-P91.03 0 O
referencia del PID2
Tiempo ACC/DEC
P91.05 del valor de 0,0-1000,0 s 00s O
referencia del PID2
0: Teclado (P91.07)
1: A1
Fuente de 2: AlI2
P91.06 referencia 1 del |3: AI3 0 O
PID2 4: HDIA
5: Reservado
6: Tarjeta de comunicacién
Valor de referencia
P91.07 1 del PID2 P91.04-P91.03 0,100 O
mediante el teclado
0: Teclado (P91.09)
Fuente de 1- Al
P91.08 | retroalimentacion 1| 0 O
2: Al2
del PID2
3: AI3
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
4: HDIA
5: Reservado
6: Tarjeta de comunicacion
Valor de
retroalimentacién 1
P91.09 . P91.04-P91.03 0,100 O
del PID2 mediante
el teclado
Ganancia de la
fuente de
P91.10 ) » 0,000-3,000 1,000 O
retroalimentacién 1
del PID2
0,00-P91.02
Se muestra con tres decimales de forma
predeterminada. Si se modifica P91.01,
cambia el numero de decimales.
Cuando P91.15 se ajusta a 1 o el terminal de
Valor de o . . . »
. .. |habilitacién es valido, si la salida es positiva, la
retroalimentacion . B
P91.11 retroalimentacién es menor que el valor de 10,00 O
de arranque del L L .
PID2 este cdédigo de funcidn; si la salida es
negativa, la retroalimentacion es mayor que el
valor de este cédigo de funcién. Cuando la
situacion haya durado el tiempo especificado
por P91.12, el PID2 se pone en marcha
automaticamente.
Retardo en el
P91.12 0,0-300,0 s 10s O
arranque del PID2
0,00-P91.02
Se muestra con tres decimales de forma
predeterminada. Si se modifica P91.01,
cambia el numero de decimales.
Valor de Si la salida es positiva, la retroalimentacion es
P91.13 | retroalimentacién |mayor que el valor de este cédigo de funcién; | 10,00 O
de parada del PID2 |si la salida es negativa, la retroalimentacion es
menor que el valor de este codigo de funcion.
Cuando la situacion haya durado el tiempo
especificado por P91.14, el PID2 se detiene
automaticamente.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Retardo en la
P91.14 0,0-300,0 s 10s O
parada del PID2

Habilitaciéon del  [0: No valido
P91.15 . 0 O
PID2 1: Valido
P91.16 Reservado

Valor de deteccion

del limite superior
P91.17 : 0-100,0 % 100,0 % O
e

retroalimentacion

Valor de deteccion
P91.18 | del limite inferior de |0-100,0 % 0,0 % O
retroalimentacion

Tiempo de
deteccioén de
P91.19 . . 10,0-3600,0 s 10s O
retroalimentacion

fuera de rango

Tiempo del filtro de

P91.20 | retroalimentacion [0,000-60,000 s 0,000 s O
PID2
Valor limite de
P91.21 entrada de 0,0-100,0 % 100,0 % O

desviacion PID2

Seleccion de las . »
o 0: La salida del PID es positiva.

P91.22 | caracteristicas de . . 0 O

1: La salida del PID es negativa.

salida
Ganancia de salida
P91.23 0,000-3,000 1,000 O
PID2
Tiempo del filtro de
P91.24 ] 0,000-60,000 s 0,000 s O
salida PID2
Limite superior de
P91.25 . P91.26,-100,0 % 100,0 % O
la salida PID2
Limite inferior de la
P91.26 . -100,0-P91.25 0,0 % O
salida PID2
Ganancia
P91.27 . 0,000-60,000 1,000 O
proporcional
P91.28 Tiempo integral |0,000-60,000 s 5,000 s O
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diferencial previo

1: Realiza el procesamiento diferencial en la
desviacion con prioridad

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
P91.29 | Tiempo diferencial |0,000-60,000 s 0,000 s O
Periodo de
P91.30 0,001-60,000 s 0,100 s O
muestreo
Zona muerta de
P91.31 0,0-100,0 % 0,0 % ©)
control PID2
0,0-300,0 s
El PID suspende la regulacién cuando la
Retardo de la zona L .
P91.32 . desviacion de entrada del PID se mantiene 10s O
muerta
durante el tiempo de retardo de retencion de la
zona muerta.
Umbral de
P91.33 L 0,0-200,0 % 200,0 % O
separacion integral
Tiempos de filtrado
P91.34 ) . 0-40 10 O
diferencial
0: Realizar un procesamiento diferencial en la
Procesamiento |retroalimentacién con prioridad
P91.35 0 O

Grupo P92-Reloj y temporizad

or en tiempo real (disponible con el uso del teclado LCD)

laborables

Miércoles: 0x04
De lunes a viernes: Ox1F

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
P92.00 Mostrar el afio  |2020-2099, YY 2020YY [ J
Mostrar el mes y la 01.01M
P92.01 01,01-12,31, MMDD [ J
fecha MDD
Visualizacién del [1-7
P92.02 i . 1 [ J
dia de la semana |1-7 corresponden a lunes-domingo.
00,00-23,59, HHMM
P92 03 Visualizacién de la |00.00 es la hora mas temprana del dia, 00.00H °
' hora y los minutos |mientras que las 23.59 es hora mas tardia del | HMM
dia.
Bit 0-bit 6 corresponden a lunes-domingo.
L . |Instancias de configuracion:
Fijacion de los dias
P92.04 Lunes: 0x01 0 O
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la velocidad especificada por P93.01.

Si se selecciona el modo de incendio 1, la
unidad VFD siempre funciona, excepto si esta
danada.

Si se selecciona el modo de incendio 2, la
unidad VFD siempre funciona, excepto que se
detiene ante los siguientes fallos: OUT1,
OUT2, OUT3, OC1, OC2, OC3, OV1, OV2,

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
De sabado a domingo: 0x60
Hora y minuto de
00.00
P92.05 arranque de la  |{00.00-23.59, HH.MM (@)
HH.MM
unidad VFD
Segundo de
P92.06 arranque de la  |00-59s O0s O
unidad VFD
Hora y minuto de 00.00
P92.07 |parada de la unidad|00.00-23.59, HH.MM ) O
HH.MM
VFD
Segundo de parada
P92.08 ) 00-59s O0s O
de la unidad VFD
. 0: Deshabilitar
P92.09 Fallo del reloj N 0 @]
1: Habilitar
P92.10 Segundo real 00-59s 0s [ J
Grupo P93-Control de incendios
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0: No valido
1: Modo de incendio 1
2: Modo de incendio 2
Cuando P93.00=0, el modo de incendio no es
valido, la unidad VFD funciona en modo
normal y se detiene si sufre un fallo. Cuando
P93.00 es un valor distinto de cero y la sefal
de incendio esta activada, el modo de
P93.00 | Modo de incendio |incendio es valido y la unidad VFD funciona a 0 €]
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del reposo

menor o igual al valor y esta situacion dura el
tiempo superior a P94.04, se permite el
reposo.

Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
OV3y SPO.
Frecuencia de 50.00
P93.01 | funcionamiento en |0,00 Hz-P00.03 (Frecuencia de salida max.) H O
z
modo de incendio
Sentido de marcha . . » .
0: Funcionar en la direccion predeterminada.
P93.02 | del motor en modo . . N 0 O
. . 1: Funcionar en la direccion opuesta.
incendio
0-1
Bandera de modo |Si la duracion del modo de incendio alcanza
P93.03 . . . 0 [ J
de incendio los 5 minutos, esta bandera establece en 1y
no se concede la reparacion en garantia.
Mes y fecha de
P93.04 activacion del 01,01-12,31 00,00 [ J
incendio
Hora real de
P93.05 activacion del 00,00-23,59 00,00 [ ]
incendio
P93.06-
Reservado
P93.09
Grupo P94-HVAC
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Seleccion de la  [0: No valido
P94.00 . . 0 o
funcion HVAC  |1: Vélido
0: Funcionar en el limite inferior de la
B frecuencia
Seleccion del .
P94.01 i 1: Reposo basado en la frecuencia de 0 O
método de reposo . .
funcionamiento
2: Reposo basado en la desviacion
P00.05-P00.04 (Limite superior de la
frecuencia de funcionamiento)
Frecuencia de inicio [Cuando la frecuencia de funcionamiento es
P94.02 5,00 Hz O
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)
Cuando la salida es positiva, si la
retroalimentacion es mayor que la referencia,
el reposo se permite solamente cuando la
diferencia absoluta es mayor que el valor de
Desviacion de inicio |este codigo de funcion y la situacién dura el
P94.03 ) . 5,0% O
del reposo tiempo mas de P94.04.
Cuando la salida es negativa, si la
retroalimentacion es menor que la referencia,
el reposo se permite solamente cuando la
diferencia absoluta es mayor que el valor de
este cddigo de funcidn y esta situacion dura el
tiempo mas largo que P94.04.
Retardo de
P94.04 B 0,0-3600,0 s 60,0 s O
desconexion
Valor de refuerzo de|-100,0-100,0 % (respecto del valor de
P94.05 . . 10,0 % O
referencia del PID1 |referencia PID1)
0,0-6000,0 s
Esta funcion se utiliza para el funcionamiento
continuo de la unidad VFD cuando la
frecuencia de funcionamiento alcanza la
Tiempo de impulso |frecuencia limite superior, pero el valor de
P94.06 , ) . ) 10,0 s O
mas largo retroalimentaciéon no puede alcanzar el ajuste
después del refuerzo. En esta situacion, la
unidad VFD entra en el modo de reposo
inmediatamente después del tiempo de
impulso.
P00.05-P00.03 (Limite superior de la
. frecuencia)
Frecuencia de .
. En el PID de bucle cerrado, la salida del PID
P94.07 activacion del . 5,00 Hz O
se superpone directamente al valor
reposo . )
correspondiente de esta frecuencia cuando se
despierta la unidad VFD.
Desviacion al 0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
P94.08 activacion del PID1) 5,0 % O
reposo En el PID de bucle cerrado, cuando la salida
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
es positiva, si la realimentacién es menor que
la referencia, se permite la activacion
solamente cuando la diferencia real es mayor
que el valor de este codigo de funcion y esta
situacion dura el tiempo superior a P94.09.
Cuando la salida es negativa, si la
retroalimentacion es mayor que la referencia,
se permite el activacion solamente cuando la
diferencia real es mayor que el valor de este
cddigo de funcion y esta situacion dura el
tiempo mayor que P94.09.
Retardo de
L . 10,0-3600,0 s
P94.09 | activacién después |_ ) 50s O
o Tiempo de reposo min.
de la detencion
0: Fijo
El motor A es un motor de frecuencia variable.
Los otros motores son de frecuencia de
Modo de .
. . potencia.
funcionamiento del .
P94.10 . |1: Circular 1 )
motor de frecuencia )
. De acuerdo con el método de cableado del
variable L B j
apéndice, utilice los relés y los motores con la
misma cantidad para lograr la conmutacion
ciclica de potencia/frecuencia variable.
PO4.11 Numero total de |0-8, correspondientes a los motores A-H. Los 1 o
' motores nimeros de secuencia deben ser sucesivos.
P94.12-
Reservado
P94.18
Tolerancia a la .
B 0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
P94.19 presién para la PID1) 5,0 % O
adicion de motores
Frecuencia de
PO4.20 funcionamiento |P94.25 (Frecuencia de funcionamiento para la| 50,00 o
' para la adicién de |reduccién de motores)-P00.03 Hz
motores
Retardo en la
P94.21 L 0,0-3600,0 s 10,0 s O
adicién de motores
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

P94.22

Frecuencia de
conmutacion para la
adicién de motores

de frecuencia

variable

P00.05 (Frecuencia limite inferior)-P00.03

50,00

P94.23

Tiempo de DEC del
motor de frecuencia
variable para la
adicion de motores
de frecuencia de
potencia

0,0-300,0 s

10,0 s

P94.24

Tolerancia a la
presion para la
reduccion de
motores

0,0-30,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)

4,0 %

P94.25

Frecuencia de
funcionamiento
para la reduccién
de motores

P00.05-P94.20 (Frecuencia de
funcionamiento para la adiciéon de motores)

5,00 Hz

P94.26

Retardo en la
reduccion de
motores

0,0-3600,0 s

10,0s

P94.27

Accioén motriz de
frecuencia variable
para la reduccién
de motores

0: Mantener la frecuencia sin cambios
1: Acelerar hasta la frecuencia de
funcionamiento del motor

P94.28

Tiempo de ACC del
motor de frecuencia
variable para la
reduccion de
motores

0,0-300,0 s

10,0s

P94.29

Compensacioén de
la pérdida de
presion de varios
motores

0: No
1: Si

P94.30

Valor de refuerzo de
referencia de la

0,0-100,0 % (respecto del valor de referencia
PID1)

5,0 %
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
presion para un
motor auxiliar
Valor de refuerzo de
referencia de 0,0-100,0 % (respecto del valor de referencia
P94.31 . 10,0 % O
presion para dos |PID1)
motores auxiliares
Valor de refuerzo de
referencia de 0,0-100,0 % (respecto del valor de referencia
P94.32 . 15,0 % O
presion para tres |PID1)
motores auxiliares
P94.33 Reservado
0.0-6000.0h
Ciclo de sondeo del |El sondeo automatico esta dirigido a los
P94.34 ) . 0,0h O
motor motores de frecuencia variable en reposo. El
valor 0 indica que no hay sondeo.
P00.05-P00.03
Cuando la frecuencia de funcionamiento es
Umbral de - "
. mayor que el valor de este codigo de funcién,
frecuencia de . 45,00
P94.35 . . no se realiza el sondeo del motor de @]
funcionamiento . . . Hz
frecuencia variable. De lo contrario, un gran
para el sondeo . B
cambio en la presion del agua repercute en el
suministro de agua.
0,2-100,0 s
El retardo comienza después de que se dé la
Retardo de cierre |orden de cierre del contactor. La orden de
P94.36 . ) 05s O
del contactor arranque de la unidad VFD se da después del
retardo, ya que el cierre real del contactor
también tarda un tiempo.
0,2-100,0 s
Desde que se da la orden de apertura del
Retardo en la .
contactor hasta la apertura real del mismo
P94.37 apertura del ) . i 05s O
transcurre cierto tiempo. Después del retardo,
contactor . .
la unidad VFD controla el motor para cambiar
a la frecuencia de potencia.
Frecuencia de 0,00-P00.03 50.00
P94.38 conmutacion Se utiliza para comprobar si un motor puede H @]
z
manual de arranque|funcionar correctamente.
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Caodigo
de

funcion

Nombre

Descripcion

Predeter

minado

Modificar

suave

P94.39

Seleccion de
entrada de sefal de
nivel de agua de la
piscina de entrada

0: Ninguno

1: Digital

2: Al

3:Al2

4: A3

5: HDIA

6: Tarjeta de comunicacion

P94.40

Nivel de agua limite
superior de la
piscina de entrada

0,0-100,0 %

60,0 %

P94.41

Nivel de agua limite
inferior de la piscina
de entrada

0,0-100,0 %

40,0 %

P94.42

Nivel de falta de
agua de la piscina
de entrada

0,0-100,0 %

20,0 %

P94.43

Presion de respaldo
sobre las
excepciones

0,0-100,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)

0,0 %

P94.44

Valor de proteccion
dela
retroalimentacién
PID1 demasiado
bajo

0,0-100,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)

10,0 %

P94.45

Retardo de la
retroalimentacién
del PID1 demasiado
bajo

0,0-3600,0 s

Salida del terminal correspondiente que se
establece cuando el valor de
retroalimentacion del PID1 es menor que

P94 .44 y esta situacion dura lo establecido en
P94.45.

500,0 s

P94.46

Valor de proteccion
dela
retroalimentacién
PID1 demasiado
alto

0,0-100,0 % (respecto del valor maximo de
PID1)

80,0 %
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Caodigo
de Nombre Descripcion Predeter Modificar
minado
funcion
0,0-3600,0 s
Retardo de la Salida del terminal correspondiente que se
retroalimentacion |establece cuando el valor de
P94.47 . ) ) 500,0 s O
del PID1 demasiado|retroalimentacion del PID1 es mayor que
alto P94.46 y esta situacion dura lo establecido en
P94.47.
Tiempo DEC de la
P94.48 parada de 0,0-600,0 s 20s O
emergencia
Tiempo de ACC con Depend
P94.49 | la frecuencia de la |0-3600,0 s e del O
bomba de agua modelo
Tiempo de DEC con Depend
P94.50 | la frecuencia de la [0-3600,0 s e del O
bomba de agua modelo
Grupo P95-Presion de agua segmentada (disponible con el uso del teclado LCD)
Caodigo
de Nombre Descripcién Predeter Modificar
minado
funcion
00,00-23,59
P95.00 Tiempo real Ajuste la fecha y la hora del reloj en el grupo 00,00 [
P92.
Numero de 0-8
P95.01 segmentos de  |El valor 0 indica que esta funcion esta 0 O
presion desactivada.
P95.02 |Hora de inicio de T1|yna vez transcurrido Tx, la presion del agua 00,00 o
P95.03 Presion en T1  |cambia a la correspondiente a Tx. 0,0% o
P95.04 |Hora de inicio de T2|La presién del agua antes de T1 se establece | 23,00 O
P95.05 Presion en T2 en 0. 0,0 % O
P95.06 |Hora de inicio de T3|Es necesario ajustar el segmento de tiempo 23,00 @)
P95.07 Presion en T3  |[final. 0,0 % O
P95.08 |Hora de inicio de T4|P95.01 indica el nUmero de segmentos 23,00 @)
P95.09 Presién en T4  |validos. El ajuste que esta fuera del rango del | 0,0 % e}
P95.10 |Hora de inicio de T5|Ségmento no es valido. 23,00 O
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
P95.11 Presién en T5 Si la hora de inicio de Tx es posterior a la hora| 0,0 % @)
P95.12 |Hora de inicio de T6|de inicio de T(x+1), T(x+1) cambia 23,00 O
P95.13 Presion en T6  |automaticamente a Tx. 0,0 % e}
P95.14 |Hora de inicio de T7 23,00 @)
P95.15 Presién en T7 0,0 % @)
P95.16 |[Hora de inicio de T8 23,59 @)
P95.17 Presién en T8 0,0 % O
Grupo P96-Proteccion del HVAC
Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Actuacion ante la
0: Funcionamiento normal
P96.00 rotura de una 0 O
1: Parar
tuberia de agua
Tras la rotura de una tuberia de agua, la
frecuencia de funcionamiento de la unidad
Nivel de deteccion |VFD se eleva hasta el limite superior o la
P96.01 | de rotura de una |frecuencia limite superior de salida del PID. 10,0 % @]
tuberia de agua |Cuando esto se establece en 0, el ajuste
automatico no es valido.
Intervalo: 0,0-100,0 %
Tiempo de . .
N Se utiliza para comprobar el tiempo de
deteccién de la B )
P96.02 detecciodn de la rotura de una tuberia de agua. | 120,0 s O
rotura de una
i Intervalo: 0,0-6000,0 s
tuberia de agua
Funcion de
amortiguado suave |0: Deshabilitar
P96.03 . - 0 O
de la tuberia de [1: Habilitar
agua
Frecuencia de
. 30,00
P96.04 | referencia para el |0,00-P00.03 H @]
z
amortiguado suave
Duracién de la
frecuencia de
P96.05 . 0,0-6000,0 s 10,0 s O
referencia para el
amortiguado suave
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
. .. |La funcion PID es valida cuando el valor de
Nivel de deteccion . B
. retroalimentacién es mayor que el valor de
P96.06 | del amortiguado L . 30,0 % O
este cddigo de funcién.
suave
Intervalo: 0,0-100,0 %
P96.07-
Reservado
P96.09
Proteccion contra la congelacion:
La sefial de proteccion contra la congelacion
se activa cuando la temperatura detectada es
inferior al umbral de proteccion; esta sefial se
ignora si la unidad VFD esta en
funcionamiento.
Si la orden de marcha se recibe después de
Habilitacion de la |que se haya activado la proteccion, esta
P96.10 | proteccion contra la |finaliza y se ejecuta la orden de marcha. Si se 0 O
congelacion recibe una orden de parada después de haber
activado la proteccion, el motor se detiene y la
proteccién automatica se desactiva. La
proteccion automatica solo puede activarse
cuando la temperatura es superior al umbral
de proteccion.
0: Deshabilitar
1: Habilitar
Seleccione la salida de corriente para AO,
conecte un extremo de la resistencia de
temperatura a Al1 y AO1 y el otro extremo a
Tipo de sensor de |GND.
P96.11 . 0 O
temperatura 0: No valido
1: PT100
2: PT1000
3: KTY84
Umbral de
P96.12 | proteccion contra la |-20,0°C-20,0°C -5,0°C O
congelacion
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

-20,0°C-20,0°C

Umbral de Lo

. |Cuando la temperatura es inferior al valor de
P96.13 | prealarma por baja o B . 0,0°C O
este cddigo de funcidn, el terminal de
temperatura . .
prealarma emite una sefal.

Frecuencia de
P96.14 | proteccion contra la|0,0-P00.04 0,0 Hz O
congelacion

0,0-100,0 %

. Cuando un terminal externo activa la sefial de
Corriente de . o .
L proteccién contra la condensacion, la unidad
activacion de la . . . .
P96.15 L VFD transfiere la corriente continua y detiene | 30,0 % O
proteccion contra la . .
la transferencia si la duracion alcanza los 40 s.

condensacion . . .
La sefial de proteccion contra la condensacion
debe activarse de nuevo.
P96.16-
Reservado
P96.19
Frecuencia de
50,00
P96.20 avance parala (0,00 Hz-P00.04 H O
z
limpieza de bombas
Frecuencia de
funcionamiento 50,00
P96.21 ) 0,00 Hz-P00.04 O
inversa para la Hz
limpieza de bombas
Tiempo de
funcionamiento del
P96.22 0,0-3600,0 s 50s O

ACC para la
limpieza de bombas

Inversién del tiempo
de funcionamiento
P96.23 0,0-3600,0 s 50s O
del ACC para la

limpieza de bombas

Duracion de la

marcha hacia
P96.24 0,0-3600,0 s 50s O
adelante para la

limpieza de bombas
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcion
Duracion de la
marcha atras para
P96.25 o 0,0-3600,0 s 50s O
la limpieza de
bombas
Intervalo de marcha
adelante/atras para
P96.26 L 0,0-3600,0 s 10s O
la limpieza de
bombas
Numero de ciclos
P96.27 | de limpiezadela |1-1000 1 O
bomba
Requisito para seleccionar la funcién: La
unidad VFD supera el limite de corriente de
bloqueo, la frecuencia de salida es inferior al
Seleccion de la  [limite superior de frecuencia de bloqueo y la
P96.28 | funcién de bloqueo |duracién de esta situacion supera el tiempo de 0 @]
del motor bloqueo.
0: Deshabilitar
1: Alarma
2: En fallo
) . 0,0-1600,0 %
Limite de corriente .
P96.29 Nota: El 100,0 % corresponde a la corriente  |200,0 % O
de calado . .
nominal velocidad.
Limite superior de
) 0,00-P00.06
P96.30 la frecuencia de . 15 Hz @]
No puede ser inferior a 10 Hz.
calado
Tiempo de
P96.31 deteccion del 0,0-3600,0 s 20s O
calado
Seleccion de la  |0: Deshabilitar
P96.32 | funcion de bombeo |1: Alarma 0 @]
en vacio del motor |2: En fallo
Limite de corriente {0,0 %-100,0 %
P96.33 | para el bombeo en |Nota: El 100,0 % corresponde a la corriente 0,0 % O
vacio del motor |nominal velocidad.
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Caodigo
Predeter
de Nombre Descripcion Modificar
minado
funcién

Tiempo de
deteccion del
P96.34 . 10,0-3600,0 s 20s O
bombeo en vacio

del motor

Punto de Cuando la temperatura del motor detectada es
P96.35 | sobretemperatura |superior al valor de este codigo de funcion, se | 110,0°

del motor informa de un fallo.
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7 Resolucion de problemas

7.1 Qué contiene este capitulo

El capitulo le indica cémo restablecer los fallos y comprobar el historial de fallos. En este capitulo se
presenta una lista completa de alarmas e informacién sobre fallos, asi como las posibles causas y
medidas correctoras.

< Solo los profesionales formados y cualificados pueden llevar a cabo las
A operaciones citadas en este capitulo. Realice las operaciones segun las

instrucciones presentadas en el capitulo 1 Precauciones de seguridad.

7.2 Indicaciones de alarmas y fallos

Los fallos se sefialan mediante indicadores. Consulte la seccion 5.3 Teclado LED (BOP-270) pantalla
y operacion. Cuando el indicador esta encendido, el codigo de alarma o de fallo que aparece
en el teclado indica que la unidad VFD esta en estado anédmalo. Este capitulo cubre la mayoria de las
alarmas y fallos, asi como sus posibles causas y medidas correctoras. Si no puede averiguar las
causas de las alarmas o fallos, péngase en contacto con la oficina local de INVT.

7.3 Restablecimiento del fallo

La unidad VFD puede reiniciarse pulsando la tecla [STOP/RST| del teclado, las entradas digitales o
cortando la alimentacion de la unidad VFD. Una vez eliminados los fallos, el motor puede volver a
arrancar.

7.4 Historial de averias

Los codigos de funcion desde el P07.27 al P07.32 registran los tipos de las Ultimas seis averias. Los
codigos de funcion P07.33-P07.40, P07.41-P07.48, P07.49-P07.56 registran los datos de
funcionamiento de la unidad VFD en los tres tltimos fallos.

7.5 Fallos y soluciones
Realice lo siguiente si la unidad VFD detecta un fallo:

1. Compruebe si hay alguna excepcion en el teclado. En caso afirmativo, péngase en contacto con
la oficina local de INVT.

2. Si el teclado funciona correctamente, compruebe los cédigos de funcién del grupo P07 para
comprobar los parametros del registro de fallos y determinar el estado real cuando se produjo el
fallo.

3. Consulte la siguiente tabla para obtener una solucion detallada y comprobar las excepciones.
4. Corrija el fallo o busque ayuda.

5. Compruebe que el fallo ha corregido, realice un restablecimiento del fallo y vuelva a poner en
marcha la unidad VFD.
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7.5.1 Fallos y soluciones

Nota: Los nimeros encerrados entre corchetes como [1], [2] y [3] en la columna "Tipo de fallo" de la
siguiente tabla indican los cddigos de tipo de fallo de la unidad VFD leidos a través de la

comunicacion.

Cadigo . . .
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
[1] Proteccion de fase | ACC demasiado rapida.
Oout1 U de la unidad El médulo IGBT esta
inversora danado. Aumente tiempo de ACC.
[2] Proteccion de fase | Mal funcionamiento Sustituya la unidad de
Qut2 V de la unidad provocado por alimentacion.
inversora interferencias. Revise los cables de transmision.
Los cables de transmision | Compruebe si hay interferencias
[3] Proteccion de fase | estan mal conectados. intensas alrededor del dispositivo
OUt3 W de la unidad Se ha producido un periférico.
inversora cortocircuito en la
conexion a tierra.
[7] Sobretension Tiempo DEC demasiado . B
ov1 Compruebe la alimentacion de
durante la ACC corto.
51 Sobretonsia £ B la tensio entrada.
obretension xcepcion en la tension
ov2 (8] P Compruebe si el tiempo DEC de
durante la DEC de entrada. ) )
. » carga es demasiado corto o si el
Retroalimentacién de |
) motor arranca cuando esta
energia elevada. .
. girando.
[9] Sobretension al | No hay componentes de
) ) Instale los componentes de
ov3 funcionar a velocidad | frenado. o
frenado dinamico.
constante El frenado por consumo .
) | Compruebe el ajuste de los
de energia no esta o o .
- cadigos de funcién relacionados.
habilitado.
[4] Sobrecorriente ACC/DEC demasiado Aumente el tiempo de ACC/DEC.
oC1 durante la ACC rapida. Compruebe la alimentacion de
La tensién de la red es entrada.
oc2 [5] Sobrecorriente | gemasiado baja. Seleccione una VFD de mayor
durante la DEC La potencia de la VFD es | potencia.
demasiado pequefia. Compruebe si la carga esta
. Se ha producido una cortocircuitada (cortocircuito de la
[6] Sobrecorriente al » . ) S
) ) excepcion o carga conexion a tierra o cortocircuito
0oC3 funcionar a velocidad . . B
transitoria. del cableado), o si la rotaciéon no
constante . .
Se ha producido un es uniforme.
cortocircuito en la Compruebe el cableado de
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Cadigo . . .
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
conexién a tierra o salida.
pérdida de fase de salida. | Compruebe si hay interferencias
Fuentes de interferencias | fuertes.
externas intensas. Compruebe el ajuste de los
La proteccién contra el cadigos de funcion relacionados.
calado por sobrecorriente
no esta habilitada.
La tensién de lared es . B
. . Compruebe la alimentacién la
» demasiado baja.
[10] Subtension del B entrada de red.
uv La proteccién contra el .
bus B Compruebe el ajuste de los
calado por sobretension o o .
. . cadigos de funcion relacionados.
no esta habilitada.
La tension de lared es
demasiado baja.
Corriente nominal del Compruebe la tension de red.
motor ajustada Restablezca la corriente nominal
[11] Sobrecarga del |
OoL1 ; incorrectamente. del motor.
motor
Se ha producido parada | Compruebe la carga y ajuste la
del motor o los cantidad de refuerzo de par.
transitorios de carga son
demasiado grandes.
ACC demasiado rapida.
Se reinicia el motor en Aumente tiempo de ACC.
rotacion. Evite reiniciar después de la
La tensién de lared es parada.
[12] Sobrecarga de la . . .
oL2 VED demasiado baja. Compruebe la tension de red.
La carga es demasiado Seleccione una VFD de mayor
grande. potencia.
La potencia es Seleccione un motor adecuado.
demasiado pequefa.
Se ha producido una Compruebe la alimentacion de
SPI [13] Pérdida de fase | pérdida de fase o entrada.
en el lado de entrada | fluctuacion violenta en la | Compruebe el cableado de
entradaR, S, T. instalacion.
Se ha producido una
. Lo . Compruebe el cableado de
[14] Pérdida de fase | pérdida de fase en salida .
SPO . salida.
en el lado de salida | U, V, W (o las tres fases
Compruebe el motor y los cables.
del motor son
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Caodigo . . >
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
asimétricas).
[15] El conducto de aire esta
OH1 Sobrecalentamiento | obstruido o el ventilador
del médulo esta dafado. Ventile el conducto de aire o
rectificador La temperatura ambiente | sustituya el ventilador.
[16] demasiado alta. Reduzca la temperatura
OH2 Sobrecalentamiento | Funcionamiento con ambiente.
del mddulo inversor | sobrecarga durante
Fallo mucho tiempo.
Accion de terminales de
Compruebe entrada del
EF [17] Fallo externo | entrada durante fallo . »
dispositivo externo.
externo de SI.
Establezca la velocidad en
Velocidad en baudios baudios adecuada.
ajustada incorrectamente. | Compruebe el cableado de las
Fallo en la linea de interfaces de comunicacion.
[18] Fallo de . ) ) B
. comunicacion. Ajuste correctamente la direccion
CE comunicacion de . . .
Direccion de de comunicacién.
RS485 . ) )
comunicacion incorrecta. | Cambie o sustituya el cableado
La comunicacién sufre las conexiones o mejore la
fuertes interferencias. capacidad contra las
interferencias.
Mal contacto del conector
Compruebe el conector y vuelva
de la placa de control.
[19] Fallo de a enchufar.
L Componente Hall .
ItE deteccion de . Sustituya el elemento Hall.
. dafado. .
corriente B o Sustituya la placa de control
Excepcién de circuito de .
. principal.
amplificacion.
La capacidad del motor Cambie el modelo de VFD o
no coincide con la adopte el modo V/F para el
capacidad de la unidad control.
. VFD. Este fallo puede Ajuste correctamente el tipo de
[20] Fallo de ajuste . ) . . .
tE » producirse si la diferencia | motor y los parametros de la
automatico del motor . . L
de capacidad supera las | placa de identificacion.
cinco clases de potencia. | Vacie la carga del motor y vuelva
Ajuste incorrecto de los a realizar la sintonizacion
parametros del motor. automatica.
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Codigo . . »
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
Los parametros obtenidos | Compruebe el cableado del
con la sintonizacién motor y los ajustes de los
automatica se desvian parametros.
mucho de los parametros | Compruebe si la frecuencia limite
estandar. superior es superior a 2/3 de la
Tiempo de espera de la | frecuencia nominal.
sintonizacion automatica
superado.
[21] Fallo d Error de lectura/escritura | Pulse [STOP/RST]| para
allo de
. . de los parametros de restablecer.
EEP funcionamiento de .
control. Sustituya la placa de control
EEPROM .
EEPROM dafada. principal.
La respuesta PID esta
[22] Fallo por fuera i Compruebe el cableado de la
) fuera de linea. ~ . o
de lineadela sefial de realimentacion del PID.
PIDE . . La fuente de
retroalimentacién del . B Compruebe la fuente de
retroalimentacion PID ) .
PID realimentacion del PID.
desaparece.
El tiempo de
funcionamiento real de la . .
[24] Se ha llegado al . Pida al proveedor que ajuste y
. . unidad VFD es mayor que | . . .
END final del tiempo de . tiempo de funcionamiento
. . el tiempo de )
funcionamiento . . . configurado.
funcionamiento interno
establecido.
La unidad VFD informa
[25] Fallo de
de prealarma por Compruebe los puntos de carga y
OoL3 sobrecarga i
. sobrecarga segun lo prealarma por sobrecarga.
electrénica .
establecido.
El cable del teclado esta
mal conectado o
Compruebe el cable del teclado
desconectado. . .
para determinar si se produce un
El cable del teclado es
[26] Fallo de . fallo.
. demasiado largo, lo que .
PCE comunicacion del Compruebe si hay una fuente de
provoca fuertes . . i
teclado ) . interferencia externa y retirela.
interferencias. .
Sustituya el hardware y busque
Error en el teclado o en el . o
o o, servicios de mantenimiento.
circuito de comunicacion
de la placa base.
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Caodigo . . -
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
El cable del teclado esta
mal conectado o
desconectado. Compruebe si hay una fuente de
El cable del teclado es interferencia externa y retirela.
UPE [27] Error de carga de | demasiado largo, lo que | Sustituya el hardware y busque
parametros provoca fuertes servicios de mantenimiento.
interferencias. Sustituya el hardware y busque
Error en el teclado o en el | servicios de mantenimiento.
circuito de comunicacion
de la placa base.
El cable del teclado esta
mal conectado o .
Compruebe si hay una fuente de
desconectado. . . ,
interferencia externa y retirela.
El cable del teclado es .
[28] Error de . Sustituya el hardware y busque
demasiado largo, lo que o 0
DNE descarga de servicios de mantenimiento.
| provoca fuertes )
parametros . . Vuelva a hacer una copia de
interferencias. )
. seguridad de los datos en el
Se ha producido un error
. teclado.
de almacenamiento de
datos en el teclado.
La salida de la unidad
VFD esta conectada en )
. . Compruebe si el cableado del
cortocircuito a tierra.
L motor es correcto.
Hay un fallo en el circuito .
[32] Fallo por B . Sustituya el elemento Hall.
o de deteccion de corriente. .
ETH1 cortocircuito de la . B Sustituya la placa de control
o . La configuracion real de .
conexion a tierra 1 . principal.
la potencia del motor se
) Restablezca correctamente los
desvia mucho de la i
. . parametros del motor.
potencia de la unidad
VFD.
La salida de la unidad .
i Compruebe si el cableado del
VFD esta conectada en
L . motor es correcto.
cortocircuito a tierra. .
[33] Fallo por o Sustituya el elemento Hall.
o Hay un fallo en el circuito .
ETH2 cortocircuito de la . . Sustituya la placa de control
. . de deteccion de corriente. |
conexion a tierra 2 . B principal.
La configuracion real de
. Restablezca correctamente los
la potencia del motor se i
. parametros del motor.
desvia mucho de la
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Codigo . . »
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
potencia de la unidad
VFD.
Compruebe y asegurese de que
. la carga es adecuada, y aumente
[34] Fallo de La carga es demasiado . .
L el tiempo de deteccion.
dEu desviacion de pesada o se el motor se )
. Compruebe que los parametros
velocidad ha parado. L
de control estan bien
configurados.
Configuracion incorrecta .
| Compruebe la carga y asegurese
de los parametros de
esta carga es normal.
control del SM. ) i
. | Compruebe si los parametros de
[35] Fallo de ajuste | Los parametros de L.
STo . . L » control estan ajustados
incorrecto sintonizacion automatica
. correctamente.
NO sSON precisos. ) y
. i Aumente el tiempo de deteccion
El inversor no esta .
del fallo de ajuste.
conectado al motor.
La unidad VFD informa
LL [36] Fallo de de prealarma por Compruebe los puntos de carga y
subcarga electrénica | subcarga segun lo prealarma por subcarga.
establecido.
El terminal de entrada de
Compruebe el cableado del
sobretemperatura del .
. terminal de entrada de
motor es valido.
. . sobretemperatura del motor
La resistencia de o .
[59] Fallo de o, (funcién del terminal 57).
deteccion de temperatura .
oT sobretemperatura del Compruebe si el sensor de
es anormal. .
motor . temperatura funciona
Se ha producido una
correctamente.
sobrecarga de larga .
B Compruebe el motor y realice el
duracioén o una . ;
., mantenimiento del mismo.
excepcion.
. No debe insertar dos tarjetas del
. . Las dos tarjetas de . . .
[55] Tipo de tarjeta de o mismo tipo. Compruebe el tipo de
E-Err o, . expansion insertadas son . B .
expansion duplicada . . tarjeta de expansion y extraiga
del mismo tipo. . i
una tarjeta después de apagarla.
[60] No se ha podido | Hay transmisién de datos | Compruebe si la tarjeta de
F1-Er identificar la tarjeta | en las interfaces de la expansion de esta ranura es
de expansion en la | ranura de la tarjeta 1; sin | compatible.
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Caodigo
de fallo

Tipo de fallo

Causa posible

Solucion

ranura de la tarjeta 1

embargo, no puede leer
el tipo de tarjeta.

Estabilice las interfaces de la
tarjeta de expansion tras el
apagado y compruebe si el fallo
persiste en el siguiente
encendido.

Compruebe si el puerto de
insercion esta dafado; en caso
afirmativo, sustituya el puerto de
insercion después de apagarlo.

F2-Er

[61] No se ha podido
identificar la tarjeta
de expansién en la

ranura de la tarjeta 2

Hay transmisién de datos
en las interfaces de la
ranura de la tarjeta 2; sin
embargo, no puede leer
el tipo de tarjeta.

Compruebe si la tarjeta de
expansion de esta ranura es
compatible.

Estabilice las interfaces de la
tarjeta de expansion tras el
apagado y compruebe si el fallo
persiste en el siguiente
encendido.

Compruebe si el puerto de
insercion esta dafiado; en caso
afirmativo, sustituya el puerto de
insercion después de apagarlo.

C1-Er

[63] Tiempo de
espera de la
comunicacion de la
tarjeta de expansion
en laranura de la
tarjeta 1

No hay transmisién de
datos en las interfaces de
la ranura de la tarjeta 1.

Compruebe si la tarjeta de
expansion de esta ranura es
compatible.

Estabilice las interfaces de la
tarjeta de expansion tras el
apagado y compruebe si el fallo
persiste en el siguiente
encendido.

Compruebe si el puerto de
insercién esta dafiado; en caso
afirmativo, sustituya el puerto de
insercion después de apagarlo.

C2-Er

[64] Tiempo de
espera de la
comunicacion de la
tarjeta de expansion
en la ranura de la

No hay transmisién de
datos en las interfaces de
la ranura de la tarjeta 2.

Compruebe si la tarjeta de
expansion de esta ranura es
compatible.

Estabilice las interfaces de la
tarjeta de expansion tras el
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Codigo . . »
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
tarjeta 2 apagado y compruebe si el fallo
persiste en el siguiente
encendido.
Compruebe si el puerto de
insercion esta dafado; en caso
afirmativo, sustituya el puerto de
insercion después de apagarlo.
. No hay transmision de
[29] Fallo de tiempo . .
datos entre la tarjeta de Compruebe si el cableado de la
de esperaenla L . L |
E-DP L comunicacion y el tarjeta de comunicacion esta
comunicacion de la .
. ordenador central (o suelto o se ha desprendido.
tarjeta PROFIBUS
PLC).
[30] Fallo de tiempo | No hay transmisién de .
. Compruebe si el cableado de la
de esperaenla datos entre la tarjeta de . L |
E-NET L L tarjeta de comunicacion esta
comunicacion de la | comunicacion y el .
. suelto o se ha desprendido.
tarjeta Ethernet ordenador central.
. No hay transmisién de
[31] Fallo de tiempo . .
datos entre la tarjeta de Compruebe si el cableado de la
de esperaenla . . . i
E-CAN L comunicacion y el tarjeta de comunicacion esta
comunicacion de la .
. ordenador central (o suelto o se ha desprendido.
tarjeta CANopen
PLC).
. No hay transmisién de
[57] Fallo de tiempo . .
datos entre la tarjeta de Compruebe si el cableado de la
de esperaen la . . . i
E-PN L comunicacion y el tarjeta de comunicacion esta
comunicacion de la .
. ordenador central (o suelto o se ha desprendido.
tarjeta PROFINET
PLC).
. No hay transmisién de
[67] Fallo de tiempo . .
datos entre la tarjeta de Compruebe si el cableado de la
de esperaenla . . . i
E-BAC o comunicacion y el tarjeta de comunicacion esta
comunicacion de la .
. ordenador central (o suelto o se ha desprendido.
tarjeta BACNet
PLC).
[58] Fallo de tiempo
de espera en la No hay transmisién de .
L . Compruebe si el cableado de la
comunicacion de la | datos entre las tarjetas de . L )
ESCAN . L tarjeta de comunicacion esta
tarjeta comunicaciéon maestra y .
suelto o se ha desprendido.
maestra/esclava de | esclava de CAN.
CAN
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Cadigo . . .
Tipo de fallo Causa posible Solucion
de fallo
[69] Fallo del esclavo | Se ha producido un fallo | Detecte la tarjeta CAN esclava de
S-Err CAN en la en uno de las tarjetas la unidad VFD y analice la causa
sincronizacion CAN esclavas de la de fallo correspondiente de la
maestro/esclavo unidad VFD. unidad VFD.
La temperatura es inferior
[73] Fallo de "
FrOST . al umbral de proteccién Compruebe la temperatura.
congelacion .

contra la congelacion.
La corriente es mayor que .

BLOQUE | [74] Fallo de calado . Compruebe si hay calado.
la corriente de calado.
La corriente es inferior al

b [75] Fallo de bombeo | limite de corriente para el | Compruebe si se produce
r
en vacio bombeo en vacio del bombeo en vacio.

motor.

7.5.2 Otros estados

Codigo Tipo de
Causa posible Solucion
mostrado estado
Fallo en la El sistema esta apagado o la
Compruebe las condiciones de
PoFF alimentacion | tensién del bus es demasiado

del sistema baja.

la red.
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7.6 Andlisis de los fallos mas comunes

7.6.1 El motor no funciona

Rectifique la averia
basandose en la
informaci6n de la misma

Funcionando
correctamente

Normal c

El motor no funciona

¢Elindicador POWER
esta encendido?
¢Elteclado muestra
informacién?

2Se muestra la
informacion de la
averia?

Funcion: 3
¢Funciona No ¢Los parametros de
despues, on ostan bien Identifique el canal de
de restablecer los aiustados? comandos en ejecucion
parametros? ?
‘ Se produce una ‘ N
excepcion st
Teclad
normal o
A
Normal
El cableado de Funcionando Pulse RUN para poner
Funcionando comunicacién se ha correctamente ha
correctamente

alizado correctamente’

Se produce una excepcion

excepcion

Se produce una

¢Elinterruptor de aire y

tension de RST
con un multi

el contactor EM del lado No_| Cierre el contactor
de entrada estan aire
cerrados?
si
Y
Compruebe la Normal
Fallo de VFD

Se produce una
excepcion

Terminal
erminal Compruebe la

tension de la red

Funcionando
correctamente

Compruebe si el terminal
de entrada esté en el
estado correcto

Si

Se produce una excepcidl

&

Normal

¢Funciona
correctamente
después de cerrar el
terminal?

ET comando de
velocidad esta ajustado
correctamente?

Compruebe la tension de
UVW con un multimetro

Normal

¢Esta el motor bien
cableado?

Fallo del motor

No ¢Es la carga demasiado

pesada?
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Se produce una excepcion

¢Funciona correctamente’
después de ajustar correctamen}
el comando de velocidad?,

Normal

| Funcionamien
‘ to normal

Fallo de VFD

Cablear el motor
correctamente

Reduzca la carga si

o| el motor se bloguea

debido a cargas
pesadas
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7.6.2 El motor vibra

El motor vibra o emite
un sonido inusual

)

¢Los parametros delmotory No Ajuste correctamente
el tipo de motor estan el tipo de motor y
ajustados correctamente? los parametros

Ls.'

¢Se harealizado la
sintonizacion automatica?

Lsi

No ¢El parametro de P No ¢;Se trata de un control
vibracién V/F esta « vectorial?
bien ajustad 0?

I

Configure ¢Los parametros ASR y No
correctamente los ACR estan ajustados
parametros correctamente?

A 4

No Realice la
sintonizaccion
automatica

A 4

Ajuste el parametro
correctamente

A 4

%L si
¢Se producen fluctuaciones Si

inusuales cuando funciona a
la frecuencia stablecid a?

Compruebe la
fre cuencia ajustada

A 4

No

¢Se producen fluctuaciones Si

inusu ales en la carga?

LNO

Sise trata de una averia de la
unidad VFD, péngase en
contacto con nuestra empresa

Compruebe la carga

A 4
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7.6.3 Sobretension

Fallo de sobretension

¢La tension de la fuente de No Aseglrese de que la fuente
alimentacion esta dentro del de aimentacién cumple
rango estandar? los requisitos

¢Lla UVW en el lado de salida del
VFD esta en cortocircuito a tierra?
¢El cableado en el lado de salida
del VFD estarealizado
correctamente?

si Rectifique el fallo de
cortocircuitoy realice el
cableado correctamente

Si

4

¢(Es eltiempo de cargaDEC si ¢Se puede prolongar el Si Prolongue el tiempo

demasiado corto? tiempo de ACC/DEC? de ACC/DEC
N
i No L °
si ; ¢Se debe utiizar un si -

¢El motor cargado se acciona <&

Compruebe lacarga y ajuste en sentido inverso? accesorio de freno? Afiada accesorios de freno
i No No
Si se tratade una averiade la Ajuste los accesorios y la
unidad VFD, pongase en resistenciade los frenos

contacto con nuestra empresa

A

7.6.4 Subtension

Fallo de subtension

v

¢La tension de la fuente de St Aseglrese de que la
alimentacion esta dentro del P fuentede alimentacion
rango estandar? cumple los requisitos
i No
¢Elinterruptor de aire y el Si Cierre el interruptor de
contactor estan abiertos o han | 4 aire y el contactor y
aparecido excepciones? rectifique las excepciones
i No
¢Hay undispositivo de gran si
potenciafuncionandoenla red que P Ajustela entradadela red
baje la tensién de lared?
No
A
¢La unidad VFD se apaga Si R Identifique las causas de
durante el funcionamiento? »  apagadoy re_cuflquelas
excepciones

Tw

Sise tratade una averiade la
unidad VFD, péngase en
contacto con nuestraempresa
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7.6.5 Sobrecalentamiento del motor

Calentamiento inusual
del motor

¢Los parametros del motor
esta comectamente
ajustados?

Ajuste los
parametros del
motor correctamente

Si

¢ Se ha realizado la
sintonizacion automética de
los parametros?

Sintonizacién
automaticade los
parédmetros

Si

¢Funciona launidad VFD a
baja velocidad todo el tiempo?

¢ Se trata de un motor de
frecuencia variable?

Utilice un motor de
frecuencia variable

¢Esla carga
demasiado pesada?

Reduzca lacarga

¢ Estan equilibradas las tres
fases del motor?

Sustituya el motor

¢Es la frecuencia de la
portadora demasiado baja?

Ajuste correctamente
lafrecuencia de la
portadora

¢Es el cable del motor
demasiado largo?

Anadaunfitro de
salida

Si se tratade una averiade la
unidad VFD, péngase en contacto
con nuestra empresa
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7.6.6 Sobrecalentamiento de la unidad VFD

Sobre calentamiento de la
unidad VFD

.

¢Es la carga demasiado Pesado Si
o la capacidad de la unidad VFD
es demasiado pequefia?

lNo

¢Es la temperatura
ambiente demasiado Ita?

LNO
¢El ventilador del VED Si N Si se trata de una averia de
S P launidad VFD, péngase en
emite un sonido inusual?

contacto con nuestra mpresa
LNO

¢Esta bloqueado el
disipador de calor?

LNO

¢Es la frecuencia de la
portadora d emasiado alta?

LNO

Si se trata de una averia de
la unidad VFD, péngase en
contacto con nuestra mpresa

Reduzca la carga y aumentar
la capacidad del VFD

Si Afiada un dispositivo de
refrigeracion o reduzca la
potencia del VFD

\ 4

Si Limpie el disipador de calor
para mejorar las condiciones
de refrigeracion

A 4

S Reduzca la frecuencia
de la portadora

h 4
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7.6.7 El motor se cala durante la ACC

Reduzca el par de la
cargay aumentarla
capacidad del VFD

Si se tratade una averia
o interferencia del VFD,
péngase en contacto
con nuestra empresa

¢El par motor es
demasiado alto?

Modificar el impulso
de par

El motor se cala durante
laACC

¢Es el tiempo de
carga DEC es
demasiado corto?

Aumente el tiempo de
ACC

Compruebe latension de los
terminales del motor con un
multimetro. ¢ Est4la tensién dentro
del rango definido?

Utilice cables més grandes, acorte

ladistanciadel cableado, ajuste la

caida de tension de la reactancia de
salida, etc.

¢lacargao lainercia
son demasiado
grandes?

¢Es el par de carga
demasiado grande?

¢Se trata deun
control VIF?

¢ Se ha realizado la
sintonizacion

automaticade los

pardmetros?

Si

Si se tratade una averiao
interferencia del VFD,
pongase en contacto con
nuestra empresa
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i

¢Se ha usado un contacto con

motor especial? nuestra
empresa

No

Reduzca lainercia de la
cargay aumentarla
capacidad del VFD

Sobrecorriente
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7.6.8 Sobrecorriente

Disminuya el impulso |, ST ¢El par motor es
del par motor demasiado alto?
No
No ¢lacurva VIF
Ajuste la curva V/IF multipunto esta bien
ajustada?

Establezca los
parametros
de control de las
vibraciones V/F
correctamente

¢ Se producen
vibraciones inusuales
en el motor?

Sobrecorriente

¢La UVW en el lado de
salida del VFD esta en
cortocircuito a tierra?
Retire el cable del motor y
compruebe si esta
conectado a tierra.

No

¢ Tiene el motor un
cortocircuito a tierra?

¢Eltipo de motor y los
parametros estan ajustados
correctamente?

¢ Se ha realizado la
sintonizacion

automatica de los

parametros?

¢Es el tiempo de
carga DEC
demasiado corto?

¢Los parametros ASR y
ACR estan ajustados
correctamente?

Si se trata de una
averfa de la unidad
VFD, péngase en
contacto con nuestra
empresa

VFD, péngase en contacto con
nuestra empresa

Si se trata de una averia de la unidad

7.7 Contramedidas sobre las interferencias comunes
7.7.1 Interferencias en los interruptores y sensores de los contadores

Fenémeno de interferencia

-333-

Rectifique el fallo de
cortocircuito a tierra 'y
configurar los cables
del motor
correctamente

Sustituya el motor

Ajuste correctamente el
tipo de motor y los
parametros

Realice la
sintonizaccion
automatica de los
parametros de
rendimiento

Ajuste el tiempo de
ACC/DEC

Reduzca la carga'y
aumentar la capacidad
del VFD

Elimine las fuentes de
interferencia

Ajuste correctamente
los parametros ASR y
ACR
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La presion, la temperatura, el desplazamiento y otras sefiales de un sensor son recogidas y

mostradas por un dispositivo de interaccion hombre-maquina. Los valores se muestran

incorrectamente de la siguiente manera después de que la unidad VFD se ponga en marcha:

1.
2.

El limite superior o inferior se muestra erroneamente, por ejemplo, 999 o -999.
La visualizacién de los valores salta (suele ocurrir en los transmisores de presion).

La visualizacion de los valores es estable, pero hay una gran desviacién; por ejemplo, la
temperatura es decenas de grados mas alta que la temperatura habitual (suele ocurrir en los
termopares).

La sefial recogida por un sensor no se visualiza pero funciona como una sefial de
retroalimentacién del sistema de accionamiento. Por ejemplo, se espera que la unidad VFD
desacelere cuando se alcance el limite superior de presion del compresor pero, en el
funcionamiento real, comienza a desacelerar antes de que se alcance el limite superior de
presion.

Después de poner en marcha la unidad VFD, la visualizacién de todo tipo de medidores (como el
frecuencimetro y el potenciémetro) que estan conectados al terminal de salida analégica (AO)
de la unidad VFD se ve gravemente afectada, mostrando los valores de forma incorrecta.

En el sistema se utilizan interruptores de proximidad. Después de poner en marcha la unidad
VFD, el indicador de un interruptor de proximidad parpadea y el nivel de salida cambia.

Solucion

1.

Compruebe y asegurese de que el cable de retroalimentacion del sensor esta a 20 cm o mas del
cable del motor.

Compruebe y asegurese de que el cable de tierra del motor estd conectado al terminal PE del
variador de frecuencia (si el cable de tierra del motor se ha conectado al bloque de tierra, debe
utilizar un multimetro para medir y asegurarse de que la resistencia entre el bloque de tierra y el
terminal PE es inferior a 1,5 Q).

Intente afiadir un condensador de seguridad de 0,1 yF al extremo de la sefal del terminal de
sefial de retroalimentacion del sensor.

Intente afadir un condensador de seguridad de 0,1 pF al extremo de alimentaciéon del medidor
de sensores (preste atencion a la tension de la fuente de alimentacion y a la resistencia de la
tension del condensador).

Para las interferencias en los contadores conectados al terminal AO de la unidad VFD, Si el AO
utiliza una sefial de corriente de 0-20 mA, afiada un condensador de 0,47 yF entre los
terminales AO y GND; si el AO utiliza una sefial de tensién de 0-10 V, afiada un condensador de
0,1 pF entre los terminales AO y GND.

Nota:

< Cuando sea necesario un condensador de desacoplamiento, afiadalo al terminal del dispositivo
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conectado al sensor. Por ejemplo, si un termopar va a transmitir sefiales de 0 a 20 mA a un
medidor de temperatura, es necesario anadir el condensador al terminal del medidor de
temperatura; si una regla electrénica va a transmitir sefiales de 0 a 30 V a un terminal de sefal
del PLC, es necesario anadir el condensador al terminal del PLC.

Si hay un gran nimero de contadores o sensores alterados, se recomienda configurar un filtro
C2 externo en el extremo de la potencia de entrada de la unidad VFD. Para obtener mas

informacion, consulte la seccion fHRERRANF A, HRIKRREIG HE. .

7.7.2 Interferencias en la comunicacion RS485

Las interferencias descritas en esta seccidn sobre la comunicacion RS485 incluyen principalmente el

retardo de la comunicacion, la falta de sincronizacion, el apagado ocasional o el apagado completo

que se produce tras el arranque de la unidad VFD.

Si la comunicacién no puede llevarse a cabo correctamente, independientemente de que la

unidad VFD esté en funcionamiento, la excepcion no esta necesariamente causada por una

interferencia. Puede averiguar las causas de la siguiente manera:

1.
2.
3.

Compruebe si el bus de comunicacion RS485 esta desconectado o tiene un mal contacto.
Compruebe si los dos extremos de la linea A o B estan conectados al revés.

Compruebe si el protocolo de comunicacién (como la tasa de baudios, los bits de datos y el bit
de verificacion) de la unidad VFD coincide con el del ordenador superior.

Si esta seguro de que las excepciones en la comunicacion son causadas por interferencias,

puede resolver el problema mediante las siguientes medidas:

1. Inspeccion simple.

2. Disponga los cables de comunicacion y los cables del motor en diferentes bandejas de cables.

3. En los escenarios de aplicacion de varios VFD, adopte el modo de conexién crisantemo para
conectar los cables de comunicacion entre las unidades VFD, lo que puede mejorar la capacidad
contra las interferencias.

4. En los escenarios de aplicacion de varias unidades VFD, compruebe y asegurese de que la
capacidad de conduccién del maestro es suficiente.

5. Para la conexion de varias unidades VFD, es necesario configurar una resistencia terminal de
120 Q en cada extremo.

Solucién

1. Compruebe y asegurese de que el cable de tierra del motor esta conectado al terminal PE del
variador de frecuencia (si el cable de tierra del motor se ha conectado al bloque de tierra, debe
utilizar un multimetro para medir y asegurarse de que la resistencia entre el bloque de tierra y el
terminal PE es inferior a 1,5 Q).

2. No conecte la unidad VFD y el motor al mismo terminal de tierra que el controlador principal
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(como el PLC, la HMI y la pantalla tactil). Se recomienda conectar la unidad VFD y el motor a la
toma de tierra de la alimentacion, y conectar el ordenador superior por separado a un perno de
tierra.

Intente poner en cortocircuito el terminal de tierra de referencia de la sefial (GND) de la unidad
VFD con el del controlador del ordenador superior para asegurarse de que el potencial de tierra
del chip de comunicacion de la tarjeta de control de la unidad VFD coincide con el del chip de
comunicacioén del ordenador superior.

Intente cambiar el tapon de cortocircuito del puente J9 en la placa de control de la unidad VFD
de 1/2 pines a 2/3 pines.

Intente afadir un condensador de seguridad de 0,1 pF al terminal de alimentacién del ordenador
superior (PLC, HMI y pantalla tactil). Durante este proceso, preste atencién a la tension de la
fuente de alimentacion y a la capacidad de resistencia de la tensién del condensador. Como
alternativa, puede utilizar un anillo magnético (se recomiendan los anillos magnéticos
nanocristalinos hechos de Fe). Pase la linea de alimentacién L/N o la linea +/-del ordenador
superior por el anillo magnético en la misma direccion y enrolle 8 bobinas alrededor del anillo
magnético.

7.7.3 Fallo en la parada y brillo del indicador debido al acoplamiento del cable del motor

Fenémeno de interferencia

1. No se detiene
En un sistema VFD en el que se utiliza un terminal S para controlar el arranque y la parada, el
cable del motor y el de control estan dispuestos en la misma bandeja de cables. Una vez que el
sistema se ha puesto en marcha correctamente, el terminal S no puede utilizarse para detener el
inversor.

2. Indicador que brilla
Después de poner en marcha la unidad VFD, el indicador del relé, el indicador de la caja de
distribucion de energia, el indicador del PLC y el zumbador de indicacion brillan, parpadean o
emiten sonidos inusuales de forma inesperada.

Solucién

1. Compruebe y asegurese de que el cable de sefial de excepcion esta dispuesto a 20 cm o mas
del cable del motor.

2. Adada un condensador de seguridad de 0,1 uF entre el terminal de entrada digital (S) y el
terminal COM.

3. Conecte el terminal de entrada digital (S) que controla el arranque y la parada a otros terminales

de entrada digital inactivos en paralelo. Por ejemplo, si S1 se utiliza para controlar el arranque y
la parada y S4 esta en reposo, puede intentar conectar en cortocircuito S1 con S4 en paralelo.

Nota: Si el controlador (como el PLC) del sistema controla mas de 5 unidades VFD al mismo tiempo
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a través de los terminales de entrada digital (S), este esquema no es aplicable.

7.7.4 Corriente de fuga e interferencia en el RCD

Las unidades VFD emiten una tension PWM de alta frecuencia para accionar los motores. En este
proceso, la capacitancia distribuida entre el IGBT interno de una unidad VFD vy el disipador de calor y
la existente entre el estator y el rotor de un motor puede provocar inevitablemente que la unidad VFD
genere una corriente de fuga de alta frecuencia hacia la tierra. Se utiliza un dispositivo de proteccion
operado por corriente residual (RCD) para detectar la corriente de fuga de potencia cuando se
produce un fallo de conexién a tierra en un circuito. La aplicacion de una unidad VFD puede provocar
el mal funcionamiento de un RCD.

1. Reglas para la seleccion de los RCD

(1) Los sistemas VFD son especiales. Estos sistemas exigen que la corriente residual nominal de
los RCD comunes en todos los niveles sea superior a 200 mA, y que las unidades VFD estén
conectados a tierra de forma fiable.

2) En el caso de los DCR, el limite de tiempo de una accién debe ser mayor que el de una accién
siguiente, y la diferencia de tiempo entre dos acciones debe ser superior a 20 ms. Por ejemplo,
1s5,05sy0,2s.

(3) Para los circuitos de los sistemas VFD se recomiendan los RCD electromagnéticos. Los DDR

electromagnéticos tienen una gran capacidad contra las interferencias, por lo que pueden
evitar el impacto de la corriente de fuga de alta frecuencia.

RCD electronico RCD electromagnético

Requiere un transformador de corriente de

. . ~ secuencia cero altamente sensible, preciso y
Bajo coste, alta sensibilidad, pequefio en B . B
. . estable que utilice materiales de aleacién
volumen, susceptible a las fluctuaciones en .
B permanente de alta permeabilidad, proceso
la tensién de la red y a la temperatura . .
. . . complejo, coste elevado, no susceptible a la
ambiente y baja capacidad contra las B .
) . fluctuacion de la tension de la fuente de
interferencias . B .
alimentacion y a la temperatura ambiente,

fuerte capacidad contra las interferencias

2. Solucion al mal funcionamiento del RCD (gestién de la unidad VFD)

(1) Intente quitar el tornillo o el puente EMC en "EMC/VDR" de la unidad VFD.
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Tornillo del puente sensible a tensién

Tornillo del puente EMC

Intente reducir la frecuencia de la portadora a 1,5 kHz (P00.14=1,5).

Intente modificar el modo de modulacion a "modulacion 3PH y modulaciéon 2PH" (P08.40=00).
Solucion al mal funcionamiento del RCD (por parte de la distribucion del sistema)

Compruebe y asegurese de que el cable de alimentacién no esta empapado de agua.

Compruebe y asegurese de que los cables no estan dafiados o empalmados.

Compruebe y asegurese de que no se ha realizado una toma de tierra secundaria en el cable
neutro.

Compruebe y asegurese de que el terminal del cable de alimentacion principal esta en buen
contacto con el interruptor de aire o el contactor (todos los tornillos estan apretados).

Compruebe los dispositivos alimentados en monoféasica y asegurese de que estos dispositivos
no utilizan lineas de tierra como cables neutros.

No utilice cables apantallados como cables de alimentacién de la unidad VFD y del motor.

7.7.5 Chasis del dispositivo vivo

Después de arrancar la unidad VFD, hay una tensiéon sensible en el chasis y puede sentir una

descarga eléctrica al tocarlo. Sin embargo, el chasis no esta bajo tension (o la tensién es muy inferior

a la de seguridad humana) cuando la unidad VFD esta encendida pero no funciona.

Solucion:

1.

Si hay una toma de tierra de distribucion de energia o un perno de tierra en el lugar, conecte a
tierra el chasis del armario de la unidad VFD a través de la toma de tierra de energia o del perno.

Si no hay conexion a tierra en el lugar, debe conectar la carcasa del motor al terminal de tierra
PE de la unidad VFD, y asegurarse de que el puente en "EMC/ VDR" de la unidad VFD esta en
cortocircuito.
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8 Mantenimiento

8.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo describe cémo realizar el mantenimiento preventivo de la unidad VFD.

8.2 Inspeccidn periddica

Se requiere poco mantenimiento cuando la unidad VFD se instala en un entorno que cumple con los

requisitos. La siguiente tabla describe los periodos de mantenimiento rutinario recomendados por

INVT.

Comprobar el alcance

Comprobar la categoria

Método

Criterio

Medio ambiente

Compruebe la temperatura
y la humedad, y si hay

Inspeccion visual

Se cumplen los

. . y uso de requisitos
vibraciones, polvo, gas, : .
. . instrumentos de |establecidos en
salpicaduras de aceite y L
medicion. este manual.
gotas de agua en el entorno.
. . No hay
Compruebe si hay materias . .
. herramientas ni
extrafias, como L .
. . Inspeccion visual [sustancias
herramientas, o sustancias .
peligrosas

peligrosas colocadas cerca.

colocadas cerca.

Compruebe la tension del

Utilice
multimetros u

Se cumplen los

sobrecalentamiento y al
envejecimiento.

N L L requisitos
Tension circuito principal y del otros .
o . establecidos en
circuito de control. instrumentos de
L este manual.
medicion.
. L Los caracteres se
Compruebe la visualizacién o
. B Inspeccion visual|muestran
de la informacion.
correctamente.
Teclado . Se cumplen los
Compruebe si los .
L. requisitos
caracteres no se muestran |Inspeccion visual .
establecidos en
completamente.
este manual.
Compruebe si los tornillos B No hay
. Apriételos. .
se aflojan o se desprenden. excepciones.
Compruebe si la maquina
Circuito . esta deformada, agrietada o
. Comun ~ . i
principal dafada o si su color varia . No hay
. Inspeccioén visual .
debido al excepciones.
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Comprobar el alcance

Comprobar la categoria

Método

Criterio

Compruebe si hay manchas
y polvo adheridos.

Inspeccion visual

No hay
excepciones.
Nota: La
decoloracién de
las barras de
cobre no significa
que no puedan

grietas y dilatacion del
chasis.

funcionar
correctamente.
Compruebe si los
conductores estan
. o No hay
deformados o cambian de  {Inspeccion visual )
excepciones.
Conductory |color por
cable sobrecalentamiento.
Compruebe si las fundas de
. ) ... INo hay
los cables estan agrietadas |Inspeccion visual .
. excepciones.
0 su color cambia.
Bloque de . - L No hay
. Compruebe si hay dafios.  |Inspeccion visual .
terminales excepciones.
Compruebe si hay fugas de
electrolito, decoloracion, No hay

Inspeccioén visual

excepciones.

Compruebe si las valvulas

Determine la
vida util
basandose en la

por el sobrecalentamiento.

Condensador de . , informacion de  |No hay
. de seguridad estan . .
filtro . mantenimiento o |excepciones.
liberadas. i )
midala mediante
la capacidad
electrostatica.
. . Utilice .
Compruebe si la capacidad | Capacidad
. . instrumentos .
electrostatica se mide como . electrostatica =
. para medir la L
es debido. . valor inicial x 0,85
capacidad.
Compruebe si hay un B
. . . Inspeccion No hay
Resistencia |desplazamiento causado . . .
olfativa y visual |excepciones.

-340-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas

Mantenimiento

Comprobar el alcance Comprobar la categoria Método Criterio
Inspeccion visual
o retire un
. Rango de
Compruebe si las extremo del . .
. . ) resistencia: £10 %
resistencias estan cable de

(de la resistencia

sobrecalentamiento.

desconectadas. conexion y utilice )
3 estandar)
un multimetro
para la medicion.
Compruebe si hay sonidos u|Inspecciéon
Transformador, . » . . No hay
olores de vibracion auditiva, olfativa .
Reactor ) ) excepciones.
inusuales. y visual
Contactor Compruebe si hay sonidos |Inspecciéon No hay
electromagnético|de vibracion en el taller. auditiva excepciones.
y Compruebe si los contactos . No hay
| Inspeccion visual .
Relé hacen buen contacto. excepciones.
Compruebe si los tornillos y
i B No hay
los conectores estan Apriételos. .
excepciones.
sueltos.
Compruebe si hay un olor o |Inspeccién No hay
una decoloracion inusuales. |olfativa y visual |excepciones.
Compruebe si hay grietas, No h
- = . Lo o hay
Circuito de | Placa de control |dafios, deformaciones u Inspeccion visual .
. excepciones.
control y conector  |éxido.
Inspeccion
visual, y
Compruebe si hay fugas de |determinar la No hay
electrolito o deformaciones. |vida util segun la [excepciones.
informacion de
mantenimiento.
Inspeccion
. . auditiva y visual, B
Compruebe si hay sonidos o . La rotacion es
. . . y girar las aspas
vibraciones inusuales. . suave.
del ventilador
Sistema de | Ventilador de con la mano.
refrigeracion| refrigeracion  |Compruebe si los pernos B No hay
. Apriételos. i
estan sueltos. excepciones.
Compruebe si hay un Inspeccion No h
L . 0 hay
decoloracion causada por el |visual, y )
excepciones.

determinar la
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Comprobar el alcance Comprobar la categoria Método Criterio

vida util segun la
informacion de
mantenimiento.

Compruebe si hay materias
extrafias que bloqueen o se

adhieran al ventilador de
Conducto de . B . No hay
L refrigeracion, a las entradas |Inspeccion visual .
ventilacion . . excepciones.
o salidas de aire.

Compruebe si hay objetos

extrafios adheridos.

Para obtener mas informacién sobre el mantenimiento, pdngase en contacto con la oficina local de
INVT o visite nuestra pagina web https://www.invt.com, y seleccione Soporte > Servicios.

8.3 Ventilador de refrigeracion
La vida util del ventilador de refrigeracién de la unidad VFD es de mas de 25,000 horas. La vida util

real del ventilador de refrigeracion esta relacionada con el uso de la unidad VFD y la temperatura del
entorno.

Puede ver la duracién del funcionamiento de la unidad VFD a través de P07.14 (Tiempo de
funcionamiento acumulado).

El aumento del ruido de los rodamientos indica una averia del ventilador. Si la unidad VFD se aplica
en una posicion clave, sustituya el ventilador cuando este empiece a generar un ruido inusual. Puede
adquirir repuestos de ventiladores en INVT.

Sustitucién del ventilador de refrigeracion:

< Lea atentamente el capitulo 1 Precauciones de seguridad y siga las
A instrucciones para realizar las operaciones. Ignorar estas precauciones de

seguridad puede provocar lesiones fisicas o la muerte, o dafios en el aparato.

1. Detenga la unidad VFD, desconecte la fuente de alimentacién de CA y espere un tiempo no
inferior al tiempo de espera designado en la unidad VFD.

Abra la abrazadera del cable para soltar el cable del ventilador.

Desconecte el cable del ventilador.

Retire el ventilador con un destornillador.

ok wD

Instale un nuevo ventilador en la unidad VFD. Ensamble la unidad VFD. Asegurese de que la
direccién del aire del ventilador coincide con la de la unidad VFD, como se muestra en la
siguiente figura.
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' S

Destornillador
Enchufer a presion recto

del ventilado

-

Cierre de la tapa
del ventilador
N e

€5

1. Retire el cable del ventilador mediante un 2. Retire la cubierta del ventilador mediante
destornillador recto. un destornillador recto.

3. Saque el ventilador y vuelva a colocarlo.
Figura 8-1 Mantenimiento del ventilador para los modelos de VFD de 2,2-7,5 kW (desmontaje con

herramientas)

Nota: El modelo GD270-1R5-4 es un disefio de refrigeraciéon natural sin ventilador por lo que no es
necesario realizar un mantenimiento de ventilador.

Direccion de Direccién del aire
rotacion

Direccion del aire

ML
LULRLIAILY

AN
AL

g UWLLLILIRINTENRY |

\

y

Figura 8-2 Mantenimiento del ventilador para los modelos de VFD de 11-200 kW
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Direccion Direccién del aire
de rotacion

Figura 8-3 Mantenimiento del ventilador para los modelos de VFD de 220 kW y superiores

6. Conexion a la alimentacion.

8.4 Condensador

8.4.1 Reformado del condensador

Si la unidad VFD no se ha utilizado durante mucho tiempo, debe seguir las instrucciones para
reformar el condensador del bus de CD antes de utilizarlo. El tiempo de almacenamiento se calcula a

partir de la fecha de entrega de la unidad VFD.

Tiempo de
almacenamiento

Principio de funcionamiento

Menos de 1 afio

No se requiere ninguna operacion de carga.

La unidad VFD debe estar encendida durante 1 hora antes de la

1 a2 afios . . .
primera orden de funcionamiento.
Utilice una fuente de alimentacion controlada por tension para cargar
la unidad VFD:
Cargue la unidad VFD al 25 % de la tensiéon nominal durante 30
. minutos,
2 a 3 afios

y luego carguela al 50 % de la tensién nominal durante 30 minutos,

al 75 % durante otros 30 minutos,

y finalmente carguela al 100 % de la tension nominal durante 30
minutos.

Mas de 3 afos

Utilice una fuente de alimentacion controlada por tensién para cargar
la unidad VFD:

Cargue la unidad VFD al 25 % de la tensién nominal durante 2 horas,
y luego carguela al 50 % de la tensién nominal durante 2 horas,

al 75 % durante otras 2 horas,

y finalmente céarguela al 100 % de la tensién nominal durante 2 horas.
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El método para utilizar una fuente de alimentacion controlada por tension para cargar la unidad VFD
se describe como sigue:

La seleccion de una fuente de alimentacién controlada por tensién depende de la fuente de
alimentacion de la unidad VFD. Para las unidades VFD con una tension de entrada en 1PH/3PH
(monofasicaltrifasica) 230 V CA , puede utilizar un regulador de tension de 230 V CA/2 A. Tanto las
unidades VFD en 1PH como 3PH pueden cargarse con una fuente de alimentacién controlada por
tension en monofasica (conectando L+ a R, y N a S o T). Todos los condensadores del bus de CD
comparten un rectificador y, por lo tanto, todos estan cargados.

En el caso de las unidades VFD de clase de alta tension, asegurese de que se cumple el requisito de
tension (por ejemplo, 380 V) durante la carga. El cambio de condensadores requiere poca corriente,
por lo que puede utilizar una fuente de alimentacién de pequefia capacidad (2 A son suficientes).

El método para utilizar una resistencia (lampara incandescente) para cargar el accionamiento se
describe como sigue:

Si conecta directamente el dispositivo de accionamiento a una fuente de alimentacion para cargar el
condensador del bus de CD, es necesario que se cargue durante un minimo de 60 minutos. La
operacion de carga debe realizarse a una temperatura interior normal sin carga, y debe conectar una
resistencia en serie en el circuito 3PH de la fuente de alimentacion.

Para un dispositivo de accionamiento de 380 V, utilice una resistencia de 1 kQ/100 W. Si la tensién
de la fuente de alimentacién no es superior a 380V, también puede utilizar una lampara
incandescente de 100 W. Si se utiliza una lampara incandescente, puede apagarse o la luz puede
ser muy débil.

— Resistencia1 kQ/100W F— R U
Fuente de

aimentacidn | Igesistencia 1 KQ/100W}— S VFD v

380V
% Resistencial KQ/100 W ‘7 T W

Figura 8-4 Ejemplo de circuito de conduccién-carga de 380 V
8.4.2 Sustitucion del condensador electrolitico

< Lea atentamente el capitulo 1 Precauciones de seguridad y siga las
A instrucciones para realizar las operaciones. Ignorar estas precauciones de
seguridad puede provocar lesiones fisicas o la muerte, o dafios en el aparato.

El condensador electrolitico de una unidad VFD se debe sustituir si se ha utilizado durante mas de
35,000 horas. Para conocer los detalles de la sustitucion, pongase en contacto con la oficina local del
INVT.
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8.5 Cable de alimentaciéon

< Lea atentamente el capitulo 1 Precauciones de seguridad y siga las
A instrucciones para realizar las operaciones. Ignorar estas precauciones de

seguridad puede provocar lesiones fisicas o la muerte, o dafios en el aparato.

1. Detenga la unidad VFD, desconecte la fuente de alimentacién y espere un tiempo no inferior al
tiempo de espera designado en la unidad VFD.

2. Compruebe la conexion de los cables de alimentacidon. Aseglirese de que estan bien
conectados.

3. Conexién a la alimentacion.
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9 Protocolo de comunicacion
9.1 Qué contiene este capitulo
Este capitulo describe la comunicacién de la unidad VFD.

La unidad VFD proporciona interfaces de comunicacion RS485 y adopta la comunicaciéon
maestro-esclavo basada en el protocolo de comunicacién estandar internacional Modbus. Puede
implementar un control centralizado (establecer comandos para controlar la unidad VFD, modificar la
frecuencia de funcionamiento y los parametros de cédigo de funcién relacionados, y supervisar el
estado de funcionamiento y la informacion de fallos de la unidad VFD) a través de un PC/PLC, un
ordenador de control superior u otros dispositivos para satisfacer los requisitos especificos de la
aplicacion.

9.2 Introduccién al protocolo Modbus

Modbus es un protocolo de comunicacién que se utiliza con los controladores electrénicos. Mediante
este protocolo, un controlador puede comunicarse con otros dispositivos a través de lineas de
transmision. Es una norma industrial general. Con esta norma, los dispositivos de control producidos
por diferentes fabricantes pueden conectarse para formar una red industrial y ser supervisados de
forma centralizada.

El protocolo Modbus ofrece dos modos de transmision, a saber, el cédigo estandar americano para el
intercambio de informacién (ASCII) y las unidades terminales remotas (RTU). En una red Modbus,
todos los modos de transmision de los dispositivos, las tasas de baudios, los bits de datos, los bits de
comprobacion, los bits de parada y otros parametros basicos deben configurarse de forma
coherente.

Una red Modbus es una red de control con un maestro y varios esclavos, es decir, en una red
Modbus solamente hay un dispositivo que hace de maestro y los demas dispositivos son los
esclavos. El maestro puede comunicarse con un solo esclavo o con todos los esclavos. Para los
comandos de acceso separados, un esclavo necesita devolver una respuesta. Para la informacion
difundida, los esclavos no necesitan devolver respuestas.

9.3 Aplicacion de Modbus
La unidad VFD utiliza el modo Modbus RTU y se comunica a través de interfaces RS485.
9.3.1 RS485

Las interfaces RS485 funcionan en modo semidlplex y transmiten las sefales de datos en modo de
transmision diferencial, lo que también se denomina transmisiéon equilibrada. Una interfaz RS485
utiliza un par trenzado, en el que un cable se define como A (+), y el otro B (-). Generalmente, si el
nivel eléctrico positivo entre los accionamientos de transmision Ay B oscila entre +2V y +6 V, la
légica es "1"; y si oscila entre-2 V y -6 V, la logica es "0".

El terminal 485+ del bloque de terminales de la unidad VFD corresponde a Ay el 485-a B.

La velocidad de comunicacion en baudios (P14.01) indica el nimero de bits enviados en un segundo,
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y la unidad es bit/s (bps). Una tasa de baudios mas alta indica una transmisién mas rapida y una
menor capacidad contra las interferencias. Cuando se utiliza un par trenzado de 0,56 mm (24 AWG),
la distancia maxima de transmision varia en funcién de la velocidad de transmision, como se
describe en la siguiente tabla.

Velocidad en Distancia maxima de Velocidad en Distancia maxima de
baudios transmision baudios transmision
2400 bps 1800m 9600 bps 800m
4800 bps 1200m 19200 BPS 600m

En la comunicacién RS485 de larga distancia, se recomienda utilizar cables apantallados y utilizar la
capa de apantallamiento como cable de tierra.

Cuando hay menos dispositivos y la distancia de transmision es corta, toda la red funciona bien sin
resistencias de carga terminal. El rendimiento, sin embargo, se degrada a medida que aumenta la
distancia. Por ello, se recomienda utilizar una resistencia terminal de 120 Q cuando la distancia de
transmision sea larga.

9.3.1.1 Aplicacion a una unidad VFD

Figura 9-1 es el diagrama de cableado Modbus de una unidad VFD y un PC. Por lo general, los PC
no ofrecen interfaces RS485, por lo que es necesario convertir una interfaz RS232 o un puerto USB
de un PC en una interfaz RS485. Conecte el extremo A de la interfaz RS485 al puerto 485+ del
bloque de terminales de la unidad VFD y conecte el extremo B al puerto 485-. Se recomienda utilizar
pares trenzados apantallados. Cuando se utiliza un convertidor RS232-RS485, el cable utilizado para
conectar la interfaz RS232 del PC y el convertidor no puede ser superior a 15 m. Utilice un cable
corto cuando sea posible. Se recomienda insertar el convertidor directamente en el PC. Del mismo
modo, cuando se utilice un convertidor USB-RS485, utilice un cable corto siempre que sea posible.

Una vez realizado el cableado, seleccione el puerto correcto (como el COM1 para conectar el
convertidor RS232-RS485) en el ordenador superior y configure los parametros basicos, como la
velocidad de transmision y la comprobacion de bits de datos, en consonancia con los de la unidad
VFD.
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Pares trenzados apantallados

B
e, ,eeemem_ _ese=s=s_ _-= -
~, N, ~,
_,”:s_____,'>:\ ’>:\ Tj | A
Tierra Linea RS485 )
Tierra 485- | 485+

Convertidor RS232-RS485

Ordenador VED

Figura 9-1 Cableado de una aplicacion RS485 para VFD
9.3.1.2 Aplicacion a varias unidades VFD

En la aplicacién practica a varias unidades VFD, se suelen utilizar la conexiéon en crisantemo y la
conexion en estrella.

Segun las normas del bus industrial RS485, todos los dispositivos deben conectarse en modo
crisantemo con una resistencia terminal de 120 Q en cada extremo, como se muestra en Figura 9-2.
Figura 9-3 es el diagrama de cableado simplificado, y Figura 9-4 es el diagrama de aplicacion
practica.

A+
B-
A+ B-
—F —F
Maestro 1in.° 2n.° 3n.° 31n.°

Figura 9-3 Conexion simplificada en crisantemo
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Pares trenzados apantalados

N
N

—_—
-
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! \ 4 N 7 \\ 4 ~ N 7
PN > 4858 485+<C 485+ 120Q
- S \____T/ N \___.”/ N S Re ter_mlsdel
[ 485- [T485- [ == 485- ™"
Tierra i i
RS232-RS485 Tierra L. Tierra
INVT INVT INVT
Longitud méax. del
cable: 15 m VFD VFD VFD
Ordenador o N A
Direccion 1 Direccion 2 Direccion N

Figura 9-4 Aplicacion practica de la conexion en crisantemo

Figura 9-5 muestra el diagrama de conexién inicial. Cuando se adopta este modo de conexién, los
dos dispositivos mas alejados entre si en la linea deben conectarse con una resistencia terminal (los
dos dispositivos son el n.° 1y el n.° 15).

32n.°

15n.°

Figura 9-5 Conexién en estrella
Utilice cables apantallados, si es posible, en la conexién de varios dispositivos. Las tasas de baudios,
los ajustes de comprobacion de bits de datos y otros parametros basicos de todos los dispositivos de
la linea RS485 deben ajustarse de forma coherente, y las direcciones no pueden repetirse.

9.3.2 Modo RTU
9.3.2.1 Estructura de la trama de comunicacion RTU

Cuando un controlador estd configurado para utilizar el modo de comunicacién RTU en una red
Modbus, cada byte (8 bits) del mensaje incluye 2 caracteres hexadecimales (cada uno incluye 4 bits).
En comparacién con el modo ASCII, el modo RTU puede transmitir mas datos con la misma
velocidad de transmision.

Sistema de codificacion

« 1 bit de inicio

* 7 u 8 bits de datos; el bit minimo valido se transmite primero. Cada dominio de trama de 8 bits
incluye 2 caracteres hexadecimales (0-9, A-F).

* 1 bit de comprobaciéon par/impar; este bit no se proporciona si no se necesita ninguna

comprobacion.
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* 1 bit de parada (con comprobacion realizada), 2 bits (sin comprobacion)
Dominio de deteccion de errores

» Comprobacion de redundancia ciclica (CRC)

La siguiente tabla describe el formato de los datos.

trama de caracteres de 11 bits (los bits 1 a 8 son bits de datos)

Inicio Comprob | Bitde
BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 |BIT6 | BIT7 |BIT8
del bit ar el bit parada

trama de caracteres de 10 bits (los bits 1 a 7 son bits de datos)

Inicio . Bit de
] BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 | BIT5 |BIT6 | BIT7 |Comprobar el bit
del bit parada

En una trama de caracteres, solamente los bits de datos llevan informacion. El bit de inicio, el bit de
verificacion y el bit de parada se utilizan para facilitar la transmisién de los bits de datos al dispositivo
de destino. En las aplicaciones practicas, debe establecer los bits de datos, los bits de comprobacion
de paridad y los bits de parada de forma coherente.

En el modo RTU, la transmision de una nueva trama comienza siempre a partir de un tiempo de
inactividad (el tiempo de transmisién de 3,5 bytes). En una red en la que la velocidad de transmisién
se calcula en funcién de la tasa de baudios, se puede obtener facilmente el tiempo de transmision de
3,5 bytes. Una vez finalizado el tiempo de inactividad, los dominios de datos se transmiten en la
siguiente secuencia: direccion del esclavo, codigo de comando de operacion, datos y caracter de
comprobacion CRC. Cada byte transmitido en cada dominio incluye 2 caracteres hexadecimales (0-9,
A-F). Los dispositivos de red siempre controlan el bus de comunicacién. Tras recibir el primer
dominio (informacién de direccion), cada dispositivo de red identifica el byte. Tras la transmision del
ultimo byte, se utiliza un intervalo de transmisién similar (el tiempo de transmision de 3,5 bytes) para
indicar que la transmision de la trama finaliza. A continuacion, se inicia la transmisién de una nueva
trama.

Formato de trama de datos RTU

I{— Paquete Modbus 4}|

Comenzar conuntiempode Direccion Domirio Terminar conuntiempode
inactividad (al mencs el . inactividad (a menocs el
. oo del dela datos Revisado N s
tiempo de transmisién de esdavo funcion tiempo de transmision de
3,5bytes) 3,5bytes)

La informacion de una trama debe transmitirse en un flujo de datos continuo. Si hay un intervalo
mayor que el tiempo de transmision de 1,5 bytes antes de que se complete la transmision de toda la
trama, el dispositivo receptor borra la informacion incompleta y confunde el byte posterior con el
dominio de direccion de una nueva trama. Del mismo modo, si el intervalo de transmision entre dos
tramas es inferior al tiempo de transmisién de 3,5 bytes, el dispositivo receptor lo confunde con los
datos de la ultima trama. El valor de la comprobacién CRC es incorrecto debido al desorden de las
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tramas, por lo que se produce un fallo de comunicacion.

La siguiente tabla describe la estructura estandar de una trama RTU.

START (cabecera de la

T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmisién de 3,5 bytes)
trama)

ADDR (dominio de Direccion de comunicacion: 0-247 (sistema decimal) (0 es la
direccion del esclavo)  |direccion de difusion)

CMD (dominio de la 03H: leer parametros del esclavo

funcién) 06H: escribir los parametros del esclavo
Dominio de los datos
DATOS (N-1) Datos de 2xN bytes, contenido principal de la comunicacion asi
como el nucleo del intercambio de datos

DATOS 0

CRC CHK LSB » )

Valor de deteccién: CRC (16 bits)
CRC CHK MSB

FIN (cola de latrama) |T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5 bytes)

9.3.2.2 Métodos de comprobacién de los errores en la trama de comunicacién RTU

Durante la transmision de datos, pueden producirse errores debido a diversos factores. Sin la
comprobacion, el dispositivo de recepcion de datos no puede identificar los errores de los datos y
puede dar una respuesta incorrecta. Una respuesta incorrecta puede causar graves problemas. Por
lo tanto, hay que comprobar los datos.

La comprobacién se realiza de la siguiente manera: El transmisor calcula los datos a transmitir
basandose en un algoritmo especifico para obtener un resultado, afiade el resultado a la parte
posterior del mensaje y los transmite juntos. Tras recibir el mensaje, el receptor calcula los datos
basandose en el mismo algoritmo para obtener un resultado, y lo compara con el transmitido por el
emisor. Si los resultados son los mismos, el mensaje es correcto. En caso contrario, el mensaje se
considera incorrecto.

La comprobacién de errores de una trama incluye dos partes, a saber, la comprobacién de bits en
bytes individuales (es decir, la comprobacién par/impar utilizando el bit de comprobacion de la trama
de caracteres) y la comprobacion de datos completos (comprobacion CRC).

Comprobacion de bits en bytes individuales (comprobacién par/impar)

Puede seleccionar el modo de comprobacién de bits segun sea necesario, o puede elegir no realizar
la comprobacién, lo que afectara a la configuracion del bit de comprobacién de cada byte.

Definiciéon de comprobacion par: Antes de transmitir los datos, se afiade un bit de comprobacién par
para indicar si el niumero de "1" en los datos a transmitir es impar o par. Si es par, el bit de
comprobacion se pone a "0"; y si es impar, el bit de comprobacién se pone a "1".

Definiciéon de comprobacion impar: Antes de transmitir los datos, se afiade un bit de comprobacién
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impar para indicar si el nimero de "1" en los datos a transmitir es impar o par. Si es impar, el bit de
comprobacién se pone a "0"; y si es par, el bit de comprobacién se pone a "1".

Por ejemplo, los bits de datos a enviar son "11001110", que incluyen cinco "1". Si se aplica la
comprobacion par, el bit de comprobacion par se establece en "1"; y si se aplica la comprobacion
impar, el bit de comprobacién impar se establece en "0". Durante la transmisién de los datos, el bit de
comprobacién par/impar se calcula y se coloca en el bit de comprobacién de la trama. El dispositivo
receptor realiza la comprobacion par/impar después de recibir los datos. Si encuentra que la paridad
par/impar de los datos es inconsistente con la informacién preestablecida, determina que se produce
un error de comunicacion.

CRC

Una trama en formato RTU incluye un dominio de deteccion de errores basado en el calculo del CRC.
El dominio CRC comprueba todo el contenido de la trama. El dominio CRC consta de dos bytes, que
incluyen 16 bits binarios. El transmisor lo calcula y lo afiade a la trama. El receptor calcula el CRC de
la trama recibida y compara el resultado con el valor del dominio CRC recibido. Si los dos valores
CRC no son iguales entre si, se producen errores en la transmision.

Durante el CRC, primero se almacena el OxFFFF, y luego se invoca un proceso para procesar un
minimo de 6 bytes contiguos en la trama basandose en el contenido del registro actual. EI CRC
solamente es valido para los datos de 8 bits de cada caracter. No es valido para los bits de inicio, fin
y comprobacion.

Durante la generacion de los valores CRC, se realiza la operacion "exclusive or" (XOR) sobre cada
caracter de 8 bits y el contenido en el registro. El resultado se coloca en los bits desde el bit menos
significativo (LSB) hasta el mas significativo (MSB), y el 0 se coloca en el MSB. A continuacion, se
detecta el LSB. Si el LSB es 1, la operacion XOR se realiza sobre el valor actual del registro y el valor
preestablecido. Si el LSB es 0, no se realiza ninguna operacion. Este proceso se repite 8 veces.
Después de detectar y procesar el ultimo bit (8° bit), se realiza la operacién XOR sobre el siguiente
byte de 8 bits y el contenido actual del registro. Los valores finales del registro son los valores CRC
obtenidos después de realizar las operaciones en todos los bytes de la trama.

El calculo adopta la norma internacional de comprobacion CRC. Puede consultar el algoritmo CRC
estandar relacionado para compilar el programa de calculo CRC segun sea necesario.

El siguiente ejemplo es una sencilla funcién de calculo de CRC para su referencia (utilizando el
lenguaje de programacion C):

unsigned int crc_cal_value (unsigned char*data_value,unsigned char
data_length)
{

int i;

unsigned int crc value=0xffff;

while (data length--)

{

crc_value”=*data value++;

-353-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Protocolo de comunicacion

for (1i=0;1<8;1i++)
{
if (crc_values&0x0001)
crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
si no

crc value=crc value>>1;

}

return(valor crc);
}
En la I6gica de escalera, el CKSM utiliza el método de busqueda en tabla para calcular el valor CRC
segun el contenido de la trama. El programa de este método es sencillo y el calculo es rapido, pero el
espacio de la ROM que ocupa es grande. Utilice este programa con precaucién en los escenarios en
los que haya requisitos de ocupacion de espacio en los programas.
9.4 Coédigo de comando RTU y datos de comunicacion
9.4.1 Cédigo de comando 03H, lectura de N palabras (continuamente hasta 16 palabras)
El maestro utiliza un cédigo de comando 03H para leer los datos de la unidad VFD. El recuento de
datos a leer depende del "recuento de datos" del comando. Se puede leer un maximo de 16 datos.
Las direcciones de los parametros de lectura deben ser contiguas. Cada dato ocupa 2 bytes, es decir,
una palabra. El formato de los comandos se presenta utilizando el sistema hexadecimal (un nimero
seguido de "H" indica un valor hexadecimal). Un valor hexadecimal ocupa un byte.

El comando O3H se utiliza para leer informacién que incluye los pardmetros y el estado de
funcionamiento de la unidad VFD.

Por ejemplo, si el maestro lee dos piezas contiguas de datos (es decir, lee el contenido de las
direcciones de datos 0004H y 0005H) de la unidad VFD cuya direccién es 01H, las estructuras de
trama se describen a continuacion.

Comando RTU maestro (del maestro al VFD)

START T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5 bytes)
Direccion ADDR 01H
CMD (cédigo de comando) 03H
Direccion inicial MSB 00H
Direccion inicial LSB 04H
Recuento de datos MSB 00H
Recuento de datos LSB 02H
CRC LSB 85H
CRC MSB CAH

END T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5 bytes)

El valor de START y END es "T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmisién de 3,5 bytes)", lo que indica que el

-354-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Protocolo de comunicacion

RS485 debe permanecer inactivo durante al menos el tiempo de transmisién de 3,5 bytes. Se
requiere un tiempo de inactividad para distinguir un mensaje de otro y garantizar que los dos
mensajes no se consideren uno solo.

"ADDR" es "01H", lo que indica que el comando se envia al VFD cuya direccion es 01H. La
informacion ADDR ocupa un byte.

"CMD" es "03H", lo que indica que el comando se utiliza para leer datos de la unidad VFD. La
informaciéon CMD ocupa un byte.

"Direccion inicial" significa la lectura de datos de la direccién y ocupa dos bytes con el MSB a la
izquierda y el LSB a la derecha.

"Recuento de datos" indica el recuento de datos a leer (unidad: palabra). "Direccién inicial" es
"0004H" y "Recuento de datos" es 0002H, lo que indica que los datos deben leerse desde las
direcciones de datos de 0004H y 0005H.

La comprobacion CRC ocupa dos bytes, con el LSB a la izquierda y el MSB a la derecha.

Respuesta del esclavo RTU (de la unidad VFD al maestro)

T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmisién de 3,5
START
bytes)
ADDR 01H
CMD 03H
Numero de bytes 04H
MSB de los datos en 0004H 13H
LSB de los datos en 0004H 88H
MSB de los datos en 0005H 00H
LSB de los datos en 0005H 00H
CRC LSB 7EH
CRC MSB 9DH
END T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmisién de 3,5
bytes)

La definicién de la informacion de respuesta se describe como sigue:

"ADDR" es "01H", lo que indica que el mensaje es enviado por la unidad VFD cuya direccion es 01H.
La informacion ADDR ocupa un byte.

"CMD" es "03H", lo que indica que el mensaje es una respuesta de la unidad VFD a la orden 03H del
maestro para la lectura de datos. La informacién CMD ocupa un byte.

"Numero de bytes" indica el numero de bytes entre un byte (no incluido) y el byte CRC (no incluido).
El valor "04" indica que hay cuatro bytes de datos entre "Numero de bytes" y "CRC LSB", es decir,
"MSB de datos en 0004H", "LSB de datos en 0004H", "MSB de datos en 0005H" y "LSB de datos en
0005H".
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Un dato contiene dos bytes, con el MSB a la izquierda y el LSB a la derecha. De la respuesta, los
datos en 0004H son 1388H, y los de 0005H son 0000H.

La comprobacion CRC ocupa dos bytes, con el LSB a la izquierda y el MSB a la derecha.

9.4.2 Cédigo de comando 06H, escribir una palabra

El maestro utiliza este comando para escribir datos en la unidad VFD. Un comando puede utilizarse

para escribir un solo dato. Se utiliza para modificar los parametros y el modo de funcionamiento de la
unidad VFD.

Por ejemplo, si el maestro escribe 5000 (1388H) en 0004H de la unidad VFD cuya direccién es 02H,
la estructura de la trama es la siguiente.

Comando RTU maestro (del maestro al VFD)

T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5

START
bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
MSB de la direccion de escritura de datos 00H
LSB de la direccion de escritura de datos 04H
MSB de los datos 13H
LSB de los datos 88H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5
bytes)

Respuesta del esclavo RTU (de la unidad VFD al maestro)

T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmisién de 3,5
START

bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
MSB de la direccion de escritura de datos 00H
LSB de la direccion de escritura de datos 04H
MSB de los datos 13H
LSB de los datos 88H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH

END T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5
bytes)

Nota: Las secciones 9.4.1 y 9.4.2 describen principalmente los formatos de los comandos. Para ver
una aplicacion detallada, consulte los ejemplos de la seccion 9.4.7.
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9.4.3 Cédigo de comando 10H, escritura continua

El maestro utiliza un cédigo de comando 10H para escribir datos en la unidad VFD. La cantidad de
datos a escribir viene determinada por "Cantidad de datos" y se puede escribir un maximo de 16

datos.

Por ejemplo, para escribir 5000 (1388H) y 50 (0032H) respectivamente en 0004H y 0005H de la

unidad VFD cuya direccion de esclavo es 02H, la estructura de la trama es la siguiente.

Comando RTU maestro (del maestro al VFD)

T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5

START
bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB de la direccion de escritura de datos 00H
LSB de la direccion de escritura de datos 04H
Recuento de datos MSB 00H
Recuento de datos LSB 02H
Numero de bytes 04H
MSB de los datos a escribir en 0004H 13H
LSB de los datos a escribir en 0004H 88H
MSB de los datos a escribir en 0005H 00H
LSB de los datos a escribir en 0005H 32H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5
bytes)

Respuesta del esclavo RTU (de la unidad VFD al maestro)

T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmision de 3,5

START
bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB de la direccion de escritura de datos 00H
LSB de la direccion de escritura de datos 04H
Recuento de datos MSB 00H
Recuento de datos LSB 02H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (tiempo de transmisién de 3,5
bytes)
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9.4.4 Definicion de la direccion de datos

Esta seccion describe la definicion de la direccion de los datos de comunicacion. Las direcciones se
utilizan para controlar el funcionamiento, obtener la informacion de estado y ajustar los parametros
de funcion relacionados con la unidad VFD.

9.4.4.1 Reglas de formato de la direccion del cédigo de funcién

La direccién de un coédigo de funcién consta de dos bytes, con el byte de orden superior a la
izquierda y el byte de orden inferior a la derecha. El byte de orden alto va de 00 a ffH, y el byte de
orden bajo también va de 00 a ffH. El byte de orden alto es la forma hexadecimal del nimero de
grupo antes de la marca de punto, y el byte de orden bajo es el del nimero que esta detras de la
marca de punto. Tomemos como ejemplo P05.06: El nimero del grupo es 05, es decir, el MSB de la
direccion del parametro es la forma hexadecimal de 05; y el nimero detras de la marca de punto es
06, es decir, el LSB es la forma hexadecimal de 05. Por lo tanto, la direccion del cédigo de funcion es
0506H en forma hexadecimal. Para P10.01, la direccion del parametro es 0AO1H.

Cadigo Rango
de Nombre Descripcion de Predeterminado | Modificar
funcion ajuste

0: Parar después de
ejecutarse una vez

1: Sigue en

Modo del funcionamiento con el
P10.00 . . i 0-2 0 O
PLC simple | valor final después de

ejecutarse una vez

2: Funcionamiento
ciclico
B 0: Sin memoria en
Seleccion
. caso de fallo de
sencilla la

. alimentacién
P10.01 memoria . 0-1 0 O

1: Con memoria en
del PLC

simple

caso de fallo de fallo

de alimentacion

Nota:

< Los parametros del grupo P99 vienen fijados por el fabricante y no se pueden leer ni modificar.
Algunos parametros no pueden modificarse cuando la unidad VFD esta en funcionamiento; otros
no pueden modificarse independientemente del estado de la unidad VFD. Preste atencién al
rango de ajuste, la unidad y la descripcion de un parametro cuando lo modifique.

< La vida util de la memoria de solamente lectura programable y borrable eléctricamente
(EEPROM) puede reducirse si se utiliza con frecuencia para el almacenamiento. Algunos
cédigos de funcion no tienen que almacenarse durante la comunicacién. Los requisitos de la
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aplicacion pueden cumplirse modificando el valor de la RAM en el chip, es decir, modificando el
MSB de la direccion del coédigo de funcién correspondiente de 0 a 1. Por ejemplo, si P00.07 no
debe almacenarse en la EEPROM, solo tiene que modificar el valor de la RAM, es decir, poner la
direccion en 8007H. La direccion solamente se puede utilizar para escribir datos en la RAM del
chip, y no es valida cuando se utiliza para leer datos.

9.4.4.2 Direcciones de otras funciones Modbus

Ademas de modificar los parametros de la unidad VFD, el maestro también puede controlar la unidad
VFD, como por ejemplo, arrancarla y pararla, y supervisar el estado de funcionamiento de la misma.

Tabla 9-1 Direcciones de otros parametros de funcion

Funcién Direccion Descripcion de los datos R/IW
0001H: Funcionamiento hacia delante

0002H: Funcionamiento hacia atras

0003H: Activacion hacia adelante

Comando de - . .
0004H: Activacion hacia atras
control basado en | 2000H R/W
0005H: Parar
0006H: Inercia hasta detencion
0007H: Restablecimiento del fallo
0008H: Dejar de activar

Ajuste de la frecuencia basada en la comunicacién

la comunicacién

2001H )
(0-Fmax; unidad: 0,01 Hz) iy
Referencia PID (0-1000, en la que 1000 corresponde
2002H
al 100,0 %)
Retroalimentacién PID (0-1000, en la que 1000
2003H R/W
corresponde al 100,0 %)
Ajuste del par (-3000-3000, en el que 1000
2004H | corresponde al 100,0 % de la corriente nominal del R/W
Direccion de motor)
configuracion Ajuste del limite superior de la frecuencia de avance
2005H i ) R/W
basada en la (0-Fmax; unidad: 0,01 Hz)
comunicacion Ajuste del limite superior de la frecuencia de marcha
2006H R/W

atras (0-Fmax; unidad: 0,01 Hz)

Limite superior del par electromotriz (0-3000, en el
2007H | que 1000 corresponde al 100,0 % de la corriente R/W
nominal del motor)

Limite superior del par de frenado. (0-3000, en el que
2008H 1000 corresponde al 100,0 % de la corriente nominal R/W
de la unidad VFD)
2009H | CW especial R/W
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Funcién Direccion Descripcion de los datos R/IW
Bit0-1=00: Motor 1 =01: Motor 2
Bit2=1 Habilitar la conmutacién de control de

velocidad/par

=0: Deshabilitar la conmutacion del control de
velocidad/par
Bit3=1 Borrar datos de consumo eléctrico

=0: Datos para mantener el consumo de
electricidad DATA
Bit4=1 Habilitar preexcitacion =0: Deshabilitar la
preexcitacion
Bit5=1 Habilitar el frenado de CD =0: Deshabilitar el
frenado de CD
Comando de terminal de entrada virtual
(0x000-0x3FF)
200AH . R/W
(Correspondiente a
S8/S7/S6/S5/Reservado/HDIA/S4/ S3/ S2/S1)

Comando de terminal de salida virtual (0x00-0x0F)
200BH ) R/W
Correspondientes a los RO2/RO1/ Reservado/Y1

Ajuste de la tension (se utiliza cuando se aplica la

separacion V/F)
200CH B R/W
(0-1000, 1000 corresponde al 100,0 % de la tension

nominal del motor)

Ajuste AO 1 (-1000-+1000, en el que 1000
200DH R/W
corresponde al 100,0 %)

Ajuste AO 2 (-1000-+1000, en el que 1000
200EH R/W
corresponde al 100,0 %)

0001H: Funcionamiento hacia delante

0002H: Funcionamiento hacia atras

Palabra de
0003H: Parado
estado de la 2100H R
. 0004H: Fallo de la VFD
unidad VFD 1
0005H: POFF
0006H: Preexcitacion
Bit0=0: No esta preparado para funcionar =1: Listo
para funcionar
Palabra de

Bit1-2=00: Motor 1 =01: Motor 2
estado de la 2101H . ; ; R

. Bit3=0: Motor asincrono =1: Motor sincrono
unidad VFD 2

Bit4=0: Sin prealarma por sobrecarga

=1: Prealarma de sobrecarga
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Funcién Direccion Descripcion de los datos R/IW
Bit5-Bit6=00: Control por teclado
=01: Control por terminal
=10: Control por comunicacién
Bit7: Reservado
Bit8=0: Control de velocidad =1: Control del par
Bit9=0: Sin control de posicién
= 1: Control de la posicién
Bit10-Bit11: =0: Vector 0  =1: Vector 1
=2: Vector de bucle cerrado
= 3: Vector de tension espacial
Cadigo de fallo de L )
. 2102H | Consulte la descripcién de los tipos de fallos. R
la unidad VFD
Cadigo de
identificacion de 2103H | GD270-----0x01c0 R
la unidad VFD
Frecuencia de , .
. . 3000H | 0-Fmax (Unidad: 0,01Hz) R
funcionamiento
Establecer la X .
. 3001H | 0-Fmax (Unidad: 0,01Hz) R
frecuencia
Tension del bus 3002H |0,0-2000,0 V (Unidad: 0,1 V) R
Tension de salida | 3003H | 0-1200 V (Unidad: 1V) R
Corriente de .
) 3004H |0,0-3000,0 A (Unidad: 0,1 A) R
salida
Velocidad de . .
~, 3005H | 0-65535 (Unidad: 1 RPM) Compatible R
rotacion
- con las
Potencia de . . .
. 3006H |-300,0-300,0 % (Unidad: 0,1 %) direcciones R
salida d
e
Par de salida 3007H |-250,0-250,0 % (Unidad: 0,1 %) o R
Auste del bucle comunicacién
us
Y 3008H |-100,0-100,0 % (Unidad: 0,1 %) CHF100A y R
cerrado
- - CHV100
Retroalimentacion .
3009H |-100,0-100,0 % (Unidad: 0,1 %) R
en bucle cerrado
000-3F
Estado de la .
300AH | Correspondiente al local R
entrada
Reservado/HDIA/S4/S3/S2/S1
000-0F
Estado de la .
salida 300BH | Correspondientes a los RO2/RO1/ R
Reservado/Y1
Entrada anal6gica| 300CH |0,00-10,00 V (Unidad: 0,01V) R
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Funcién Direccion Descripcion de los datos R/IW
1
Entrada analégica )
5 300DH | 0,00-10,00 V (Unidad: 0,01V) R
Entrada analégica )
3 300EH |-10,00-10,00 V (Unidad: 0,01V) R
Entrada analégica
300FH R
4
Entrada de
lectura del pulso .
. 3010H |0,00-50,00 kHz (Unidad: 0,01Hz) R
de alta velocidad
HDIA
Reservado 3011H R
Leer el paso real
de la velocidad 3012H |0-15 R
multipaso
Valor de la
) 3013H |0-65535 R
longitud externa
Valor de recuento
3014H |0-65535 R
externo
Ajuste del par de .
. 3015H |-300,0-300,0 % (Unidad: 0,1 %) R
apriete
Cédigo de
identificacion de 3016H R
la unidad VFD
Cadigo de fallo 5000H R

Las caracteristicas de Lectura/Escritura (R/W) indican si un parametro de funcién puede ser leido y
escrito. Por ejemplo, se puede escribir "Comando de control basado en la comunicacién” y, por lo
tanto se utiliza el cédigo de comando 06H para controlar la unidad VFD. La caracteristica R indica
que un parametro de funcién solamente puede ser leido; y la W indica que un parametro de funcién
solamente puede ser escrito.

Nota: Algunos parametros de la tabla anterior solamente son vélidos una vez que se han habilitado.
Tomando como ejemplo las operaciones de marcha y parada, debe ajustar el "Canal de 6rdenes de
marcha" (P00.01) a "Comunicacion" y ajustar el "Modo de comunicacion de las érdenes de marcha"
(P00.02) a Modbus. Por ejemplo, al modificar la "referencia PID", es necesario ajustar la "fuente de
referencia PID" (P09.00) a la comunicaciéon Modbus.

La siguiente tabla describe las reglas de codificacion de los coédigos de los dispositivos
(correspondientes al cédigo de identificacion 2103H de la unidad VFD).
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8 MSB Significado 8 LSB Significado
0x09 Goodrive35 vector VFD
0x01 GD 0x0a GD300 vector VFD
0xc0 GD270 vector VFD

9.4.5 Escala de bus de campo

En las aplicaciones practicas, los datos de comunicacién se representan en forma hexadecimal, pero
los valores hexadecimales no pueden representar decimales. Por ejemplo, 50,12 Hz no puede
representarse en forma hexadecimal. En estos casos, multiplique 50,12 por 100 para obtener un
nimero entero 5012 y, a continuaciéon, 50,12 puede representarse como 1394H en la forma
hexadecimal (5012 en la forma decimal).

En el proceso de multiplicar un no entero por un multiplo para obtener un entero, el multiplo se
denomina escala del bus de campo.

La escala del bus de campo depende del numero de decimales del valor especificado en "Rango de
ajuste” o "Predeterminado”. Si hay n (por ejemplo, 1) decimales en el valor, la escala del bus de
campo m (entonces m=10) es el resultado de 10 a la potencia de n. Tome como ejemplo la siguiente
tabla.

Cadigo Rango de
de Nombre Descripcion ajuste Predeterminado | Modificar

funcion

Retardo de

. 0,0-3600,0 s

activacion .
P01.20 ) (valido  cuando | 0,00-3600,0 0,0s O

después de

o, P01.15 es 2)
la detencién

Seleccion de | 0: Deshabilitar
P01.21 reinicio de reinicio 0-1 0 O
apagado 1: Activar reinicio

El valor especificado en "Rango de ajuste” o "Predeterminado” contiene un decimal, por lo que la
escala del bus de campo es 10. Si el valor recibido por el ordenador superior es 50, el valor de
"Retardo al activacion del reposo” de la unidad VFD es 5,0 (5,0=50/10).

Para ajustar el "retardo al activaciéon del reposo" a 5,0 s a través de la comunicacion Modbus, es
necesario primero multiplicar 5,0 por 10 segun la escala para obtener un niumero entero 50, es decir,
32H en la forma hexadecimal, y luego enviar el siguiente comando de escritura:

01 06 0114 0032 49E7

VFD Escribir  Parametro Datosde los CRC
direccion comando direccién  parametros

Tras recibir la orden, la unidad VFD convierte 50 en 5,0 segun la escala del bus de campo, y a
continuacion ajusta el "Retardo al activacion del reposo” a 5,0 s.
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En otro ejemplo, después de que el ordenador superior envie el comando de lectura del parametro

"Retardo al activacion del reposo”, el maestro recibe la siguiente respuesta de la unidad VFD:

El dato del parametro es 0032H, es decir, 50, y por tanto se obtiene 5,0 segun la escala del bus de
campo (50/10=5,0). En este caso, el maestro identifica que el "retardo al activaciéon del reposo" es de

5,0s.

01

VFD

direccibn comando

03 02 0032 3991
Leer 2 bytes Parametro CRC
datos datos

9.4.6 Respuesta al mensaje de error

Pueden producirse errores de funcionamiento en el control basado en la comunicacién. Por ejemplo,
algunos parametros solamente se pueden leer, pero se envia una orden de escritura. En este caso,

la unidad VFD devuelve una respuesta de mensaje de error.

Las respuestas a los mensajes de error se envian desde la unidad VFD al maestro. La siguiente

tabla enumera los cédigos y las definiciones de las respuestas a los mensajes de error.

Cadigo Nombre Definicion
El cédigo de comando recibido por el controlador principal no se
puede ejecutar. Las posibles causas son las siguientes:[]
Comando L B . ) »
01H invalid -El codigo de funcion solo es aplicable a los nuevos dispositivos y
invalido
no esta implementado en este dispositivo.[]
-El esclavo esta en estado de fallo al procesar esta solicitud.
Para la unidad VFD, la direccién de datos en la solicitud del
02H Direccion de ordenador superior no esta permitida. En particular, la
datos no valida | combinaciéon de la direccion del registro y el nimero de los bytes
a enviar no es valida.
El dominio de datos recibido contiene un valor no permitido. El
valor indica el error de la estructura restante en la solicitud
Valor de los ) N
03H » combinada. Nota: No significa que el elemento de datos
datos no valido . . .
presentado para su almacenamiento en el registro incluya un
valor inesperado por el programa.
Fallo de | El parametro se ajusta a un valor no valido en la operacion de
allo de la
04H B escritura. Por ejemplo, un terminal de entrada de funcién no se
operacion ) .
puede ajustar repetidamente.
05H Contrasefia La contrasefia introducida en la direccién de verificacion de la
incorrecta contrasefia es diferente a la establecida en P07.00.
La trama de datos enviada desde el ordenador superior es
Trama de . . .
incorrecta por longitud o formato RTU, el valor del bit de
06H datos . . .
. comprobacion CRC es inconsistente con el valor CRC calculado
incorrecta . .
por el ordenador inferior.
07H Parametro de El parametro a modificar en la operacion de escritura del
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Cadigo Nombre Definicion

solo lectura ordenador superior es un parametro de solo lectura.

El pardmetro

no se puede El parametro a modificar en la operacion de escritura del

08H modificar ordenador superior no se puede modificar durante el
durante el funcionamiento de la unidad VFD.

funcionamiento

B Si el ordenador superior no proporciona la contrasefia correcta
Proteccién con . . B
09H ~ para desbloquear el sistema para realizar una operacion de
contrasefa

lectura o escritura, se informa del error de "sistema bloqueado".

Cuando devuelve una respuesta, el esclavo utiliza un dominio de cédigo de funcién y una direccién
de fallo para indicar si se trata de una respuesta normal (sin error) o de una respuesta de excepcion
(se produce un error). En una respuesta normal, el esclavo devuelve el cddigo de funcion y la
direccion de datos o el cédigo de subfuncién correspondientes. En una respuesta de excepcion, el
esclavo devuelve un cédigo que es igual a un coédigo normal, pero el primer bit es un 1 I6gico.

Por ejemplo, si el maestro envia un mensaje de solicitud a un esclavo para leer un grupo de datos de
direccion de codigo de funcidn, se genera el siguiente cédigo:

00000011 (03H en forma hexadecimal)

En una respuesta normal, el esclavo devuelve el mismo cédigo de funcion. En una respuesta de
excepcion, el esclavo devuelve el siguiente codigo:

100000 11 (83H en forma hexadecimal)

Ademas de la modificacion del cédigo, el esclavo devuelve un byte de cédigo de excepcién que
describe la causa de la misma. Después de recibir la respuesta de excepcion, el procesamiento
tipico del maestro es enviar de nuevo el mensaje de solicitud o modificar la orden basandose en la
informacion sobre el fallo.

Por ejemplo, para ajustar el "Canal de comandos en marcha"(P00.01, la direccién del parametro es
0000H) a 03 para la unidad VFD cuya direccion es 01H, el comando es el siguiente:

01 06 00 01 00 03 98 0B

VFD  Escribir Parametro Parametro CRC
direccién comando direccion datos

Sin embargo, el "canal de comandos en ejecucion” va de 0 a 2. El valor 3 esta fuera del rango de
ajuste. En este caso, la unidad VFD devuelve una respuesta de mensaje de error como la que se
muestra a continuacion:

0L 86 04 43A3

VFD Excepddn codigo Coédigo CRC
direcdon derespuesta deerror

El codigo de respuesta de excepciéon 86H (generado en base al bit de orden superior "1" de la orden
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de escritura 06H) indica que se trata de una respuesta de excepcion a la orden de escritura (06H). El
caédigo de error es 04H, que indica "Fallo de funcionamiento".

9.4.7 Ejemplos de operaciones de lectura/escritura

Para conocer los formatos de los comandos de lectura y escritura, consulte la seccion 9.4.1y 9.4.2.
9.4.7.1 Ejemplos de comando de lectura 03H

Ejemplo 1: Lea la palabra de estado 1 de la unidad VFD cuya direccién es 01H. Segun la tabla de

otras direcciones de funciones Modbus en Tabla 9-1, la direccion de parametros de la palabra de
estado 1 de la unidad VFD es 2100H.

El comando de lectura transmitido a la unidad VFD es el siguiente:

01 03 2100 0001 8E36

VFD Leer Parametro Cantidad de CRC
direccién comando direccion datos

Supongamos que se devuelve la siguiente respuesta:

0L 03 02 0003 F845

VD Leer Nimero  Contenido de CRC
dire ccion comando  de hytes los datos

El contenido de datos devuelto por la unidad VFD es 0003H, lo que indica que la unidad VFD esta en
estado de parada.

Ejemplo 2: Ver informacién sobre la unidad VFD cuya direcciéon es 03H, incluyendo "Tipo de fallo
actual" (P07.27) a "5° tipo de fallo por la cola" (P07.32) de los cuales las direcciones de los

parametros son 071BH a 0720H (6 direcciones de parametros contiguas empezando por 071BH).

El comando transmitido a la unidad VFD es el siguiente:

03 03 071B 0006 B559

VD Leer Arranque
direccién comando  direccion

6 parametrosen total CRC

Supongamos que se devuelve la siguiente respuesta:

03 03 0C 002300230023 0023 00230023 5FD2

VFD Leer Nimero  Tipode falb Tipode Tipode Tipode Tipode tres Tipode cudro CRC
direcidh  comando de lytes actial altmo falo Gitmo falo falbs falbs

A partir de los datos devueltos, podemos ver que todos los tipos de fallo son 0023H; es decir, 35 en
forma decimal, lo que significa el fallo de desajuste (STo).

9.4.7.2 Ejemplos de comando de escritura 06H

Ejemplo 1: Configure la unidad VFD cuya direccién es 03H para que funcione hacia adelante. De
acuerdo con la tabla de otros parametros de funcién Tabla 9-1, la direccion de "Comando de control
basado en la comunicacién" es 2000H, y 0001H indica que estd en marcha. Consulte la siguiente
tabla.
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Funcion Direccion Descripcion de los datos R/IW

0001H: Funcionamiento hacia
delante

0002H: Funcionamiento hacia

Comando de atras
control 0003H: Activacion hacia adelante
2000H . : . R/W
basado en la 0004H: Activacion hacia atras
comunicacion 0005H: Parar

0006H: Inercia hasta detencién
0007H: Restablecimiento del fallo
0008H: Dejar de activar

El comando enviado desde el maestro es el siguiente:

03 06 2000 0001 4228

VFD Escribir Parametro Hacia adelante CRC
direccion ~ comando direccion funcionamiento

Si la operacién tiene éxito, se devuelve la siguiente respuesta (la misma que la orden transmitida
desde el maestro):

03 06 2000 0001 4228

VFD Escribir Parametro Hacia adelante CRC
direccion  comando direccion funcionamiento

Ejemplo 2: Ajuste la frecuencia de salida maxima a 100 Hz en la unidad VFD con la direccién 03H.

Codigo

Ny Rango de . .

de Nombre Descripcion . Predeterminado | Modificar
. ajuste
funcion
Frecuencia
. P00.04-400,00
P00.03 de salida H 100,00-400,00 50,00 Hz ©)
V4
max.

Segun el numero de decimales, la escala del bus de campo de la "Frecuencia maxima de salida"
(P00.03) es 100. Multiplique 100 Hz por 100. Se obtiene el valor 10000, que es 2710H en forma
hexadecimal.

El comando enviado desde el maestro es el siguiente:

03 06 0003 2710 62 14

VFD Escribir Pardmeto Pardametro
direccion comando direccion datos

CRC

Si la operacion tiene éxito, se devuelve la siguiente respuesta (la misma que la orden transmitida
desde el maestro):
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03 06 0003 2710 6214

VFD Escribir Pardmeto Pardameto
direccion comando direccion datos

CRC

Nota: En la descripcion del comando anterior, se afiaden espacios a un comando solamente con
fines explicativos. En las aplicaciones practicas no se requiere espacio en los comandos.

9.4.7.3 Ejemplo de comando de escritura continua 10H

Ejemplo 1: Configure la unidad VFD cuya direccién es 01H para que funcione hacia adelante a la
frecuencia de 10 Hz. Consulte Tabla 9-1, la direccion de "Comando de control basado en la
comunicacion" es 2000H, 0001H indica avance, y la direccion de "Ajuste del valor basado en la
comunicacion" es 2001H, como se muestra en la siguiente figura. 10 Hz es 03E8H en la forma
hexadecimal.

Funcién Direccion Descripcion de los datos R/W
0001H: Funcionamiento hacia delante
0002H: Funcionamiento hacia atras

Comando de 0003H: Activacion hacia adelante
control basado 0004H: Activacion hacia atras
enla 2000H T'008H: Parar RIW
comunicacion 0006H: Inercia hasta detencion

0007H: Restablecimiento del fallo
0008H: Dejar de activar

Direccion de 2001H Ajuste de la frecuencia basada en la comunicacion
configuracion (0-Fméx; unidad: 0,01 Hz) RIW
basada en la 2002H Referencia PID (0-1000, en la que 1000 corresponde
comunicacion al 100,0 %)

En el funcionamiento real, establezca P00.01 en 2 y P00.06 en 8.

El comando enviado desde el maestro es el siguiente:

01 10 2000 0002 04 0001 O03E8 3B10

VFD Comando Pardmeto Paréameto Namero Funcionamiento 10 Hz CRC
direccion de escritura  direccion cantidad de bytes hacia adelante
contnua

Si la operacion tiene éxito, se devuelve la siguiente respuesta:

01 10 2000 0002 4AO08

VFD  Comando de Pamdmeto Padmetro CRC
direcdén  escritura direcdén cantidad
continua

Ejemplo 2: Establezca el "Tiempo de aceleracién" de la unidad VFD cuya direccion es 01THen 10 sy
el "Tiempo de desaceleracion" en 20 s.
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Codigo de . Predetermi|Modifi
- Nombre Descripcion

funcién nado car
Tiempo ACC Depende

P00.11 @)
1 Rango de ajuste de P00.11 y P00.12:del modelo
Tiempo DEC|0,0-3600,0 s Depende

P00.12 (@]
1 del modelo

La direcciéon de P00.11 es 000B, 10 s es 0064H en forma hexadecimal y 20 s es 00C8H en forma
hexadecimal.

El comando enviado desde el maestro es el siguiente:

01 10 000B 0002 04 0064 00C8 F255

VFD Comando Parametro Pardmetro NGmero de 10s 20s CRC
direccién de escritura  direccion cantidad bytes
contnua

Si la operacion tiene éxito, se devuelve la siguiente respuesta:

01 10 000B 0002 300A

VFD Comando Pardmeto Pardmetro
S ’ e ) CRC
direccion de escritura  direccion cantdad
continua

Nota: En la descripcién del comando anterior, se afiaden espacios a un comando solamente con
fines explicativos. En las aplicaciones practicas no se requiere espacio en los comandos.

9.4.7.4 Ejemplo de puesta en marcha de la comunicaciéon Modbus

Se utiliza un PC como ordenador principal, un convertidor RS232-RS485 para la conversion de la
sefial y el puerto serie del PC utilizado por el convertidor es el COM1 (un puerto RS232). El software
de puesta en marcha del ordenador superior es el asistente de puesta en marcha del puerto serie
Commix, que puede descargarse de Internet. Descargue una version que pueda ejecutar
automaticamente la funcion de comprobacion CRC. La siguiente figura muestra la interfaz de
Commix.

& Comnix 1.4 EEX
Part: COM1 :" BaudRate: |3500 :' Apply " DTR |~ RTS
DataBits: |8 :]' Parity: INone ﬂ StopBits: |1 ﬂ I~ NoCRC Pause

Input HEX ~ Show HEX
InpUtASC | Show ASC ¥ lgnore Space W Newline | Show Interval F Clear

[s) Send

¥ by Enter
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En primer lugar, configure el puerto serie como COM1. A continuacion, ajuste la velocidad en baudios
de forma coherente con P14.01. Los bits de datos, los bits de comprobacién y los bits de parada
deben ajustarse de forma coherente con P14.02. Si se selecciona el modo RTU, es necesario
seleccionar la forma hexadecimal Entrada HEX. Para configurar el software para que ejecute
automaticamente la funcion CRC, debe seleccionar ModbusRTU v ModbusRTU “seleccionar CRC16
(MODBU SRTU) y establecer el byte de inicio en 1. Una vez activada la funciéon de comprobacion
automatica del CRC, no introduzca la informacion del CRC en los comandos. De lo contrario, pueden
producirse errores de comando debido a la comprobacién repetida del CRC.

El comando de puesta en marcha para configurar la unidad VFD cuya direccién es 03H para que
funcione hacia adelante es el siguiente:

03 06 2000 0001 4228

VFD Comando Pardmetro Funcionamiento
) . ; - =, . CRC
direccion de escritura direccion hacia delante

Nota:
< Establezca la direccién (P14.00) de la unidad VFD en 03.

< Establezca el "Canal de comandos en ejecucion" (P00.01) en "Comunicacion" y establezca el
"Canal de comunicacion de comandos en ejecucion" (P00.02) en el canal de comunicacién
Modbus.

< Haga clic en Enviar. Si la configuracién de la linea y los ajustes son correctos, se recibe una
respuesta transmitida por la unidad VFD como la siguiente:

03 06 2000 0001 4228

VFD Comando Pardmetro Funcionamiento CRC
direccién de escritura  direccion hacia delante

9.5 Fallos de comunicaciéon comunes

Los fallos de comunicacién mas comunes son los siguientes:

< No se devuelve ninguna respuesta.

< Launidad VFD devuelve una respuesta de excepcion.

Las posibles causas de la falta de respuesta son las siguientes:

< El puerto serie estda mal configurado. Por ejemplo, el adaptador utiliza el puerto serie COM1,
pero se selecciona COM2 para la comunicacion.

< Los ajustes de la velocidad de transmision, los bits de datos, los bits de parada y los bits de
comprobacion no coinciden con los establecidos en la unidad VFD.

< El polo positivo (+) y el polo negativo (-) del bus RS485 estan conectados de forma inversa.

< La resistencia conectada a los terminales 485 en el bloque de terminales de la unidad VFD esta
configurada incorrectamente.
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Appendix A Tarjeta de expansion

A.1 Definicion del modelo

© @60® 66

Descripcion del

Campo Ejemplo de denominacién Observaciones
campo
Categoria de . B
® CE: Tarjeta de expansion
producto
. . |TX: tarjeta de comunicacion
@ |Categoria de tarjeta

10: Tarjeta de E/S

Categoria de la
version

Indica la generacion de una categoria
de version utilizando numeros impares,
por ejemplo, 1, 3, 5y 7 indican la 12, 23,
3?2y 42 generacion de version.

Cadigo de producto
(tarjeta de
comunicacion)

01: Tarjeta Bluetooth

02: Tarjeta WiFi

03: PROFIBUS-DP

04: Tarjeta de comunicacion Ethernet
05: Tarjeta de comunicacion CANopen
06: Reservado

07: Tarjeta de comunicaciéon BACnet
08: Reservado

09: Tarjeta de comunicacion
PROFINET

10: Reservado

11: Tarjeta de comunicacion de control
maestro/esclavo CAN

12: Tarjeta de comunicacion
MECHATROLINK

13: Tarjeta de comunicacion
MEMOBUS

14: Tarjeta de comunicacién CD-LINK
15: Tarjeta de comunicacién Modbus
TCP

16: Tarjeta de comunicacién CD-LINK

IE

Las opciones de valor
aumentan en 1 en
secuencia, empezando
desde 01. La relacién de
nombres depende de la
categoria de la tabla.

-371-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas

Tarjeta de expansion

Campo

Descripcion del
campo

Ejemplo de denominacion

Observaciones

17: Tarjeta de comunicacion
POWERLINK

18: Reservado 1

19: Reservado 2

Cadigo de producto
(Tarjeta de E/S)

01: Tarjeta de E/S de muiltiples
funciones

02: Tarjeta de E/S de multiples
funciones (con la funcion de deteccion
de temperatura)

03: Reservado

Cadigo de producto
(Tarjeta IC)

01: Tarjeta GPRS
02: Tarjeta 4G
03: Reservado

00: Pasivo (vacio de forma
predeterminada)

Si se admiten varias clases
de tension, se marca la

version

® |Potencia de trabajo |05: 5V clase mas alta. Por
12:12-15V ejemplo, el EC-PG305-12
24:24V admite 5Vy 12 V.
Se utiliza para distinguir el
L hardware/estructura.
Descripcion de la N , i
A: Versién estandar (vacia de forma

predeterminada)
B: Version B

La siguiente tabla describe las tarjetas de expansién que admite la unidad VFD. Las tarjetas de

expansién son opcionales y deben adquirirse por separado.

Nombre

Modelo Especificaciones

e 4 entradas digitales
o 1 salida digital
e 1 entrada analdgica

PROFIBUS-DP

Tarjeta de expansién EC-10501-00 ) .
e 1 salida analdgica
E/S e 2 salidas de relé: 1 salida de doble contacto y 1
salida de un solo contacto
EC-10503-00 | e 2 entradas digitales y 6 salidas de relé
Tarjeta de
comunicacion EC-TX503D | @ Compatible con el protocolo PROFIBUS-DP
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Nombre Modelo Especificaciones
Tarjeta de e Basado en la capa fisica CAN2.0A
comunicacion de e Compatible con el protocolo CANopen

o EC-TX505C
protocolos multiples
CAN
Tarjeta de
comunicacion EC-TX509C | e Compatible con el protocolo PROFINET
PROFINET

A.2 Dimensiones e instalacion

Todas las tarjetas de expansion tienen las mismas dimensiones (108x39 mm) y se pueden instalar de
la misma manera.

Todos los modelos de VFD ofrecen dos ranuras para tarjetas de expansion. Tenga en cuenta lo
siguiente cuando instale o desinstale una tarjeta de expansion:

<~ Asegurese de que no hay corriente antes de instalar la tarjeta de expansion.

< Para facilitar el cableado, cumpla con lo siguiente aunque se puede identificar cualquier tarjeta
de expansiéon compatible en cualquiera de las ranuras:

Potencia de

la unidad Precauciones de instalacion
VFD

Instale una tarjeta de comunicaciéon en la ranura 2. Antes de instalar una
1,5-7,5 kW tarjeta de comunicacién DP, retire la tapa del orificio de la carcasa central y
de la carcasa inferior.

11-500 kW Se recomienda instalar una tarjeta de comunicacién DP en la ranura 1.

La siguiente figura muestra el diagrama de instalacién y la unidad VFD con las tarjetas de expansion
instaladas.

EC2

Utilice 8xM4 para

fijar la CE Atado de

lcables

Figura A-1 VFD de 1,5-7,5 kW con tarjetas de expansion instaladas
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EC installation diagram ECs installed

Figura A-2 VFD de 11-500 kW con tarjetas de expansion instaladas

-374-



VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Tarjeta de expansion

La Figura A-3 muestra el procedimiento de instalacion de la tarjeta de expansion.

Retire los tornillos y desprenda la
cubierta inferior

Retire los tornillos, saque el teclado y retire la cubierta
superior

Alinee los orificios de fijacion de la CE con las columnas para que
encajen en su sitio

Después del corte‘

Cableado para la instalacion

Unién de cables CE

Figura A-3 Procedimiento de instalacién de la tarjeta de expansion
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A.3 Cableado

1. Conecte a tierra un cable apantallado de la siguiente manera:

Posicion de puesta a tierra del

Posicion de puesta a tierra cable apantallado
del cable apantallado

Figura A-4 Conexién del cable de tierra de la tarjeta de expansiéon

2. Conecte una tarjeta de expansién como se indica a continuacion:

oriﬁco del cabezal DP

Conexion del cabezal DP de la CE

Ate los cables a la posicion ~ /
de encaje lateral para evitar
que se desconecten o

bosing cuando se
aplique fuerza

Conexion del
cabezal DP
delaCE

Esquema de cableado de la CE

orificio de cruce
de cables

Conexidn del cable de red

Figura A-5 Cableado de la tarjeta de expansion para VFD de 1,5-7,5 kW
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Cableado CE

Unién de cables CE

Figura A-6 Cableado de la tarjeta de expansion para VFD de 11-500 kW

A.4 Tarjetas de E/S
A.4.1 EC-10501-00

CME y COM estan en cortocircuito a través de J3 antes de la entrega, y J5 es el puente para
seleccionar el tipo de salida (tensién o corriente) de AO2.

Los terminales estan dispuestos de la siguiente manera:

‘ AI3 ‘ AO2 | TIERRA ‘
COM CME Y2 S5 I RO3A ‘ RO3B I RO3C I
PW +24 'V S6 S7 S8 ‘ ‘ RO4A ‘ | RO4C |

Definicion del indicador:

Indicador Definicion Funcion

Encendido: La tarjeta de expansion esta estableciendo
LEDA Indicador de | una conexién con la placa de control.
estado Parpadeando (Encendido: 500 ms; Apagado: 500 ms):

La tarjeta de expansion esta correctamente conectada
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Indicador Definicion Funcion
a la placa de control.
Apagado: La tarjeta de expansion esta desconectada
de la placa de control.
LED4 Indicador de Encendido: La tarjeta de expansion esta encendida.
potencia Apagado: La tarjeta de expansion no esta encendida.

El EC-10501-00 puede utilizarse en escenarios en los que las interfaces de E/S de la unidad VFD no

pueden cumplir los requisitos de la aplicacion. Puede proporcionar 4 entradas digitales, 1 salida

digital, 1 entrada analdgica, 1 salida analdgica y dos salidas de relé. Es facil de usar, ya que

proporciona salidas de relé a través de terminales de tornillo de tipo europeo y oftras entradas y

salidas a través de terminales de muelle.

Funcién de los terminales en EC-10501-00:

Categoria Terminal Nombre Descripcion
Se utiliza para proporcionar la potencia de trabajo
digital de entrada desde el exterior al interior.
Fuente de i B
. . PW Energia externa [Rango de tension: 12-24V
alimentacion o
PW y +24 V se han conectado en cortocircuito
antes de la entrega.
< Rango de entrada: Para AI3, 0(2)-10V o
0(4)-20 mA
< Impedancia de entrada: 20 kQ para la
entrada de tension; 250 Q para la entrada de
corriente
Entrada < Que se utilice tensién o corriente para la
AI3—GND . ) o
analdgica 1 entrada, se establece mediante el cddigo de
funcion.
AlyAO < Resolucién: 5 mV cuando 10 V corresponde
a 50 Hz
< Error: 20,5 % cuando la entrada es superior
a5Vo10mAa25°C
< Rango de salida: 0(2)-10 V o 0(4)-20 mA
. . . | Sise utiliza tension o corriente para la salida,
Salida analdgica .
AO2—GND 1 se establece mediante el puente J5
< Error: £0,5 % cuando la salida es superior a
5Vo10mAa25°C
) S5—COM |Entrada digital 1|<- Impedancia interna: 3,3 kQ
Entrada/salid
dicital S6—COM |Entrada digital 2 (<~ La entrada de tension de 12-30V es
a digita
9 S7—COM | Entrada digital 3 aceptable
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del relé 4

Categoria Terminal Nombre Descripcion
o <> Terminal de entrada bidireccional
S8—COM |Entrada digital 4 . .
<> Frecuencia de entrada max.: 1 kHz
<~ Capacidad del interruptor: 200 mA/30 V
<> Banda de frecuencia de salida: 0-1 kHz
Y2—CME Salida digital < Los terminales CME y COM estan en
cortocircuito a través de J3 antes de la
entrega.
Contacto NO del
RO3A .
relé 3
Contacto NC del
RO3B .
relé 3 <> Capacidad de contacto: 3A/CA 250V,
. Contacto comun 1A/CD 30 V
Salida de relé RO3C i . . .
delrelé 3 <> No se puede utilizar para la salida digital
Contacto NO del de alta frecuencia.
RO4A
relé 4
Contacto comun
RO4C

A.4.2 EC-10503-00

Los terminales del EC-10503-00 estan dispuestos de la siguiente manera:

lcom |s9  [s1w0 |
[com [Pw | +24v]
RO5A | RO5C | RO6A | RO6C RO7A RO7C
RO8A | RO8C | RO9A | RO9C RO10A RO10C
Definicién del indicador:
Indicador Definicion Funcion
LED1 Indicador de Encendido: RO5 esta cerrado.
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Indicador Definicion Funcion
estado Apagado: RO5 esta abierto.
LED2 Indicador de Encendido: ROG6 esta cerrado.
estado Apagado: RO6 esta abierto.
LED3 Indicador de Encendido: RO7 esta cerrado.
estado Apagado: RO7 esta abierto.
Indicador de Encendido: RO8 esta cerrado.
LED4 estado Apagado: RO8 esta abierto.
Indicador de Encendido: RO9 esta cerrado.
LEDS estado Apagado: RO9 esta abierto.
LEDG Indicador de Encendido: RO10 estéa cerrado.
estado Apagado: RO10 esta abierto.
LED7 Indicador de Encendido: La tarjeta de expansion esta encendida.
potencia Apagado: La tarjeta de expansion no esta encendida.
Encendido: La tarjeta de comunicacion esta
estableciendo una conexién con la placa de control.
. Parpadeando (ENCEND.: 500 ms; Apagado: 500 ms):
LED8 Indicador de La tarjeta de comunicacion esta correctamente
estado conectada a la placa de control.
Apagado: La tarjeta de comunicacién esta
desconectada de la placa de control.

El EC-10503-00 puede utilizarse en escenarios en los que las interfaces de E/S de la unidad VFD no
pueden cumplir los requisitos de la aplicacion. Puede proporcionar 2 entradas digitales y 6 salidas de
relé. Es facil de usar, ya que proporciona salidas de relé a través de terminales de tornillo de tipo
europeo y otras entradas y salidas a través de terminales de muelle.

Funcién de los terminales en EC-10503-00:

Categoria Terminal Nombre Descripcion
COM Se utiliza para proporcionar energia de
PW trabajo a la tarjeta de expansion E/S
Fuente de . desde el exterior al interior.
. L, Energia externa L,
alimentacion Tension: +24 V
+24 V

PW y +24V estan en cortocircuito

durante el uso.

S9—COM Entrada digital 1 | < Impedancia interna: 3,3 kQ

< La entrada de tension de 12-30 V
es aceptable

Entrada

digital S10—COM Entrada digital 2 . ,
<> Frecuencia de entrada max.: 1

kHz
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Categoria Terminal Nombre Descripcion
Contacto NO del
RO5A .
relé 5
Contacto NO del
RO5C .
relé 5
Contacto NO del
ROB6A .
relé 6
Contacto NO del
RO6C
relé 6
Contacto NO del
RO7A
relé 7
RO7C Contacto NO del Capacidad de contacto: 3A/CA
Salida de relé 7 250V, 1A/CD 30 V
relé ROSA Contacto NO del No se puede utilizar para la salida
relé 8 digital de alta frecuencia
Contacto NO del
RO8C
relé 8
Contacto NO del
RO9A
relé 9
Contacto NO del
RO9C ,
relé 9
Contacto NO del
RO10A )
relé 10
Contacto NO del
RO10C )
relé 10

A.5 Tarjetas de comunicacion

A.5.1 Tarjeta de comunicacién PROFIBUS-DP (EC-TX503D)
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CN1 es un conector de tipo D de 9 pines, como se muestra en la siguiente figura.

O

O5 04 03 02 01

O

Clavija del conector Descripcion
1 - Sin usar
2 - Sin usar
3 Linea B Datos+ (par trenzado 1)
4 RTS Solicitud de envio
5 GND_BUS Tierra de aislamiento
6 BUS +5V Fuente de alimentacion aislada de 5V CD
7 - Sin usar
8 Linea A Datos-(par trenzado 2)
9 - Sin usar
Bastidor SHLD Linea de blindaje del cable PROFIBUS

+5V y GND_BUS son terminadores de bus. Algunos dispositivos, como el transceptor &ptico

(RS485), pueden tener que obtener energia a través de estos pines.

Algunos dispositivos utilizan el RTS para determinar las direcciones de envio y recepcién. En las

aplicaciones normales solo es necesario utilizar la linea A, la linea B y la capa de blindaje.

Definicion del indicador:

Indicador

Definicion

Funcién

LED1

Indicador de estado

Encendido: La tarjeta de comunicacién esta
estableciendo una conexién con la placa de control.
Parpadeando (ENCEND.: 500 ms; Apagado: 500
ms): La tarjeta de comunicacion esta correctamente
conectada a la placa de control.

Apagado: La tarjeta de comunicacién esta
desconectada de la placa de control.

LED2

Indicador en linea

Este indicador se enciende cuando la tarjeta de
comunicacion esta en linea y se puede realizar el
intercambio de datos.

Esta apagado cuando la tarjeta de comunicacién no
esta en estado de conexion.

-382-

Tarjeta de expansion




VFD de la serie Goodrive270 para ventiladores y bombas Tarjeta de expansion

Indicador

Definicion

Funcion

LED3

Indicador de fuera de
linea/fallo

Este indicador se enciende cuando la tarjeta de
comunicacion esta fuera de linea y no se puede
realizar el intercambio de datos.

Parpadea cuando la tarjeta de comunicacion no esta
en estado de desconexion.

Parpadea con una frecuencia de 1 Hz cuando se
produce un error de configuracion: La longitud de los
datos de los parametros del usuario durante la
inicializacion de la tarjeta de comunicacion es
diferente a la de la configuracion de la red.
Parpadea con una frecuencia de 2 Hz cuando los
datos de los parametros del usuario son incorrectos:
La longitud o el contenido del conjunto de datos de
los parametros del usuario durante la inicializacion
de la tarjeta de comunicacion es diferente al de la
configuracion de la red.

Parpadea con una frecuencia de 4 Hz cuando se
produce un error en la inicializaciéon del ASIC de la
comunicaciéon PROFIBUS.

Esta apagado cuando la funcion de diagnéstico esta
desactivada.

LED4

Indicador de potencia

Encendido: La tarjeta de expansién esta encendida.
Apagado: La tarjeta de expansion no esta
encendida.

Para obtener mas informacion, consulte el "Manual de operaciones de la tarjetas de comunicacion”.

A.5.2 Tarjeta de comunicacién de protocolos multiples CAN (EC-TX505C)

Tabla A-1 Piezas de la tarjeta de comunicacion EC-TX505C

Marca Nombre Descripcion
Tierra de . . .
PGND X K Tierra de aislamiento
aislamiento
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Marca Nombre Descripcion
PE Cable blindado |Blindaje del bus CAN
Entrada positiva ~ .
CANH Senfal de alto nivel del bus CAN
CAN
Entrada negativa ~ . .
CANL Sefal de nivel bajo del bus CAN
CAN
RS485+ y RS485-no estan conectados a una resistencia
Interruptor de la .
) . terminal.
485 resistencia del - - -
. RS485+ y RS485-estan conectados a una resistencia
terminal 485 .
terminal de 120 Q.
CAN_H y CAN_L no estan conectados a una resistencia
Interruptor de la :
) . terminal.
CAN resistencia del - - -
. CAN_H y CAN_L estan conectados a una resistencia
terminal CAN ;
terminal de 120 Q.

Nota: Antes de encender, seleccionar el tipo de protocolo configurando el interruptor SW2 de la

siguiente manera:

Interruptor SW2
1 2 Tipo de protocolo
APAGADO APAGADO ICANopen
ENCENDIDO APAGADO Maestro/esclavo CAN
Indicador Definicion Funcion
Encendido: La tarjeta de comunicacidn estd estableciendo
una conexion con la placa de control.
) Parpadeando (ENCEND.: 500 ms; Apagado: 500 ms): La
Indicador de . ., .
LED1 tad tarjeta de comunicacion esta correctamente conectada a la
estado
placa de control.
Apagado: La tarjeta de comunicacidn estd desconectada
de la placa de control.
Encendido: La tarjeta de comunicacion se esta ejecutando.
Parpadeando (ENCEND.: 500 ms; Apagado: 500 ms): La
) tarjeta de comunicacion esta en estado de preoperacion.
Indicador de . .
LED2 . . Apagado: Se produce un fallo. La clavija de reinicio de la
funcionamiento . L, . .,
tarjeta de comunicacion y la fuente de alimentacion no
estan bien conectadas. La tarjeta de comunicacion esta en
estado de parada.
LED3 Indicador de Encendido: El bus del controlador CAN estd apagado, se
fallo ha producido un fallo en el VFD, o falta un marco recibido o
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Indicador Definicion Funcion

se ha producido un error durante la recepcion del marco.
Apagado: La tarjeta de comunicacidn estd en estado de
funcionamiento.

LED4 Indicador de Encendido: La tarjeta de expansidn estd encendida.

potencia Apagado: La tarjeta de expansién estd apagada.

Para obtener mas informacion, consulte el "Manual de operaciones de la tarjetas de comunicacion".
A.5.3 Tarjeta de comunicacién PROFINET (EC-TX509C)

El terminal CN2 adopta interfaces RJ45 estandar, que tienen un disefio dual, y las dos interfaces
RJ45 no se distinguen entre si y pueden insertarse indistintamente. Estan dispuestas de la siguiente

manera:
Clavija Nombre Descripcion
1 TX+ Transmitir datos+
2 TX- Transmitir datos-
3 RX+ Recibir datos+
4 n/c No conectado
5 n/c No conectado
6 RX- Recibir datos-
7 n/c No conectado
8 n/c No conectado

Definicion del indicador:

La tarjeta de comunicacion PROFINET tiene 9 indicadores, de los que el LED1 es el indicador de
alimentacion, los LED2-5 son los indicadores de estado de la comunicacion de la tarjeta de
comunicacion y los LED6-9 son los indicadores de estado del puerto de red.

Indicador Color Estado Descripcion
LED1 Verde Indicador de alimentacién de 3,3 V
LED2 Encendido | Sin conexion de red

(Indicador de ) La conexion con el cable de red entre el
Rojo Parpadean
estado del q controlador PROFINET es correcta, pero la
o

bus) comunicacion no se ha establecido.
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Indicador Color Estado Descripcion
Se ha establecido la comunicacién con el
Apagado
controlador PROFINET.
LED3 Encendido Existe un diagndstico de PROFINET.
(Indicador de
Verde . .
fallo del Apagado No hay diagnéstico de PROFINET.
sistema)
LED4 Encendido | La pila de protocolos TPS-1 se ha iniciado.
. Parpadean S,
(Indicador de Verde P ElI TPS-1 espera la inicializacién de la MCU.
o
esclavo listo) - —
Apagado La pila de protocolos TPS-1 no se ha iniciado.
LED5S
(Indicador de i . »
Especifico del fabricante, en funcién de las
estado de Verde .
o caracteristicas del aparato
mantenimiento
)
LEDBIT La tarjeta de comunicacion PROFINET y el
. Encendido | PC/PLC se han conectado mediante un cable de
(Indicador de
Verde red.
estado del - - -
No se ha establecido la conexion entre la tarjeta
puerto de red) Apagado .
de comunicacion PROFINET y el PC/PLC.
LED8/9 . La tarjeta de comunicacion PROFINET y el
. Encendido i L
(Indicador de PC/PLC estan en comunicacion.
comunicacioén Verde
La tarjeta de comunicacion PROFINET y el
del puerto de Apagado . L
red) PC/PLC aun no tienen comunicacion.

Conexiones eléctricas:

La tarjeta de comunicacion PROFINET permite interfaces RJ45 estandar, que pueden utilizarse en

una topologia de red lineal y en una topologia de red en estrella. El diagrama de conexion eléctrica

de la topologia de la red lineal se muestra en la Figura A-7.

Dispositivo Dispositivo Dispositivo
esclavo 1 esclavo 2 esclavon
Dispositivo
principa
RJ45 | | RJ45 RJ45 | | RJ45

L1

“V “' RJ45| |RJ45

Figura A-7 Topologia de red lineal conexion eléctrica

Nota: Para la topologia de red en estrella, debe preparar los conmutadores PROFINET.
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El diagrama de conexidn eléctrica de la topologia de red en estrella se muestra en la Figura A-8.

Dispositivo Dispositivo Dispositivo
esclavo 1 esclavo 2 esclavon
Dispositivo
principal
RJ45 | | RJ45 RJ45 | | RJ45 RJ45| | RJ45
Interruptor

Figura A-8 Conexién eléctrica de la topologia de red en estrella
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Appendix B Datos técnicos

B.1 Qué contiene este capitulo
Este capitulo describe los datos técnicos de la unidad VFD y su conformidad con la CE y otros
sistemas de certificacion de calidad.
B.2 Aplicacién derivada
B.2.1 Nominal
Elija un modelo de VFD en funcién de la corriente nominal y la potencia del motor. Para soportar la
potencia nominal del motor, la corriente nominal de salida de la unidad VFD debe ser mayor o igual
que la corriente nominal del motor. La potencia nominal de la unidad VFD debe ser superior o igual a
la del motor.
Nota:
<~ La capacidad nominal es la capacidad a la temperatura ambiente de 40°C.
<~ Debe comprobar y asegurarse de que la potencia que fluye a través de la conexion comun de

CD en el sistema comun de CD no supera la potencia nominal del motor.
B.2.2 Reduccion de potencia
Si la temperatura ambiente en el lugar de instalacion de la unidad VFD supera los 40°C, la altitud del
lugar de instalacién de la unidad VFD supera los 1000 m, se utiliza una cubierta para el disipador de
calor o la frecuencia de la portadora es superior a la recomendada (Consulte P00.14 para la
frecuencia recomendada), la unidad VFD debe reducir su potencia.
B.2.2.1 Reduccion de potencia debido a la temperatura
Cuando la temperatura oscila entre +40°C. y +50°C, la corriente nominal de salida se reduce en un 1 %
por cada 1°C. de aumento. Para conocer la reduccion de potencia real, consulte la siguiente figura.
Coeficiente de reduccion de potencia (%)
100
90
80 ¢ ’
60 /% 2

40 L4744

200547575

‘Temperatura (°C)

-10 0

Nota: No se recomienda utilizar la unidad VFD en un entorno con una temperatura superior a los
50°C. Si lo hace, sera responsable de las consecuencias causadas.

B.2.2.2 Reduccion de potencia debido a la altitud

Cuando la altitud del lugar donde se instala la unidad VFD es inferior a 1000 m, la unidad VFD puede
funcionar a la potencia nominal. Cuando la altitud supera los 1000 m, se reduce el 1 % por cada
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100 m de aumento.

B.2.2.3 Reduccion de potencia debido a la frecuencia de la portadora

La frecuencia portadora de la unidad VFD varia segun la clase de potencia. La potencia nominal de
la unidad VFD se define en funcion del ajuste de fabrica de la frecuencia portadora. Si la frecuencia
portadora supera el ajuste de fabrica, la potencia del variador se reduce en un 10 % por cada 1 kHz

de aumento.

B.3 Especificaciones de la red

cortocircuito

Tension de
CA 3PH 380-480 V
red
Segun la definicion de la norma IEC 61439-1, la corriente de cortocircuito
Capacidad maxima permitida en el extremo de entrada es de 100 kA. Por lo tanto, la
de unidad VFD es aplicable a escenarios en los que la corriente transmitida en el

circuito no es mayor de 100 kA cuando la unidad VFD funciona a la tension
nominal maxima.

Frecuencia

50/60 Hz+5 %, con una tasa de cambio maxima del 20 %/s

B.4 Datos de conexién del motor

Tipo de motor

Motor de induccién asincrono o motor sincrono de iman permanente

0-U1 (tensién nominal del motor), 3PH simétrica, Umax (tensién nominal de la

cortocircuitos

Tensioén . I
unidad VFD) en el punto de debilitamiento del campo
Proteccién o, - . .
‘ La proteccion contra cortocircuitos de la salida del motor cumple los requisitos
contra

de la norma IEC 61800-5-1.

Frecuencia 0-400 Hz
Resolucion
dela 0,01 Hz
frecuencia
Corriente Consulte la seccion 3.6 Clasificacion de productos.
Limite de . .
. 1,1 veces la potencia nominal del motor
potencia
Punto de
debilitamiento | 10-400 Hz
del campo
Frecuencia
dela 2,4,8,12015kHz
portadora

B.4.1 Compatibilidad electromagnética y longitud del cable del motor

La unidad VFD permite soluciones de filtros integrados y externos para cumplir los requisitos de CEM
de la norma IEC/EN 61800-3 de segundo entorno (C3) y de primer entorno (C2). Segun el ajuste de
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la frecuencia portadora de 4 kHz, los requisitos de longitud del cable del motor son los siguientes:

Longitud del cable del motor soportado (unidad: m)
Rango de Integrado Externo
potencia de la Segunda . i Segunda . i
. . Primera categoria . Primera categoria
unidad VFD categoria de categoria de
de entorno C2 de entorno C2
entorno C3 entorno C3
1,5-22 kW 20 20 / 1
30-132 kW 30 / / 1(10)
160-500 kW 30 / / 1
Nota:

Los modelos de 1.5-22 kW se suministran solo con los filtros C2 incorporados para cumplir con los
requisitos C3 y C2 EMC.

Para los modelos de 1.5-500 kW, proporcionamos filtros FLT de desarrollo propio que pueden cumplir

con los requisitos C2 EMC bajo la condicién de cable de motor de 1 m.

Para los modelos de 30-132 kW, puede elegir los filtros SCHAFFNER que recomendamos para

cumplir con los requisitos C2 EMC baijo la condicion de un cable de motor de 20 m. Para obtener mas

informacion de los modelos, consulte los filtros D.7.

B.5 Normas de aplicacion

La siguiente tabla describe las normas que cumplen las unidades VFD.

EN/ISO 13849-1

Seguridad de las maquinas-Partes de los sistemas de control
relacionadas con la seguridad-Parte 1: Principios generales de
disefio

IEC/EN 60204-1

Seguridad de la maquinaria. Equipo eléctrico de las maquinas. Parte
1: Requisitos generales

IEC/EN 62061

Seguridad de las maquinas-Seguridad funcional de los sistemas
eléctricos, electronicos y de control electrénico programable

IEC/EN 61800-3

Sistemas de accionamiento eléctrico de velocidad ajustable. Parte 3:
Requisitos de compatibilidad electromagnética y métodos de prueba
especificos

IEC/EN 61800-5-1

Sistemas de accionamiento eléctrico de velocidad ajustable-Parte

5-1: Requisitos de seguridad: eléctricos, térmicos y energéticos

B.5.1 Marcado CE

El marcado CE en la placa de identificacion del variador de frecuencia indica que este cumple con la

normativa de la directiva europea de baja tensién (2014/35/UE) y la directiva de compatibilidad
electromagnética (2014/30/UE).
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B.5.2 Declaracién de conformidad EMC

La Unién Europea (UE) estipula que los dispositivos eléctricos y de electricidad que se venden en
Europa no pueden generar perturbaciones electromagnéticas que superen los limites estipulados en
las normas correspondientes, y pueden funcionar correctamente en entornos con ciertas
interferencias electromagnéticas. La norma de productos de CEM (EN 61800-3) describe las normas
de CEM y los métodos de prueba especificos para los sistemas de accionamiento eléctrico de
velocidad ajustable. Nuestros productos han cumplido con esta normativa.

B.6 Reglamentos EMC
La norma EMC de producto (EN 61800-3) describe los requisitos EMC de las unidades VFD.
Categorias de entornos de aplicacion:

Primer entorno: Entorno civil, incluidos los escenarios de aplicacion en los que las unidades VFD se
conectan directamente a las redes de baja tensién del suministro eléctrico civil sin transformadores
intermedios.

Segundo entorno: Todos los lugares no incluidos en una zona residencial.
Categorias de VFD:
C1: Tension nominal inferior a 1000 V, aplicada al primer entorno.

C2: Tension nominal inferior a 1000 V, dispositivos no enchufables, de toma de corriente o moviles;
sistemas de accionamiento eléctrico que deben ser instalados y operados por personal especializado
cuando se aplican a entornos de categoria |

Nota: La norma EMC IEC/EN 61800-3 ya no restringe la distribucion de energia de las unidades VFD,
pero especifica su uso, instalacion y puesta en marcha. El personal o las organizaciones
especializadas deben tener las habilidades necesarias (incluyendo los conocimientos relacionados
con la CEM) para instalar y/o realizar la puesta en marcha de los sistemas de accionamiento
eléctrico.

C3: Tension nominal inferior a 1000 V, aplicada al segundo entorno. No pueden aplicarse al primer
entorno.

C4: Tension nominal superior a 1000 V, o corriente nominal superior o igual a 400 A, aplicada a
sistemas complejos en el segundo entorno.
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Appendix C Dibujos acotados
C.1 Qué contiene este capitulo

Este capitulo proporciona los dibujos acotados de la unidad VFD, que utiliza el milimetro (mm) como
unidad.

C.2 Estructura del teclado
C.2.1 Diagrama de la estructura
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N 713 168

109.3

[

=
[
=1

B

!
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El contorno del teclado
se muestra con marco de

f ; ; Tornillo autorroscante
linea discontinua Panel Teclado
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Dimensiones y tamafios de los orificios para el montaje del teclado sin soporte

Figura C-1 Estructura del teclado
C.2.2 Soporte de montaje del teclado

Nota: El teclado externo LED/LCD se puede montar directamente con dos tornillos autorroscantes
M3 o con un soporte de teclado, como se muestra en la siguiente figura.
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Nota:

< Soporte de montaje del teclado (modelo: GD350-JPZJ) debe compararse por separado.

< Los tornillos autorroscantes M3 se incluiran al compar el teclado opcional.

103 98

4-R12
Soporte del adaptador del teclado Cotas de la instalacion

Figura C-2 (Opcional) Soporte de montaje del teclado
C.3 Estructura de la unidad VFD

N
N &\\\\\ -

RSN

WARARM

TR

S

Figura C-3 Estructura de la unidad VFD
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C.4 Dimensiones de los modelos de la unidad VFD CA 3PH 380 V

C.4.1 Dimensiones de montaje en pared
D1

H1

=1

I ]

w1 D1 | w2
/
0] i = = 3)
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Figura C-5 Diagrama de montaje en pared de la unidad VFD de 11-45 kW
Tabla C-1 Dimensiones de montaje en pared de la unidad VFD de 1,5-45 kW

Dimensiones Distancia del orificio Diametro Tornillo
Modelo VED exteriores (mm) de montaje (mm) del de
wi1 H1 D1 H2 w2 D2 orificio fijacion
1,5-4 kW 89 231 193 221 70 / 25 M4
5,5-7,5 kW 89 259 21,5 248 70 / 26 M5
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Dimensiones Distancia del orificio Diametro Tornillo
Modelo VFD exteriores (mm) de montaje (mm) del de
wi1 H1 D1 H2 w2 D2 orificio fijacion
11-15 kW 145 280 207 268 130 / 26 M5
18,5-22 kW 169 320 214 308 154 / 26 M5
30-37 kW 200 341 214 328,5 185 / 26 M5
45 kW 250 400 228 380 230 / 26 M5
Wi

rWZT /d fa— D] oy

\

o
a1

T c

e W3 — ]
Figura C-6 Diagrama de montaje en pared de la unidad VFD de 380 V 55-90 kW
D1

W1
e |

o

Figura C-7 Diagrama de montaje en pared de la unidad VFD de 380 V 110-200 kW
Tabla C-2 Dimensiones de montaje en pared de la unidad VFD de 380 V 55-200 kW

Distancia del

Dimensiones e . Diametro | Tornillo
. orificio de
Modelo VFD exteriores (mm) ) del de
montaje (mm) e .
orificio fijacion
w1 H1 D1 H2 w2 | W3

55-90 kW 282 | 560 264 542 160 | 226 29 M8
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. . Distancia del
Dimensiones . Diametro | Tornillo
i orificio de
Modelo VFD exteriores (mm) ) del de
montaje (mm) e —
orificio fijacion
W1 H1 D1 H2 w2 | W3
110-132 kW 338 | 554 338 534 | 200 / 29,5 M8
160-200 kW 338 | 825 398 800 | 260 / o 11 M10
W1 r[:fwg‘j d
0 O
=
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e a2
[EERsARIIIERGa0 o 14
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Figura C-8 Diagrama de montaje en pared de la unidad VFD de 380 V 220-250 kW

Tabla C-3 Dimensiones de montaje en pared de la unidad VFD de 380 V 220-250 kW

Dimensiones Distancia del orificio Diadmetro Tornillo

Modelo VFD exteriores (mm) de montaje (mm) del de
w1 H1 D1 H2 w2 w3 orificio fijacion

220-250 kW 303 1108 477 980 240 150 214 M12
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C.4.2 Dimensiones de montaje de la brida

W2
W2 D2 ‘ w4 W3
i 18 I
.
i)
2 2
1 0 s}
n

Figura C-9 Diagrama de montaje de brida de VFD de 380 V 1,5-7,5 kW
Tabla C-4 Dimensiones de montaje mediante brida de la unidad VFD de 380 V 1,5-7,5 kW

Dimensiones ) ) . ) Diametro| Tornillo
. Distancia del orificio de montaje (mm)
Modelo VFD| exteriores (mm) del de
W1 | H1 | D1 | H2 | H3 | H4 | W2 | W3 | W4 | D2 | orificio | fijacion
1,5-4 kW | 117 |233,5| 193 |153,5| 225 | 30 | 105|92,5| 6,5 | 55 o 6 M5
55-7,5 kW | 117 | 261 [211,5| 180 | 250 | 30 | 105 |92,5| 6,5 | 75 o 6 M5
w2
w4 w3
N e Y
£ ] V
g 2| ¢
° "»\Jo

Figura C-10 Diagrama de montaje de brida de VFD de 380 V 11-22 kW
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Dibujos acotados
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Figura C-11 Diagrama de montaje de brida de VFD de 380 V 30-90 kW
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Figura C-12 Diagrama de montaje de brida de VFD de 380 V 110-200 kW
Tabla C-5 Dimensiones de montaje mediante brida de la unidad VFD de 380 V 11-200 kW

Dimensiones . ) . ) . Fiio
Modelo . Distancia del orificio de montaje (mm) |Orificio de J
exteriores (mm) .
VFD instalacion|Tornillo
W1 |H1| D1 | H2 | H3 | H4 | W2 | W3 | W4 | D2
11-15kW | 200 [ 306 | 207 |215| 282 |33,5| 184|164 | 10 102 26 M5
18,5-22 kW| 224 | 346 | 214 |255| 322 |33,5|/208|189| 9,5 | 108 2 6 M5
30-37 kW | 266 |371| 214 | 250 (350,5|50,5| 250 | 224 | 13 | 104 2 6 M5
45 kW 316 [430| 228 (300 | 410 | 55 | 300|274 | 13 |118,5 2 6 M5
55-90 kW | 352 [ 580 | 264 [400| 570 | 90 | 332|306 | 13 134 29 M8
110-132 kW|418,5| 600 | 338 | 370 | 559 |80,5(389,5 361 | 14 |149,5 210 M8
160-200 kW| 428 | 868 |398,5|625| 830 | 80 | 394 |345|24,5| 183 2 11 M10
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Di

ibujos acotados

C.4.3 Dimensiones de montaje en el suelo
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Figura C-13 Diagrama de montaje en el suelo de una unidad VFD de 380 V y 220-500 kW

Tabla C-6 Dimensiones de montaje mediante Suelo de la unidad VFD de 380 V y 220-500 kW

Dimensiones Distancia del orificio de
i . Diametro del | Tornillo de
Modelo VFD exteriores (mm) montaje (mm) . .
orificio fijacion
W1 H1 D1 H2 H3 | W2 | W3
220-250 kW 303 |1108| 477 | 980 | 111 | 240 | 150 o 14 M12
280-355 kW 330 |1288| 552 | 1150 | 122 | 225 | 185 213 M10
400-500 kW 330 |1398| 552 | 1280 | 101 | 240 | 200 213 M10

Para obtener mas informacién sobre el soporte de montaje de la base, consulte Figura C-15y Tabla

C-8.
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D1 fWZj d
0

N 1@

4

Abrazadera de la base de montaje

Figura C-14 Esquema de montaje de las unidades VFD de 380 V 220-500 kW con reactores de
salida

Tabla C-7 Medidas de montaje en el suelo para unidades VFD de 380 V 220-500 con reactores de

salida
Dimensiones exteriores| Distancia del orificio de Diametro
Modelo VFD it IO ) g |Tormillode
. fijacion
W1 | W4 | H1 D1 H2 | H3 | H4 | W2 |W3| orificio
220-250 kW | 303 | 350 [1470| 477 | 980 | 471 |1420| 240 (150 o 14 M12
280-355 kW | 330 | 428 [1619| 552 | 1150 | 453 | 1571 | 225 (185 @13 M10
400-500 kW | 330 | 430 [1729| 552 | 1280 | 432 |1681| 240 (200 @13 M10

Para obtener mas informacién sobre el soporte de montaje de la base, consulte Figura C-15 y Tabla
C-8.
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Figura C-15 Montaje y dimensiones del soporte base de la unidad VFD de 380 V y 220-500 kW

Tabla C-8 Dimensiones del soporte base de la unidad VFD de 380 V y 220-500 kW

Modelo VFD| W1 | W2 |W3|W4|W5|W6| W7 | W8 | W9 W10[H1|H2 | H3 |H4 |[D1|D2|d| Tornillo

L
220-250 kW] 295 | 150 | 50 | 50 |71,5| 60 [117,5[ 313 |97,5|100]580(525]27,554,5| 50 | 36 |6 Tornillo 77,5
280-315 kW

321 | 150 |50 | 50 [84,5| 60 [130,5 339 |110,5(100(580|52527,5/54,5| 46 (33,5|6 M5

lautorroscante|25,5
355-500 kW
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Appendix D Accesorios periféricos opcionales
D.1 Qué contiene este capitulo
Este capitulo describe cdmo seleccionar los accesorios opcionales para la unidad VFD.
D.2 Cableado de los accesorios periféricos

La siguiente figura muestra el cableado externo de la unidad VFD.

Software de E

Teclado PC superior !
[EEEEE: .

2 Adaptad :
aptador 1

(cable) H

Estandar Ordenador '

@ Fuente de
alimentacion J—

1=)

Reactor de
entrada

Tierra |~H=
=

Filtro de entrada

Filtro de salida

Reactor de
salida

Nota: Puede elegir el reactor de CD integrado opcional, que se instalara en la fabrica antes de la
entrega.

Imagen Nombre Descripcion

"I Cable Accesorio para la transmision de sefales.

Dispositivo para la prevencion de descargas eléctricas y

S . la protecciéon contra los cortocircuitos a tierra que
Disyuntor

ool pueden provocar fugas de corriente e incendios.

Seleccione disyuntores de corriente residual (RCCB)
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Imagen Nombre Descripcion
que sean aplicables a las unidades VFD y puedan
restringir los arménicos de alto orden, y cuya corriente
sensible nominal para una unidad VFD sea superior a 30
mA.
Reactor de Accesorios utilizados para mejf)rar el factor d(? pote.ncila
@ entrada en el Ia.do de entrad.a de la unidad VFD, y asi restringir
las corrientes armoénicas de alto orden.
Accesorio que restringe las interferencias
Filtro de electromagnéticas generadas por la unidad VFD vy
entrada transmitidas a la red publica a través del cable de
alimentacion. Intente instalar el filtro de entrada cerca del
lado del terminal de entrada de la unidad VFD.
Accesorio utilizado para restringir las interferencias
@7' Filtro de generadas en la zona del cableado en el lado de salida
!‘ salida de la unidad VFD. Intente instalar el filtro de salida cerca
del lado del terminal de salida de la unidad VFD.
Accesorio utilizado para alargar la distancia de
@ Reactor de | transmision valida del inversor, que restringe
salida eficazmente la alta tensién transitoria generada durante
el encendido y apagado del médulo IGBT del inversor.

D.3 Fuente de alimentacion

Consulte el capitulo 4 Directrices de instalacion.

ﬁ <> Asegurese de que la clase de tension de la unidad VFD es coherente con la
de la red.

D.4 Cables
D.4.1 Cables de alimentacién

Los tamafios de los cables de alimentacién de entrada y los cables del motor deben cumplir las

normativas locales.

<

<

Los cables de alimentacion de entrada y los cables del motor deben ser capaces de soportar las
corrientes de carga correspondientes.

El margen maximo de temperatura de los cables del motor en funcionamiento continuo no puede
ser inferior a 70°C.

La conductividad del conductor de puesta a tierra PE es la misma que la del conductor de fase;
es decir, que tienen la misma area de seccion transversal.

Para obtener mas informacion sobre los requisitos de EMC, consulte Appendix B Datos técnicos.
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Para cumplir con los requisitos de compatibilidad electromagnética estipulados en las normas CE,
debe utilizar cables apantallados simétricos como cables del motor (como se muestra en la siguiente
figura).

Se pueden utilizar cables de cuatro nlcleos como cables de entrada, pero se recomiendan los cables
apantallados simétricos. En comparacién con los cables de cuatro nucleos, los cables apantallados
simétricos pueden reducir la radiacion electromagnética, asi como la corriente y la pérdida de los
cables del motor.

Cable apantallado simétrico Cable de cuatro nucleos

Conductor de PE

y capa de blindaje Capa d?
apantallamiento @ @ Conductor
@ Conductor
Conductor @ Camisa
@- Camisa PE: Camisa PE )l Aislante
Aislante Aislante

Nota: Si la conductividad eléctrica de la capa de proteccién del cable del motor no cumple los
requisitos, se debe utilizar un conductor de PE independiente.

Para proteger los conductores, el drea de la seccion transversal de los cables apantallados debe ser
la misma que la de los conductores de fase si el cable y el conductor estan hechos de materiales del
mismo tipo. Esto reduce la resistencia de la conexion a tierra y, por tanto, mejora la continuidad de la
impedancia.

Para restringir eficazmente la emisién y conduccién de interferencias de radiofrecuencia (RF), la
conductividad del cable apantallado debe ser al menos 1/10 de la conductividad del conductor de
fase. Este requisito se puede cumplir bien con una capa de blindaje de cobre o aluminio. Figura D-1
muestra el requisito minimo en los cables del motor de la unidad VFD. El cable debe estar formado
por una capa de tiras de cobre en forma de espiral. Cuanto mas densa sea la capa de blindaje, mas
eficazmente se restringiran las interferencias electromagnéticas.

Capa aislante Capa de apantallamiento

Figura D-1 Seccién transversal del cable
D.4.2 Cables de control
Todos los cables de control analdgico y los utilizados para la entrada de frecuencia deben ser cables
apantallados. Los cables de sefiales analdgicas deben ser cables de par trenzado de doble
apantallamiento (como se muestra en la figura a). Utilice un par trenzado apantallado independiente
para cada sefal. No utilice el mismo cable de tierra para diferentes sefiales analdgicas.
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a _ b , l’.’a[
S ————

Cable con multiples pares trenzados de Cable con multiples pares trenzados
doble apantallamiento de apantallamiento simple

Figura D-2 Disposicion del cable de alimentacién

Para las sefales digitales de baja tension, se recomiendan los cables de doble apantallamiento, pero
también se pueden utilizar pares trenzados apantallados o sin apantallar (como se muestra en la
figura b). Sin embargo, para las sefales de frecuencia, solamente se pueden utilizar cables
apantallados.

Los cables de relé deben ser del tipo que tiene la capa de proteccién trenzada de metal.

Los teclados deben conectarse mediante cables de red. En entornos electromagnéticos complejos
se recomiendan cables de red apantallados.

Nota: Las sefales analdgicas y digitales no pueden usar los mismos cables, y dichos cables deben
enrutarse por separado.

Se han realizado pruebas de resistencia dieléctrica entre el circuito principal y la carcasa de cada
VFD antes de su entrega. Ademas, la unidad VFD cuenta con el circuito interno de limitacién de
tension, que puede cortar automaticamente la tensién de prueba. No realice ninguna prueba de
resistencia a la tension o de aislamiento, como las pruebas de aislamiento de alta tension o el uso de
un multimetro para medir la resistencia del aislamiento, en el variador de frecuencia o en sus
componentes.

Nota: Antes de conectar el cable de alimentacion de entrada de la unidad VFD, compruebe las
condiciones de aislamiento del cable segun la normativa local.

D.4.3 Tamaiio de cable recomendado

Tabla D-1 Tamafio de cable recomendado

R,S, T/U,V,W PE
(+), ()

Tamaio Par de
Modelo VFD de Modelo de | Tamafo Modelo de apriete

cable terminal de | de cable terminal de (Nm)

(mme) | conexion | (mm? | conexion

GD270-1R5-4(-C2) 1 TNR1.25-4 1 TNR1.25-4 1,2-1,5
GD270-2R2-4(-C2) 1 TNR1.25-4 1 TNR1.25-4 1,2-1,5
GD270-004-4(-C2) 1,5 TNR1.25-4 1,5 TNR1.25-4 1,2-1,5
GD270-5R5-4(-C2) 2,5 TNR2-4 2,5 TNR2-4 1,2-1,5
GD270-7R5-4(-C2) 2,5 TNR2-4 2,5 TNR2-4 1,2-1,5

GD270-011-4(-L1/-C2) 4 TNR3.5-5 4 TNR3.5-5 2-2,5
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R,S, T/U,V,W PE
(). ()
Tamaio Par de
Modelo VFD de Modelo de | Tamafo Modelo de apriete
cable terminal de | de cable | terminal de (Nm)
) conexion (mm?) e eXion
GD270-015-4(-L1/-C2) 6 TNR5.5-5 6 TNR5.5-5 22,5
GD270-018-4(-L1/-C2) 10 TNR8-5 10 TNR8-5 22,5
GD270-022-4(-L1/-C2) 16 TNR14-5 16 TNR14-5 2-2,5
GD270-030-4(-L1)(-C3) 16 GTNR16-6 16 GTNR16-5 3,5
GD270-037-4(-L1)(-C3) 25 GTNR25-6 16 GTNR16-5 3,5
GD270-045-4(-L1)(-C3) 25 GTNR25-6 16 GTNR16-5 3,5
GD270-055-4(-L1)(-C3) 35 GTNR35-8 16 GTNR16-6 9-11
GD270-075-4(-L1)(-C3) 50 GTNR50-8 25 GTNR25-6 9-11
GD270-090-4(-L1)(-C3) 70 GTNR70-8 35 GTNR35-6 9-11
GD270-110-4(-L1)(-C3) 95 GTNR95-12 50 GTNR50-8 31-40
GD270-132-4(-L1)(-C3) 95 GTNR95-12 50 GTNR50-8 31-40
GD270-160-4(-L1) 150 GTNR150-12 70 GTNR70-8 31-40
GD270-185-4(-L1) 185 GTNR185-12 95 GTNR95-8 31-40
GD270-200-4(-L1) 185 GTNR185-12 95 GTNR95-8 31-40
GD270-220-4(-Ln) 2x95 GTNR95-12 95 GTNR95-12 31-40
GD270-250-4(-Ln) 2x95 GTNR95-12 95 GTNR95-12 31-40
GD270-280-4(-Ln) 2x150 GTNR150-12 150 GTNR150-12 31-40
GD270-315-4(-Ln) 2x150 GTNR150-12 150 GTNR150-12 31-40
GD270-355-4(-Ln) 2x185 GTNR185-12 185 GTNR185-12 31-40
GD270-400-4-Ln 2x185 GTNR185-16 2x120 GTNR120-12 92-100
GD270-450-4-Ln 2x240 GTNR240-16 2x150 GTNR150-12 92-100
GD270-500-4-Ln 2x300 GTNR300-16 2x150 GTNR150-12 92-100
Nota:n=103
Terminales de la
tuberia de cobre 3 Terminales
para cables (GTNR) * ' redondos

desnudos (TNR)

et {{G LT

Marca de terminal GTNR: Suzhou Yuanli (El modelo varia segun la marca).

Marca de terminal TNR: Suzhou Yuanli (El modelo varia segun la marca).
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Tabla D-2 Tamafio de cable recomendado (Segun a las normas UL)

R,S, T/U,V,W o
). 0) Par de
Modelo VFD Tamaiio del Modelo de Tamario Modelo de apriete
cable terminal de del cable terminal de (Nm)
(AWG/Kcmil) conexion (A\Irvni;Kc conexion
GD270-1R5-4(-C2) 16 TLK1.5-4 16 TLK1.5-4 1,2-1,5
GD270-2R2-4(-C2) 16 TLK1.5-4 16 TLK1.5-4 1,2-1,5
GD270-004-4(-C2) 14 TLK2.5-4 14 TLK2.5-4 1,2-1,5
GD270-5R5-4(-C2) 14 TLK2.5-4 14 TLK2.5-4 1,2-1,5
GD270-7R5-4(-C2) 12 TLK4-4 12 TLK4-4 1,2-1,5
GD270-011-4(-L1/-C2) 10 TLK6-5 10 TLK6-5 2-2,5
GD270-015-4(-L1/-C2) 8 TLK10-5 8 TLK10-5 2-2,5
GD270-018-4(-L1/-C2) 6 TLK16-5 6 TLK16-5 2-2,5
GD270-022-4(-L1/-C2) 4 TLK25-5 4 TLK25-5 2-2,5
GD270-030-4(-L1)(-C3) 4 TLK25-6 4 TLK25-5 3.5
GD270-037-4(-L1)(-C3) 3 TLK25-6 4 TLK25-5 3,5
GD270-045-4(-L1)(-C3) 3 TLK25-6 4 TLK25-5 3,5
GD270-055-4(-L1)(-C3) 2 TLK35-8 4 TLK25-6 9-1
GD270-075-4(-L1)(-C3) 1/0 TLK50-8 3 TLK25-6 9-11
GD270-090-4(-L1)(-C3) 3/0 TLK95-8 2 TLK35-6 9-11
GD270-110-4(-L1)(-C3) 4/0 TLK120-12 1/0 TLK50-8 31-40
GD270-132-4(-L1)(-C3) 4/0 TLK120-12 1/0 TLK50-8 31-40
GD270-160-4(-L1) 300 TLK150-12 3/0 TLK95-8 31-40
GD270-185-4(-L1) 400 TLK240-12 4/0 TLK120-8 31-40
GD270-200-4(-L1) 400 TLK240-12 4/0 TLK120-8 31-40
GD270-220-4(-Ln) 2x4/0 2xTLK120-12 4/0 TLK120-12 31-40
GD270-250-4(-Ln) 2x4/0 2xTLK120-12 4/0 TLK120-12 31-40
GD270-280-4(-Ln) 2x300 2xTLK150-12 300 TLK150-12 31-40
GD270-315-4(-Ln) 2x300 2xTLK150-12 300 TLK150-12 31-40
GD270-355-4(-Ln) 2x400 2xTLK240-12 400 TLK240-12 31-40
GD270-400-4-Ln 2x400 ZXSQ’\:ESZOO 2x250 |2xTLK150-12 96
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R,S, T/U,V,W
(+), () PE
: = Par de
~ Tamaino )
Modelo VFD Tamaiio del Modelo de Modelo de apriete
i del cable i
cable terminal de terminal de (Nm)
i L (AWG/Kc L
(AWG/Kcmil) conexion i) conexion
mi
2xSQNBS250
GD270-450-4-Ln 2x500 16 2x300 2xTLK150-12 96
2xSQNBS325
GD270-500-4-Ln 2x600 16 2x300 2xTLK150-12 96
Nota:n=103
'® —~
v W W S
Terminal TLK Terminal de cabeza estrecha SQNBS

Marca de terminal TLK: KST (El modelo varia segun la marca).

Marca de terminales de cabeza estrecha SQNBS: KST (El modelo varia segun la marca).

Nota:

<>

<

Si selecciona un modelo de cable mas grande que el recomendado en la tabla, compruebe si la
anchura de los terminales de cableado supera la permitida en 4.3.2 Diagrama de terminales del
circuito principal.

En caso afirmativo, seleccione un terminal de cabeza estrecha SG y el cable correspondiente, ya
que un terminal de cabeza estrecha SG tiene una anchura menor.

Los cables recomendados para el circuito principal se pueden utilizar cuando la temperatura
ambiente es inferior a 40°C, la distancia de cableado es inferior a 100m y la corriente es la
corriente nominal.

Los terminales (+) y (-) son utilizados por varias unidades VFD para compartir el bus de CD.

D.4.4 Disposicion de los cables

Los cables del motor deben estar dispuestos lejos de otros cables. Los cables del motor de varios

variadores pueden disponerse en paralelo. Se recomienda disponer los cables del motor, los cables

de alimentacién de entrada y los cables de control por separado en bandejas diferentes. El dU/dt de

salida de los inversores puede aumentar las interferencias electromagnéticas en otros cables. No
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coloque otros cables y los del motor en paralelo.

Si un cable de control y un cable de alimentacion deben cruzarse entre si, asegurese de que el
angulo entre ellos es de 90 grados.

Las bandejas de cables deben estar conectadas correctamente y bien conectadas a tierra. Las
bandejas de aluminio pueden aplicar la equipotencialidad local.

La siguiente figura muestra la disposicion de los cables.

I 1 Cable del motor
a A Distancia minima:

Cable de alimentacion | J 300 mm

Cable de alimentacion
de entrada Cable del motor

0°]_|

9
c Distancia minima: 200 mm

e Distancia minima: 500 mm

Cable de control Cable de control

Figura D-3 Distancia de encaminamiento de los cables

D.4.5 Inspeccion del aislamiento

Compruebe el motor y las condiciones de aislamiento del cable del motor antes de ponerlo en
marcha.

1. Asegurese de que el cable del motor esta conectado al motor y, a continuacion, retire el cable
del motor de los terminales de salida U, V y W de la unidad VFD.

2. Utilice un multimetro de 500 V CD para medir la resistencia de aislamiento entre cada conductor
de fase y el conductor de proteccion de tierra. Para obtener detalles sobre la resistencia del
aislamiento del motor, consulte la descripcion proporcionada por el fabricante.

Nota: La resistencia del aislamiento se reduce si hay humedad en el interior del motor. Si puede
estar himedo, debera secar el motor y volver a medir la resistencia del aislamiento.

D.5 Interruptores y contactores electromagnéticos

Los disyuntores se utilizan principalmente para prevenir accidentes por descargas eléctricas y
proteger contra cortocircuitos a tierra que puedan provocar incendios por fugas de corriente. Los
contactores electromagnéticos se emplean para controlar la conexién/desconexiéon de la
alimentacion del circuito principal, permitiendo cortar eficazmente la energia de entrada del variador
en caso de fallos del sistema, garantizando la seguridad.

<~ Segun el principio de funcionamiento y la estructura de los disyuntores, si no

se sigue la normativa del fabricante, pueden salir gases ionizados calientes de
A la caja del disyuntor cuando se produce un cortocircuito. Para garantizar un
uso seguro, extreme las precauciones al instalar y colocar el disyuntor. Siga
las instrucciones del fabricante.
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Tabla D-3 Capacidades de los modelos de VFD de CA 3PH 380 V

Corriente
nominal del
Potencia de la unidad Corriente nominal fusible de Corriente nominal del
VFD (kW) del interruptor (A) L. contactor (A)
accion rapida
(A)

1.5 6 10 9
2.2 10 10 9

4 20 20 18
5.5 25 32 25
7.5 32 40 32
11 50 50 38
15 50 63 50
18,5 63 80 65
22 80 80 80
30 100 125 80
37 125 125 98
45 140 150 115
55 180 200 150
75 225 250 185
90 250 300 225
110 315 350 265
132 400 400 330
160 500 500 400
185 500 600 400
200 630 600 500
220 630 700 500
250 700 800 630
280 800 1000 630
315 1000 1000 800
355 1000 1000 800
400 1000 1200 1000
450 1250 1200 1000
500 1250 1400 1000

Nota: Las especificaciones de los accesorios descritas en la tabla anterior son valores ideales.
Puede seleccionar los accesorios en funcion de las condiciones reales del mercado, pero intente no
utilizar los que tienen valores mas bajos.
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D.6 Filtros de armoénicos

Si se requiere reforzar la proteccion de la red, reducir la interferencia armoénica del variador y mejorar
el factor de potencia de entrada, se pueden configurar reactancias de CC externas, reactancias de
entrada o filtros pasivos de armonicos segun la aplicacion.

Cuando la longitud del cable entre el variador y el motor es extensa, es necesario seleccionar
reactancias de salida externas, filtros reductores de dv/dt o filtros de onda sinusoidal segun la
longitud del cable, para reducir el estrés de voltaje en los devanados del motor y prolongar su vida
util. Consulte la tabla de recomendaciones:

Tabla D-4 Seleccién de reactancias

Potencia de la unidad VFD

Reactor de entrada Reactor de salida

(kw)
15 GDL-ACL0005-4CU GDL-OCL0005-4CU
2.2 GDL-ACL0006-4CU GDL-OCL0006-4CU
4 GDL-ACL0014-4CU GDL-OCL0010-4CU
5.5 GDL-ACL0020-4CU GDL-OCL0014-4CU
7.5 GDL-ACL0025-4CU GDL-OCL0020-4CU
11 GDL-ACL0035-4AL GDL-OCL0025-4CU
15 GDL-ACL0040-4AL GDL-OCL0035-4AL
18,5 GDL-ACL0051-4AL GDL-OCL0040-4AL
22 GDL-ACL0051-4AL GDL-OCL0050-4AL
30 GDL-ACL0070-4AL GDL-OCL0060-4AL
37 GDL-ACL0090-4AL GDL-OCL0075-4AL
45 GDL-ACL0110-4AL GDL-OCL0092-4AL
55 GDL-ACL0150-4AL GDL-OCL0115-4AL
75 GDL-ACL0150-4AL GDL-OCL0150-4AL
90 GDL-ACL0220-4AL GDL-OCL0220-4AL
110 GDL-ACL0220-4AL GDL-OCL0220-4AL
132 GDL-ACL0265-4AL GDL-OCL0265-4AL
160 GDL-ACL0330-4AL GDL-OCL0330-4AL
185 GDL-ACL0390-4AL GDL-OCL0400-4AL
200 GDL-ACL0390-4AL GDL-OCL0400-4AL
220 GDL-ACL0450-4AL GDL-OCL0450-4AL
250 GDL-ACL0500-4AL GDL-OCL0500-4AL
280 GDL-ACL0500-4AL GDL-OCL0560-4AL
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Potencia de la unidad VFD

Reactor de entrada

Reactor de salida

(kW)
315 GDL-ACL0580-4AL GDL-OCL0660-4AL
355 GDL-ACL0660-4AL GDL-OCL0660-4AL
400 GDL-ACLO715-4AL GDL-OCL0720-4AL
450 GDL-ACL0840-4AL GDL-OCL0820-4AL
500 GDL-ACL1000-4AL GDL-OCL1000-4AL
Nota:
< La caida de tensién de entrada nominal del reactor de entrada se ha disefiado en un >1,5%.
< La caida de tension de salida nominal del reactor de salida se ha disefiado en un 1 %.
< En la tabla anterior solamente se enumeran los accesorios externos. Debe especificar en su
pedido si necesita accesorios externos o integrados.
< Para materiales alternativos, consulte el Manual de accesorios de filtrado para variadores GDL

de baja tension.

Tabla D-5 S

eleccion de filtros

Potencia de la unidad

Filtro de entrada

Filtro de salida

Filtros pasivos de

Filtros reductores de

Filtros de onda

VFD (kW) L . :
armoénicos dv/dt sinusoidal

1.5 GDL-H0006-4AL GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL
2.2 GDL-H0006-4AL GDL-DUL0005-4CU GDL-OSF0005-4AL
4 GDL-H0014-4AL GDL-DUL0010-4CU GDL-OSF0010-4AL
55 GDL-H0020-4AL GDL-DUL0014-4CU GDL-OSF0014-4AL
7.5 GDL-H0025-4AL GDL-DUL0020-4CU GDL-OSF0020-4AL
11 GDL-H0032-4AL GDL-DUL0025-4CU GDL-OSF0025-4AL
15 GDL-H0040-4AL GDL-DUL0032-4CU GDL-OSF0032-4AL
18,5 GDL-H0047-4AL GDL-DUL0040-4AL GDL-OSF0040-4AL
22 GDL-H0056-4AL GDL-DUL0045-4AL GDL-OSF0045-4AL
30 GDL-H0070-4AL GDL-DUL0060-4AL GDL-OSF0060-4AL
37 GDL-H0080-4AL GDL-DUL0075-4AL GDL-OSF0075-4AL
45 GDL-H0100-4AL GDL-DUL0100-4AL GDL-OSF0095-4AL
55 GDL-H0130-4AL GDL-DUL0120-4AL GDL-OSF0120-4AL
75 GDL-H0160-4AL GDL-DUL0150-4AL GDL-OSF0150-4AL
90 GDL-H0190-4AL GDL-DUL0180-4AL GDL-OSF0180-4AL
110 GDL-H0225-4AL GDL-DUL0220-4AL GDL-OSF0220-4AL
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e Eiltro de e‘ntrada . Filtro de salit-ja
VFD (kW) Filtros p’as.|v05 de | Filtros reductores de F|Itr.os de. onda
arménicos dv/dt sinusoidal
132 GDL-H0265-4AL GDL-DUL0260-4AL GDL-OSF0260-4AL
160 GDL-H0320-4AL GDL-DUL0320-4AL GDL-OSF0320-4AL
185 GDL-H0400-4AL GDL-DUL0400-4AL GDL-OSF0400-4AL
200 GDL-H0400-4AL GDL-DUL0400-4AL GDL-OSF0400-4AL
220 GDL-H0485-4AL GDL-DUL0480-4AL GDL-OSF0480-4AL
250 GDL-H0485-4AL GDL-DUL0480-4AL GDL-OSF0480-4AL
280 GDL-H0545-4AL GDL-DUL0540-4AL GDL-OSF0600-4AL
315 GDL-H0610-4AL GDL-DUL0600-4AL GDL-OSF0600-4AL
355 GDL-H0800-4AL GDL-DUL0800-4AL GDL-OSF0800-4AL
400 GDL-H0800-4AL GDL-DUL0800-4AL GDL-OSF0800-4AL
450 GDL-H1000-4AL GDL-DUL1000-4AL GDL-OSF1000-4AL
500 GDL-H1000-4AL GDL-DUL1000-4AL GDL-OSF1000-4AL

Nota:

< En la tabla anterior solamente se enumeran los accesorios externos. Debe especificar en su

pedido si necesita accesorios externos o integrados.

<~ Para materiales alternativos, consulte el Manual de accesorios de filtrado para variadores GDL

de baja tension.
D.7 Filtros EMC

Tabla D-6 Seleccion de filtros EMC

Potencia de la unidad VFD . . .

(KW) Filtro de entrada Filtro de salida
15 FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
2.2 FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
4 FLT-P04016L-B FLT-LO4016L-B
5.5 FLT-P04032L-B FLT-LO4032L-B
7.5 FLT-P04032L-B FLT-LO4032L-B
11 FLT-P04045L-B FLT-LO4045L-B
15 FLT-P04045L-B FLT-LO4045L-B
18,5 FLT-P04065L-B FLT-LO4065L-B
22 FLT-P04065L-B FLT-LO4065L-B
30 FLT-P04100L-B FLT-LO4065L-B
37 FLT-P04100L-B FLT-LO4100L-B
45 FLT-P04100L-B FLT-LO4100L-B
55 FLT-P04150L-B FLT-LO4150L-B
75 FLT-P04240L-B FLT-LO4150L-B
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90 FLT-P04240L-B FLT-L04240L-B
110 FLT-P04240L-B FLT-L04240L-B
132 FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B
160 FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B
185 FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B
200 FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B
220 FLT-P04600L-B FLT-LO4600L-B
250 FLT-P04600L-B FLT-LO4600L-B
280 FLT-P04600L-B FLT-LO4600L-B
315 FLT-P04800L-B FLT-L04800L-B
355 FLT-P04800L-B FLT-L04800L-B
400 FLT-P04800L-B FLT-L04800L-B
450 FLT-P041000L-B FLT-LO41000L-B
500 FLT-P041000L-B FLT-L041000L-B

D.8 Lista de otros accesorios opcionales

seguridad del

ACCESOR | Especificacio L i
Funcién Observaciones
10S nes
Pantalla LED
Teclado conectada Aplicable a:
LED BOP-270 |externamente y GD270-1R5-4(-C2)-GD270-7R5-4(-C2);
externo panel de GD270-011-4(-L1/-C2)-GD270-022-4(-L1/-C2)
operaciones
Aplicable a todas las series
Pantalla LCD . .
Para obtener mas informacion sobre el
Teclado conectada . . i
funcionamiento del teclado, consulte el capitulo
LCD SOP-270 |externamente y . .
5 del manual de funcionamiento del VFD
externo panel de . . L .
. multifuncién de alto rendimiento de la serie
operaciones
GD350.
Se utiliza para fijar
el teclado LED o
Soporte del . .
GD350-JPZJ [LCD para la Aplicable a todas las series
teclado B
conexion externa al
armario eléctrico
. Se utiliza para
Conjunto .
) montar una unidad .
de rieles . |Aplicable a: Modelos de VFD de 220-500 kW.
VFD en un armario, L. B
para el GD270-DGzJ . Para obtener mas informacién, Consulte la
. mejorando la . .
montaje de . Figura 4-14 - Figura 4-16.
. eficiencia y la
armarios
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ACCESOR | Especificacio . X
Funcién Observaciones
10S nes
montaje
Se utiliza para .
Soporte de ) Aplicable a:
. Consulte al [satisfacer las
montaje de . ) GD270-1R5-4(-C2)-GD270-7R5-4(-C2);
i fabricante. |necesidades de
la brida . . GD270-011-4(-L1/-C2)-GD270-200-4(-L1)
montaje de la brida
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Appendix E Datos de eficiencia energética

Tabla E-1 Pérdidas de potencia y clase IE

Pérdida relativa (%) Pérdi
Modelo (0;10 daen| Clase

(0;25) | (0;50) 0) (50;25) | (50;50) ((50;100)| (90;50) |(90;100) | esper | IE

a(w)
GD270-1R5-4(-C2) 0,78 | 0,95 | 1,03 | 0,86 1,17 1,23 1,35 2,02 13 IE2
GD270-2R2-4(-C2) 0,82 | 0,76 | 0,55 | 1,09 1,11 1,07 1,59 1,76 17 IE2
GD270-004-4(-C2) 0,74 |1 1,20 | 1,55 | 1,15 1,28 1,89 1,45 2,29 16 IE2
GD270-5R5-4(-C2) 0,71 0,97 | 1,32 | 1,02 1,21 1,83 1,34 2,18 17 IE2

GD270-7R5-4(-C2) 0,68 | 0,78 | 1,75 0,76 1,03 1,79 1,22 2,06 20 IE2
GD270-011-4(-L1/-C2) | 0,65 | 0,89 | 1,62 0,66 1,37 1,43 1,38 2,28 27 IE2
GD270-015-4(-L1/-C2) | 0,96 | 1,30 | 2,26 0,74 0,90 1,43 0,87 1,49 27 IE2
(
(

GD270-018-4(-L1/-C2) | 0,72 | 0,95 | 1,57 1,20 1,46 2,17 1,47 2,26 30 IE2
GD270-022-4(-L1/-C2) | 0,67 | 0,87 | 1,44 1,07 1,29 1,92 1,27 2,04 30 IE2
GD270-030-4(-L1)(-C3) | 0,71 | 0,98 | 1,76 1,22 1,89 2,42 2,17 2,83 30 IE2
GD270-037-4(-L1)(-C3) | 0,67 | 0,85 | 1,60 1,09 1,75 2,37 1,91 2,73 30 IE2
GD270-045-4(-L1)(-C3) | 0,47 | 0,62 | 1,14 1,09 1,27 1,90 1,562 2,02 30 IE2
GD270-055-4(-L1)(-C3) | 0,42 | 0,69 | 1,04 | 0,98 1,19 1,72 1,45 1,88 31 IE2

(-L

(-L

(-L

GD270-075-4(-L1)(-C3) | 0,52 | 0,80 | 1,35 1,06 1,42 2,10 1,67 2,23 32 IE2
GD270-090-4(-L1)(-C3) | 0,40 | 0,72 | 1,29 | 0,93 1,31 1,98 1,58 2,1 31 IE2
GD270-110-4(-L1)(-C3) | 0,42 | 0,69 | 1,20 | 0,84 0,98 1,67 1,27 1,72 33 IE2
GD270-132-4(-L1)(-C3) | 0,50 | 0,65 | 1,28 | 0,97 1,12 1,74 1,22 1,85 35 IE2
GD270-160-4(-L1) 0,61 | 1,01 | 1,52 1,37 1,32 2,02 1,42 2,14 37 IE2
GD270-185-4(-L1) 0,56 | 0,95 | 1,45 1,13 1,19 1,88 1,37 2,07 37 IE2
GD270-200-4(-L1) 048 [ 0,81 | 133 | 0,99 1,08 1,78 1,28 1,99 38 IE2
GD270-220-4(-Ln) 0,59 | 0,85 | 1,76 1,24 1,58 2,61 1,68 2,65 40 IE2

(Ln)

(Ln)

(Ln)

n)

GD270-250-4 0,65 | 0,91 | 1,86 1,33 1,72 2,79 1,73 2,85 42 IE2
GD270-280-4 0,68 | 0,98 | 1,92 1,27 1,61 2,54 1,62 2,69 48 IE2
GD270-315-4 0,66 | 0,94 | 1,88 1,19 1,49 2,45 1,56 2,54 50 IE2
GD270-355-4(-L 0,72 | 1,01 | 1,87 1,11 1,37 2,30 1,47 2,47 52 IE2
GD270-400-4-Ln 0,78 | 0,82 | 1,64 1,14 1,38 2,25 1,43 2,31 55 IE2
GD270-450-4-Ln 0,75 0,89 | 1,52 1,08 1,27 2,16 1,37 2,23 58 IE2
GD270-500-4-Ln 0,73 10,78 | 1,40 | 0,90 1,10 1,90 1,25 2,16 60 IE2

n

n

n

Nota:n=103
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Tabla E-2 Especificaciones nominales

Potencia
Potencia Corriente de | Temperatura | Frecuencia | Tension de
Modelo aparente de sé"da salida de trabajo de potencia | alimentacion
(kVA) m:lr(nvl\;;al nominal (A) max. (°C) nominal (Hz)| nominal (V)
GD270-1R5-4(-C2) 2,44 1,5 3,7
GD270-2R2-4(-C2) 3,98 2,2 5
GD270-004-4(-C2) 6,2 4 9,5
GD270-5R5-4(-C2) 8,6 5,5 13
GD270-7R5-4(-C2) 12,2 7,5 17
GD270-011-4(-L1/-C2) 16,5 11 25
GD270-015-4(-L1/-C2) 21 15 32
GD270-018-4(-L1/-C2) 24 18,5 38
GD270-022-4(-L1/-C2) 30 22 45
GD270-030-4(-L1)(-C3) | 39,5 30 60
GD270-037-4(-L1)(-C3) 49 37 75 50°C
GD270-045-4(-L1)(-C3) 60 45 92 Reduccién del
GD270-055-4(-L1)(-C3) 75,7 55 115 1% por cada 50/60 Hz
GD270-075-4(-L1)(-C3) 98,7 75 150 aumento de Rango
GD270-090-4(-L1)(-C3) 120 90 180 1°C cuando la | permitido: 3PH 380V
GD270-110-4(-L1)(-C3) 142 110 215 temperatura 47-63 Hz
GD270-132-4(-L1)(-C3) 172 132 250 supera los
GD270-160-4(-L1) 200 160 305 40°C.
GD270-185-4(-L1) 217 185 330
GD270-200-4(-L1) 250 200 380
GD270-220-4(-Ln) 280 220 425
GD270-250-4(-Ln) 316 250 460
GD270-280-4(-Ln) 349 280 530
GD270-315-4(-Ln) 395 315 600
GD270-355-4(-Ln) 425 355 650
GD270-400-4-Ln 474 400 720
GD270-450-4-Ln 540 450 820
GD270-500-4-Ln 566 500 860

Nota:n=103
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Appendix F Mas informacién
F.1 Consultas sobre productos y servicios

Si tiene alguna pregunta sobre el producto, pédngase en contacto con la oficina local de INVT. Indique
el modelo y el ndmero de serie del producto del que desea consultar. Puede Vvisitar
https://www.invt.com para encontrar una lista de las oficinas de INVT.

F.2 Comentarios sobre los manuales del VFD INVT
Sus comentarios sobre nuestros manuales son bienvenidos. Visite www.invt.com, poéngase

directamente en contacto con el personal de servicio en linea o elija Contactenos para obtener
informacion de contacto.

F.3 Documentos en Internet

Puede encontrar manuales y otros documentos de productos en formato PDF en Internet. Visite
www.invt.com y seleccione Soporte > Descargar.
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